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INTRODUCAO

Este manual é uma ferramenta muito importante! Manter o manual sempre junto da maquina.

A finalidade deste manual é proporcionar aos proprietarios, utilizadores, operadores, locadores e locatarios as informacgoes
de seguranca e operagao essenciais para a opera¢do adequada e em seguranca da maquina nas operagdes para as quais foi
concebida.

Devido a sua politica de melhoria continua dos seus produtos, a JLG Industries, Inc. reserva-se o direito de introduzir altera-
¢Oes de caracteristicas sem aviso prévio. Contactar a JLG Industries, Inc. para obtencdo de informacgdes atualizadas.

- Plataforma Elevatéria JLG -



INTRODUCAO

SIMBOLOS DE ALERTA DE SEGURANCA E PALAVRAS DE SINALIZACAO DE SEGURANCA

Iy

Este é o Simbolo de Alerta de Seguranca. Destina-se a alertar os utilizadores para o risco
potencial de lesdes corporais. Respeitar todas as mensagens de seguranca identificadas
por este simbolo, com vista a evitar as lesées corporais ou a morte.

INDICAGAO DE UMA SITUACAO DE PERIGO IMINENTE QUE, SE NAO FOR EVITADA,
PROVOCARA LESOES CORPORAIS OU MESMO A MORTE. ESTE AUTOCOLANTE APRE-
SENTA UM FUNDO VERMELHO.

INDICA POTENCIAIS SITUA(()ES DE RISCO QUE, SE NAO FOREM EVITADAS, PODERAQ
PROVOCAR LESOES CORPORAIS OU A MORTE. ESTE AUTOCOLANTE APRESENTA UM
FUNDO LARANJA.
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A cuibADO

INDICA UMA SITUAGAO POTENCIALMENTE PERIGOSA QUE, SE NAO FOR EVITADA,
PODERA PROVOCAR LESOES CORPORAIS LIGEIRAS OU MODERADAS. PODE AINDA
ALERTAR 0 OPERADOR SOBRE A SUA UTILIZAGAO SEM SEGURANCA. ESTE AUTOCO-
LANTE APRESENTA UM FUNDO AMARELO.

NOTA

INDICA INFORMACOES OU UMA POLITICA EMPRESARIAL RELACIONADA DIRETA OU
INDIRETAMENTE COM A SEGURANCA DE PESSOAL OU A PROTECAO DE BENS.
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ESTE PRODUTO DEVERA RESPEITAR TODAS AS INDI(A(}()ES DOS BOLETINS DE SER-
VICO RELACIONADOS COM SEGURANCA. CONTACTAR A JLG INDUSTRIES, INC., OU 0S
SEUS CONCESSIONARIOS LOCAIS, PARA OBTENCI\O DE INFORMA(()ES SOBRE 0S
BOLETINS DE SERVICO RELACIONADOS COM SEGURANCA QUE POSSAM TER SIDO
EMITIDOS RELATIVAMENTE A ESTA MAQUINA.

NOTA

A JLG INDUSTRIES, INC. ENVIA 0S BOLETINS DE SERVICO PARA O PROPRIETARIO DA
MAQUINA, CONFORME CONSTA DA BASE DE DADOS DE REGISTOS. CONTACTAR A JLG
INDUSTRIES, INC., DE MODO A SER POSSIVEL MANTER 0 REGISTO DO PROPRIETARIO
DA MAQUINA ATUALIZADO E CORRETO.

NOTA

AJLG INDUSTRIES, INC. DEVERA SER IMEDIATAMENTE NOTIFICADA, SEMPRE QUE 0S
PRODUTOS JLG TENHAM ESTADO ENVOLVIDOS EM ACIDENTES ENVOLVENDO LESOES
CORPORAIS OU A MORTE DE PESSOAS, OU EM CASO DE DANOS GRAVES DOS BENS
MATERIAIS OU DO PRODUTO JLG.
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Para:

« Comunicacao de acidentes

+ Publicacées de seguranca

+ Atualizacdo do registo do
proprietario

+ Questdes relacionadas com
a seguranca do produto

+ Informacéo sobre o cumpri-

mento de normas e
regulamentos

Questodes sobre aplicacdes
especiais do produto

+ Questoes relacionadas com

modificagdes ao produto

Contactar:

Product Safety and Reliability Department
(Departamento de Seguranca e Fiabilidade de Produtos)
JLG Industries, Inc.

13224 Fountainhead Plaza

Hagerstown, MD 21742

EUA

ou o Representante local da JLG
(Ver moradas no verso da capa do manual)

Nos Estados Unidos:

Linha Verde: 877-554-7233
Fora dos Estados Unidos:

Telefone: 240-420-2661
Fax: 301-745-3713
Correio eletrénico:  ProductSafety@JLG.com
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CAPITULO 1 - RECOMENDAGOES DE SEGURANCA

CAPIiTULO 1. RECOMENDACOES DE SEGURANCA

1.1  GENERALIDADES

Este capitulo menciona as necessarias recomendagdes paraa A NAO OBSERVACAO DAS RECOMENDA(_OES DE SEGURANCA ENUMERADAS NESTE
operagao e manutengao da maquina em condigées de segu- MANUAL PODE PROVOCAR A DANIFICACAO DA MAQU'NA E DE OUTROS BENS, ALEM
ranca. E fundamental que seja implementado um programa de DE LESOES CORPORAIS OU A MORTE.

verificagdes diarias baseado nas recomendagdes deste manual a 1.2 PRE-OPERAC“O

fim de promover uma utilizagdo correta da maquina. Deve ainda
ser implementado, por uma pessoa devidamente qualificada, um
programa de manutenc¢édo baseado nas recomendacdes deste
manual e do Manual de Servigo e Manutencao; tal programa
deve ser estritamente observado, com vista a operacgao da
maquina em condi¢des de seguranca.

Formacao e conhecimentos do operador

» O Manual de Operacéo e Seguranca deve ser lido e compreen-
dido na totalidade antes de operar a maquina. Para esclareci-
mentos, questdes, ou informacdes adicionais relativas a

O proprietério/utilizador/operador/locador e locatério nio pode- qualquer parte deste manual, contactar a JLG Industries, Inc.
rdo aceitar a responsabilidade de operar esta maquina, sem a lei- _ —
tura prévia deste manual, a obtencdo de uma adequada 1 N

formacao e operacdo da maquina sob a supervisdo de um opera-
dor qualificado e experiente.

Este capitulo contém as responsabilidades dos proprietarios, uti-
lizadores, operadores, locadores e locatérios, relativamente aos
aspetos de seguranca, formacao, inspecao, manutencao, aplica- SN ——
¢ao e operacgao. Contactar a JLG Industries, Inc. (“JLG"), em caso L
de duvidas ou questdes sobre a seguranca, formacdo, inspecao,

manutencdo, aplicacdo e operacdo da maquina.

3122449 — Plataforma Elevatoria JLG — 1-1



CAPITULO 1 - RECOMENDAGOES DE SEGURANCA

Um operador ndo deve aceitar a responsabilidade de operar a
maquina até receber formacdo adequada por parte de pes-
soas competentes e qualificadas.

Permitir que a mdquina seja operada apenas por pessoas
autorizadas e qualificadas e que tenham demonstrado com-
preender a operacdo e manutencdo da maquina em condi-
¢6es de seguranca.

Ler, compreender e observar todas as mensagens de PERIGO,
ATENCAO e CUIDADO e as instrucdes de operacéo afixadas na
maquina e constantes deste manual.

Garantir que a maquina é utilizada nas condi¢des definidas
para a sua utilizacdo em seguranga, conforme indicado pela
JLG.

Todo o pessoal de operacdo deve estar perfeitamente familia-
rizado com os comandos e procedimentos de emergéncia da
maquina, conforme as indica¢cbes deste manual.

Ler, compreender e observar todos os regulamentos internos
da empresa e oficiais relativos a sua utilizacdo e operacao
deste tipo de maquinas.

- Plataforma Elevatéria JLG -

Inspecao do local de trabalho

Deverédo ser tomadas, por parte do utilizador, precaugdes de
forma a evitar todos os riscos na area de trabalho antes e
durante a operagao da maquina.

Nao operar ou elevar a plataforma com a maquina posicio-
nada sobre camides, atrelados, vagdes de caminho-de-ferro,
barcagas, andaimes ou outros equipamentos ou estruturas,
exceto se a aplicacdo for aprovada por escrito pela JLG.

Antes da operacao, verificar a existéncia de riscos aéreos na
area de trabalho, como por exemplo, cabos elétricos, pontes-
guindastes e outras potenciais obstrucdes aéreas.

Verificar a existéncia de buracos, lombas, desniveis, obstru-
¢Oes, residuos, buracos ocultos e outros riscos potenciais exis-
tentes nas superficies de operacéo.

Verificar a existéncia de locais de perigos na édrea de trabalho.
Ndo operar a mdquina em atmosferas perigosas, exceto
quando aprovado por escrito pela JLG.

Verificar se a superficie de assentamento tem condi¢des para
suportar a carga maxima indicada no autocolante da carga
dos pneus localizado no chassis adjacente a cada jante. Nado
caminhar sobre superficies sem protecao.

3122449
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Inspecao da maquina

Nao operar esta maquina até a inspecdo e as verificagdes fun-
cionais serem executadas conforme especificado no capitulo 2
deste manual.

Nao operar a maquina, caso esta ndo tenha sido assistida ou
reparada de acordo com os requisitos de manutencao e inspe-
¢do estipulados no Manual de Servico e Manutencdo da
maquina.

Verificar o adequado funcionamento de todos os dispositivos
de seguranca. A modificacdo destes dispositivos é uma viola-
¢ao das regras basicas de seguranca.

A MODIFICACAO OU ALTERACAO DA PLATAFORMA ELEVATORIA DEVE APENAS SER EFE-
TUADA APOS A RECECAO DA RESPETIVA AUTORIZACAO POR ESCRITO EMITIDA PELO
FABRICANTE.

3122449

Nao operar a maquina, se esta apresentar autocolantes ou avi-
sos de seguranca ou de instrucdes em falta ou ilegiveis.

Verificar a existéncia de alteragcdes nos componentes originais
da maquina. Verificar se todas as alteragdes foram aprovadas
pela JLG.

Evitar a acumulacdo de residuos no piso da plataforma. Man-
ter o calcado e o piso da plataforma isento de lama, 6leo,
massa lubrificante e outras substancias escorregadias.

1.3

OPERACAO

Generalidades

— Plataforma Elevatoria JLG —

O funcionamento da maquina requer o maximo de atencao.
Parar totalmente a maquina antes de utilizar qualquer disposi-
tivo como, por exemplo, telemoveis, radios emissores-receto-
res, etc. que desviem a atencao de utilizar a maquina em
seguranca.

Esta maquina deve ser utilizada exclusivamente para o posicio-
namento de pessoal, respetivas ferramentas e equipamento.

Antes da operagao, o utilizador deve estar familiarizado com
as capacidades da maquina e as caracteristicas de operacdo de
todas as funcoes.

Nunca operar uma maquina que possua uma anomalia. Em
caso de anomalia, desligar imediatamente a maquina. Retirar a
unidade do servico e informar as autoridades competentes.

Nao retirar, modificar ou desativar qualquer dos dispositivos
de seguranca.

Nunca deslocar rapidamente nenhum interruptor de comando
ou alavanca para a posicdo inversa, com passagem pela respe-
tiva posicdo de ponto-morto. Deslocar sempre o interruptor
para a posicao de ponto-morto, aguardar alguns momentos e,
depois, deslocar o interruptor para a posicdo seguinte. Operar
os comandos com uma pressao lenta e uniforme.
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Exceto em situagdes de emergéncia, ndo permitir a movimen-
tacdo dos comandos ou a operacdo da maquina por pessoas a
partir do solo, sempre que estiverem pessoas na plataforma.

Nao transportar materiais no corrimao da plataforma, exceto
quando aprovado pela JLG.

Quando duas ou mais pessoas se encontrarem na plataforma,
apenas o operador devera ser responsavel por todas as opera-
¢oes da maquina.

Verificar sempre se as ferramentas elétricas se encontram bem
armazenadas e nunca com os cabos de alimentagdo suspen-
sos da plataforma.

Durante a conducao, posicionar sempre a lanca sobre o eixo
posterior e alinhada com a direcdo do movimento. Ndo esque-
cer que, se a langa estiver posicionada sobre o eixo dianteiro,
as fungbes de translacdo e direcdo sdo realizadas em sentido
contrario.

Nao prestar assisténcia a uma maquina imobilizada ou desati-
vada empurrando ou puxando, salvo se for puxada pelos
olhais de amarracdo do chassis.

Antes de abandonar a maquina, baixar completamente a pla-
taforma e desligar todas as fontes de energia.

Retirar todos os anéis, reldgios e joias ao utilizar a maquina.
Nao usar vestuario largo ou cabelo comprido solto que pos-
sam ficar presos ou emaranhados no equipamento.

- Plataforma Elevatéria JLG -

Esta maquina ndo deve ser operada por pessoas sob a influén-
cia de medicamentos, estupefacientes ou alcool ou sujeitas a
ataques epilépticos, tonturas ou descoordenacdo de movi-
mentos.

Os cilindros hidraulicos estdo sujeitos a expansao e contragao
térmicas. Isto poderd resultar em alteracdes na posicao da
lanca e/ou da plataforma enquanto a maquina estiver parada.
Os fatores que afetam o movimento térmico podem incluir o
periodo de tempo que a maquina permanece parada, a tem-
peratura do fluido hidrdulico, a temperatura do ar ambiente e
a posicdo da lanca e da plataforma.

Riscos de tropecamento e queda

Durante a operacao, os ocupantes da plataforma deverédo usar
arnés de seguranca, com um cabo de seguranca devidamente
amarrado a um ponto de fixacdo adequado. Fixar apenas um
(1) cabo de seguranca a cada ponto de fixagao.

nlilLﬁs —

Entrar e sair apenas pela area da cancela. Proceder com
extremo cuidado durante a entrada ou a saida da plataforma.

3122449



CAPITULO 1 - RECOMENDAGOES DE SEGURANCA

3122449

Verificar se a plataforma se encontra totalmente descida. Virar-
se para a maquina quando entrar ou sair da plataforma. Man-
ter sempre o0 corpo em contacto com a maquina em “3 pontos
de apoio”, utilizando sempre duas maos e um pé ou dois pés e
uma mao, para entrar e sair da maquina.

Antes de operar a maquina, verificar se todas as cancelas se
encontram fechadas e trancadas na posicéo de seguranca.

Manter sempre ambos os pés firmemente posicionados no
piso da plataforma. Nao colocar escadas, caixas, degraus,
estrados ou outros objetos semelhantes na unidade que per-
mitam qualquer tipo de alcance adicional a pontos mais
elevados.

Manter o calcado e a superficie da plataforma isentos de 6leo,
lama e outras substancias escorregadias.

Riscos de eletrocussao

— Plataforma Elevatoria JLG —

Esta maquina nao se encontra isolada eletricamente e néo
confere protecdo contra o contacto ou a proximidade com a

corrente elétrica.
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Tabela 1-1. Distancias Minimas de Aproximacao

Tensao DISTANCIA MiNIMA DE APROXIMAGAQ
(fase a fase) em metros (ft)

0a50kv 3(10)
Acimade50a200kV 5(15)
Acimade200a350kV 6(20)
Acimade 350a500kV 8(25)
Acimade 500a750kV 11(35)
Acimade750a1000kV 14(45)

NOTA: Esterequisito serd aplicado, exceto quando os regu-
lamentos internos da empresa empregadora, os
regulamentos locais e os regulamentos oficiais sdo

Manter uma distancia adequada de cabos elétricos, aparelhos mais rigorosos.

ou quaisquer outros componentes elétricos (nus ou isolados),

conforme as distancias minimas de aproximacao indicadas na « Manter uma distancia de pelo menos 3 m (10 ft) entre qual-
Tabela 1-1. quer parte da maquina e respetivos ocupantes, ferramentas e

Ter em atencdo os movimentos da maquina e as oscilacbes

dos cabos elétricos.

equipamento de quaisquer cabos ou equipamentos elétricos
com tensao até 50 000 volts. Por cada 30 000 volts, ou fracao, a
distancia de seguranga deve ser aumentada 0,3 m (1 ft).

- Plataforma Elevatéria JLG - 3122449
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» A distancia minima de seguranca pode ser reduzida se estive-
rem instaladas barreiras isoladoras para evitar o contacto e as
barreiras estiverem classificadas para a tensao da linha a guar-
dar. Estas barreiras nao devem fazer parte (ou estarem afixadas
a) da maquina. A distancia minima de seguranca deve ser
reduzida para uma distancia que se encontre dentro das
dimensodes de trabalho da barreira isoladora. Esta determina-
¢ao deve ser feita por uma pessoa devidamente qualificada de
acordo com os requisitos do empregador, locais ou governa-
mentais para as préticas de trabalho junto de equipamento

energizado.
A PERIGO

NAO MANOBRAR A MAQUINA OU PERMITIR A PRESENCA DE PESSOAS NO INTERIOR
DA ZONA DE SEGURANCA (DISTANCIAS MINIMAS DE APROXIMACAO). CONSIDERAR
SEMPRE QUE 0S COMPONENTES E CABLAGENS ELETRICAS SE ENCONTRAM EM TEN-
SAO, EXCETO QUANDO HAJA A CERTEZA DO CONTRARIO.

Riscos de capotamento

O utilizador deverd conhecer bem a superficie de trabalho
antes da deslocacdo da maquina. Durante a conducdo, nao
exceder os valores méximos admissiveis de inclinagcdo longitu-
dinal e lateral do piso.

- 3

Néo elevar a plataforma ou deslocar a maquina com a plata-
forma elevada em pisos inclinados, irregulares ou instaveis, ou
na proximidade dos mesmos. Verificar se a maquina se encontra
posicionada num piso firme, horizontal e uniforme antes de ele-
var a plataforma ou de conduzir sobre uma plataforma elevada.

Antes de deslocar a maquina em plataformas, pontes, camides
ou outras superficies, verificar sempre a respetiva capacidade
de suporte.

3122449 — Plataforma Elevatoria JLG — 1-7
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Nunca exceder a carga de trabalho méaxima conforme especifi-
cado na plataforma. Manter todas as cargas nos limites da pla-
taforma, exceto quando autorizado pela JLG.

Manter o chassis da maquina a uma distancia minima de 0,6 m
(2 ft) de buracos, lombas, desniveis, obstrucoes, residuos,
buracos ocultos e outros riscos potenciais existentes a nivel do
solo.

Nao empurrar ou puxar objetos com a lanca.

Nunca utilizar a maquina como grua. Nao amarrar a maquina a
estruturas adjacentes. Nunca atar fios, cabos ou objetos seme-
Ihantes a plataforma.

- Plataforma Elevatéria JLG -

Néo operar a maquina com ventos superiores a 12,5 m/s
(28 mph). Consultar Tabela 1-2, Escala Beaufort (apenas para
referéncia).

Nao aumentar a superficie da plataforma ou da carga. O
aumento da drea exposta ao vento provoca a diminuicdo da
estabilidade.

Nao aumentar as dimensées da plataforma com extensdes ou
pranchas nao autorizadas.

Se alanca ou a plataforma estiver com uma ou mais rodas fora
do solo, as pessoas devem ser removidas primeiro, antes de se
tentar a estabilizacdo da maquina. Utilizar gruas, empilhadores
ou outro equipamento adequado, para estabilizar a maquina.

3122449
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NOTA

NAO OPERAR A MAQUINA COM VENTOS SUPERIORES A 12,5 M/S (28 MPH).

Tabela 1-2. Escala Beaufort (apenas para referéncia)

I:‘:;:::::t Velocidade do vento Descricao Estado do terreno
m/s mph
0 0-0,2 0 Calmo Calmo. 0 fumosobe navertical
1 0,3-1,5 1-3 Aragem Movimento do ventovisivel nofumo
2 1,6-3,3 4-7 Leve brisa 0vento sente-se napele exposta. Asfolhas sussurram
3 3,454 8-12 Suave brisa Folhas e pequenos galhos em movimento constante
4 55-7,9 13-18 Brisamoderada Poeiras e papel solto noar. Os pequenos ramos comecam a movimentar-se.
5 8,0-10,7 19-24 Brisafresca Asérvores mais pequenas balangam.
6 10,8-13,8 25-31 Forte brisa Grandesramos em movimento. As bandeiras ondulam praticamente na horizontal.
A utilizagdo de um guarda-chuvatorna-se dificil.
7 13,9-17,1 32-38 Quase ventania/ventaniamoderada | Arvores completasem movimento. E necessario esforcar-se para caminhar contra o vento.
8 17,2-20,7 39-46 Ventaniafresca Galhos partidos de drvores. Os carros guinam na estrada.
9 20,8-24,4 47-54 Forteventania Danos pequenos em estruturas.

3122449

— Plataforma Elevatoria JLG —

1-9



CAPITULO 1 - RECOMENDAGOES DE SEGURANCA

Riscos de esmagamento e colisao

Todas as pessoas (na plataforma e no solo) devem usar capa-
cetes de protecdo aprovados.

Verificar na zona de trabalho, os espacos livres existentes nas
cotas superiores, nos lados e na parte inferior da plataforma,
durante a elevacao e abaixamento da plataforma e a condu-
¢do da maquina.

Durante a operag¢do, manter sempre todas as partes do corpo
no interior da plataforma.

Utilizar os comandos da langa e néo as fun¢des da conducéo,
para posicionar a plataforma junto de obstéculos.

Utilizar sempre uma pessoa como vigia, em areas com visibili-
dade reduzida.

- Plataforma Elevatéria JLG -

Durante a translagdo ou os movimentos giratérios da
maquina, manter afastadas todas as pessoas nao operacionais
a mais de 1,8 m (6 ft).

Sob quaisquer condi¢des de deslocacdo, o operador deverd
limitar a velocidade de movimento, de acordo com as condi-
¢Oes do solo, a intensidade do trafego, a visibilidade, a inclina-
¢do do piso, a localizagdo do pessoal e outros fatores que
possam provocar colisdo ou lesdes a quaisquer pessoas.

Ter em considera¢ao as distancias de travagem em todas as
velocidades de condugdo. Durante a conducdo em velocida-
des elevadas, reduzir sempre a velocidade antes de parar a
maquina. Deslocar a maquina em velocidade lenta, durante a
translacdo em pisos inclinados.

Nao utilizar a velocidade elevada em espagos confinados ou
durante as deslocacdes em marcha-atras.

Proceder sempre com extremo cuidado, de modo a evitar o
contacto com obstaculos ou a interferéncia com os comandos
e as pessoas presentes na plataforma.

Verificar se os operadores de outras maquinas em pisos eleva-
dos ou no solo tém consciéncia da presenca da plataforma ele-
vatoria. Desligar a corrente das pontes rolantes.

Avisar o pessoal para ndo trabalhar, permanecer de pé ou
andar sob a langa ou a plataforma elevada. Se necessario, iso-
lar e marcar a drea com barreiras.
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REBOQUE, SUSPENSAO E TRANSPORTE SOBRE UM
VEicuLO

Nao permitir a presencga de pessoas na plataforma, durante o
reboque, suspensdo e transporte da madaquina sobre um
veiculo.

Esta maquina nao deve ser rebocada, exceto em caso de emer-
géncia, anomalia, falha de energia ou durante as operagdes de
carga e descarga. Para os procedimentos de reboque de emer-
géncia, consultar o capitulo Procedimentos de Emergéncia
deste manual.

Antes do reboque, elevacdo ou transporte da maquina sobre
um veiculo, verificar se a lanca se encontra devidamente arma-
zenada e a plataforma giratdria bloqueada. Remover todas as
ferramentas da plataforma.

Suspender a maquina, apenas através dos pontos de suspen-
sdo recomendados. Suspender a maquina com equipamento
ou dispositivos de capacidade adequada.

Para informacoes sobre a suspensdo da maquina, consultar o
capitulo Operacao da Maquina deste manual.

1.5

MANUTENCAO

Este subcapitulo contém as recomendagdes gerais de seguranca
que devem ser observadas durante a manutencao desta
maquina. As recomendacdes adicionais a seguir durante a manu-
tencao da maquina encontram-se incluidas nos pontos adequa-
dos deste manual e no Manual de Servico e Manutencéo. E
extremamente importante que o pessoal de manutencao preste
a maior atencdo a estas recomendac¢des de forma a evitar eventu-
ais lesdées no pessoal ou danos materiais nas maquinas ou no
equipamento. Deve ser definido um programa de manutengao
por uma pessoa devidamente qualificada, devendo o plano ser
cumprido de forma a garantir a seguranca da maquina.

Riscos na manutencao

— Plataforma Elevatoria JLG —

+ Desligar todos os comandos da corrente elétrica e verificar se
ndo existe perigo de movimentos inesperados das pecas
moveis antes de executar quaisquer regulagdes ou reparagoes.

« Nunca trabalhar sobre uma plataforma elevada até que esta se
encontre totalmente descida na sua posicdo maxima, se possi-
vel, ou sem que esta se encontre suportada e com os movi-
mentos limitados através de escoras de seguranca adequadas,
bloqueios ou suportes aéreos.

- NAO reparar ou apertar as mangueiras ou acessoérios hidrauli-
cos com a maquina ligada ou com o sistema hidraulico
pressurizado.



CAPITULO 1 - RECOMENDAGOES DE SEGURANCA

Retirar sempre a pressao hidraulica de todos os circuitos
hidraulicos antes de serem desapertados ou retirados os com-
ponentes hidraulicos.

NAO utilizar as méaos para localizar fugas. Utilizar um pedaco
de cartdo ou papel para localizar as fugas. Usar luvas para aju-
dar a proteger as méos do fluido hidraulico.

-

Verificar se as pegas ou componentes de substituicdo sdo
idénticos ou equivalentes as pecas ou componentes originais.

Nunca tentar movimentar pecas pesadas sem a assisténcia de
um dispositivo mecanico. Nado pousar objetos pesados numa
posicdo instavel. Verificar se existe um apoio adequado
quando da elevacdo de componentes da maquina.

- Plataforma Elevatéria JLG -

Néao utilizar a maquina como ponto de massa para operacoes
de soldadura.

Quando forem executadas operagdes de corte de metal ou
soldadura, terdo de ser tomadas medidas de protecdo do
chassis contra exposicao direta a solda e a limalhas de metal.

Nao abastecer a maquina com combustivel, com o motor em
funcionamento.

Utilizar apenas solventes de limpeza aprovados e nao inflamaveis.

Nao substituir itens criticos para a estabilidade, tais como
baterias ou pneus cheios, por itens com pesos ou especifica-
¢Oes diferentes. Ndao modificar a unidade de forma a afetar a
estabilidade.

Consultar o Manual de Servico e Manutencdo para a obtengao
de informacoes sobre pesos de objetos de estabilidade critica.

A MODIFICACAO OU ALTERACAO DA PLATAFORMA ELEVATORIA DEVE APENAS SER EFE-
TUADA APOS A RECECAO DA RESPETIVA AUTORIZACAO POR ESCRITO EMITIDA PELO
FABRICANTE.

3122449
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Riscos com baterias

Desligar sempre as baterias quando forem executadas inter-
vencdes nos componentes elétricos ou quando forem efetua-
dos trabalhos de soldagem na maquina.

Nao permitir fumo, chama livre ou faiscas perto da bateria
durante o carregamento ou assisténcia.

Nao aproximar ferramentas ou outros objetos metalicos dos
terminais da bateria.

Utilizar sempre protecdo para as maos, olhos e face quando
forem efetuadas intervenc¢des na bateria. Garantir que o acido
da bateria ndo entra em contacto com a pele nem com a
roupa.

A cuIDADO

0 ELETROLITO DA BATERIA E UM FLUIDO ALTAMENTE CORROSIVO. EVITAR 0
CONTACTO DO FLUIDO COM A PELE E 0 VESTUARIO. LAVAR DE IMEDIATO, COM
AGUA, QUALQUER AREA QUE TENHA CONTACTADO COM 0 ACIDO E CONSUL-
TAR UM MEDICO.

Carregar as baterias apenas em areas bem ventiladas.

Evitar exceder o nivel de eletrélito da bateria. Adicionar dgua
destilada as baterias apenas depois destas estarem totalmente
carregadas.

3122449 — Plataforma Elevatoria JLG — 1-13



CAPITULO 1 - RECOMENDAGOES DE SEGURANCA

,@5 NOTAS:

1-14 - Plataforma Elevatéria JLG -

3122449



CAPITULO 2 - RESPONSABILIDADES DO UTILIZADOR, PREPARAGCAO DA MAQUINA E INSPECAO

3122449

CAPITULO 2. RESPONSABILIDADES DO UTILIZADOR, PREPARACAO DA MAQUINA E INSPECAO

2.1 FORMACAO DO PESSOAL

A plataforma elevatéria é um dispositivo de transporte de pes-
soas; por esta razao, a maquina deve ser operada e mantida ape-
nas por pessoal devidamente qualificado.

Esta maquina ndo deve ser operada por pessoas sob a influéncia
de medicamentos, estupefacientes ou alcool ou sujeitas a ata-
ques epilépticos, tonturas ou descoordenagao de movimentos.

Formacao dos operadores

A formacdo dos operadores devera incluir:

1. O modo de utilizacdo e as limitacdes dos dispositivos de
comando na plataforma e inferiores, os comandos de emer-
géncia e os sistemas de seguranca.

2. Osautocolantes de comando, as instrugdes e os avisos afixa-
dos na maquina.

3. As regras internas da empresa empregadora e os regula-
mentos oficiais em vigor.

4, A utilizacdo do equipamento de protecao antiqueda.

Conhecimentos adequados sobre o funcionamento meca-
nico da maquina, de modo a permitir o reconhecimento das
anomalias ou a possibilidade de anomalias.

6. Os métodos mais seguros de operacdo da maquina em
zonas com obstrugdes aéreas, trafego de outras maquinas e
obstaculos, depressées, buracos e desniveis no solo.

7. Os meios adequados para evitar os riscos associados com
condutores elétricos desprotegidos.

8. Os requisitos especificos do trabalho ou da utilizacdo da
maquina.

Supervisao da formacao

A formacao devera ser efetuada sob a supervisao de uma pessoa
qualificada numa zona sem obstaculos, até que o formando
tenha adquirido a aptiddo necesséria para controlar e operar a
maquina em condi¢des de seguranca.

Responsabilidade do operador

O operador deve ser instruido sobre a sua responsabilidade e
autoridade para parar a maquina em caso de anomalia ou situa-
¢bes de inseguranca para a maquina e outras estruturas
adjacentes.

- Plataforma Elevatéria JLG - 2-1
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2.2 PREPARACAO, INSPECAO E MANUTENCAO

2-2

A tabela seguinte indica as inspe¢des e operagdes de manuten-
cdo periddicas exigidas pela JLG Industries, Inc.; consultar os
regulamentos locais em vigor, relativamente a outros requisitos
referentes a plataformas elevatérias. A frequéncia das inspe¢des
ou da manutencdo devera ser aumentada, sempre que a
maquina for utilizada em ambientes exigentes ou hostis, com ele-
vada frequéncia ou em condicbes severas.

NOTA

A JLG INDUSTRIES, INC. CONSIDERA QUE UM TECNICO DE REPARAGAO COM FORMA-
CAo DE FABRICA E UMA PESSOA QUE TENHA CONCLUIDO COM APROVEITAMENTO 0
CURSO DE FORMACAO DE REPARACAO DA JLG RELATIVO A UM MODELO DE PRODUTO
JLG ESPECIFICO.

— Plataforma Elevatdria JLG - 3122449
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Tabela 2-1. Tabela de inspe¢ao e manutengao

Tipo

Frequéncia

Responsabilidade
primaria

Qualificagao da
reparacao

Referéncia

Inspecdo de pré-arranque

Antes de cada utilizacdo didria ou
apdésamudanca de operador.

Utilizador ou operador

Utilizador ou operador

Manual de Operacéo e Seguranca

Inspecdo pré-entrega (ver Nota)

Antes da entrega de cada venda oualuguer.

Proprietério, concessiondrio
ou utilizador

MecénicoJLG Qualificado

Manual de Reparacao e Manuten¢ao
eformuldrio deinspecdo JLG
aplicdvel

Inspecdo frequente
(verNota)

Apds 3 meses ou 150 horas, conforme o que ocorrer primeiro;
ou

apdsum periodo de inatividade superiora3 meses; ou
comprade mdquinausada.

Proprietério, concessiondrio
ou utilizador

MecénicoJLG Qualificado

Manual de Reparacao e Manuten¢ao
eformuldrio deinspecdoJLG
aplicdvel

Inspecdo anual damdquina
(verNota)

Anualmente, ndo superiora 13 meses, apés a datada
inspecao anterior.

Proprietério, concessiondrio
ou utilizador

Técnico dereparacdo com
formacdo de fébrica
(recomendado)

Manual de Reparagdo e Manutencao
eformuldrio deinspecaoJLG
aplicavel

Manutencao preventiva

Nosintervalosindicados no Manual de Reparacdo e
Manutencao

Proprietério, concessiondrio
ou utilizador

MecénicoJLG Qualificado

Manual de Reparagdo e Manutengdo

NOTA: Os formuldrios de inspe¢do podem ser fornecidos pela JLG. Utilizar o Manual de Reparagéo e Manutencdo para realizar as inspegées.

3122449
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Inspecao de pré-arranque

A inspecdo de pré-arranque deve incluir todas as operagdes
seguintes:

1.

Fendas em elementos metalicos principais

Limpeza - Verificar a presenca de derrames de fluidos
(6leos, combustivel ou eletrdlito de bateria) ou objetos
estranhos nas superficies. Comunicar os derrames ao pes-
soal de manutencao.

Estrutura - Inspecionar a estrutura da maquina para identi-
ficar sinais de mossas, danos, fendas nas soldas ou elemen-
tos metalicos principais ou outras discrepancias.

L
Fendasnassoldas

3. Autocolantes e avisos - Verificar o estado de limpeza e legi-

2-4

bilidade. Verificar se existe algum autocolante ou aviso em
falta. Verificar se todos os autocolantes e avisos se encon-
tram limpos e substituir os elementos em falta.

— Plataforma Elevatdria JLG -

4.

10.

Manuais de Operacao e Seguranca - Verificar se o reci-
piente estanque da maquina contém um exemplar do
Manual de Operacdo e Seguranca, Manual de Seguranca de
Compeatibilidade Eletromagnética (apenas nos mercados
ANSI) e o Manual de Responsabilidades ANSI (apenas nos
mercados ANSI).

Inspecao exterior — Consultar a Figura 2-2.
Bateria - Carregar, conforme necessario.

Combustivel (maquinas com motor de combustéo interna) -
Atestar, conforme necessario, com o combustivel adequado.

Oleo do motor - Verificar se o nivel de 6leo do motor se
situa na marca méaxima (Full) da vareta e se a tampa do bocal
de enchimento se encontra bem fechada.

Fluido hidraulico - Verificar o nivel do fluido hidraulico. Ates-
tar, conforme necessario, com o fluido hidraulico adequado.

Acessorios — Consultar o Manual de Operagdo e Seguranca
de cada acessorio instalado na maquina para obter instru-
¢Oes especificas de inspecao, operacao e manutencao.
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11. Verificagdo de funcionamento - Apds a concluséo da Ins- Verificagéo de funcionamento

pecao Exterior, verificar o funcionamento de todos os siste-

mas numa 4area livre de obstaculos aéreos e no solo. Para Efetuar as verificacdes de funcionamento, conforme indicado a

instrucdes de operacdao mais especificas, consultar o Capi- sequir:
tulo 4 deste manual.

1. A partir do posto de comando inferior, sem carga na

. plataforma:
A ATENCAO

DESLIGAR IMEDIATAMENTE A MAQUINA, EM CASO DE QUALQUER ANOMALIA DO FUN-
CIONAMENTO! COMUNICAR A ANOMALIA AO PESSOAL DE MANUTENGAO. NAO UTILI-

ZAR A MAQUINA, ATE ESTA SER CONSIDERADA SEGURA PARA OPERACAO. b.

3122449 - Plataforma Elevatéria JLG -

Verificar se todas as protecdes dos interruptores e
fechaduras se encontram instaladas;

Operar todas as funcdes e certificar-se de que a luz de
aviso do Sistema de controlo da lanca ndo se acende;

Verificar a poténcia auxiliar;

. Verificar se todas as fun¢des da maquina ficam desati-

vadas, quando o Botdo de paragem de emergéncia é
acionado.

Verificar se todas as fun¢des da lanca sdo interrompidas
quando o interruptor de acionamento de fungoes é
libertado.

2-5



CAPITULO 2 - RESPONSABILIDADES DO UTILIZADOR, PREPARACAO DA MAQUINA E INSPECAO

2. A partir do posto de comando da plataforma:

Verificar se a consola de comando se encontra bem
fixada na posicao adequada;

Verificar se todas as prote¢des dos interruptores e
fechaduras se encontram instaladas;

Operar todas as fungdes e certificar-se de que a luz de
aviso do Sistema de controlo da langa nao se acende;

Verificar se todas as fungdes da maquina ficam desati-
vadas, quando o Botdo de paragem de emergéncia é
acionado.

3. Com a plataforma na posi¢do de armazenamento:

2-6

Conduzir a maquina numa superficie inclinada, sem
exceder a inclinagdo maxima admissivel, e parar, verifi-
cando se os travées imobilizam a maquina;

Verificar o funcionamento do alarme do sensor de
inclinagao.
Verificar se todas as fun¢des da langa estdo desativadas

com os eixos recolhidos e a langa fora do modo de
transporte.

A mdaquina estd em modo de transporte até que um dos trés

seguintes fatores seja excedido:
Lanca principal estendida mais de 1,2 m (4 ft) OU
Lanca principal 6° acima da horizontal
(com torre armazenada) OU
Torre acima da horizontal.

Rodar a lanca de forma a ficar sobre um dos pneus traseiros
e verificar se o indicador de Sentido de conducao se acende
e se o interruptor de Desativacdo do sentido de conducédo
deve ser utilizado para que a fungdo de condugao possa ser
operada.

— Plataforma Elevatdria JLG - 3122449



CAPITULO 2 - RESPONSABILIDADES DO UTILIZADOR, PREPARAGCAO DA MAQUINA E INSPECAO

Teste de funcionamento do SkyGuard

A partir do consola da plataforma:

Testar a funcao SkyGuard, operando as funcdes de extensdo do
telescopio e ativando o sensor SkyGuard. A fungao de extensao do
telescdpio ira parar e serd ativada a fungao de retragdo do telesco-
pio por um curto periodo de tempo, sendo acionada a buzina até
o sensor SkyGuard e o interruptor de pé serem desativados.

NOTA: Se a mdquina estiver equipada com SkyGuard e Toque Leve, as
fungées ndo serdo invertidas, apenas serdo interrompidas.

NOTA: Se instalada, certificar-se de que a luz rotativa azul se acende
quando o SkyGuard é ativado.

Desativar o sensor SkyGuard, soltar os comandos, desligar e vol-
tar a ligar o interruptor de pé, certificando-se de que estd patente
um funcionamento normal.

Se o SkyGuard permanecer ativado apds inversdo ou interrupcao
da fungao, premir e manter premido o interruptor de desativacdo
do SkyGuard para permitir a utilizacdo normal das fun¢des da
maquina até que o sensor SkyGuard seja desativado.

3122449 - Plataforma Elevatéria JLG - 2-7
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X NS w2

hed

2 14

10.
1.
12.
13.
. Plataforma
15.
16.

Rodas de tragdo/direcdo dianteiras
Rodas detracao/dire¢do traseiras
Cilindro de elevacaodatorre
Consoladosolo

Seccdo dalanga de base datorre
Seccdo dalancaintermédiadatorre
Seccdo dalanca de extensdo datorre
Conjuntodalancadatorre
Cilindro de elevagao principal
Seccdodalanga de base principal
Seccdo de extensao dalanca principal
Lanca principal

Jib

Consolada plataforma
SkyGuard (seinstalado)
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Figura 2-1. Designacao dos principais componentes

— Plataforma Elevatdria JLG -
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Figura 2-2. Inspecao exterior diaria - Folha 1 de 2
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CAPITULO 2 - RESPONSABILIDADES DO UTILIZADOR, PREPARACAO DA MAQUINA E INSPECAO

Generalidades

Iniciar a Inspecao Exterior Didria no ponto n° 1, conforme indi-
cado no diagrama. Continuar a verificar sequencialmente
cada item relativamente as condi¢des indicadas na seguinte

lista de controlo:
A ATENCAO

PARA EVITAR POSSIVEIS ACIDENTES, VERIFICAR SE A MAQUINA SE ENCONTRA
DESLIGADA.

NAO UTILIZAR A MAQUINA ATE QUE TODAS AS ANOMALIAS TENHAM SIDO DEVI-
DAMENTE REPARADAS.

NOTA DE INSPECAO: Em cada ponto, verificar se existem compo-
nentes desapertados ou em falta, o seu estado de fixagdo e se exis-
tem danos visiveis, para além dos outros critérios mencionados.

1. Plataforma e cancela - Interruptor de pé a funcionar
corretamente e ndo modificado, desativado ou bloque-
ado. Trinco e dobradicas em boas condi¢des de
funcionamento.

2. Consolas de comando da plataforma e do solo - Os
interruptores e alavancas regressam as posicdes de
ponto-morto; autocolantes e avisos bem fixados e legi-
veis e marcacdes de controlo legiveis.

®

10.

11.

12.
13.

14.
15.

Seccoes da lanca/plataforma giratoria — Ver Nota de
Inspecao.
Tragao giratdria — Sem sinais de danos.

Jantes e pneus - Bem fixados, sem porcas em falta. Ins-
pecionar roscas gastas, cortes ou outras discrepancias.
Inspecionar as jantes para identificar danos e corroséo.

Motor de acionamento, travoes e cubo - Sem sinais de
fugas.

Componentes do capot - Ver Nota de Inspecéo.
Bomba hidraulica auxiliar - Ver Nota de Inspecéo.

Todos os cilindros hidraulicos — Sem danos visiveis,
cavilhas de articulacdo e mangueiras hidraulicas sem
danos ou fugas.

Chumaceira da giratéria - Sinais de lubrificacdo ade-
quada. Nao existem sinais de parafusos desapertados ou
de folgas entre a chumaceira e a estrutura.

Mangas de eixo e sensores da dire¢ao — Ver Nota de
Inspecao.

Bomba hidraulica principal - Ver Nota de Inspecao.
Dispositivo de rotacdo da plataforma - Ver Nota de
Inspecao.

Dispositivo de rotacao do jib — Ver Nota de Inspecdo.
SkyGuard - Ver Nota de Inspecao.

Figura 2-3. Inspecao exterior diaria - Folha 2 de 2

2-10 — Plataforma Elevatdria JLG -
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CAPITULO 2 - RESPONSABILIDADES DO UTILIZADOR, PREPARAGCAO DA MAQUINA E INSPECAO

2.3  TESTE DO SISTEMA DE BLOQUEIO DO EIX0
OSCILANTE (SE INSTALADO)

Os eixos frontais oscilam quando a langa se encontra na posicdo de
transporte.

NOTA

0 TESTE DO SISTEMA DE BLOQUEIO DEVE SER EFETUADO TRIMESTRALMENTE, SEM-
PRE QUE QUALQUER COMPONENTE DO SISTEMA FOR SUBSTITUIDO, OU QUANDO HOU-
VER SUSPEITAS DE FUNCIONAMENTO DEFEITUOSO.

NOTA:

3122449

Verificar se os eixos estdo estendidos e a lan¢a se encontra total-
mente retraida, descida e centrada entre as rodas motrizes,
antes de iniciar o teste do cilindro de bloqueio.

Colocar um cal¢o em cunha de 6 in (15,2 cm) de altura em
frente da roda dianteira esquerda.

A partir do posto de comando da plataforma, colocar o
motor em funcionamento.

Colocar a alavanca de comando da Conduc¢ao na posicao
dianteira e conduzir cuidadosamente a maquina sobre o
calco, até a roda dianteira esquerda se encontrar sobre o
calco.

Estender cuidadosamente a langa o suficiente para retira-la
da posicédo de transporte.

- Plataforma Elevatéria JLG -

5.

Com a langa nesta posicao, colocar a alavanca de comando
da Conducdo em Marcha-atras e deslocar a maquina para
fora do calco e da rampa.

Solicitar a outra pessoa que verifique se a roda dianteira
esquerda ou traseira direita permanece elevada, sem con-
tacto com o solo.

Colocar, cuidadosamente, a langa na posicao de transporte.
Quando a lanca chegar a posicédo de transporte, ativar cuida-
dosamente a Condugao para soltar os cilindros. Os cilindros
de bloqueio devem libertar-se e permitir que a roda repouse
no solo.

Repetir o procedimento para a verificacdo do cilindro da
oscilacdo direita para ver se a roda dianteira direita ou tra-
seira esquerda permanecem na elevadas na posicdo fora do
solo.

Se os cilindros de bloqueio ndo funcionarem corretamente,
o sistema deve ser reparado por um técnico qualificado,
antes de prosseguir a operagao da maquina.
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/@5 NOTAS:

2-12 — Plataforma Elevatdria JLG -
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CAPITULO 3 - COMANDOS E INSTRUMENTOS DA MAQUINA

CAPITULO 3. COMANDOS E INSTRUMENTOS DA MAQUINA

3.1 GENERALIDADES NOTA:  Os painéis indicadores utilizam simbolos de diferentes formatos
para avisar o operador dos diferentes tipos de situac6es opera-

cionais que poderiam suceder. O significado desses simbolos é

i NOTA i descrito abaixo.
0 FABRICANTE NAO POSSUI QUALQUER CONTROLO DIRETO SOBRE A UTILIZACAO E
OPERACAO DA MAQUINA. 0 UTILIZADOR E 0 OPERADOR SAO RESPONSAVEIS PELA

OBSERVACAO DE PRATICAS DE SEGURANGA ADEQUADAS.

Indicagdo de uma situagdo de perigo iminente que, se
ndo for evitada, pode provocar lesées corporais graves
ou mesmo a morte. Este indicador ficard vermelho.

Este capitulo destina-se a fornecer as informagdes necessdrias
para a adequada compreenséo do funcionamento dos comandos.

3.2 COMANDOS E INDICADORES

Indica condig¢do de operagdo anormal que, se ndo for
evitada, pode provocar interrup¢do ou danos na
mdaquina. Este indicador ficard amarelo.

NOTA: Todas as mdquinas encontram-se equipadas com painéis de Indicagdo de informagdo importante relativa ds con-

e , . P ~ dicdes de operagado, i.e. procedimentos essenciais para
comando que utilizam simbolos para identificacdo das fungdes ) L
d t lo. E , . ANS/ lt ¢ / ¢ I i um funcionamento em segurancga. Este indicador
€ controlo.Em maqumals , consuitar no autocolante .Oca ! ficard verde, a excegdo do indicador de capacidade
'zado no resguardo da caixa d.e cor7trolo na frente de.s?a caixa ou que ficard verde ou amarelo, dependendo da posicéo
junto ao posto de comando inferior os simbolos utilizados e as da plataforma.

respetivas fungées.

3122449 - Plataforma Elevatéria JLG - 3-1



CAPITULO 3 - COMANDOS E INSTRUMENTOS DA MAQUINA

A ATENCAO
PARA EVITAR LESOES CORPORAIS GRAVES, NAO OPERAR A MAQUINA SE ALGUMAS
DAS ALAVANCAS OU INTERRUPTORES DE CONTROLO DOS MOVIMENTOS DA PLATA-

FORMA NAO REGRESSAREM A POSICAO DE DESLIGADO QUANDO LIBERTADOS.
Posto de comando inferior

(Ver a Figura 3-1., Posto de comando inferior e a Capitulo 3-2., Posto de
comando inferior com Desativa¢do do Sistema de Seguran¢a da
Mdgquina (MSSO) (apenas CE)).

1. Painel de indicadores

O painel de indicadores contém luzes indicadoras que assi-
nalam problemas ou fun¢des acionadas durante a operagao

da maquina.

NOTA: O interruptor de acionamento de fungées deve ser
mantido premido de forma a operar as fungées de
Telescopio da lanca principal, Elevac¢éo da torre,
Giratdria, Elevagdo principal, Elevagcdo do jib,
Desativacdo do nivelamento da plataforma,
Rotagdo da plataforma e Giratéria do jib.

2. Comando do telescépio da lanca principal

Permite a extensao e recolhimento da lanca principal.

3-2
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3. Comando de elevacgdo da torre

Para elevacdo e abaixamento da langa da torre.

4. Comando da giratéria

Permite a rotacdo continua de 360 graus da plataforma
giratoria.

5. Comando de elevacdo principal

Para elevacao e abaixamento da langa principal.

6. Elevacdo do jib

Para elevacdo e abaixamento do jib.

A ATENGAO
UTILIZAR A FUNCAO DE DESATIVACAO DO NIVELAMENTO DA PLATAFORMA APENAS
PARA UM LIGEIRO NIVELAMENTO DA PLATAFORMA. A UTILIZACAO INCORRETA PODE
DAR ORIGEM A DESLO(AQI\O OU QUEDA DE CARGA/OCUPANTES. A NAO OBSERVACT\O
DESTAS INSTRU(()ES PODE PROVOCAR A MORTE OU LESOES CORPORAIS GRAVES.

7. Desativacdo do nivelamento da plataforma

Interruptor de 3 posicdes para o operador ajustar o sistema
de nivelamento automatico. Este interruptor é utilizado para
ajustar o nivel da plataforma em situacdes tais como subir/
descer uma superficie inclinada.

3122449
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oY e NIV AEWN =

I

4 5 10

Figura 3-1. Posto de comando inferior

3122449 - Plataforma Elevatéria JLG -

Painel deinstrumentos
Telescépiodalanca principal
Elevacdodalancadatorre

Giratdria

Elevacdo dalanga principal

Elevacdodojib

Desativacdo do nivelamento da plataforma
Rota¢do da plataforma

Giratdria dalanca de guindaste
Interruptor de selecdo do posto de comandoinferior/
da plataforma

. Conta-horas
12.
13.

Alimentacdo/Paragem de emergéncia
Arranque do Motor/Poténcia Auxiliar/Acionamento
de Fungdes
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3-4

13
12

11

4 5 14 10

oY e NIV AEWN =

I

Painel deinstrumentos
Telescépiodalanca principal
Elevacdodalancadatorre

Giratdria

Elevacdo dalanga principal

Elevacdodojib

Desativacdo do nivelamento da plataforma
Rota¢do daplataforma

Giratdria dalanca de guindaste
Interruptor de selecdo do posto de comandoinferior/da
plataforma

. Conta-horas
12.
13.

Alimentacdo/Paragem de emergéncia

Arranque do Motor/Poténcia Auxiliar/Acionamento
de Fungdes

Desativacdo do Sistema de Seguran¢a daMdquina
(MSS0)

Figura 3-2. Posto de comando inferior com Desativacao do Sistema de Seguranca da Maquina (MSSO) (apenas CE)

- Plataforma Elevatéria JLG -
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8. Rotacdo da plataforma

Permite a rotacado da plataforma.

9. Giratdriadojib

Permite a giratéria do jib.

NOTA: Com o interruptor de selecGo PLATAFORMA/SOLO na posicédo
central, a corrente é desligada para ambos os postos de
comando.

10. Interruptor de selecdo Plataforma/Solo

Um interruptor de 3 posi¢cdes de acionamento por chave ali-
menta a consola de comando da plataforma, quando na
posicdo PLATAFORMA. Quando o interruptor é mantido na
posicdo SOLO, a corrente é desligada para a plataforma,
ficando apenas operacionais os comandos do posto inferior.

3122449
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11. Conta-horas

Regista o tempo total de utilizacdo da méquina, com o
motor em funcionamento. O registo é efetuado através da
ligacdo ao circuito da pressdo do 6leo do motor, de modo a
registar apenas as horas de funcionamento do motor. O
conta-horas pode registar até 9999,9 horas e nao pode ser
colocado a zero.

NOTA: Quando o interruptor de alimentagdo/paragem de emergéncia
se encontra na posicéo “ligada” e o motor se encontra desligado,

toca um alarme, para indicar que a ignigéo se encontra “ligada’.

NOTA

QUANDO A MAQUINA E DESLIGADA, 0 INTERRUPTOR PRINCIPAL/PARAGEM DE EMER-
GENCIA DEVE ESTAR COLOCADO NA POSICAO “DESLIGADA”, DE MODO A EVITAR A DES-
CARGA DA BATERIA.

12. Interruptor de alimentacdo/paragem de emergéncia

Interruptor tipo cogumelo de duas posi¢des para forneci-
mento de energia ao Interruptor SELECAO PLATAFORMA/
SOLO, quando na posicdo exterior (ligado). Quando reco-
Ihido (desligado), a corrente encontra-se desligada para o
interruptor de SELECAO PLATAFORMA/SOLO.

3-5
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NOTA: A poténcia auxiliar apenas funciona se ndo houver presséo de 14. Desativacdo do Sistema de Seguranca da
o6leo do motor, estando desativada, se o motor estiver a Maquina (MSSO) (apenas CE)
funcionar.
Permite a desativacdo de emergéncia dos
As fungées serdo acionadas a uma velocidade inferior a normal comandos das fungbes que estdo bloquea-
devido ao fluxo hidrdulico reduzido. das em caso de ativacao do Sistema de
Detecao de Carga.

NOTA

DURANTE A UTILIZAGAO DE POTENCIA AUXILIAR, NAO OPERAR MAIS DE UMA FUNCAO
DE CADA VEZ. (OPERAGOES SIMULTANEAS PODEM SOBRECARREGAR A BOMBA
AUXILIAR).

13. Arranque do motor/Interruptor de poténcia auxiliar/Aciona-
mento de fung¢des

ruptor deve ser mantido em “CIMA” até que o

Para colocar o motor em funcionamento, o inter- @
motor entre em funcionamento.

Para usar a poténcia auxiliar, o interruptor devera
ser mantido em "BAIXO", durante a utilizacdo da
bomba auxiliar.

Quando o motor esta em funcionamento, o inter-
ruptor deve ser mantido em "BAIXO" para acionar |m
todos os comandos da lanca.

3-6 — Plataforma Elevatoria JLG — 3122449
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Painel indicador do posto de comando de solo

(Ver Figura 3-3., Painel indicador do posto de comando de solo)

1.

3122449

Indicador de carga da bateria
Acende quando existe uma anomalia na bateria ou no cir-
cuito de carregamento, com necessidade de reparagao.

Indicador de pressao baixa do 6leo do motor

Indica que existe uma pressao do 6leo do motor inferior ao
normal, com necessidade de reparacao.

Indicador de temperatura elevada do motor

Indica uma temperatura do fluido de refrigeracdo do motor
anormalmente elevada e a necessidade de reparacao.

4.

Indicador de temperatura do 6leo do motor

Indica que a temperatura do 6leo do motor, que serve tam-
bém para a refrigeracdo do motor, é anormalmente alta,
com necessidade de reparacao.

Indicador de vela de pré-aquecimento

Indica que as velas de pré-aquecimento estdao em funciona-
mento. Apds a ligacdo da ignicdo, aguardar pelo apaga-
mento da lampada, antes de colocar o motor em
funcionamento.

- Plataforma Elevatéria JLG - 3-7
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9 8
(arregamento da bateria 4. Temperaturadodleodomotoralta 7. (apacidade da plataforma
Pressao do 6leo do motor baixa 5. Indicadordasvelasde pré-aquecimento 8.  Sobrecarga da plataforma
Temperaturadofluido derefrigeracdodomotoralta. ~ 6.  Eixos preparados 9. Avisodosistemade controlodalanca

Figura 3-3. Painel indicador do posto de comando de solo

— Plataforma Elevatoria JLG —
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3122449

Indicador de eixos prontos

Indica que os eixos estdo totalmente estendidos. O indica-
dor fica intermitente quando os eixos estao em extensdo ou
retracdo e ficara aceso quando estes estiverem totalmente
estendidos. A luz apaga-se quando os eixos estiverem total-
mente recolhidos.

Indicador da capacidade da plataforma

Indica a amplitude de capacidade que esta selecionada. Esta
capacidade s6 pode ser selecionada na consola de comando
na plataforma.

Indicador de sobrecarga da plataforma (se instalado)

Indica que a plataforma tem excesso de carga.

Indicador de aviso do sistema de controlo da lanca

Indica que a plataforma se encontra fora da area de opera-
¢do e que a operagao de algumas fungdes da lanca podem
estar desativadas (ou seja, elevacdo, telescépio). A tentativa
de utilizacdo das fungdes desativadas provoca o acendi-
mento intermitente do indicador e a emissdo de um alarme
acustico. Colocar imediatamente a plataforma no solo. Se o
indicador permanecer aceso, foi detetada uma anomalia ou
falha no sistema de controlo da lanca. Se for descoberta uma
falha, o sistema devera ser reparado por um técnico JLG
especializado, antes de a maquina ser novamente utilizada.

Posto de comando da plataforma

(Ver Figura 3-4., Consola de comando da plataforma)

A ATENCAO
PARA EVITAR LESOES CORPORAIS GRAVES, NAO OPERAR A MAQUINA SE ALGUMAS
DAS ALAVANCAS OU INTERRUPTORES DE CONTROLO DOS MOVIMENTOS DA PLATA-
FORMA NAO REGRESSAREM A POSICAO DE DESLIGADO OU PONTO-MORTO QUANDO
LIBERTADOS.

1. Alimentacdo/paragem de emergéncia

Um interruptor tipo cogumelo vermelho de duas posicoes
que fornece energia aos comandos da PLATAFORMA
quando na posicao para fora (ligado). Quando recolhido
(desligado), a corrente encontra-se desligada para os
comandos da plataforma.

Cerca de 2 segundos depois do interruptor ser puxado para
fora, a maquina iniciard o diagndéstico dos vérios circuitos
elétricos e, se tudo estiver a funcionar devidamente, o
alarme da plataforma soara uma vez. Durante este periodo,
as luzes no painel indicador piscardo também uma vez.

- Plataforma Elevatéria JLG - 3-9
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[= SRS, T U I NS N

Alimentacdo/Paragemdeemergéncia 7.  Luzes 13.
Arranque do motor/Poténciaauxiliar 8.  Elevacdodojib 14.
Sele¢do de capacidade 9. Desativacdodo Toque Leve/SkyGuard

Desativacdo do sentido de condugao 10. Giratdriadalanca de guindaste 15.
Condugdo/Direcao 11. Elevacaodalancadatorre 16.
Telescépiodalanca principal 12. Indicador detoque leve/SkyGuard 17.

18.

Rotacdo da plataforma

Desativacdo doarmazenamento dalanade
guindaste

Comando davelocidade de funcionamento
Elevagdo dalanca Principal/Giratdria
Selecao velocidade de translagao/bindrio
Selecdo dadirecao

Figura 3-4. Consola de comando da plataforma

— Plataforma Elevatoria JLG —

20.
21.
22

—_

plataforma

. Desativacdo do nivelamento da

Extensao/recolhimento dos eixos

Buzina
Painel deinstrumentos
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2.

3122449

Arranque/Poténcia auxiliar

Quando empurrado para a frente, o interruptor fornece
energia elétrica ao motor de arranque para colocar o motor
em funcionamento.

Quando é empurrado para tras, fornece energia a bomba
hidraulica auxiliar elétrica, quando acionada. (manter o
interruptor acionado, durante a utilizacio da bomba
auxiliar).

Selecdo de capacidade

Este interruptor permite ao operador selecionar entre uma
gama de funcionamento com uma restricdo de capacidade
de 227 kg (500 Ib) para os mercados ANSI e 230 kg (500 Ib)
para os mercados CE e Austrdlia ou uma restricdo de capaci-
dade de 454 kg (1000 Ib) para os mercados ANSI e 450 kg
(1000 Ib) para os mercados CE e Austrélia.

- Plataforma Elevatéria JLG -

4.

NOTA:

NOTA:

Desativacao do sentido de conducao

Quando a lanca é rodada ficando sobre os pneus traseiros
ou ainda mais em ambas as dire¢des, o indicador de sentido
de conducgédo acende-se quando a fun¢ao de condugao é
selecionada. Empurrar e libertar o interruptor e, no espaco
de 3 segundos, movimentar o controlo de Conducao/Dire-
¢do para ativar a conducéo ou a direcdo. Antes de iniciar a
conducdo, notar as setas de orientacdo brancas/pretas afixa-
das nos comandos do chassis e da plataforma. Movimentar
os comandos de condug¢do numa dire¢do que corresponda
as setas direcionais.

Para acionar o Punho de comando de conducéo, puxar o anel de
bloqueio, por baixo do punho, para cima.

As alavancas de comando de SENTIDO DE MARCHA séo carrega-
das por uma mola e regressam automaticamente a posicéo de
ponto-morto (desligada) quando libertadas.

Conducdo/direcao
Permite a condugdo para a frente ou em marcha-atras. O
controlador é do tipo infinitamente proporcional, de modo a

permitir a velocidade variavel do movimento.

A direcao é controlada através de um interruptor de aciona-
mento pelo polegar, situado no topo do punho de comando.

3-11
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6.

Telescopio principal

Permite a extensao e recolhimento da lanca principal.

Luzes (se instalado)

Aciona as luzes auxiliares, caso existam na maquina.

Elevacdo do jib

Para elevar, deslocar para a frente; para descer, puxar para
tras. Para variar a velocidade de elevacéo, utilizar o Comando
da velocidade de funcionamento.

Interruptor de desativagdo do Toque Leve/SkyGuard (se
instalado)

A maquina pode estar equipada com uma de trés opcoes.
Podera ter o Toque Leve, SkyGuard, ou o Toque Leve e

SkyGuard.

Se instalado com Toque Leve, este
interruptor permite que as funcdes
que foram interrompidas pelo sistema
de Toque Leve voltem a ser acionadas
a velocidade lenta, permitindo ao ope-
rador afastar a plataforma do obsta-
culo que provocou a situacdo de
encerramento.

— Plataforma Elevatoria JLG —

NOTA:

10.

11.

Se instalado com SkyGuard, este inter-
ruptor permite que as fungdes que
foram interrompidas pelo sistema
SkyGuard voltem a ser acionadas, per-
mitindo ao operador retomar a utiliza-
¢ao das fungdes da maquina.

Se estiver instalado com Toque Leve e
SkyGuard, o interruptor funciona da
forma acima descrita e permite ao ope-
rador desativar o sistema cujo funcio-
namento foi interrompido.

o h

A fung¢do de Giratdria do jib ndo estd operacional quando o con-
trolo de Sele¢do da capacidade estd na posicdo de 454 kg
(1000 Ib) para os mercados ANSI e 450 kg (1000 Ib) para os mer-
cados CE e Austrdlia.

Giratéria do jib

Permite ao operador girar o jib para a esquerda ou para a
direita.

Elevacédo da lanca da torre

Permite a elevacdo e o abaixamento da lanca da torre ati-

vando os cilindros de elevacdo e telescopio da torre con-
forme prescrito pelo Sistema de controlo da lanca.

3122449
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12,

13.

14.

15.

3122449

Indicador de Toque Leve/SkyGuard (se instalado)

Indica que o batente de Toque Leve se encontra encostado a
um objeto ou que o sensor SkyGuard foi ativado. Todos os
comandos ficam inibidos, até ser acionado o botao de desa-
tivacdo. Para o Toque Leve, os comandos sao ativados no
modo de velocidade lenta ou para o SkyGuard, os comandos
funcionardo normalmente.

Rotacdo da plataforma

Permite ao operador rodar a plataforma para a esquerda ou
para a direita.

Desativacao do armazenamento do jib

Permite ao operador girar o jib para a direita para além do
batente eletrénico, de forma a armazenar o jib ao lado da
lanca para transporte.

Comando da velocidade de funcionamento

Controla a velocidade das fun¢des da lanca e da giratéria.
Rodar para a esquerda para reduzir a velocidade e rodar para
a direita, para aumentar a velocidade. Para selecionar a velo-
cidade lenta, rodar o comando totalmente para a esquerda,
até se ouvir um “clique”.

- Plataforma Elevatéria JLG -

NOTA:

NOTA:

Para acionar o Punho de comando de elevagdo principal/Rota-
¢do, puxar o anel de bloqueio, por baixo do punho, para cima.

A alavanca de comando de ELEVACAO PRINCIPAL/ROTACAO é
carregada por uma mola e regressa automaticamente a posi¢éo
de ponto-morto (desligada) quando libertada.

16. Controlador de elevacdo da langa/giratéria principal

O comando de elevacao e giratdria principal é efetuado atra-
vés de um punho de comando infinitamente proporcional
de dois eixos. Para elevar a langa, empurrar o punho para a
frente; puxar para tras, para descer. Mover o punho para a
direita para rodar a direita e mover para a esquerda, para
rodar a esquerda.
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NOTA:

Quando a langa se encontra posicionada acima da posi¢do de
transporte ou com o telescopio para fora e qualquer um dos
interruptores seguintes, SELECAO VELOCIDADE DA TRANSLA-
CAO/BINARIO ou VELOCIDADE DE FUNCIONAMENTO se encon-
tra na posicdo ALTA, as velocidades de funcionamento altas sGo
automaticamente inibidas e a mdquina continua a funcionar a
uma velocidade mais reduzida.

A CUIDADO

NAO OPERAR A MAQUINA, SE 0S INTERRUPTORES DE SELECAO DA VELOCIDADE DE
TRANSLAGAO/BINARIO OU VELOCIDADE DE FUNCIONAMENTO FUNCIONAREM
QUANDO A LANGA ESTIVER FORA DA POSICAO DE TRANSPORTE.

17.

Selecdo da velocidade de conducdo/binério

A posicao dianteira permite dispor de uma méaxima veloci-
dade de conducdo. A posicdo traseira permite dispor do
maximo de bindrio para terreno acidentado e inclinagdes. A
posicdo central permite que a maquina seja conduzida o
mais silenciosamente possivel.

18. Selecao da direcao

O acionamento do sistema de direcdo pode ser selecionado
pelo operador. A posicao central do interruptor proporciona
um sistema de direcdo convencional com as rodas diantei-
ras, sem intervencao das rodas traseiras. Esta deve ser a posi-
¢do normal, para velocidades de translacdo méxima. A
posicdo dianteira permite selecionar a direcdo de “caran-
guejo”. Neste modo, as rodas dos eixos dianteiro e traseiro
orientam-se na mesma direcdo, permitindo a deslocacdo
simultanea do chassis para o lado e para a frente. Este modo
de direcdo pode ser muito util para posicionar a maquina
em corredores ou junto a edificios. A posicdo traseira per-
mite selecionar a dire¢do “coordenada”. Neste modo de fun-
cionamento, as rodas dianteiras e traseiras orientam-se em
direcdes opostas, permitindo obter circulos de viragem
muito reduzidos e facilitar a movimentacao da maquina em
areas confinadas.

A ATENGAO
UTILIZAR A FUNCAO DE DESATIVACAO DO NIVELAMENTO DA PLATAFORMA APENAS
PARA UM LIGEIRO NIVELAMENTO DA PLATAFORMA. A UTILIZACAO INCORRETA PODE
DAR ORIGEM A DESLOCACAO OU QUEDA DE CARGA/OCUPANTES. A NAO OBSERVACAO
DESTAS INSTRU(()ES PODE PROVOCAR A MORTE OU LESOES CORPORAIS GRAVES.

— Plataforma Elevatoria JLG — 3122449
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19.

20.

21.

22,

3122449

Desativacao do nivelamento da plataforma

Interruptor de 3 posi¢cdes para o operador ajustar o sistema
de nivelamento automatico. Este interruptor é utilizado para
ajustar o nivel da plataforma em situagdes tais como subir/
descer uma superficie inclinada.

Extensdo/recolhimento dos eixos
Permite ao operador estender ou recolher os eixos. Os eixos

sé podem ser estendidos ou retraidos enquanto a maquina
esta a ser conduzida para a frente ou em marcha-atras.

Buzina

Se premido, este interruptor aciona a buzina.
Painel de indicadores
O painel de indicadores LED contém luzes indicadoras que

assinalam problemas ou fungdes acionadas durante a opera-
¢ao da maquina.

- Plataforma Elevatéria JLG -

Painel indicador de comando na plataforma

(Ver Figura 3-5., Painel indicador de comando na plataforma)

1.

Indicador de falha do sistema de nivelamento

Indica uma falha no sistema eletrénico de nivelamento. O
indicador de falhas ficara intermitente e ouvir-se-a um
alarme. Todas as fung¢des ficardo por predefinicao na veloci-
dade lenta se a lanca estiver fora do modo de transporte.

SE 0 INDICADOR DE FALHA DO SISTEMA DE NIVELAMENTO SE ACENDER, DESLIGAR A
MAQUINA, REPOR A PARAGEM DE EMERGENCIA E VOLTAR A COLOCAR A MAQUINA EM
FUNCIONAMENTO. SE A FALHA SE MANTIVER, RECOLOCAR A MAQUINA NA POSICAO
DE ARMAZENAMENTO, UTILIZANDO O NIVELAMENTO MANUAL, SE NECESSARIO, E
SOLICITAR A REPARACAO DO SISTEMA DE NIVELAMENTO.

2.

Alternador (se instalado)

Indica que o alternador se encontra em funcionamento.

Indicador de sobrecarga da plataforma (se instalado)

Indica que a plataforma tem excesso de carga.
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LB W N

Sistema de nivelamento
Alternador

Sobrecarga da plataforma
(apacidade da plataforma
Alarme deinclinagdo

6. Veladepré-aquecimento 11. Sentido de conducdo
7. Ativar 12. Eixos preparados
8. Nivelde combustivel 13. Avisodosistemade controlodalanca

9. Velocidadelenta
10. Anomalianosistema

Figura 3-5. Painel indicador de comando na plataforma

— Plataforma Elevatoria JLG —
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Indicador da capacidade da plataforma

Indica a capacidade maxima da plataforma selecionada para
a plataforma.

Uma das luzes de capacidade deve estar sempre acesa.
Ambas as luzes ficardo intermitentes e ouvir-se-4 um alarme
se a plataforma estiver fora da gama de funcionamento para
a capacidade selecionada.

Luz de alarme de inclinagao.

SE A LAMPADA ACENDER QUANDO A LANGCA E ELEVADA OU ESTENDIDA, RETRAIR E
BAIXAR A LANCA PARA UMA POSICAO ABAIXO DA HORIZONTAL E REPOSICIONAR A
MAQUINA NUM PLANO HORIZONTAL, ANTES DE ESTENDER A LANCA OU A ELEVAR
ACIMA DA POSICAO DE TRANSPORTE.

3122449

Indica que o chassis estd numa superficie inclinada (acima
de 3 a 5 graus, consoante o angulo da lanca). Se a lanca se
encontrar fora da posicdo de transporte e a maquina se
encontra numa superficie inclinada, é ativado um alarme e a
maquina fica automaticamente engrenada em VELOCIDADE
LENTA.

- Plataforma Elevatéria JLG -

NOTA:

6.

Indicador de vela de pré-aquecimento/esperar pelo

arranque

Se nédo for possivel colocar o motor em funcionamento ou se
forem produzidas quantidades excessivas de fumo no arranque,
esperar que o indicador da vela de pré-aquecimento/esperar pelo
arranque se apague antes de colocar o motor em funcionamento.

Indicacdo das velas de pré-aquecimento ligadas. Apo6s a liga-
¢do da ignicdo, aguardar pelo apagamento da lampada,
antes de colocar o motor em funcionamento.
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7. Interruptor de pé/indicador de ativacao

A ATENGCAO
PARA EVITAR LESOES CORPORAIS GRAVES, NAO DESMONTAR, MODIFICAR OU DESATI-
VAR 0 INTERRUPTOR DE PE ATRAVES DE BLOQUEIO OU DE QUALQUER OUTRO MEIO.

A ATENCAO
AFINAR 0 INTERRUPTOR DE PE, SE AS FUNCOES APENAS FOREM ATIVADAS QUANDO 0
INTERRUPTOR OPERAR APENAS NO ULTIMO 6 MM (0.25 IN) SUPERIOR OU INFERIOR

DO CURSO.

Para operar qualquer fungéo, o interruptor de pé deve estar
acionado; a funcdo desejada deve também ser acionada no
espaco de 7 segundos. O indicador de ativacdo indica que os
comandos se encontram disponiveis para operacdo. Se a
fungao nao for acionada no espago de 7 segundos, ou se
decorrer um periodo de 7 segundos entre a conclusao de
uma funcgéo e o inicio da outra, a luz de ativacdo apaga-se e
o interruptor de pé deve ser libertado e acionado nova-
mente para os comandos ficarem novamente disponiveis.

A libertacdo do interruptor de pé desativa todos os coman-
dos e provoca a aplicacdo dos travdes do sistema de
translacdo.

NOTA:

8.

Consultar Sistema de corte/reserva de combustivel no Capitulo 4
para obter mais informagées sobre o indicador de nivel de com-
bustivel baixo.

Indicador de nivel de combustivel

Indica o nivel no depésito de combustivel.

DEPOSITO 3/4 DE
CHEIO DEPOSITO

1/4 DE COMBUSTIVEL BAIXO VAZIO (PISCA
DEPOSITO (PISCA UMA VEZ POR DEZ VEZES POR
SEGUNDO) SEGUNDO)

Figura 3-6. Indicador de nivel de combustivel

3-18 — Plataforma Elevatoria JLG — 3122449
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9.

10.

11.

3122449

Indicador de velocidade lenta

Quando o Comando da Velocidade de Funcionamento é
colocado na posicdo de velocidade lenta, este indicador
avisa o operador de que todas as funcbes se encontram
reguladas para a velocidade mais reduzida possivel. A luz
fica intermitente se o sistema de controlo colocar a maquina
em velocidade lenta e ficard permanentemente acesa se o
operador selecionar velocidade lenta.

Indicador de anomalia no sistema

O acendimento desta luz indica que o Sistema de Controlo
JLG detetou uma avaria e que foi registado na memoaria do
sistema o respetivo cédigo de avaria. Consultar no Manual
de Reparacao as instrucdes relativas aos codigos de anoma-
lias e respetiva recuperacao e leitura.

A luz avisadora de anomalia acende-se durante 2 a 3 segun-
dos, quando a chave de ignicdo se encontra na posicao de
ligacdo para autodiagnostico.

Indicador de sentido de conducao

Quando a lanca é rodada ficando sobre os pneus traseiros
ou ainda mais em ambas as direcdes, o indicador de sentido
de conducao acende-se quando a funcdo de conducgédo é
selecionada. Este é um sinal para que o operador verifique se

- Plataforma Elevatéria JLG -

12.

13.

o controlo de conducdo estd a ser operado na direcao ade-
quada (ou seja, controlar situacdes de inversao).

Indicador de eixos prontos

Indica que os eixos estdo totalmente estendidos. O indica-
dor fica intermitente quando os eixos estao em extensdo ou
retracao e ficard aceso quando estes estiverem totalmente
estendidos. A luz apaga-se quando os eixos estiverem total-
mente recolhidos.

Indicador de aviso do sistema de controlo da langa

Indica que a plataforma se encontra fora da area de opera-
¢do e que a operacao de algumas fungdes da lanca podem
estar desativadas (ou seja, elevacdo, telescopio). A tentativa
de utilizacdo das fungdes desativadas provoca o acendi-
mento intermitente do indicador e a emissdo de um alarme
acustico. Colocar imediatamente a plataforma no solo. Se o
indicador permanecer aceso, foi detetada uma anomalia ou
falha no sistema de controlo da lanca. Se for descoberta uma
falha, o sistema devera ser reparado por um técnico JLG
especializado, antes de a maquina ser novamente utilizada.
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,@5 NOTAS:
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4.1

3122449

CAPIiTULO 4. OPERACAO DA MAQUINA

DESCRICAO

Esta maquina é uma plataforma elevatéria de pessoal hidraulica
autopropulsionada, equipada com plataforma de trabalho insta-
lada na extremidade de uma lanca de elevacéo e rotativa.

O posto de comando primario da maquina encontra-se na plata-
forma de trabalho. A partir deste posto de comando, o operador
pode comandar o sentido da marcha e a direcdo da maquina. O
operador pode elevar ou baixar a lanca principal ou da torre ou
roda-la para a direita e para a esquerda. A lanca normal pode
rodar 360 graus de modo continuo para a esquerda e para direita
da posicdo de armazenamento. A maquina dispde ainda de um
Posto de Comando do Solo, cuja operacao provoca a desativacao
do Posto de Comando da Plataforma. Os comandos do posto
inferior permitem a operacédo da elevacdo e abaixamento da pla-
taforma e devem ser utilizados em situagées de emergéncia para
descer a plataforma, em caso de impossibilidade de comando
pelo operador na plataforma.

- Plataforma Elevatéria JLG - 4-1
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4.2

AQUECIMENTO DO SISTEMA HIDRAULICO

O sistema de controlo monitoriza o sistema hidraulico em tempe-
raturas muito baixas e proporciona um rendimento ideal através
da limitacdo automatica das velocidades de funcionamento das
fun¢des de utilizacdo intensa. O modo de aquecimento é desli-
gado automaticamente quando o 6leo do sistema atinge tempe-
raturas toleraveis.

Enquanto o sistema esta frio e no modo de aquecimento, as fun-
¢Oes de elevacao da torre, elevagéo principal e telescépio princi-
pal sdo limitadas a velocidades lentas e esse facto é indicado ao
operador através da luz intermitente de velocidade lenta no pai-
nel de controlo da plataforma.

As funcdes que estdo a ser operadas quando o modo de aqueci-
mento é desligado mantém-se na velocidade lenta até que a fun-
¢ao volte a ser iniciada.

— Plataforma Elevatéria JLG —

CARACTERISTICAS E LIMITACOES OPERACIONAIS
DA LANCA

Capacidades

A lanca pode ser elevada acima da posicao de transporte, com ou
sem carga na plataforma, se:

1. A maquina estar posicionada numa superficie regular, firme
e horizontal.

2. Os eixos estiverem estendidos.

3. Acarga se situar dentro do limite de capacidade nominal do
fabricante.

4. Todos os sistemas da maquina estarem a funcionar
corretamente.

5. A pressdo dos pneus ser a recomendada.

6. A maquina estar equipada originalmente pela JLG.

3122449
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Sistema de controlo do recinto

O sistema de controlo do recinto é a forma principal de controlar
as posicoes de trabalho da torre e da lanca principal dentro dos
requisitos de estabilidade e estruturais da maquina.

A lanca principal deve ser controlada no angulo maximo e no
angulo minimo de forma a evitar entrar numa posicdo que pode-
ria comprometer a estabilidade para tras e evitar interferéncias
entre a lanca principal e a lanca da torre. Alanca da torre deve ser
controlada, permitindo apenas combinagdes especificas de com-
primento da torre e angulo da torre de forma a evitar entrar
numa posi¢ao que poderia comprometer a estabilidade para a
frente e para tras (ver Sistema de controlo do percurso da torre).
As falhas reconhecidas neste sistema resultariam no controlo
pelo Sistema de recuperacao elétrica (consultar o Manual de Ser-
vico), velocidades reduzidas das func¢bes e acendimento da luz de
aviso do Sistema de controlo da langa. Apds a recuperagdo, a
lanca nao poderia ser elevada da posicao de transporte até que a
falha estivesse resolvida.

A violacdo das posicdes da lanca fora do recinto permitido resul-
taria em velocidades reduzidas das fun¢des, acendimento da luz
de aviso do Sistema de controlo da lancga e restricdo de fungdes.
As tentativas de operar fungdes restringidas farao com que a luz
de aviso do Sistema de controlo da lanca fique intermitente e que
o alarme acustico da plataforma seja acionado.

A violacdo do percurso da torre (com um sistema de controlo em
bom estado de funcionamento) provocara a suspensédo da opera-
¢do combinada automética da elevacédo da torre e do telescépio

da torre. Uma violacao do percurso da torre para a frente pode
ser solucionada operando o interruptor de elevacao da torre para
cima (telescopio da torre para fora sem elevagdo automatica da
torre) ou o interruptor de elevagédo da torre para baixo (telescépio
da torre para baixo sem recolhimento automatico da torre). Uma
violacdo do percurso da torre para tras pode ser solucionada ope-
rando o interruptor de elevagao da torre para cima (telescépio da
torre para cima sem extensao automadtica da torre) ou o interrup-
tor de elevacéo da torre para baixo (telescopio da torre para den-
tro sem abaixamento automatico da torre).

As fungdes restringidas devido a violagdes do recinto da torre
para tras estdo a negar o abaixamento automatico da torre, a
extensao automadtica da torre, elevacado e abaixamento principais,
recolhimento do telescépio principal, langa de guindaste, girato-
ria, conducao e direcdo.

As funcdes restringidas devido a violagdes do recinto da torre
para a frente estdo a negar a eleva¢do automatica da torre, o
recolhimento automatico da torre, elevacdo e abaixamento prin-
cipais, extensdo do telescopio principal, lanca de guindaste, gira-
téria, conducéo e direcéo.

As funcdes restringidas devido a violagdes do recinto maximo da
lanca principal estdo a negar a elevacédo e abaixamento da torre,
elevacao principal, recolhimento do telescépio principal, langa de
guindaste, giratéria e conducao.

As funcgodes restringidas devido a violagdes do recinto minimo da
langa principal estao a negar o abaixamento principal, giratéria e
conducao.

- Plataforma Elevatéria JLG - 4-3
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Sistema de controlo do percurso da torre

O sistema de controlo do percurso da torre utiliza os sensores de
controlo do recinto para melhorar o controlo da langa da torre,
aumentando a eficiéncia do utilizador, sendo utilizado como
parte integrante do sistema de controlo do recinto.

Tanto o painel de comando do solo como o da plataforma utili-
zam um interruptor de fungdo para controlar a torre. Os coman-
dos do utilizador para elevagdo da torre ou abaixamento da torre

fazem com que o sistema de controlo introduza automatica- PERCURSO DA TORRE
bi = d I 5pio d I 30d PARAANGULOS DALANCA

mente a combinacéo correta de telescopio da torre e elevagéo da PRINCIPALINFERIORES A

torre para que a langa da torre descreva um percurso ou trajetdria 15GRAUS

pré-estabelecida do nariz da torre.

4-4

PERCURSO DATORRE PARA
ANGULOS DALANCA PRINCIPAL
SUPERIORESA 55 GRAUS

— Plataforma Elevatéria JLG —
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Sistema de controlo automatico da langa principal

Durante as fungdes combinadas de elevacédo da torre e elevagao
principal, o sistema de controlo ird manter a velocidade de eleva-
¢do da torre e variar automaticamente o comando maximo da
elevacgao principal conforme necessdrio para compensar o movi-
mento da torre.

A interagdo entre a langa principal e a langa da torre é ligeira-
mente diferente quando a langa principal esta acima ou abaixo
de 60° relativamente a gravidade.

ELEVAGAO/ABAIXAMENTO DA TORRE - LANGCA PRINCIPAL ABAIXO
DOS 60°

Durante a elevacao ou abaixamento da torre com a lancga princi-
pal abaixo do 60°, o sistema de controlo irda manter o angulo da
lanca principal no inicio do comando de elevacgédo da torre ou
conforme a leitura na conclusao da elevacao principal durante os
comandos combinados de elevacao da torre e principal.

ABAIXAMENTO DA TORRE - LANCA PRINCIPAL ACIMA DOS 60°

Durante o abaixamento da torre com a lanca principal inicial-
mente acima dos 60°, o sistema de controlo ird baixar a lanca
principal até aproximadamente aos 60° antes de iniciar o movi-
mento da torre. O sistema de controlo ird entdo controlar a langa
principal até aos 60° durante o resto do comando de abaixa-
mento da torre.

ELEVAGCAO DA TORRE - LANGA PRINCIPAL ACIMA DOS 60°

Durante a elevagdo da torre com a langa principal ja acima dos
60°, o sistema de controlo ird retardar automaticamente a com-
pensacao do angulo da lanca principal durante a elevacdo da
torre até que a langa principal atinja aproximadamente 60°. O sis-
tema de controlo ird entdo controlar a lanca principal até aos 60°
até que a lanca da torre tenha atingido a sua altura maxima. Con-
tinuando a operar a elevagédo da torre quando a esta atinge a sua
altura maxima fara com que o sistema de controlo eleve automa-
ticamente a lanca principal até ao respetivo angulo original.

Sistema de reducao da velocidade

O sistema de controlo utiliza os sensores de controlo do recinto
para reduzir automaticamente a velocidade da elevacéo e abaixa-
mento da torre no topo do percurso da torre e para reduzir auto-
maticamente a velocidade a elevac¢ao e abaixamento principais a
medida que se vai aproximando dos angulos minimo e maximo
do recinto de trabalho. O sistema de controlo indica ao operador
esta reducdo de velocidade acendendo de forma intermitente a
luz de velocidade lenta no visor da plataforma. Esta situagdo
aplica-se aos comandos da plataforma e do solo. No entanto, ndo
é dada qualquer indicagao no painel de comando do solo.

- Plataforma Elevatéria JLG - 4-5
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Angulo controlado

4-6

O Sistema de angulo controlado da lanca minimiza a interacdo
entre as fungdes de giratdria e condugao e as margens do recinto.
Esta interacao deve-se a dois fatores: Em primeiro lugar, o recinto
é controlado relativamente a gravidade independentemente da
inclinagdo do piso e, em segundo lugar, a fixacao da plataforma
giratdria/lancga é realizada pelas funcbes de giratdria e condugao
quando a inclinacdo do piso varia. Este facto pode fazer com que
a posicdo da lancga varie dentro do recinto ou mesmo viole as
margens do recinto durante a rotacdo ou condugdo sem movi-
mentar intencionalmente a lanca. O sistema de angulo contro-
lado da lanca ativa automaticamente a elevacdo ou abaixamento
da torre ou lanca principal durante os comandos de giratéria e
conducdo de forma a manter um angulo constante da lanca rela-
tivamente a gravidade.

O angulo controlado da lanca é desativado com uma eventual
violagao do recinto ou falha.

Proporcao da velocidade de giratoria

Os sensores do sistema de controlo da lanca detetam a distancia
que a plataforma é estendida desde o eixo de rotacdo, permi-
tindo velocidades de giratéria mais elevadas com a plataforma
mais perto do eixo de rotacdo e velocidades de giratéria gradual-
mente inferiores quanto mais a plataforma estiver afastada do
eixo de rotacao.

Estabilidade

A estabilidade da maquina baseia-se em duas condi¢des, desig-
nadas estabilidade FRONTAL e POSTERIOR. A posicao de estabili-
dade FRONTAL minima é indicada na (Ver Figura 4-2.), e a posicao
de estabilidade POSTERIOR minima é indicada na (Ver Figura 4-4.)

PARA EVITAR O TOMBAMENTO DIANTEIRO OU TRASEIRO, NAO SOBRECARREGAR A
MAQUINA OU OPERA-LA SOBRE PISOS NAO HORIZONTAIS.

— Plataforma Elevatéria JLG — 3122449
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LANCAPRINCIPALTOTALMENTE
ESTENDIDA

DESNIVELADAS

LANCA DATORRE TOTALMENTE
BAIXADA ATE TOTALMENTE
ELEVADA

PLATAFORMA GIRATORIA
RODADA90GRAUS DESDEA
POSICAO DEARMAZENAMENTO

AMAQUINATOMBARA NA DIREGAQ DAS SETAS, SE
SOBRECARREGADA OU UTILIZADA SOBRE SUPERFICIES

Figura 4-2. Posicao da menor estabilidade frontal

- Plataforma Elevatéria JLG -
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4.4

NOTA:

OPERACAO DA POTENCIA AUXILIAR

O sistema de poténcia auxiliar permite mover a plataforma, em
caso de avaria do motor. Este sistema utiliza um motor elétrico/
unidade de bomba capaz de operar todas as fun¢des da lanca
necessdérias para baixar a plataforma até ao nivel do solo.

Com a poténcia auxiliar ativada, o sistema de controlo ira tentar
utilizar a forca da gravidade para operar o abaixamento da eleva-
¢ado da langa principal, o abaixamento da elevacdo da torre e o
recolhimento do telescopio da torre. Se nao for detetado o movi-
mento adequado pelos sensores da lancga, o sistema de poténcia
auxiliar ira fornecer fluxo hidraulico para alimentar o movimento
da lanca. Permitir tempo de operacao suficiente para que o sis-
tema responda.

Para garantir um tempo de vida ttil suficiente da bateria, utilizar
as fung¢bes da elevagéo da lanca principal e telescopio da lanca
principal para baixar a plataforma até ao nivel do solo antes de
utilizar a elevacéo da torre. Os movimentos da lanca utilizando
a poténcia auxiliar sdo LENTOS, os movimentos param momen-
taneamente e alternam entre outras fungdes, conforme necessd-
rio. Ao operar a elevagdo da torre, os movimentos alternam
entre a elevagdo da torre, o telescépio da torre e a elevagéo prin-
cipal. Ao operar a elevagdo principal, os movimentos alternam
entre a elevagdo principal, o telescdpio principal e o nivela-
mento da plataforma.

— Plataforma Elevatoria JLG —

4.5

NOTA:

SELECAO DE CAPACIDADE

O sistema de controlo da langa permite ao operador selecionar
entre uma gama de funcionamento com uma restricao de capaci-
dade de 227 kg (500 Ib) para os mercados ANSI e 230 kg (500 Ib)
para os mercados CE e Austrdlia ou uma restricdo de capacidade
de 454 kg (1000 Ib) para os mercados ANSI e 450 kg (1000 Ib) para
os mercados CE e Austrélia. O operador seleciona a restricdo de
capacidade pretendida posicionando o interruptor de Selecao de
capacidade na consola da plataforma. O Indicador de capacidade
mostra a capacidade selecionada e ambas as luzes de capacidade
ficarao intermitentes e ouvir-se-a um alarme se a plataforma esti-
ver fora da capacidade selecionada.

Uma gama de funcionamento de 454 kg (1000 Ib) para os mer-
cados ANSI e 450 kg (1000 Ib) para os mercados CE e Austrdlia
requerem que o jib esteja fixo na posi¢éo centrada.

3122449
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CAPITULO 4 - OPERACAO DA MAQUINA

OPERACAO DO MOTOR

O arranque inicial do motor deve ser efetuado a partir do Posto
de Comando Inferior (de solo).

4.6

NOTA:

Procedimento de arranque

NOTA

EM CASO DE FALHA DE ARRANQUE IMEDIATO, NAO ACIONAR 0 MOTOR DE ARRANQUE
DURANTE UM PERIODO DE TEMPO PROLONGADO. EM CASO DE FALHA REPETIDA DE ARRAN-
QUE, DEIXAR ARREFECER 0 MOTOR DE ARRANQUE DURANTE 2 A 3 MINUTOS. SE 0 MOTOR
FALHAR APOS DIVERSAS TENTATIVAS, CONSULTAR O MANUAL DE MANUTENCAO DO MOTOR.

NOTA: Se ndo for possivel colocar o motor em funcionamento ou se
forem produzidas quantidades excessivas de fumo no arranque,
esperar que o indicador da vela de pré-aquecimento/esperar pelo

arranque se apague antes de colocar o motor em funcionamento.

1. Rodar a chave do interruptor de SELECAO para a posicao
inferior (SOLO). Colocar o interruptor de ALIMENTACAO/
PARAGEM DE EMERGENCIA na posicdo LIGADO e, depois,
premir o interruptor ARRANQUE DO MOTOR, até este come-
car a funcionar.

NOTA

DEIXAR 0 MOTOR AQUECER DURANTE ALGUNS MINUTOS A BAIXA VELOCIDADE, ANTES
DE APLICAR QUALQUER CARGA.

4-12
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Apds o aquecimento do motor, desligar o motor.

Depois, colocar o interruptor de SELECAO na posicao
PLATAFORMA.

4. No posto de comando da plataforma, puxar o interruptor de
ALIMENTACAO/PARAGEM DE EMERGENCIA na posicdo
LIGADO e, depois, premir o interruptor ARRANQUE DO
MOTOR, até este comecar a funcionar.

NOTA: Antes da operagdo do motor de arranque, o interruptor de pé
ndo deve estar acionado (para fora). Se o motor de arranque
funcionar com o interruptor de pé na posi¢do de acionamento,

NAO OPERAR A MAQUINA.

Procedimento de paragem do motor

NOTA

SE 0 MOTOR PARAR POR ANOMALIA, DETERMINAR A CAUSA E CORRIGIR A ANOMA-
LIA, ANTES DE COLOCAR NOVAMENTE 0 MOTOR EM FUNCIONAMENTO.

1. Remover qualquer carga do motor e deixar este funcionar a
baixa velocidade durante 3 a 5 minutos, de modo a reduzir
ainda mais a temperatura interna do motor.

2. Premir o interruptor de ALIMENTACAO/PARAGEM DE EMER-
GENCIA.

3. Colocar ointerruptor PRINCIPAL na posicao DESLIGADO.
Para mais informacdes, consultar o Manual do Motor.

3122449
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Sistema de corte/reserva de combustivel

NOTA:

Consultar o Manual de Servico e Manutengédo juntamente com
um mecanico JLG qualificado para verificar as configuracées da
mdaquina.

O sistema de corte de combustivel monitoriza o combustivel no
depdsito e deteta quando o nivel de combustivel estd a ficar
reduzido. O Sistema de Controlo JLG desliga automaticamente o
motor antes do depdsito de combustivel ser esvaziado a menos
que a maquina esteja configurada para ligar novamente o motor.

3122449

Se o nivel de combustivel atingir o limite de com-
bustivel baixo, o indicador de ¥ de depdsito
comeca a piscar uma vez por segundo, sendo que
restara aproximadamente 5 minutos de tempo de
funcionamento do motor. Se o sistema estiver
nesta condicdo e desligar automaticamente o
motor ou se o motor for desligado manualmente
antes de terminarem os 5 minutos de tempo de
funcionamento, o indicador de 1/4 de depdsito ira
piscar 10 vezes por segundo e o motor ird reagir em
conformidade com a configuragdo da maquina. A
seguir sdo indicadas as opgdes de configuracdo:

« Ligar o motor uma vez - Quando o motor se desliga, o ope-
rador poderd ativar a energia e ligar o motor uma vez com
aproximadamente 2 minutos de tempo de funciona-

mento. Depois de concluidos os 2 minutos de tempo de
funcionamento ou se o operador desligar o motor antes
de terminarem os 2 minutos de tempo de funcionamento,
o motor sé poderd ser novamente ligado depois de adicio-
nar combustivel no depésito.

- Voltar a ligar o motor - Quando o motor se desliga, o opera-
dor podera ativar a energia e ligar o motor para aproxima-
damente 2 minutos de tempo de funcionamento. Depois
de concluidos os 2 minutos de tempo de funcionamento, o
operador podera ativar a energia e ligar o motor para mais
2 minutos de tempo de funcionamento. O operador pode
repetir este processo até se esgotar o combustivel.

NOTA

CONTACTAR UM MECANICO JLG QUALIFICADO CASO SEJA NECESSARIO LIGAR NOVA-
MENTE A MAQUINA DEPOIS DE SE ESGOTAR 0 COMBUSTIVEL.

« Paragem do motor - O motor sera desligado. Nao sera per-
mitido ligar novamente o motor enquanto néo for adicio-
nado combustivel no deposito.

- Plataforma Elevatéria JLG - 4-13
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4.7 TRANSLACAO (CONDUCAO)

Ver Figura 4-6., Inclinagées laterais e longitudinais

NOTA: Consultar a tabela de Especificagbes de Operagédo para obter

classificagbes de inclinagdes laterais e longitudinais.

Todas as classificagbes para Inclinacées laterais e longitudinais
baseiam-se no pressuposto de a lan¢a da mdquina estar na
posicdo de armazenamento, totalmente baixada e retraida.

EM PISOS IRREGULARES, INSTAVEIS E NAO HORIZONTAIS, NAO CONDUZIR A
MAQUINA COM A LANGA FORA DO MODO DE TRANSPORTE.

PARA EVITAR A PERDA DO CONTROLO DA DIREGAO DA MAQUINA OU QUE ELA TOMBE,
NAO CONDUZIR EM PISOS COM INCLINACAO SUPERIOR A INDICADA NA CHAPA DO
NUMERO DE SERIE.

NAO CONDUZIR EM PISOS COM INCLINACAO LATERAL SUPERIOR A 5 GRAUS.

PROCEDER COM EXTREMO CUIDADO DURANTE A CONDUGAO EM MARCHA-ATRAS E
SEMPRE QUE A PLATAFORMA ESTIVER ELEVADA.

ANTES DE INICIAR A CONDUCAO, LOCALIZAR AS SETAS DE ORIENTACAO BRANCAS/PRE-

TAS AFIXADAS NOS COMANDOS DO CHASSIS E DA PLATAFORMA. MOVIMENTAR 0S
COMANDOS DE CONDUGAO NUMA DIRECAO QUE CORRESPONDA AS SETAS DIRECIONAIS.

4-14
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@
MARCHA A MARCHA- e
FRENTE ATRAS

A translacao é limitada por dois fatores:

1. Inclinacdo longitudinal, que é a percentagem de inclinagcdo
que a maquina pode subir.

2. |Inclinagéo lateral, que é o angulo da inclinagdo com que a
maquina pode ser conduzida transversalmente.

Quando a langa estd elevada ou estendida, a maquina nao deve
ser operada em inclinacdes longitudinais ou laterais que sejam
superiores as detetadas pelo alarme de inclinagdo. O alarme de
inclinacdo ouvir-se-a para alertar o operador quando a maquina
estiver numa inclinagdo insegura. A fungdo de velocidade de fun-
cionamento elevada da maquina também sera limitada para
velocidade baixa.

3122449
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NAO CONDUZIR A MAQUINA EM PISOS COMINCLINAGAO
SUPERIORA INDICADA NA CHAPA DO FABRICANTE

Figura 4-6. Inclinacoes laterais e longitudinais

3122449 - Plataforma Elevatéria JLG - 4-15
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Translacao em marcha a frente e marcha-atras

1. No posto de comando da plataforma, puxar o interruptor de
Paragem de emergéncia, colocar o motor em funciona-
mento e acionar o interruptor de pé.

2. Posicionar o controlador de acionamento para MARCHA A
FRENTE ou MARCHA-ATRAS, conforme desejado.

Esta maquina estd equipada com um Indicador de sentido de con-
ducéo. A luzamarela na consola de comando da plataforma indica
que a lanca é rodada para além dos pneus motrizes traseiros e a
funcdo de Conducgédo/Direcdo da maquina pode ser acionada na
direcdo oposta do movimento dos controlos. Se o indicador esti-
ver aceso, operar a fungdo de Condugao da seguinte forma:

1. O sentido de translacdo da maquina é indicado pela corres-
pondéncia entre as setas direcionais branca e preta no pai-
nel de comando da plataforma e no chassis.

2. Premir e libertar o interruptor de Desativacdo do sentido de
conducdo. Num espaco de 3 segundos, mover lentamente o
comando de Condugdo no sentido da seta correspondente
ao sentido de marcha desejado. A luz indicadora ficard inter-
mitente durante o intervalo de 3 segundos até a fungao de
conducdo ser selecionada.

DIRECAO

Posicionar o interruptor de polegar no controlador de condugao/
direcdo para a DIREITA (maquina para a direita) ou para a
ESQUERDA (maquina para a esquerda).

4-16

4.8

— Plataforma Elevatoria JLG —

4.9 EXTENSAO DOS EIX0S

NOTA: E necessdrio que o operador esteja a conduzir a mdquina (em
marcha para a frente ou em marcha-atrds) de forma a estender

0S €eixos.

Posicione o interruptor de Extensdo dos eixos de forma a esten-
der ou a retrair 0s eixos.

4.10 PLATAFORMA

Ajustamento do nivelamento da plataforma

A ATENGAO
UTILIZAR A FUNCAO DE DESATIVACAO DO NIVELAMENTO DA PLATAFORMA APENAS
PARA UM LIGEIRO NIVELAMENTO DA PLATAFORMA. A UTILIZACAO INCORRETA PODE
DAR ORIGEM A DESLOCACAO OU QUEDA DE CARGA/OCUPANTES. A NAO OBSERVACAQ
DESTAS INSTRUCOES PODE PROVOCAR A MORTE OU LESOES CORPORAIS GRAVES.
NOTA: O nivelamento da plataforma estd ativo durante todas as fun-
¢bes exceto durante a operagdo do telescdpio da langa principal.

Durante a operacdo normal da maquina, a plataforma ird manter
automaticamente a respetiva posicao. Nivelamento manual para
cima ou para baixo - Posicionar o interruptor de controlo da Plata-
forma/Nivelamento para cima ou para baixo, mantendo-o nessa
posicdo, até que a posigao pretendida da plataforma seja atingida.

3122449
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Rotacao da plataforma

Para rodar a plataforma para a esquerda ou para a direita, utilizar
o interruptor de comando da Rotacdo da Plataforma, para sele-
cionar o sentido da rotacdo, mantendo-o nessa posicdo, até ser
alcancada a posicdo desejada.

411 LANCA

NAO RODAR OU ELEVAR A LANCA FORA DO MODO DE TRANSPORTE QUANDO A
MAQUINA NAO ESTA NIVELADA.

NAO DEPENDER DO ALARME DE INCLINACAO COMO UMA INDICAGAO FIAVEL SOBRE 0
NIVELAMENTO DO CHASSIS.

PARA EVITAR 0 TOMBAMENTO DA MAQUINA, DESCER A PLATAFORMA ATE AO NiVEL
DO SOLO. DEPOIS, DESLOCAR A MAQUINA PARA UMA SUPERFICIE HORIZONTAL,
ANTES DE ELEVAR A LANCA.

PARA EVITAR LESOES CORPORAIS GRAVES, NAO OPERAR A MAQUINA SE ALGUMAS
DAS ALAVANCAS OU INTERRUPTORES DE CONTROLO DOS MOVIMENTOS DA PLATA-
FORMA NAO REGRESSAREM A POSICAO DE DESLIGACAO OU PONTO-MORTO QUANDO
LIBERTADOS.

SE A PLATAFORMA NAO PARAR QUANDO UM INTERRUPTOR OU ALAVANCA DE
COMANDO E LIBERTADO, REMOVER O PE DO INTERRUPTOR DE PE OU UTILIZAR A
PARAGEM DE EMERGENCIA PARA PARAR A MAQUINA.

3122449
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Rotacao da lanca

Para rodar a langa, utilizar o controlo de Giratéria para selecionar
a direcao Direita ou Esquerda.

NOTA
DURANTE A ROTACAO DA LANCA, VERIFICAR SE EXISTE FOLGA SUFICIENTE ENTRE A
LANGA E AS PAREDES, DIVISORIAS E EQUIPAMENTO ADJACENTE.

Elevacao e abaixamento da Lanca Principal

NOTA: A fungdo de elevagdo principal nédo estd operacional com a
lanca fora do modo de transporte se os eixos ndo estiverem

totalmente estendidos.

Para elevar ou baixar a langa principal, utilizar o controlo de Ele-
vacao da lanca (movimento de Subida ou Descida).

Telescopio (Extensao e Retracao) da lanca principal

NOTA: A funcdo de telescépio néo estd operacional para além da posicéo

de transporte se os eixos ndo estiverem totalmente estendidos.

Para estender ou retrair a lanca principal, utilizar o Interruptor de
comando do telescépio (movimento de Estender ou Retrair).
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Elevacao da torre 4,12 COMANDO DA VELOCIDADE DE FUNCIONAMENTO

NOTA: O sistema de controlo utiliza automaticamente uma combina- Este comando afeta a velocidade de todas as funcdes da lanca e
cdo de telescopio de torre e elevagéo de torre para que a lanca de Rotacao da plataforma. Quando na posicao esquerda méaxima,
da torre siga um percurso pré-estabelecido. o acionamento é colocado na velocidade lenta.

4.13 DESATIVACAO DO SISTEMA DE SEGURANGA DA

Para elevar ou baixar a langa da torre, utilizar o controlo de Eleva-

¢do da lanca da torre (movimento de Subida ou Descida). MAQUINA (MSSO) (APENAS CE)
Girara Ianga de guindaste A Desativacado do Sistema de Seguranca da
Maquina (MSSO) é utilizada para a Recuperacgao
NOTA:  Para operagédo no modo de 454 kg (1000 Ib) para mercados ANSI de Emergéncia da Plataforma. Consultar os pro-
e 450 kg (1000 Ib) para mercados CE e Austrdlia, o jib deve estar cedimentos de operagao em Capitulo 5.5, Desati-
centrado e a fungdo de Giratéria do jib ndo estd operacional. Se vagao do Sistema de Seguranga da Maquina
a langa de guindaste ndo estiver na posicdo centrada quando (MSSO) (apenas CE).

estiver neste modo, a fung¢do de giratéria da langa de guindaste
permitird ao operador voltar a centrar a lanca de guindaste.

Para girar a langa de guindaste, utilizar o controlo de Giratéria da
lanca de guindaste para selecionar a direcao Direita ou Esquerda.

4-18 — Plataforma Elevatoria JLG — 3122449
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4.14 FUNCIONAMENTO DO SKYGUARD

O SkyGuard é utilizado para facultar uma avancada protecédo do
painel de comando. Quando o sensor SkyGuard é ativado, as fun-
¢Oes que estavam em utilizagcao na altura da ativacao serao inver-
tidas ou interrompidas. A tabela abaixo destaca estas funcoes.

Tabela 4-1. Tabela de funcionamento do SkyGuard

Elevacao Telescopio | .. .. Condugao Conducaoem | Elevacdo | Teleda | Nivelamento | Rotacdoda | Elevacdo | Lancade | Telescopio
dalanca e Giratoria | paraa . o - .
. principal marcha-atrds | datorre | torre | daplataforma | plataforma | dojib rotacao dojib
principal frente
R C/R* R R I R R C/R** C C C C C C

R=Indica que foiativadaainversao

(=Indicaquefoiativadaainterrup¢ao

|=Entradaignorada

Nota: Se o Toque Leve estiver ativado com SkyGuard, todas as funcdes sao apenas interrompidas.

* Ainversao aplica-se apenas a extensao do telescopio principal. A retracdo do telescépio principal é interrompida

** Ainversao aplica-se apenasa elevagdo da torre. 0 abaixamento da torreficainibido.

3122449
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4.15 REBOQUE DE EMERGENCIA

RISCO DE DESCONTROLO DO VEiCULO/MAQUINA. QUANDO REBOCADA, A MAQUINA
NAO DISPOE DE TRAVOES. 0 VEICULO REBOCADOR DEVE TER CAPACIDADE PARA CON-
TROLAR A MAQUINA EM TODAS AS SITUA(GES. 0 REBOQUE DA MAQUINA EM VIAS
PUBLICAS NAO E PERMITIDO. A NAO OBSERVAQAO DAS INSTRUQ(JES PODE PROVOCAR
LESOES CORPORAIS GRAVES OU MESMO A MORTE.

VELOCIDADE MAXIMA DE REBOQUE 8 KM/H (5 MPH)

INCLINACAO MAXIMA DE REBOQUE 25%.

NOTA

NAO REBOCAR A MAQUINA COM 0 MOTOR EM FUNCIONAMENTO OU 0S CUBOS DE
TRAGAO ENGRENADOS.

1. Retrair, baixar e posicionar a lanca na posicao de transporte,
bloquear a plataforma giratéria.

2. Desengrenar os cubos de tracdo, invertendo a tampa de
desconexao.

TAMPA DE DESCO-
NEXAO

/

Cubo de tragdo engrenado

CUBO DE
TRACAO

TAMPA DE DESCO-
NEXAO
E (INVERTIDA)

CUBO DE
TRACAO

Cubo de tracao desligado

Figura 4-7. Cubo de tracdo desligado

4-20 — Plataforma Elevatoria JLG —

3122449



CAPITULO 4 - OPERACAO DA MAQUINA

3.

Engrenar novamente os cubos de tracdo, invertendo a
tampa de desconexao quando o reboque estiver concluido.

4.16 PARAGEM E ESTACIONAMENTO

Para parar e estacionar a maquina, proceder conforme indicado a
seguir:

1.

3122449

Conduzir a maquina para uma area razoavelmente bem pro-
tegida.

Verificar se a lanca esta descida sobre o eixo posterior.

Acionar os Interruptores de paragem de emergéncia no
posto de comando da plataforma.

Acionar os Interruptores de paragem de emergéncia nos
comandos do posto inferior. Posicionar o interruptor de
Selecdo Plataforma/Solo na posicao central de DESLIGADO.

Se necessdario, cobrir os Comandos da Plataforma, de modo a
proteger as placas de instrugdes, autocolantes de aviso e
comandos de operacao dos elementos.

- Plataforma Elevatéria JLG -

4.17 ELEVACAO/AMARRACAO

(Ver Figura 4-8.)

Elevacao

1.

O peso da maquina esta estampado na chapa do nimero de
série. Se a chapa estiver em falta ou ilegivel, contactar a

JLG Industries ou pesar a maquina, para determinar o seu
Peso bruto.

Colocar a langa na posicdo de armazenamento e travar a pla-
taforma giratoéria.

Remover da maquina todos os objetos soltos.

Fixar o dispositivo e o equipamento de suspensdo apenas
nos pontos de suspensao designados.

Controlar e ajustar as condi¢ées de operacdo com cabos ou
cordas, de modo a impedir os danos na méquina e a assegu-
rar que se mantenha nivelada.

4-21
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Amarracao 4.18 ARMAZENAR A EXTENSAO DA ARTICULACAO
PARA TRANSPORTE
NOTA - .
DURANTE 0 TRANSPORTE DA MAQUINA, A LANCA DEVE ESTAR TOTALMENTE DESCIDA 1. Colocaralanca na posicao de armazenamento e retrair os
E APOIADA NO RESPETIVO SUPORTE. CIX0s.
2. Premir o interruptor de controlo da Giratéria do jib para a
1. Colocar alanca na posicdo de armazenamento e travar a pla- direita até que a plataforma deixe de rodar.
taforma giratoéria.
NOTA: A fungdo de Giratdria do jib nédo estd operacional quando o con-
2. Remover da maquina todos os objetos soltos. trolo de Selecdo da capacidade estd na posico de 454 kg
3. Prender o chassis e a plataforma utilizando faixas ou corren- (10001b) para os,mercados ANSI e 450 kg (1000 Ib) para os mer-
tes de resisténcia adequada e fixas nos pontos de amarracdo cados CE e Austrdlia.
designados. . . .
NOTA: O nivelamento automdtico da plataforma estd desativado
durante o armazenamento do jib.
3. Empurrar o interruptor de controlo de Desativacdo do arma-

zenamento da lanca de guindaste e esperar até que a lanca
de guindaste e a plataforma estejam na posi¢ao de armaze-
namento por baixo da langa.
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3122449

1705838 A

6,60 m/21 ft-8in

11,46 m/37 ft-7in

4,85m/15ft-11in ————>»

Figura 4-8. Tabela de suspensdo e amarracao

- Plataforma Elevatéria JLG -
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Figura 4-9. Localizacdo dos autocolantes - Folha 1 de 5
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Figura 4-10. Localizacao dos autocolantes — Folha 2 de 5
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Figura 4-11. Localiza¢ao dos autocolantes - Folha 3 de 5
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Figura 4-12. Localiza¢ao dos autocolantes - Folha 4 de 5
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Figura 4-13. Localizacao dos autocolantes - Folha 5 de 5
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Tabela 4-2. Legenda dos autocolantes - Anterior a S/N 0300141446
Item n° ANSI Coreano Chinés Portugués Inglés/Espanhol | Francés/Inglés | CE/Australiano Japao
0274722-7 0274723-7 0274724-7 0274725-7 0274726-8 0274727-7 0274728-8 0274729-7
1 - - - - - - - -
2 1701499 1701499 1701499 1701499 1701499 1701499 1701499 1701499
3 . . - - - . . .
4 - - - - - - - -
5 1701509 1701509 1701509 1701509 1701509 1701509 1701509 1701509
6 1701529 1701529 1701529 1701529 1701529 1701529 1701529 1701529
7 1703811 1703811 1703811 1703811 1703811 1703811 1703811 1703811
8 1703814 1703814 1703814 1703814 1703814 1703814 1703814 1703814
9 1704277 1704277 1704277 1704277 1704277 1704277 1704277 1704277
10 1704412 1704412 1704412 1704412 1704412 1704412 1704412 1704412
n -- -- -- -- -- -- 17055515 --
12 -- -- -- -- -- 1705514 -- --
13 3251243 3251243 3251243 3251243 3251243 3251243 -- 3251243
15 1705337 1705337 1705342 1705904 1705337 1705341 -- 1705338
16 -- -- 1705507 1705906 1705916 1705505 -- 1705493
17 -- 1702153 -- 1705901 1704007 1704006 -- --
3122449 - Plataforma Elevatéria JLG -
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Tabela 4-2. Legenda dos autocolantes - Anterior a S/N 0300141446

Item n° ANSI Coreano Chinés Portugués Inglés/Espanhol | Francés/Inglés | CE/Australiano Japao
0274722-7 0274723-7 0274724-7 0274725-7 0274726-8 0274727-7 0274728-8 0274729-7

18 1703953 1703953 1703943 1705903 1703941 1703942 -- 1703944
19 1702868 1702868 1705968 1705967 1704001 1704000 -- --

20 1703797 1703797 1703925 1705895 1703923 1703924 1705921 1703926
21 1705336 1705336 1705348 1705896 1705917 1705347 1705822 1705344
22 1703804 1703804 1703949 1705898 1703947 1703948 1701518 1703950
23 1703805 1703805 1703937 1705897 1703935 1703936 1705961 1703938
24 3252347 -- 1703982 1705902 1703983 1703984 1705828 1703980
25 3251813 3251813 3251813 3251813 3251813 3251813 -- 3251813
26 1705492 1705492 1705508 1705907 1705915 1705506 -- 1705494
27 1702631 1702631 1702631 1702631 1702631 1702631 1702631 1702631
28 1705168 1705168 1705334 1705899 1705908 1705333 1706770 1705330
29 1705181 1705181 1705478 1705900 1705919 1705477 1705468 1705480
30 1700584 1700584 1700584 1700584 1700584 1700584 1700584 1700584
31 1706751 1706751 1706751 1706751 1706751 1706751 -- 1706751
32 1705868 1705868 1705868 1705868 1705868 1705868 -- 1705868
33 1705351 1705351 1705430 1705905 1705910 1705429 -- 1705426
34 1701505 1701505 1701505 1701505 1701505 1701505 1701505 1701505
35 1704972 1704972 1706060 1706059 1706063 1706064 1706098 1704972

4-30
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Tabela 4-2. Legenda dos autocolantes - Anterior a S/N 0300141446

Item n°

ANSI
0274722-7

Coreano
0274723-7

Chinés
0274724-7

Portugués
0274725-7

Inglés/Espanhol
0274726-8

Francés/Inglés
0274727-7

CE/Australiano
0274728-8

Japao
0274729-7

36

1705511

1705511

1705511

1705511

1705511

1705511

1705511

1705511

37

1701501

1701501

1701501

1701501

1701501

1701501

1701501

1701501

38

39

40

4

4

43

4

45

46

4

48

49

50

51

52

53

3122449
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4-32

Tabela 4-2. Legenda dos autocolantes - Anterior a S/N 0300141446

Item n°

ANSI
0274722-7

Coreano
0274723-7

Chinés
0274724-7

Portugués
0274725-7

Inglés/Espanhol
0274726-8

Francés/Inglés
0274727-7

CE/Australiano
0274728-8

Japao
0274729-7

54

55

56

57

58

59

60

— Plataforma Elevatoria JLG —
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Tabela 4-3. Legenda dos autocolantes - S/N 0300141446 até a atualidade

Item n° ANSI Coreano Chinés Portugués Inglés/Espanhol | Francés/Inglés | CE/Australiano Japao
0274722-B 0274723-B 0274724-B 0274725-B 0274726-B 0274727-B 0274728-B 0274729-B
1 - - - - - - - -
2 1701499 1701499 1701499 1701499 1701499 1701499 1701499 1701499
3 . . - - . . . .
4 - - - - - - - -
5 1701509 1701509 1701509 1701509 1701509 1701509 1701509 1701509
6 1701529 1701529 1701529 1701529 1701529 1701529 1701529 1701529
7 1703811 1703811 1703811 1703811 1703811 1703811 1703811 1703811
8 1703814 1703814 1703814 1703814 1703814 1703814 1703814 1703814
9 1704277 1704277 1704277 1704277 1704277 1704277 1704277 1704277
10 1704412 1704412 1704412 1704412 1704412 1704412 1704412 1704412
n -- -- -- -- -- -- 17055515 --
12 -- -- -- -- -- 1705514 -- --
13 3251243 3251243 3251243 3251243 3251243 3251243 -- 3251243
15 1705337 1705337 1705342 1705904 1705337 1705341 -- 1705338
16 -- -- 1001117035 1705906 1705916 1705505 -- 1705493
17 -- 1702153 -- -- -- -- -- --
3122449 - Plataforma Elevatéria JLG -
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Tabela 4-3. Legenda dos autocolantes - S/N 0300141446 até a atualidade

Item n° ANSI Coreano Chinés Portugués Inglés/Espanhol | Francés/Inglés | CE/Australiano Japao
0274722-B 0274723-B 0274724-B 0274725-B 0274726-B 0274727-B 0274728-B 0274729-B
18 1703953 1703953 1703943 1705903 1703941 1703942 -- 1703944
19 1702868 1702868 1001116846 1705967 1704001 1704000 -- --
20 1703797 1703797 1703925 1705895 1703923 1703924 1705921 1703926
21 1705336 1705336 1001116849 1705896 1705917 1705347 1705822 1705344
22 1703804 1703804 1703949 1705898 1703947 1703948 1701518 1703950
23 1703805 1703805 1001116851 1705897 1703935 1703936 1705961 1703938
24 3252347 -- 1703982 1705902 1703983 1703984 1705828 1703980
25 -- -- -- -- -- -- -- --
26 1705492 1705492 1705508 1705907 1705915 1705506 -- 1705494
27 1702631 1702631 1702631 1702631 1702631 1702631 1702631 1702631
28 1001122369 1001122370 1001122371 1001122372 1001122373 1001122374 1706770 1001122375
29 1001122376 1001122377 1001122378 1001122379 1001122380 1001122381 1705468 1001122382
30 1001131269 -- -- -- -- 1700584 -- --
31 1706751 1706751 1706751 1706751 1706751 1706751 -- 1706751
32 1705868 1705868 1705868 1705868 1705868 1705868 -- 1705868
33 1705351 1705351 1705430 1705905 1705910 1705429 -- 1705426
34 1701505 1701505 1701505 1701505 1701505 1701505 1701505 1701505
35 1704972 1704972 1706060 1706059 1706063 1706064 1706098 1704972
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Tabela 4-3. Legenda dos autocolantes - S/N 0300141446 até a atualidade

Item n°

ANSI
0274722-B

Coreano
0274723-B

Chinés
0274724-B

Portugués
0274725-B

Inglés/Espanhol
0274726-B

Francés/Inglés
0274727-B

CE/Australiano
0274728-B

Japao
0274729-B

36

1705511

1705511

1705511

1705511

1705511

1705511

1705511

1705511

37

1701501

1701501

1701501

1701501

1701501

1701501

1701501

1701501

38

39

40

4

4

43

4

45

46

4

48

49

50

51

52

53

3122449

- Plataforma Elevatéria JLG -

4-35



CAPITULO 4 - OPERACAO DA MAQUINA

4-36

Tabela 4-3. Legenda dos autocolantes - S/N 0300141446 até a atualidade

Item n°

ANSI
0274722-B

Coreano
0274723-B

Chinés
0274724-B

Portugués
0274725-B

Inglés/Espanhol
0274726-B

Francés/Inglés
0274727-B

CE/Australiano
0274728-B

Japao
0274729-B

54

55

56

57

58

59

60
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CAPITULO 5. PROCEDIMENTOS DE EMERGENCIA
5.1  GENERALIDADES NOTA

Este capitulo destina-se a explicar as medidas que devem ser  APOS QUALQUER INCIDENTE, INSPECIONAR COMPLETAMENTE A MAQUINA E TESTAR O FUN-
implementadas, em caso de ocorréncia de uma situacdo de  CIONAMENTO DE TODAS AS FUNCOES, PRIMEIRO A PARTIR DOS COMANDOS DO POSTO INFE-

emergéncia durante a operaco da maquina. RIOR E, DEPOIS, A PARTIR DO POSTO DE COMANDO DA PLATAFORMA. NAO ELEVAR CARGAS
. AMAIS DE 3 M (10 FT), ATE HAVER CERTEZA DE QUE TODOS 0S DANOS FORAM REPARADOS,
5.2 NOTIFICACAO DE INCIDENTES SE NECESSARIO, E DE QUE TODOS 05 COMANDOS ESTAO A FUNCIONAR CORRETAMENTE.

A JLG Industries, Inc. devera ser imediatamente notificada, sem- 5.3 OPERAcAO DE EMERGEN('A

pre que os produtos JLG tenham estado envolvidos em quaisquer
incidentes. Mesmo que ndo seja evidente qualquer lesao corporal

ou dano material, a fabrica devera ser contactada por telefone, de ImPOSSIbIIIdade de controlo da maquina pelo operador

modo a fornecer todos os pormenores necessarios. EM CASO DE IMPOSSIBILIDADE DO OPERADOR OPERAR OU
Nos Estados Unidos: COMANDAR A MAQUINA:
Telefone da JLG (nos EUA): Contactar o representante local da JLG. 1. O comando da maquina deve ser efetuado por outras pes-

soas através dos comandos do posto de comando inferior,

Fora dos Estados Unidos: apenas conforme necessario.

240-420-2661
2. Oscomandos da plataforma devem ser utilizados apenas

Correio eletronico: por pessoas devidamente qualificadas. NAO CONTINUAR A

ProductSafety@JLG.com OPERAR A MAQUINA, SE OS COMANDOS NAO FUNCIONA-
< . . . o REM CORRETAMENTE.
A ndo notificagdo do fabricante relativamente a qualquer inci- ) o
dente envolvendo um produto da JLG Industries no prazo de 3. Aremocao dos ocupantes da plataforma e a estabilizacdo do
48 horas de tal incidente poderé provocar a anulacio da garantia movimento da maquina devem ser efetuadas por meio de
dessa maquina. gruas, empilhadores ou outro equipamento disponivel.

3122449 - Plataforma Elevatéria JLG - 5-1



CAPITULO 5 - PROCEDIMENTOS DE EMERGENCIA

Aprisionamento/encravamento da plataforma ou 5.5  DESATIVACAO DO SISTEMA DE SEGURANCA DA
dalanca MAQUINA (MSS0) (APENAS CE)
Se a plataforma ou a lanca ficar aprisionada ou encravada em A Desativacao do Sistema de Seguranca da
estruturas ou equipamento quando elevada, remover primeiro os Maquina (MSSO) s6 deve ser utilizado para recu-
ocupantes da plataforma, antes da libertacdo da maquina. perar um operador que se encontre imobilizado,
o preso ou impossibilitado de operar a maquina,
5.4 REBOQUE DE EMERGENCIA sendo os comandos das fun¢des bloqueados na

5-2

NAO rebocar esta maquina, exceto se devidamente equipada
para o efeito. No entanto, a maquina dispde de diversos dispositi-
vos que permitem efetuar a sua movimentacao. Para informacées NOTA:
sobre os procedimentos de reboque, consultar o Capitulo 4.

NOTA:

plataforma devido a uma situacao de sobrecarga
da plataforma.

Caso seja utilizada a funcionalidade MSSO, o indicador de falha
fica intermitente, sendo definido um cédigo de anomalia no Sis-
tema de Controlo JLG que poderd ser restaurado por um Técnico
de Reparac¢do JLG qualificado.

Ndo séo necessdrias quaisquer verificagbes funcionais ao sistema
MSSO. O Sistema de Controlo JLG ird definir um Cédigo de Diag-
néstico de Avaria, se o interruptor de comando apresentar falha.

Para utilizar o MSSO:

1.

A partir da consola de comando inferior, colocar o interrup-
tor de Selecéo plataforma/solo, na posicao Solo.

Puxar o comando de Alimenta¢ao/Paragem de emergéncia.
Ligar o motor.

Premir e manter premido o interruptor MSSO e o interruptor
de comando para a funcdo pretendida.

- Plataforma Elevatéria JLG - 3122449
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CAPIiTULO 6. ESPECIFICACOES GERAIS E MANUTENCAO DO OPERADOR

6.1  INTRODUCAO

Este capitulo do manual fornece ao operador as informacgées adi-
cionais necessarias para a operacao e manutencao adequadas

desta maquina.

A parte deste capitulo referente a manutencao destina-se a for-
necer informacgdes que ajudem o operador da maquina a execu-
tar apenas tarefas diarias na maquina e nao substitui o Plano de
Manutencdo e Inspecédo Preventivas, mais completo, incluido no

Manual de Reparagdo e Manutencdo.

Outras publicag¢des disponiveis:
Manual de Servico e Manutencao

Manual llustrado de Pecas

3121171

3121172

Guia de Resolucédo de Problemas

3128411

CD de Resolucdo de Problemas

3128444

3122449

6.2  ESPECIFICACOES DE OPERACAO E DADOS

DE DESEMPENHO

Tabela 6-1. Especificacoes

de operacao - Anterior a S/N 0300141446

(argadetrabalho mdxima (Capacidade)

- Plataforma Elevatéria JLG -

Sem restri¢des 230kg (5001b)
Comrestricoes 450kg (1000 Ib)
Alturamdxima da plataforma vertical (sem restricdes) 38,1m(125ft)
Alturamdxima da plataforma vertical (com restricdes) 38,1m(125ft)
Alcance méximo da plataforma horizontal (semrestric6es) 19,3m (63 ft-2in)
Alcance méximo da plataforma horizontal (com restricdes) 16,2m (53 ft-2in)
Altura para cima e superior 18,5m (60ft-71in)
Alcance dalanga principal (nomdximo, para cima e superior) +75°/-55°
Rotacdo méximadalanca 360°Continua
JibPLUS
Comprimento 2,44m (8ft)
Movimento na horizontal 125°em funcionamento,
210°emarmazenamento
Movimento na vertical 130°(475/-55)
Pressao mdxima do fluido hidraulico 317 bar (4600 psi)
6-1
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Tabela 6-1. Especificacbes
de operacéo - Anterior a S/N 0300141446

Tabela 6-2. Especifica¢cbes
de operacao - n.° de série 0300141446 até a atualidade

Velocidade maxima do vento 12,5m/s (28 mph) Rotacdoméximadalanca 360°Continua
Forcaméxima manual 400N JibPLUS
Tensdo dossistema elétrico 12V Comprimento 244m (8ft)
(Cargamax. dos pneus 10750kg (23,7001b) Movimentonahorizonta 211205::r;nafrumn:izoer:;r;ir::é
Alturaméxima daplataforma +90° Movimentonavertical 130°(+75/-55)
Pressao maxima dofluido hidraulico 317 bar (4600 psi)
Tabela 6-2. Especificagées Velocidade maxima do vento 12,5m/s(28 mph)
de operacao - n.° de série 0300141446 até a atualidade —
Forcamdxima manual 400N
(arga de trabalho maxima (capacidade) - ANSI Tensao dosistema elétrico 12V
222 ::‘::gg: 4;217(29(1(333 :E; Cargamax. dos pneus 10750kg (23,7001b)
(arga de trabalho méxima (capacidade) - Alturaméxima da plataforma =0
(EeAustralia
Sem restricdes 230kg (5001b)
Comrestri¢des 450kg (10001b)
Alturamdxima da plataforma vertical (semrestricdes) 38,1m(125ft)
Alturaméxima da plataforma vertical (com restri¢des) 38,1m(125ft)
Alcance maximo da plataforma horizontal (sem restricdes) 19,3 m (63 ft-2in)
Alcance mdximo da plataforma horizontal (com restricdes) 16,2m (53 ft-2in)
Altura para cima e superior 18,5m (60ft-7in)
Alcance da langa principal (no maximo, para cima e superior) +75°/-55°
6-2 - Plataforma Elevatéria JLG - 3122449




CAPITULO 6 - ESPECIFICACOES GERAIS E MANUTENGCAO DO OPERADOR

Dados de dimensoes

Tabela 6-3. Dados de dimensodes

Chassis

Tabela 6-4. Especificaces do chassis

Larguratotal
Eixos retraidos
Eixos estendidos

2,49m(8ft-2in
3,8m(12ft-6in

Altura na posi¢do de armazenamento

Graumdaximo de deslocacdo comalanca na posicdo de 45%
armazenamento (Inclinagdo)
Graumaximo de deslocacdo comalanca na posicao de 5°

armazenamento (Inclinacdo lateral)

Comprimento de armazenamento (Modo de transporte)

11,46m (37 ft-7in

Comprimento de armazenamento (Modo de operagdo)

14,48 m (47ft-6in

Entre-eixo

)
)
3,05m(10ft)
)
)
)

3,81m(12ft-6in

Raio de viragem (Eixos recolhidos)
Exterior
Interior

6,8m(22ft-6in)
4,4m(14ft-5in)

Giratdria da parte posterior
Elevacdo datorre
Abaixamento datorre

2,3m(7ft
3,83m(11ft-3in

Raio de viragem (Eixos estendidos)
Interior
Exterior

2,4m(8ft)
5,9m (19ft-4in)

Eixode oscilagao

Cargamax. dos pneus

10750kg (23,7001b)

Distancianosolo (eixo)

30,4cm(12in

Distanciano solo (chassis)

)
)
0,15m (£6in)
)
)

64,7cm(25,5in

3122449

Pressdoméx. aosolo 7,03kg/cm? (100 psi)
Velocidade mdxima de translacao
Posicdo de armazenamento 5,2km/h(3.25mph)
Posicdo elevada 1,2km/h (0.75 mph)

Peso brutodaméquina
Plataformavazia
Plataformavazia ¢/ Skypower

19.958kg (44,0001b)
20056 kg (44,215 1b)

- Plataforma Elevatéria JLG -
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CAPITULO 6 - ESPECIFICAGCOES GERAIS E MANUTENCAO DO OPERADOR

Capacidades

Tabela 6-5. Capacidades

Reservatdrio de fluido hidraulico

201,71(53,3qal)

Reservatorio de combustivel

1171(31gal)

Sistema hidrdulico

247,51(65,4al)

Pneus
Tabela 6-6. Especificages dos pneus
Tamanho 445/50D710
Gamade carga J
(lassificacdo de telas 18

Cubodetracao
Bonfiglioli
Reggiana Riduttori

202 1q0)£10%
0,51(0.5qt) =10%

Enchimentode espuma

Espuma de poliuretano HD (55 Durémetro)

6-4

Didmetro 117,9cm(46,45in)
Largura 45,7cm(18in)
Tamanhodorebordo 15x28
Peso dos pneus e jantes 393kg(8671b)

Cargaméx. dos pneus

10750kg (23,7001b)

Tamanho 445/65-24
Tipo Macico
Diametro 115,1cm (45,3in)
Largura 43,9cm(17,3in)
Tamanho dorebordo 12,00-24
Pesodos pneus e jantes 435,4kg (9601b)

(Cargamax. dos pneus

10750kg (23,7001b)

- Plataforma Elevatéria JLG -
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CAPITULO 6 - ESPECIFICACOES GERAIS E MANUTENGCAO DO OPERADOR

Dados do motor - Deutz 2011

anterior a n.° de série 0300127698
Tabela 6-7. Especificacées do Deutz BF4M2011

Dados do motor - Deutz 2011

n.° de série 0300127698 até a atualidade
Tabela 6-8. Especificacdes do Deutz TD2011L4

Tipo Refrigeradoafluido Tipo Refrigeradoafluido
Nimero de cilindros 4 Ndmero de cilindros 4
Didmetro 94mm(3,7in) Diametro 94mm 3,7in)
Curso 112mm (4,4in) Curso 112mm (4,4in)
Deslocacdo total 3108cm’ (190 cuin) Deslocagdo total 3108cm’ (190 cuin)
Racio de compressao 17,5 Rdcio de compressao 17,5
Ordemdeignicao 1-3-4-2 Ordemdeignicao 1-3-4-2
Rendimento 65kW (87hp) Rendimento 56kW (75hp)
(apacidade dodleo (apacidade do dleo

Sistema derefrigeracdo 451(5qt) Sistema de refrigeracao 451(5qt)

¢/Filtro 10,51(11qt) ¢/Filtro 10,51(11qt)

(apacidade total 151(16qt) (apacidade total 151(16qt)
Consumo médio de combustivel 4,11/h (1.1gph) Consumo médio de combustivel 4,11/h(1.1gph)
Rpmdo motoraoralenti 1200 Rpmdomotoraoralenti 1200
Rpm do motor média 1800 Rpm do motor média 1800
Rpmdo motoralta 2475 Rpmdo motoralta 2475

3122449 - Plataforma Elevatéria JLG - 6-5



CAPITULO 6 - ESPECIFICAGCOES GERAIS E MANUTENCAO DO OPERADOR

Dados do motor - Deutz TCD2.9L4

Tabela 6-9. Especifica¢ées do Deutz TCD2.9L4

Dados do motor - Caterpillar

Tabela 6-10. Caterpillar 3.4T

Tipo

Refrigeradoafluido

Tipo

Refrigerado com fluido, anticongelante

Namero de cilindros

4

Nimerode cilindros

4

Didmetro 92mm (3,6in) Diametro 94mm(3,7in)
Curso 110mm (4,3in) Curso 120mm (4,7in)
Deslocagdo total 2925¢cm* (178 cuin) Deslocagdo total 3294cm*(201 cuin)
Ordemdeignicao 1-3-4-2 Racio de compressao 19.5:1
Rendimento 55,4kW (74.2hp) Ordemdeignicao 1-3-4-2
(apacidade do6leo 8,91(2,4qal) Rendimento 55kW(73.7hp)
(apacidade de fluido de refrigeracao (sistema) 12,11(3,2gal) (apacidade do dleo 101(10,5qt)

Consumo médio de combustivel

4,11/h(1.2gph)

Consumo médio de combustivel

5,141/h(1.36gph)

Rpm min. do motor em ralenti baixo 1200 Rpmdo motoraoralenti 1200
Rpm do motor média 1800 Rpm do motor média 1800
Rpm do motoremralentialto 2500 Rpm do motoralta 2475

6-6
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CAPITULO 6 - ESPECIFICACOES GERAIS E MANUTENGCAO DO OPERADOR

Fluido hidraulico

Tabela 6-11. Especificagoes do fluido hidraulico

Variagdo de temperaturas
de operagdo do sistema hidraulico

S.A.E. Grau de Viscosidade

-18°Ca+83°C 10W
(+0°Fa+180°F)

-18°Ca+99°C 10W-20,10W30
(+0°Fa+210°F)

+10°Ca+99°C 20W-20
(+50°Fa+210°F)

NOTA:

NOTA:

Os fluidos hidrdulicos tém de ter qualidade de antidesgaste, no
minimo, Classificagdo de Reparagédo API GL-3 e estabilidade qui-
mica suficiente para a reparac¢éo do sistema hidrdulico mével. A
JLG Industries recomenda o fluido hidrdulico Mobilfluid 424,

com um indice de viscosidade SAE de 152.

Quando as temperaturas permanecem continuamente abaixo
dos -7 °C (20 °F), a JLG Industries recomenda a utiliza¢éo de

Mobil DTE13.

3122449

Para além das recomendacgées da JLG, ndo se recomenda a mistura de
dleos de marcas diferentes ou tipos, uma vez que podem néo conter os
mesmos aditivos necessdrios ou ser de viscosidade compardveis. Se se
pretender a utilizacdo de um dleo diferente de Mobilfluid 424, contacte

a JLG Industries para obter as recomendacées adequadas.

Tabela 6-12. Especificagcdes do Mobilfluid 424

Grau SAE 10W30
Gravidade, API 29,0
Densidade, Lb/Gal. 60 °F 735
Ponto de escoamento, Méx -43°(C (-46 °F)
Ponto de inflamabilidade, Min. 228°C (442 °F)
Viscosidade
Brookfield, cPa-18 °C 2700
a40°C 55¢St
a100°C 9,3¢St
indice de viscosidade 152

- Plataforma Elevatéria JLG -
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CAPITULO 6 - ESPECIFICAGCOES GERAIS E MANUTENCAO DO OPERADOR

Tabela 6-13. Especificagées do Mobil DTE 13M

Tabela 6-14. UCon Hydrolube HP-5046

Tipo Biodegradavel sintético
Gravidade especifica 1.082
Ponto de escoamento, Méx -50°C(-58 °F)
pH 9,1
Viscosidade
a0°C(32°F) 340¢5t(1600SUS)
a40°C(104°F) 46 ¢St (2155U9)
a65°C(150 °F) 22¢5t(1065U9)
indice de viscosidade 170

Graude Viscosidade SO #32
Gravidade especifica 0.877
Ponto de escoamento, Max -40 °C (-40 °F)
Pontodeinflamabilidade, Min. 166 °C (330 °F)

Viscosidade
a40°C 33¢St
2100 °C 6,6 St
a100°F 169 SUS
a210°F 485US
pa-20°F 6200
indice deviscosidade 140

6-8
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CAPITULO 6 - ESPECIFICACOES GERAIS E MANUTENGCAO DO OPERADOR

Tabela 6-15. Espec Exxon Univis HVI 26

Tabela 6-16. Especificacées do Mobil EAL H 46

Gravidade especifica 321
Ponto de escoamento -60 °C(-76 °F)
Ponto deinflamabilidade 103 °C(217 °F)
Viscosidade
a40°C 25,8¢5t
a100°C 9,3¢St
indice deviscosidade 376

NOTA: A Mobil/Exxon recomenda que a viscosidade deste 6leo
seja verificada anualmente.

3122449

Tipo Biodegradavel sintético
Grau de Viscosidade ISO 46
Gravidade especifica 9.910
Ponto de escoamento -42 °C (-44 °F)
Ponto deinflamabilidade 260 °C (500 °F)
Temp. de operagdo -172162°C(0a 180 °F)
Peso 0,9kg/l
(7.64 1b/gal)
Viscosidade
a40°C 455t
a100°C 8,0c5t
indice de viscosidade 153

- Plataforma Elevatéria JLG -
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CAPITULO 6 - ESPECIFICAGCOES GERAIS E MANUTENCAO DO OPERADOR

Pesos de componentes principais

Tabela 6-17. Pesos de componentes

Componente Quilogramas (kg) Libras (Ib)
PneuseJantes 393 867
Cubo de tragdo e motor 123 275,5
Motor 579 1275
Langa principal 2357 5186
Lancadetorre 3173 6990
Cilindrodo telescpiodatorre 415 915
Cilindro de oscilagao do eixo 34 74
Cilindro de extensdo do eixo 42 92
Cilindrode nivelamento 40 89
Plataforma36x96 m 245
Plataforma36x72 89 195
Contrapeso® 1506 3320
*Para o pesoatual, ver estampa no contrapeso

6-10 - Plataforma Elevatéria JLG - 3122449



CAPITULO 6 - ESPECIFICACOES GERAIS E MANUTENGCAO DO OPERADOR

TEMPERATURADO
AR AMBIENTE
_ 49°C(120°F) ——
NAO UTILIZAR ACIMA DESTE i I\ N A ( =
TEMPERATURA AMBIENTE 43°C(110°F) —=
38°C (100 °F)
32°C(90°F) —=
GRAUTO A 27°C(B0°H —=
_ COMBUSTI- P O Y 21°C(70°F) ——
ESPECIFICACOES I = 1 1 I O G
DO MOTOR g Bl BB 1B R recsen—=
C(40°F) —=
_—|— _——]— -1°C(30°F)—§
O MOTOR E LIGADO E FUNCIONA SEM ASSISTENCIA A ey 70 —=
ESTA TEMPERATURA COM OS FLUIDOS RECOMENDA- \ONVERNG 12°C(10°F) —=
DOS E UMA BATERIA TOTALMENTE CARREGADA. 1 SO
O MOTORE LIGADO E FUNCIONA A ESTA TEMPERATURA COM OS FLUIDOS GRAU DE COM- 23°CL10F) —=
RECOMENDADOS, UMA BATERIA TOTALMENTE CARREGADA E COM O AUXILIO BUSTIVEL NO v
DE UM PACOTE DE CLIMAS FRIOS ESPECIFICADO PELA JLG (POR EXEMPLO, INVERNO COM A — | — -29°C(-20 °F)
AQUECEDOR DO BLOCO DO MOTOR, INJECAO A ETER OU VELAS, AQUECEDOR AADICAO DE o (30°F) =
DA BATERIA E AQUECEDOR DO RESERVATORIO DE FLUIDO HIDRAULICO) QUEROSENE v 34BN ——=
-40°C (-40 °F) —=
NAO UTILIZAR ABAIXO DESTE s
TEMPERATURA AMBIENTE

Figura 6-1. Especificacoes de Temperatura de Funcionamento do Motor - Deutz - Folha 1 de 2
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CAPITULO 6 - ESPECIFICAGCOES GERAIS E MANUTENCAO DO OPERADOR

—— 82°C(180°F)
TEMP. DO RESERVATORIO DE FLUIDO HID.

TEMPERATURADO
AR AMBIENTE

~

49 °C (120 °F)
43°C(110°F)
38°C(100°F)
32°C(90°F)
27 °C(80 °F)
21°C(70 °F)
16 °C (60 °F)
10 °C (50 °F)
4°C(40°F)
-1°C(30°F)
-7 °C(20°F)
-12°C(10°F)
-18°C(0°F)
-23°C(-10°F)
-29°C(-20°F)
-34°C(-30°F)
-40 °C (-40 °F)

CONDUCAO PROLONGADA COM
TEMPERATURAS DO RESERVATO-
RIO DE FLUIDO HIDRAULICO DE
82 °C (180 °F) OU SUPERIORES.

SE ALGUMA OU AMBAS AS CONDICOES OCORRE-
REM, A JLG RECOMENDA VIVAMENTE A ADICAO
DE UM REFRIGERANTE DE FLUIDO HIDRAULICO

(CONSULTAR A ASSISTENCIA DA JLG)

NAO UTILIZAR ACIMA DESTE
TEMPERATURA AMBIENTE

FUNCIONAMENTO PROLONGADO
ATEMPERATURAS AMBIENTE DE
38°C(100 °F) OU SUPERIORES

MOBIL 424 10W-30

EXXON UNIVIS HVI 26

MOBIL DTE 13

ESPECIFICACOES
HIDRAULICAS

NAO INICIAR O SISTEMA HIDRAULICO SEM AUXI-
LIARES DE AQUECIMENTO COM FLUIDO HIDRAU-
LICO MOBILE 424 ABAIXO DESTA TEMPERATURA

NAO INICIAR O SISTEMA HIDRAULICO SEM AUXILIA-
RES DE AQUECIMENTO COM FLUIDO HIDRAULICO
PARA CLIMAS FRIOS ABAIXO DESTA TEMPERATURA

NAO UTILIZAR ABAIXO DESTE
TEMPERATURA AMBIENTE

TEMPERATURA AMBIENTE

NOTA:

1)RECOMENDAGOES DESTINADAS A TEMPERATURAS
AMBIENTE CONSISTENTEMENTE DENTRO DOS LIMITES
INDICADOS.

2) TODOS OS VALORES SAO ASSUMIDOS AO NIVEL DO MAR.

GRAU DO COMBUSTIVEL , GRAU DO COMBUS-

Figura 6-2. Especificagdes de Temperatura de Funcionamento do Motor - Deutz - Folha 2 de 2

6-12
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CAPITULO 6 - ESPECIFICACOES GERAIS E MANUTENGCAO DO OPERADOR

TEMPERATURADO
AR AMBIENTE

A

NAO UTILIZAR ACIMA DESTE i 49°C(120°F) ——
TEMPERATURA AMBIENTE 43°C(110°F) —=
) ) 38°C(100°F) —
32°C (90 °F) — =
o 27°C (80 °F) ——=
21°C(70°F) — =

ESPECIFICACOES 16°C (60 °F
DO MOTGR (60°F —=
— | —|—— 10°cpoR =

g |s| 13 |3 2 3 4°C(40°F) —=
8 § § 2 E SIS -1°C(30°F) —
= < < e < |¥ e
_ _ s @« %} @» %] & & -7°C(20°F) —
O MOTOR E LIGADO E FUNCIONA SEM ASSISTENCIA A i
ESTA TEMPERATURA COM OS FLUIDOS RECOMENDA- @ 12°C(10°F) —=
DOS E UMA BATERIA TOTALMENTE CARREGADA. o 18°C(0°F)
O MOTORE LIGADO E FUNCIONA A ESTA TEMPERATURA COM OS FLUIDOS 23°C(10°F)
RECOMENDADOS, UMA BATERIA TOTALMENTE CARREGADA E COM O AUXILIO I
DE UM PACOTE DE CLIMAS FRIOS ESPECIFICADO PELA JLG (POR EXEMPLO, |———— — -29°C(20°F) —=
AQUECEDOR DO BLOCO DO MOTOR, INJECAO A ETER OU VELAS, AQUECEDOR " (30°F
DA BATERIA E AQUECEDOR DO RESERVATORIO DE FLUIDO HIDRAULICO) y 34°CE30°H) —=
-40°C (-40°F) ——

NAO UTILIZAR ABAIXO DESTE
TEMPERATURA AMBIENTE

O

Figura 6-3. Especificacoes de Temperatura de Funcionamento do Motor - Caterpillar - Folha 1 de 2
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CAPITULO 6 - ESPECIFICAGCOES GERAIS E MANUTENCAO DO OPERADOR

CONDUCAO PROLONGADA COM
TEMPERATURAS DO RESERVATO-
RIO DE FLUIDO HIDRAULICO DE
; 82°C(180°F) 82°C (180 FI) OU SUPERIORES.
TEMP. DO RESERVATORIO DE FLUIDO HID. SE ALGUMA OU AMBAS AS CONDICOES OCORRE-
REM, A JLG RECOMENDA VIVAMENTE A ADICAO

TEMPERATURA DO DE UM REFRIGERANTE DE FLUIDO HIDRAULICO
AR AMBIENTE (CONSULTAR A ASSISTENCIA DA JLG)
——49°C(120°F) TTNAG UTILIZAR ABATXO DESTE FUNCIONAMENTO PROLONGADO
43°C(110°F) TEMPERATURA AMBIENTE ésch'\A?ggégUgGSsGyg%ggsDE
38°C(100°F) — ( )
32°C(90°F)
27°C(80°F) —|2
21°C (70 °F) 3
16°cteo'n g ESPECIFICAGOES
10°C (50°F) 1 E HIDRAULICAS
4°C (40 °F) H

-1°C(30°F) 3
-7 °C (20 °F) =
-12°C(10°°F) _ _
18°C(0°F) NAO INICIAR O SISTEMA HIDRAULICO SEM AUXI-

LIARES DE AQUECIMENTO COM FLUIDO HIDRAU-
-23°C(-10°°F) LICO MOBILE 424 ABAIXO DESTA TEMPERATURA
~29°C(-20°F) NAO INICIAR O SISTEMA HIDRAULICO SEM AUXILIA-
-34°C(-30 °F) RES DE AQUECIMENTO COM FLUIDO HIDRAULICO
40°C ( 40 °F) _ PARA CLIMAS FRIOS ABAIXO DESTA TEMPERATURA NOTA:

NAO UTILIZAR ABAIXO DESTE
TEMPERATURA AMBIENTE 1)RECOMENDAGOES DESTINADAS A TEMPERATURAS AMBIENTE
CONSISTENTEMENTE DENTRO DOS LIMITES INDICADOS.
Q 2) TODOS OS VALORES SAO ASSUMIDOS AO NIVEL DO MAR.

4150548-E
Figura 6-4. Especificagdes de Temperatura de Funcionamento do Motor - Caterpillar - Folha 2 de 2
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CAPITULO 6 - ESPECIFICACOES GERAIS E MANUTENGCAO DO OPERADOR

Figura 6-5. Diagrama de manutencao do operador e lubrificacdo - motores Deutz 2011/CAT

3122449 - Plataforma Elevatéria JLG - 6-15



CAPITULO 6 - ESPECIFICAGCOES GERAIS E MANUTENCAO DO OPERADOR

Figura 6-6. Diagrama de manutencéao do operador e lubrificagao - motor Deutz 2.9

6-16 - Plataforma Elevatéria JLG -
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CAPITULO 6 - ESPECIFICACOES GERAIS E MANUTENGCAO DO OPERADOR

6.3 MANUTENCAO DO OPERADOR
NOTA:  Os numeros que se seguem correspondem aos numeros apre-
sentados em Figura 6-5., Diagrama de manutenc¢éo do operador

e lubrificagéo — motores Deutz 2011/CAT.

Tabela 6-18. Especificacoes de Lubrificacao

LEGENDA ESPECIFICACOES

MPG | Lubrificante multiusos com um ponto de escoamento minimo de 177 °C(350 °F).
Excelente resisténciaa dgua e qualidades de adesao e sendo de tipo de pressao
extrema. (Timken OK, minimo de 401b.)

EPGL | Lubrificante de Engrenagens de Pressao Extrema (6leo) que cumpraa classificagao
dereparacao API GL-5 ou MIL-Spec MIL-L-2105

HO Fluido hidrdulico. Classificacdo de reparacdo API GL-3, por exemplo, Mobilfluid 424.

EO (leo domotor (carter). Gasolina— APISF, SH, SG classe, MIL-L-2104. Diesel — API CC/
(D classe, MIL-L-2104B/MIL-L-2104C.

NOTA

0S INTERVALOS DE LUBRIFICACAO RECOMENDADOS SAO BASEADOS NA OPERACAO DA
MAQUINA EM CONDICOGES NORMAIS. EM MAQUINAS UTILIZADAS EM OPERAGAO MUITO
FREQUENTE (MULTI-TURNO) OU EXPOSTAS A AMBIENTES OU CONDICOES SEVERAS, 0S
INTERVALOS DE LUBRIFICACAO DEVEM SER REDUZIDOS CONFORME NECESSARIO.

NOTA:  Recomenda-se, como boa prdtica, a substitui¢do de todos os fil-
tros ao mesmo tempo.

Chumaceira da giratéria — Lubrificagdo remota

Ponto(s) de lubrificacdo - 2 Lubrificadores

Capacidade - A/R

Lubrificacdo - MPG

Intervalo — A cada 3 meses ou 150 horas de funcionamento.

3122449 - Plataforma Elevatéria JLG - 6-17



CAPITULO 6 - ESPECIFICAGCOES GERAIS E MANUTENCAO DO OPERADOR

2. Engrenagem da giratéria 3. Travdo da giratéria

Ponto(s) de lubrificacdo - Tampé&o de enchimento Ponto(s) de lubrificacdo — Tampéo de enchimento

Capacidade - 2,31(79 oz) Capacidade - 80 ml (2.7 0z)

Lubrificacdo - GL-5 Lubrificagao — DTE24

Intervalo — Verificar o nivel a cada 150 horas/mudar a cada Intervalo — Verificar o nivel a cada 150 horas/mudar a cada
1200 horas de funcionamento. Abastecer até cobrir engrena- 1200 horas de funcionamento.

gem dentada.

- Plataforma Elevatéria JLG - 3122449



CAPITULO 6 - ESPECIFICACOES GERAIS E MANUTENGCAO DO OPERADOR

NOTA:

3122449

4, A.Cubode tragéqda _rc_xvjal

(

Anterior ao n.° de série 100128)

Ponto(s) de lubrificacdo - Nivel/bujao de enchimento
Capacidade - 0,5 1 (1/2 depésito)

Lubrificagdo - EPGL

Intervalo - Mudar apés as primeiras 150 horas e, posterior-
mente, a cada 1200 horas de operacao

Comentarios — Colocar a porta de enchimento na posicao das
12 horas e a porta de verificacdo na posicdo das 3 horas. Verter
o lubrificante na porta de enchimento até transbordar da
porta de verificacdo.

Apds S/N 0300134389 as mdquinas podem ser equipadas com
cubos de tragdo de rodas Bonfiglioli ou Reggiana Riduttori.

B: Cubo de tragao da roda - Bonfiglioli
(n.c de serie 100128 até a atualidade)

Ponto(s) de lubrificacdo - Nivel/Bujdo de enchimento
Capacidade - 21(2.1 gt) £ 10%

Lubrificacdo - EPGL

Intervalo — Mudar apds as primeiras 150 horas e, posterior-
mente, a cada 1200 horas de operacao

Comentarios — Colocar a porta de enchimento na posicdo das
12 horas e a porta de verificagdo na posi¢ao das 8 horas. Verter
o lubrificante na porta de enchimento até transbordar da
porta de verificacao.

- Plataforma Elevatéria JLG - 6-19
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C: Cubo de tracdo da roda - Reggiana Riduttori
(n.o de série 134389 até a atualidade)

A

Ponto(s) de lubrificagdo - Nivel/Bujao de enchimento
Capacidade - 0,51(0.5 qt) + 10%

Lubrificagdo - EPGL

Intervalo - Mudar apés as primeiras 150 horas e, posterior-
mente, a cada 1200 horas de operacao

Comentarios — Colocar a porta de enchimento na posicdo das
12 horas e a porta de verificacao na posicao das 3 horas. Verter
o lubrificante na porta de enchimento até transbordar da
porta de verificacéo.

- Plataforma Elevatéria JLG -

5.

Filtro hidraulico de retorno
(Ver Figura 6-7., Indicador de estado do filtro de retorno hidrdulico - ante-
rior ao n.° de série 139396 e Figura 6-8., Indicador de estado do filtro de
retorno hidrdulico — n.° de série 139396 até a atualidade)

Ponto(s) de lubrificacdo - Elemento substituivel

Intervalo - Mudar apés as primeiras 50 horas e a cada
300 horas subsequentes ou tal como indicado pelo indicador
de condigdes.

3122449
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A-Vermelho =Filtro restrito; Filtro substituido
B - Verde =Filtro em boas condicdes; Nao restrito

3122449

Figura 6-7. Indicador de estado do filtro de retorno hidraulico - anterior ao n.° de série 139396

- Plataforma Elevatéria JLG -
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Vermelho =Filtro restrito; Filtro substituido
Verde =Filtro em boas condigdes; Nao restrito

Figura 6-8. Indicador de estado do filtro de retorno hidraulico - n.° de série 139396 até a atualidade

- Plataforma Elevatéria JLG -
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6. Filtro de carga hidraulico

Ponto(s) de lubrificacdo - Elemento substituivel

Intervalo — Mudar apés as primeiras 50 horas e a cada
300 horas subsequentes ou tal como indicado pelo indicador
de estado (se instalado)
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7. Filtro da valvula principal 8. Fluido hidraulico

{ NIVEL CHEIO (OLEO QUENTE)

NIVEL CHEIO (OLEOFRIO)

Ponto(s) de lubrificagdo — Elemento substituivel
Intervalo - Substituir apds as primeiras 50 horas e, posterior-

mente, a cada 300 horas de operacdo
1705511 B

Ponto(s) de lubrificacdo — Tampéo de Enchimento

Capacidade — Reservatorio de 208 | (55 gal)

Lubrificagdo - HO

Intervalo - Verificar o nivel diariamente. Mudar a cada 2 anos
ou 1200 horas de funcionamento.
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9. Filtradores de suc¢do (no reservatério) 10. A.Mudanca de 6leo c/filtro — Deutz 2011

Ponto(s) de lubrificagdo — Tampéo de enchimento/elemento
de encaixe

Capacidade - 10,51 (11 gt) com filtro

Lubrificacdo - EO

Ponto(s) de lubrificagao -2 Intervalo - Verificar o nivel diariamente; mudar a cada 500 ou
Intervalo — A cada 2 anos ou 1200 horas de funcionamento. seis meses, 0 que ocorrer primeiro. Ajustar nivel do éleo final
Remover e limpar a cada mudanca de dleo hidraulico. pela marca na vareta.
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B. Mudanca de 6leo ¢/ filtro — Deutz TCD2.9

Ponto(s) de lubrificagdo — Tampao de enchimento/Elemento
de encaixe

Capacidade - 8,91(2,4 gal)

Lubrificacdo - EO

Intervalo - Verificar o nivel diariamente; mudar a cada 500 ou
seis meses, o que ocorrer primeiro. Ajustar nivel do 6leo final
pela marca na vareta.
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NIVEL MINIMO DE
/OLEO
(—— S -llll©
NIVEL MAXIMO DE
OLEO

NiVEL MiNIMO DE

OLEOQUENTE  _ \ el MAXIMO DE
OLEOQUENTE
CHI [fc HI[ Jc <
NIVEL MINIMO DE
OLEOFRIO NIVEL MAXIMODE
OLEOFRIO

NOTA: As verificades ao dleo quente devem ser feitas num espago de 5 minutos depois de o
motortersido desligado.

3122449

Figura 6-9. Vareta de nivel de 6leo do motor Deutz 2011

- Plataforma Elevatéria JLG -
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11. A.Filtro de combustivel - Deutz 2011 B. Filtro de combustivel - Deutz TCD2.9

Ponto(s) de lubrificacdo — Elemento substituivel Ponto(s) de lubrificacdo — Elemento substituivel
Intervalo - Todos os anos ou 600 horas de funcionamento Intervalo — Todos os anos ou 500 horas de funcionamento
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12. Filtrador de combustivel - Deutz 2011 13. Pré-filtro de combustivel TCD2.9

Ponto(s) de lubrificacdo — Elemento substituivel
Intervalo — Drenar d4gua diariamente; mudar anualmente ou a
cada 500 horas de funcionamento

Ponto(s) de lubrificacdo - Elemento substituivel
Intervalo - Todos os anos ou 600 horas de funcionamento
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14. Mudanca de 6leo c/filtro - CAT

Ponto(s) de lubrificacdo - Tampdao de enchimento/elemento
de encaixe (é possivel aceder ao elemento a partir da parte
inferior da prateleira do motor)

Capacidade-101(10.5 qt)

Lubrificacdo - EO

Intervalo - Verificar o nivel diariamente; mudar a cada
150 horas ou trés meses, o que ocorrer primeiro. Ajustar nivel
do éleo final pela marca na vareta.

15. Filtro de combustivel/purgador de dgua - CAT

Ponto(s) de lubrificacdo — Elemento substituivel
Intervalo — Drenar agua diariamente; Substituir elemento
todos os anos ou 600 horas de funcionamento
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16. Fluido de refrigeracdo do radiador TCD2.9

Ponto(s) de lubrificacdo - Tampéao de enchimento

Capacidade - 12.11(3,2 gal)

Lubrificacdo — Anticongelante

Intervalo - Verificar o nivel diariamente; mudar a cada
1000 horas ou 2 anos, 0 que ocorrer primeiro.
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Ponto(s) de lubrificagdo — Elemento substituivel Ponto(s) de lubrificacdo — Elemento substituivel
Intervalo - A cada 6 meses ou 300 horas de funcionamento ou Intervalo - A cada 6 meses ou 300 horas de funcionamento ou
tal como indicado pelo indicador de condicéo tal como indicado pelo indicador de condicdo

Comentérios - Verificar diariamente a vélvula de evacuagéo de p6

B. Filtro de ar - Deutz TCD2.9

P 18. Filtro da plataforma

©

Ponto(s) de lubrificacdo — Elemento substituivel
Intervalo — Substituir apds as primeiras 50 horas e, posterior-
mente, a cada 600 horas de operacdo
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6.4  PNEUSEJANTES

Enchimento dos pneus

A pressdo de ar dos pneus deve ser igual a pressdo de ar indicada
na parte lateral do produto JLG ou autocolante do rebordo para
obter as caracteristicas de seguranca e funcionamento adequadas.

Danos dos pneus

Para os pneus, a JLG Industries, Inc. recomenda que quando desco-
brir qualquer corte ou rasgao, que exponha a parede lateral ou os
cabos do rasto no pneu, devem ser iniciadas medidas para a remo-
¢do do produto JLG de servico imediatamente. Devem ser tomadas
medidas para a substituicdo do pneu.

Para pneus com enchimento de espuma de poliuretano, a JLG Indus-
tries, Inc. recomenda que quando for descoberta qualquer uma das
condicdes que se seguem, devem ser iniciadas medidas para a remo-
¢do do produto JLG de servico imediatamente e devem ser tomadas
medidas para a substituicdo do pneu.

« Um corte suave e uniforme no entrancado do rasto que
exceda 7,5 cm (3 in) de comprimento total.

+ quaisquer rasgdes (extremidades rugosas) no rasto, que
excedam 2,5 cm (1 in) em qualquer dire¢ao

- qualquer furo, que exceda 2,5 cm (1 inch) de diametro
« qualquer dano na area dos cabos do pneu

3122449

- Plataforma Elevatéria JLG -

Se um pneu estiver danificado, mas dentro dos critérios citados ante-
riormente, o pneu deve ser inspecionado diariamente, de modo a
assegurar que os danos ndo se propagaram para além dos critérios
permitidos.

Substituicao dos pneus

A JLG recomenda que o pneu de substituicdo seja do mesmo tama-
nho, tela e marca que o pneu instalado originalmente na maquina.
Consultar o Manual de Peca JLG para obter o nimero de peca dos
pneus aprovados para um modelo de maquina em particular. Se ndo
utilizar um pneu de substituicdo aprovado pela JLG, recomenda-se
que os pneus de substituicdo tenham as seguintes caracteristicas:

- Tela/classificacdo de carga igual ou superior ao tamanho
original

« Largura de contacto do rasto do pneu igual ou superior ao
original

» Diametro, largura e dimensées da jante iguais ou superio-
res ao original

« Aprovado para aplicacdo pelo fabricante de pneus
(incluindo a pressao e a carga méaxima)

A menos que especificamente aprovado pela JLG Industries Inc., ndo
substituir um pneu com enchimento de espuma ou com balastro por
um pneu pneumatico. Ao selecionar e instalar um pneu de substitui-
¢ao, certificar-se de que todos os pneus sdo cheios com a pressao
recomendada pela JLG. Devido a variacbes de tamanhos entre mar-
cas de pneus, ambos os pneus no mesmo eixo devem ser iguais.
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Substituicao das jantes e dos pneus

Os rebordos instalados em cada produto foram concebidos para
requisitos de estabilidade, que consistem na largura do rasto, pres-
sdo dos pneus e capacidade de carga. Alteragdes de tamanhos, tais
como a largura do rebordo, a localizagdo da peca central, um diame-
tro maior ou mais pequeno, etc., sem recomendacgdes, por escrito, de
fabrica, podem resultar numa condi¢do nao segura relativamente a
estabilidade.

Instalacao das jantes

E extremamente importante aplicar e manter um bindrio de monta-
gem das jantes adequado.

AS PORCAS DAS JANTES DEVEM SER INSTALADAS E MANTIDAS COM O BINARIO ADE-
QUADO, DE MODO A EVITAR JANTES SOLTAS, REBITES PARTIDOS E A POSSIVEL SEPA-
RAGAO PERIGOSA DA RODA DO EIX0. CERTIFIQUE-SE DE QUE UTILIZA APENAS AS
PORCAS CORRESPONDENTES AO ANGULO DO CONE DA RODA.

Aperte as porcas dos olhais com o binario adequado para evitar que
as rodas se soltem. Utilize uma chave de binério para apertar as
retencdes. Se nado tiver uma chave de binario, aperte as reten¢ées
com uma chave de olhais e, em seguida, solicite o aperto numa ofi-
cina de reparacdo qualificada ou representante. O aperto em dema-
sia resulta na quebra dos rebites ou a deformagao permanente dos

orificios dos rebites de montagem nas rodas. O procedimento ade-
quado para a afixagdo das rodas é o seguinte:

1. Coloque todas as porcas a mao de modo a evitar cruzamen-
tos. NAO utilizar lubrificante nas roscas ou nas porcas.

2. Aperte as porcas na sequéncia seguinte:
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3. O aperto das porcas deve ser feito por fases. Seguindo a
sequéncia recomendada, aperte as porcas de acordo com o
gréfico de binario das rodas.

Tabela 6-19. Grafico de binario das rodas

SEQUENCIA DE APERTO
1.2Fase 2.2Fase 3.2Fase
60Nm 140Nm 252Nm
(451b-ft) (1001b-ft) (1801b-ft)

4. As porcas das jantes devem ser apertadas antes da primeira
utilizacdo em estrada e apds cada remocado. Verificar o bina-
rio a cada 3 meses ou 150 horas de funcionamento.

6.5

- Plataforma Elevatéria JLG -

INFORMACOES ADICIONAIS

As informagdes que se seguem séo fornecidas em conformidade
com os requisitos da Diretiva Europeia Maquinas 2006/42/CE e
apenas se aplicam a maquinas na CE.

Para maquinas elétricas, o nivel de ruido continuo ponderado
(pressao sonora da escala A) na plataforma de trabalho é inferior
a70dB(A)

Para maquinas com motor de combustédo interna, o nivel da
poténcia sonora (LWA) garantida segundo a Diretiva Europeia
2000/14/CE (emissdes sonoras para o ambiente dos equipamen-
tos para utilizacdo no exterior) baseado em métodos de teste em
conformidade com o Anexo lll, Parte B, Métodos 1 e 0 da Diretiva,
é de 109 dB.

O valor total das vibragdes a que estdo expostos os membros
superiores nao excede 2,5 m/s%. O mais alto valor médio quadra-
tico da aceleracdo ponderada a que esta exposto todo o corpo
nao excede 0,5 m/s’.
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,@5 NOTAS:
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CAPITULO 7. REGISTO DE INSPECOES E REPARACOES

Ndmero de Série daMéaquina

Tabela 7-1. Registo de Inspe¢des e Reparagbes

Data Observacdes

3122449 - Plataforma Elevatéria JLG - 7-1
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Tabela 7-1. Registo de Inspe¢des e Reparagbées

Data

Observacoes

7-2

- Plataforma Elevatoria JLG —
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