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INFORMACOES SOBRE A LEITURA: ”

Algumas fotografias ou ilustragdes nesta publicagdo podem nao conter detalhes, ou acessérios
diferentes dos da plataforma que dispomos. Outros componentes podem ter sido removidos para
maior clareza de ilustragao. :

0 melhoramento continuo e a evolugao do produto podem ter implicado modificagées nado presentes
nesta publicagado.

Leia, estude e tenha ao alcance da mao este manual SOCAGE. -

INFORMACOES SOBRE OS IDIOMAS:
Apenas para manual multilingue L..J T

Os idiomas sdo rapidamente identificaveis através de um entalhe gréfico dedicado,
presente na margem direita de todas as paginas do manual, (consulte gréafico ao lado).
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OBJETIVO DO MANUAL L!!J

Este manual foi elaborado pelo fabricante para fornecer as informagdes necessarias aqueles que
estdo autorizados a realizar as atividades da maquina em seguranca. A seguranca adequada no
trabalho é essencial para evitar danos graves a si mesmo e aos outros. Portanto, é essencial seguir

os AVISOS bem como ler atentamente este manual, que fornece as instrugdes basilares e precisas
sobre as opera¢des de manutencéo ordindria e periddica.

Z=f
ATENGAO: CONSULTE-O E CONSERVE-O! @
b=~

O Estude as instrucdes de utilizagdo.

O O operador devera ser taxativamente instruido sobre a utilizacdo da maquina, conhecer as suas capacidades
de levantamento e limites de utilizagdo, as regras de seguranca e observa-las escrupulosamente.

O O manual de utilizagdo é um elemento fundamental para a boa utilizagdo e conservagéo da plataforma.

®  S3o parte integrante da maquina e devem acompanha-la sempre, mesmo em caso de venda;

© Devem ser conservados nas imedia¢des da méaquina, em local facilmente acedivel e protegidos de
agentes ambientais que possam prejudicar a sua integridade e duracéo;

O Devem estar alcangaveis e rapidamente consultaveis a qualquer momento pelos empregados.

O manual e os respetivos anexos:

Na parte final deste manual, ha algumas fichas onde se deverdo anotar todas as intervencdes,
A as atualizagdes e as mudancas que ocorrerdo ao longo do tempo. Isto permite a si e a nés ter o
sempre atualizado um memorando estatistico da maquina.

IMPORTANTE AS INSTRL{CGES FORNECIDAS NESTE MANUAL NAO SUBSTITUEM, MAS
I!Q COMPILAM AS OBRIGACOES PARA O CUMPRIMENTO DA LEGISLACAO VIGENTE SOBRE
AS NORMAS DE SEGURANCA E PREVENCAO DE ACIDENTES.

(z__} Para intervengdes de reparagdo e revisdes, entre em contacto :1
' costomerservice !l com a SOCAGE CUSTOMER SERVICE a qual possui pessoal o%o
Tel. +39 059 8348000 altamente qualificado bem como equipamento adequado.

Fax: +39 059 8348001 O SERVIGO DE ASSISTENCIA TECNICA est4 disponivel para prestar
vendite@cs.socage.it esclarecimentos, conselhos e, se necessario, intervir com o pessoal préprio.

Uma garantia de bom funcionamento e durabilidade s¢ é permitida utilizando pecas ﬁJ
sobresselentes originais, para este fim consulte o "CATALOGO DE PECAS SOBRESSELENTES". =21

NOTAS PARA FORNECIMENTO NO KIT DE MONTAGEM

Este manual corresponde & méquina completa tal como é fornecida pela SOCAGE (com a descricdo das eventuais variantes
que possam ser fornecidas a pedido). Para maquinas fornecidas em "KIT" de montagem (que é configurado por oficinas que
n&o da SOCAGE), a redagdo do MANUAL DE UTILIZAGAO E MANUTENGAO, conforme & configuragdo e as diretivas vigentes,
passa a ser da responsabilidade do configurador final. O material SOCAGE podera ser utilizado exclusivamente nas pegas que
permanecem inalteradas em relacdo a instalacdo original.

N.B. : Por KIT de montagem a Empresa SOCAGE considera o fornecimento da superstrutura, até ao anel inferior de fixacdo do
prato de engate a ser soldado ao chassi construido do configurador, e dos principais componentes elétricos e hidraulicos.

NOTAS PARA A UTILIZAGAO DA PLATAFORMA

ATENCAO: EXCEDER A CARGA PREVISTA PELA AREA DE TRABALHO
PODE LEVAR A DANOS ESTRUTURAIS E TAMBEM AO TOMBAMENTO
DO EQUIPAMENTO.
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GLOSSARIO E TERMINOLOGIA

Para destacar algumas partes do texto de importancia relevante, para indicar especificacdes técnicas
importantes ou para chamar a aten¢do do utilizador, foram adotados os seguintes simbolos:

@ NOTA - AVISOS

O sinal indica instrugdes ou procedimentos de precaucdo recomendados para a utilizacdo e bom
funcionamento da plataforma.

0 OBRIGAGOES - SEGURANGA

O sinal chama a sua atencdo para a SEGURANCA.

A ATENGAO - PERIGO

O sinal indica instrucGes de precaucdo a serem executadas para garantir a seguranca do operador e das
pessoas presentes na area de trabalho. A inobservancia de tais instru¢des pode colocar seriamente em risco a
salide, a seguranca das pessoas e/ou provocar danos na plataforma aérea.

® PROIBIGCAO

O sinal indica instrugdes ou procedimentos absolutamente a NAO SEREM EXECUTADOS para a utilizacio e o
bom funcionamento da plataforma.

MAQUINA: 'é 4. Plataforma elevatéria de trabalho; para o levantamento e o deslocamento de pessoas
. ™ no espaco alojadas dentro de um cesto.

PERIGO: . Uma fonte potencial de ferimentos ou danos a saude.
PESSOA EXPOSTA: Qualquer pessoa que se encontre total ou parcialmente numa area perigosa.

< X Qualquer area dentro e/ou na proximidade da maquina em que haja risco para a
GRESKERIGUSAS salde e seguranca de uma pessoa exposta.

OPERADOR: | pessoal encarregado de instalar, fazer funcionar, ajustar, realizar a manutencao,
: np/‘ limpar e transportar a maquina.

RISCO: Combinagdo da probabilidade e da gravidade de um ferimento ou de um dano a
. salide que possam surgir numa situagdo perigosa.
P Dispositivo (diferente de um protetor) que reduz o risco, sozinho ou
DISPOSITIVO DE PROTECAO: @ associado a um protetor.
- . :T; || a utilizacdo da maquina de acordo com as informacdes fornecidas nas
UTILIZACAO PREVISTA: instrucdes de utilizagdo.
A utilizacdo da maquina de maneira diferente da indicada nos manuais

UTILIZACAO INDEVIDA . de instrucdes, mas que pode derivar do comportamento humano
RAZOAVELMENTE PREVISIVEL: facilmente previsivel.

.\. Consideram-se aquelas pessoas que participaram em cursos de
PESSOAL QUALIFICADO: ﬁ especializacdo para a conducdo de Plataformas Aéreas e, portanto,
autorizadas pela SOCAGE.
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I_!!] L.ﬂ] MANUAL DE INSTRUGAO

J INFORMACOES UTEIS SOBRE O MANUAL
. OPERADOR SAUDAVEL + LEITURA
DE INSTRUGOES
@ INSTRUGOES PARA UTILIZACAO
DA PLATAFORMA

ﬁ CATALOGO DE PECAS SOBRESSELENTES
.| SOCAGE

L%) PESSOAL AUTORIZADO
@ SERVICO DE ASSISTENCIA

_oi; INTERVENGAO DE ASSISTENCIA

\%\ CONTACTE A OFICINA AUTORIZADA DA
\ SOCAGE

EMPRESA SOCAGE
CAMIAO

ech
g4l
@ @ CONSULTE A NOTA
A

EVENTUAIS ATUALIZACOES

éﬁ ILUSTRAGOES

II» CONTINUA NA PAGINA SEGUINTE

; NORMA ISO 9001

CERTIFICAGCOES CE

@ DIRETIVA CE

@ EM CONFORMIDADE COM A LEGISI’.ACAO
m RELATIVA A CIRCULACAO RODOVIARIA

CoOCAGGE

0 T3 EM CONFORMIDADE COM A LEGISLAGAO

S RELATIVA A CIRCULAGAO RODOVIARIA

PN
MOTORISTA
&
PECAS SOBRESSELENTES
=2 ORIGINAIS DA SOCAGE

L s OBRIGACAO DE VERIFICAGAO A
g CADA N.°... HORAS

NAO UTILIZE EM AMBIENTE
AGRESSIVO - AREAS MARINHAS
DESLOCAMENTOS - CONDUCAO
DA PLATAFORMA
‘ -~
E ATENGCAO QUANDO ESTIVER EM
ALTURA
,_/ IMPORTANTE - CONSISTENCIA
DO CHAO
0 s METRO - DISTANCIAS
@ DISPOSITIVOS DE SEGURANGA
VERIFIQUE A PERFEITA
LEGIBILIDADE
OBRIGAGAO DE USAR LUVAS +
CALCADO ANTIESTATICO
OBRIGAGAO DE USAR ROUPAS
DE PROTECAO
FS=h OBRIGACAO DE ENGANCHAR O
&X3) CINTO DE SEGURANGA

OBRIGAGAO DE LINGA

OBRIGAGAO DE USAR CAPACETE

OBRIGAGAO DE LIGAGAO A TERRA

DETECAO DE RUIDO NA PLATAFORMA

siMBOLO DE SOM

C0GOO
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@ OBRIGAGAO DE LAVAR AS MAOS
@ ATENGAO: E PROIBIDO OPERAR
NAS PECAS EM MOVIMENTO
ATENCAO: PROIBICAO DE SOLDAR
SEM AUTORIZACAO
ATENGAO: E PROIBIDO
INTRODUZIR AS MAOS
é % NAO DIRECIONAR JATO SOBRE
MATERIAL ELETRICO
PROIBIGCAO DE POUSAR CARGAS
PESADAS
@ PROIBIGAO DE PASSAR OU PARAR
@ PROIBICAO DE UTILIZAR ESCADAS
A ATENGAO AS SOBRECARGAS DO ALTO
NON LAVORATE - L
PROIBICAO DE JATO DE AGUA
® PROIBICAO DE MANOBRAS

@ PROIBICAO DE DETERGENTES QUIMICOS

s ATENGAO: PERIGO DE SUBSTANCIAS
CORROSIVAS
ATENGAO: TEMPERATURA BAIXA -

Ak CONGELAMENTO

ATENGAO: TEMPERATURA ALTA
ATENCAO: MATERIAIS TOXICOS -

A& VENENOSOS

A ATENGAO: PERIGO DE ELETRICIDADE

ATENGAO: PERIGO DE IMPACTO

(((°))) ATENGAO AS VIBRAGOES

CoOCACGE

ATENGAO AO RUIDO
@ & RISCO DE EXPLOSAO - INCENDIO
& A ATENGAO: LINHAS ELETRICAS

@ @ ® RISCO DE ESMAGAMENTO
ATENGAO: DESCARGAS -
A@c zf; INTOXICACAO
ATENGAO: CEDENCIA DO SOLO
g ATENGAO: RAJADAS DE VENTO -
RISCO DE TOMBAMENTO
)
ﬁg g NAO EXCEDER AS CARGAS
- RISCO DE TOMBAMENTO
A AVISOS MUITO IMPORTANTES
L_= DETEGAO DA VELOCIDADE DO
¢ VENTO PARA LA DE 10 MINUTOS
A AVISOS DAS CONDIGOES AMBIENTAIS

AVISOS PARA EVITAR DANOS A SI
MESMO E AOS OUTROS

é ATENCAO: AVISOS DA PLATAFORMA

ATTENZIONE
TOSSICO

MERCURIO ATENGAO: MERCURIO

+ !
URGENTE CHAMAR O MEDICO

URGENTE LAVAR OS OLHOS

,J= VALORES DE CONSISTENCIA DO
CHAO

L]

@ é@ﬁ N.B. ILUSTRAGAO - TABELAS
FORMULA DE CALCULO DA
PRESSAO
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l--l + rlml-l ESTABILIZADORES
2/

& _ _
‘Q. ’0 ELIMINAGAO - DEMOLIGAO

T
é ELIMINAGAO DE MATERIAIS FERROSOS

L ELIMINAGAO DE MATERIAIS PLASTICOS

@ OPCIONAL
9 INFORMAGOES
[ 3 ~
INFORMAGOES - LAVAR COM _
P} & MAQUINADE LAVAR A PRESSAO
INFORMAGOES SOBRE A
PLATAFORMA AEREA
PLATAFORMA AEREA

LONGO PERIODO DE INATIVIDADE
DA PLATAFORMA - ABRIGO

INSTRUGOES DE UTILIZACAO -
PLATAFORMA EM ELEVACAO

. l TESTE ESTATICO A PLATAFORMA
) AEREA

ACIDENTE - COLISAO
9 ANOMALIAS DE FUNCIONAMENTO
PROCEDIMENTO EM CASO DE
FALHA / GRIPAGEM DA BOMBA
9 ERRO
&
ﬁ / CAUSAS - SOLUGOES

o0
DISPOSITIVOS ANTICO-
v LISAO

TODOS OS SERVICOS "MY SOCAGE"

@ ATIVAR A GARANTIA

& S IMPORTANTE: TOLERANCIAS
SOBRE PESOS E DIMENSOES

% TIPO DE CHAO

/F SIMBOLO DE ENERGIA EOLICA

Em TEMPERATURA

%
HUMIDADE

fslE TEMPERATURA DO OLEO

ST/, LUBRIFICAR

LUBRIFICAGAO

| |
PRODUTOS - ACESS()RIOS
DE LUBRIFICACAO

PRODUTOS DE
| LUBRIFICAGAO
PRODUTOS PARA LUBRIFICAGAO
DOS PATINS

o IH

-

NIVEL DE OLEO HIDRAULICO

SUBSTITUICAO DO CARTUCHO
DO FILTRO DE OLEO

ESVAZIAMENTO DO SISTEMA DE
OLEO

OLEO INDICAGAO DE PRIMEIROS
SOCORROS

[1®®® D DD

®OED

ALIMENTAGAO DO SISTEMA HIDRAULICO
- COMPONENTES HIDRAULICOS

monn SISTEMA HIDRAULICO

QII]:[II UNIOES - TUBAGENS
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oo
V [ TUBAGENS - CABOS ELETRICOS

00 —
o PLANTAS - COMPONENTES

o2~ ELETRICOS

, OPERA(;OES MANUTENGAO - INTERVENGOES
POR OFICINAS AUTORIZADAS

£ K
; / == ~1 MANUTENCAO DIARIA

, mz[uo./— AVARIA NA ALIMENTAGAO
>~ HIDRAULICA - ELETRICA

@ CONTROLE - VERIFIQUE
| I VERIFIQUE O FUNCIONAMENTO
DOS COMANDOS

Q,

@\ [I7—{)] CONTROLO DAS UNIGES E

CONTROLOS PREVISTOS
DIARIAMENTE...HORAS...MES

0  TUBAGENS
==~ AT- UTILIZE SPRAY ANTIOXIDANTE
== MENSALMENTE PARA CONTACTOS ELET.

@ CONTROLE - VERIFIQUE

CONTROLO DE PRESSAO

L]

@l"l VERIFIQUE O FUNCIONAMENTO

DOS COMANDOS

@ [I=={}]] CONTROLO DAS UNIGES E

CONTROLOS PREVISTOS
DIARIAMENTE...HORAS...MES

0 TUBAGENS

|"I :II.\\II\I’I\II%ONA CABINA DO

@ |¢I COMANDOS NO CESTO
((( COMANDOS OPCIONAIS DE COMAN-
DOS POR FIO / TELECOMANDOS

ROTAGAO DO CESTO - BOTONEIRA
POR FIO OU TELECOMANDO

% } DESMONTAGEM DO CESTO
E j CESTO ISOLADO

Q EMERGENCIA

@ BOTAO DE EMERGENCIA

BOTAO
@ COMANDOS - BOTOES
MONTAGEM - DESMONTAGEM
TOMADA / FICHA
TOMADA DE FORGA

GANCHO DE LEVANTAMENTO

\ UTENSILIOS

n’ ~ “ PIRILAMPO MAGNETICO SIMPLES
OU DUPLO

|
INCLINOMETRO

i MOTOR
SISTEMA HIBRIDO

XN cABOS

qi ?,I.\: TOCHA
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PARAFUSOS

\“"&

' MARCAGAO

FAROL ORIENTAVEL

MICRO-EIXO

BOMBA MANUAL DE EMERGENCIA

GUINCHO

PR

- *® CHAVE DINANOMETRICA
N\, 4
—‘— ALARME

\M/ LUZ-PILOTO

)
ﬂ AUSCULTADORES DE INTERFONE

TALKIE

g Q (((I))) LIGAR O MICROFONE DOS

Q \\\ LIGAR OS AUSCULTADORES - WALKIE

AUSCULTADORES

" PLACAS EXISTENTES NA
PLATAFORMA

L] w
m AUTOCOLANTES OPCIONAIS
e @:L PARA CESTO ISOLADO
INSPECOES
FICHAS DE REGISTOS DE
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1.1 DADOS DE IDENTIFICAGAO DA MAQUINA

Uma placa, colocada na torre giratdria, fornece
todas as indicagdes gravadas para a identificacdo
da maquina.

N.B. Para qualquer pedido, especifique o tipo e o
ndimero de série.

PLACA DE IDENTIFICACAO COM MARCAGAO

E afixada nas maquinas que cumprem os
regulamentos CE ou nos casos em que esta
esteja prevista.

12 DECLARAGAO DE CONFORMIDADE | C €|

DECLARAGAO DE CONFORMIDADE

DICHIARAZIONE DI CONFORMITA

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, g

PIATTAFORMA DI LAVORO ELEVABILE

MODELLO

TIPO
o
MATRICOLA

ANNO DI FABBRICAZIONE

AUTOCARRO.
7

MATRICOLA

~Uvellod potenta sonora misurato (LWA) 5 na macchina simie: 74 B

o (LWAY: 5048

FIORENZO FUSI
I Presidente del C.oA.
socace )
Carpi, i

Fig.1.2

DECLARAGAO DE INCORPORAGAO

Naoz1_ 21008008

DICHIARAZIONE DI INCORPORAZIONE

a1 e ec)

fed Body n. 1878)

ini (RA)

Numero di Certficazione CE:

e Sl
.
FoRenzoFLsi
Wprosaro dol C oA
gl
Conii__tanamnzt
Fig.1.3
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1.3

REGULAMENTOS DE REFERENCIA

[ =

Esta documentacéo técnica “"MANUAL DE USO E MANUTENGAO” para plataformas elevéveis tipo
SERIE T - 14T - 15T - 18T - 20T - 23T - 20T) é identificada pelo cédigo:

UM-T-A01_PT

A documentacdo esta redigida tendo em conta as normas harmonizadas:

1.4

©

1.5 INFORMAGOES TECNICAS

1.5.1 NORMAS DE REFERENCIA

A construcdo das plataformas SOCAGE é realizada conforme o seguinte quadro regulamentar.
DIRETIVAS:

L4 2006/42/CE (denominada Diretiva Maquinas) L4

UNIEN 12100
EN 280

ATUALIZAGOES DA DOCUMENTAGAO

O manual reflete o estado da técnica no momento da colocagdo da maquina no mercado da qual é
parte integrante e estd em conformidade com todas as leis, diretivas e normas vinculativas naquele

momento; ndo podera ser considerado inadequado s6 porque é posteriormente atualizado com base
em novas experiéncias. Quaisquer modifica¢des, ajustamentos etc. que posteriormente venham a ser
feitos nas maquinas comercializadas ndo obrigam o fabricante a intervir no equipamento fornecido
anteriormente nem a considerar o mesmo e o respetivo manual incompletos e inadequados.
Quaisquer integra¢des ao manual que o fabricante vier a considerar adequadas para enviar aos
utilizadores deverdo ser mantidas juntamente com o manual do qual fazem parte integrante.

2006/95/CE (equipamento elétrico - baixa tensao) °

1.5.2 NORMAS APLICADAS

EN ISO 12100:2010 Seguranca de maquinas;

EN ISO 13857:2008 Distancias de seguranca dos membros superiores e inferiores;
EN ISO 13850:2015 Dispositivos de paragem de emergéncia;

ISO 13854:2020 Distancias de esmagamento de partes do corpo;

CEI/EN 60204-1:2018 Equipamento elétrico de maquinas;

DIN 15018 folha 1 Célculos de estruturas de aco;

DIN 15018 folha 3 Normas para estruturas de carga de aco;

Decreto Legislativo 81/08 - Em matéria de prote¢do da satide e seguranga nos locais de trabalho;

EN ISO 13849-1:2016 Partes dos sistemas de controlo relativos a seguranca;

EN ISO 13849-2:2013 Partes dos sistemas de controlo relativos a seguranca;

EN 280:2013 + A1:2015 - Plataformas elevatdrias de trabalho;

EN 12999:2011 + A1:2012 Seguranca de guindastes - Guindastes carregadores;

EN ISO 4413:2010 Requisitos de seguranca para sistemas fluidicos e seus componentes;
EN ISO 13001-3-1:2013 - Equipamentos de eleva¢do - Critérios gerais para o projeto.

[
@

2004/108/CE (compatibilidade eletromagnética)
2000/14 CE (emissdes sonoras)

f—
&/

[ Certifica-se \

que o sistema
de gestao
da SOCAGE
S.R.L. estd em
conformidade
com a Norma:
ISO 9001:2015

V’DO“E DISisz,

Iy,

\D N V/
1509001

CERys,
O
e
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1.6  GARANTIAS @

A SOCAGE, dentro dos limites da garantia contratual assumida, sera responsavel pela maquina

apenas na sua configuragdo original e perante a pessoa que celebrou o contrato de compra

e venda com a SOCAGE ou, no caso de venda por meio de leasing, o utilizador indicado pela

Consulte o Certificado | €Mpresa de leasing compradora. Qualquer intervengdo que altere a configuragdo ou o ciclo de
de Garantia. funcionamento da maquina deve ser realizada ou autorizada pela SOCAGE.

A SOCAGE nio sers responsavel pelas consequéncias decorrentes da utilizacdo de pecas sobressalentes nédo originais e
das intervencdes realizadas por técnicos do comprador da maquina ou, no caso de venda por meio de leasing, do utilizador
indicado pela empresa de leasing compradora, e/ou por técnicos ndo autorizados pela SOCAGE, e ndo descritos dentro neste
manual e/ou para os quais seja necessaria a supervisdo da SOCAGE e/ou para os quais ndo haja autorizagdo expressa da
SOCAGE. A garantia s6 é vélida se a maquina tiver sido utilizada corretamente de acordo com as instrucdes do fabricante. As
pecas sujeitas a desgaste ndo sao cobertas pela garantia. A garantia também caduca nos seguintes casos:

- Se a manutenc¢do adequada ndo for realizada;

- Em caso de adulteragao;

- Se forem utilizadas pecas sobressalentes diferentes daquelas originalmente montadas na maquina;

- Se forem feitas alteragdes.

A SOCAGE njo é responsavel por danos causados a maquina por ma utilizacdo ou avarias de outros equipamentos ligados
a prépria maquina. A garantia cobre apenas danos e/ou avarias da maquina com a expressa exclusdo da indemnizacdo de
quaisquer danos adicionais, permanecendo, no entanto, excluida a responsabilidade do vendedor por danos decorrentes de
producdo em falta ou reduzida, bem como por danos indiretos e consequentes.

Para completamento ou modificacdo do acima exposto, fazem fé as condi¢des gerais escritas no contrato.

Estad em qualquer caso excluida de qualquer garantia diferente da contratualmente assumida pela SOCAGE perante o
comprador da maquina ou o utilizador indicado pela empresa de leasing do comprador, no caso de venda por meio
de leasing.

Toda as operagdes de assisténcia na garantia e de manutengdo extraordindria néo séo da competéncia do operador
ou dos técnicos de manutengdo, mas estdo reservadas aos técnicos especialistas do fabricante da mdquina e/ou aos
técnicos indicados por este ultimo. Tais operagdes néo estdo descritas neste manual e, portanto, o comprador da
mdquina ou, no caso de venda por meio de leasing, o utilizador nomeado pela empresa de leasing adquirente deverd
entrar em contacto com a SOCAGE para o planeamento da intervengdo ou para a recegdo das instrugbes necessdrias.
Lembramos também que tudo o que diz respeito ao pés-venda estd a cargo da SOCAGE CUSTOMER SERVICE.

1.7  CICLOS DE FUNCIONAMENTO ﬁ < L‘:
L

1.7.1 N.° CICLOS DE CARGA PREVISTOS SEGUNDO A EN 280

100 000 (Ex. 10 anos, 50 semanas por ano, 40 horas por semana, 5 ciclos por hora). Dentro deste nimero de
ciclos deve ser realizada uma revisdo completa e uma verificagdo estrutural profunda. Se as condi¢des de
utilizacdo forem particularmente dificeis (por exemplo, sempre na carga maxima, desdobramento forcado
etc.), a revisdo deve ser antecipada (peca ao fabricante para examinar a maquina). Veja a este propdsito o
"PROGRAMA DE MANUTENGAO".

L= RECOMENDA-SE UMA VERIFICAGAO COMPLETA PELO
‘: FABRICANTE A CADA 1500 - 4500 HORAS

1.7.2 REDUGAO DE CICLOS PARA MAQUINAS AUTORIZADAS COM CAPACIDADES AUMENTADAS

66 000 (Ex. 6 anos, 48 semanas por ano, 40 horas por semana, 5 ciclos por hora). Dentro deste nimero de
ciclos deve ser realizada uma revisdo completa e uma verificacdo estrutural profunda. Se as condicdes de
utilizacdo forem particularmente dificeis (por exemplo, sempre na carga méaxima, desdobramento forcado
etc.), a revisdo deve ser antecipada (peca ao fabricante para examinar a maquina).

L= RECOMENDA-SE UMA VERIFICAGAO COMPLETA PELO
‘0. FABRICANTE A CADA 1000 - 3000 HORAS
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1.8  CARATERISTICAS AMBIENTAIS &

1.8.1 CONDIGOES DE UTILIZAGAO E DE ARMAZENAMENTO

As plataformas SOCAGE sdo construidas para operar em condi¢cdes ambientais caraterizadas por:

®  Temperatura minima de operagao: ......... .=10 °C max. +40 °C
®  Temperatura de armazenamento: ... .-30 °C max. +60 °C

o,
7%
b HUMIAAE! ..ttt 30% - 95% sem condensacao é
Valores de temperatura ou de humidade que excedam os indicados acima podem danificar
seriamente a maquina.

QUANDO ESTIVER PREVISTA A OPERAGAO DA MéQUINA EM CONDICOES AMBIENTAIS DIFERENTES
DAS PADRAO, PODEM SER FORNECIDAS EXECUCOES ESPECIAIS MEDIANTE SOLICITACAO

IMPORTANTE! NAO UTILIZE EM AMBIENTES AGRESSIVOS (POR EX.: POR MUITAS HORAS NA
PROXIMIDADE DE AREAS MARINHAS)

: SEATEMPERATURA DO OLEO TENDER A EXCEDER OS 70 °C E NECESSARIO
Qy ) INSTALAR UM PERMUTADOR DE CALOR

1.9  TESTE ESTATICO =

A maquina PASSOU COM SUCESSO NO TESTE ESTATICO
realizado (em conformidade com a EN280:2013+A1:2015), na seguinte forma:

M4quina nivelada corretamente,

Maquina com estabilizacdo minima permitida,

Braco paralelo ao chéo,

Pantégrafo (se presente) colocado na pior condicdo,

M4quina com desdobramento maximo e cesto rodado,

Aplicada uma carga de teste, no final da Ultima distensdo, equivalente a carga nominal mais os aumentos
previstos pela EN280 (vento, impulsos do operador e efeitos dinamicos),

®  Acionamento lento da rotacdo da maquina em todo o angulo de trabalho (pelo menos 180° laterais)
mantendo sempre controlada a posi¢do dos estabilizadores opostos ao brago.

(r—, O teste considera-se aprovado apenas se, em todo o angulo de
trabalho, nunca se levantarem simultaneamente dois pontos de
apoio do chéo (portanto, no maximo, pode-se levantar apenas
um estabilizador de cada vez, em fun¢do da posi¢do do braco).
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NORMAS DE
SEGURANCA

CAPITULO 2




2.1 AVISOS DE UTILIZAGAO DA PLATAFORMA

Para a utilizacdo da plataforma é obrigatério que os operadores (sujeitos privados ou profissionais):

* estejam em perfeitas condigoes psicofisicas, todos os operadores ndo devem estar sob a
influéncia de sedativos, drogas ou alcool durante o desempenho das suas fungdes.

e possuam uma carta de condugédo (de um grau adequado ao veiculo utilizado),
* estejam adequadamente treinados na utilizagdo de plataformas,

* tenham lido e compreendido perfeitamente todas as instrugdes e os avisos patentes
neste manual e na maquina.

* De acordo com o disposto no Decreto Legislativo n.° 81 de 09/04/2008 (artigo 77) é
responsabilidade do empregador avaliar os riscos presentes durante os trabalhos e
identificar os equipamentos de protecao individual adequados a fornecer aos trabalhadores.

* Face ao acima exposto, conforme previsto pelo Decreto Legislativo n.° 81, o sistema de
o protecdo adequado para a utilizagdo em plataformas aéreas, deve ser composto por um
ﬂ%ﬁ cinto com arnés de corpo inteiro (conforme a norma UNI EN 361), com engate externo/dorsal
equipado com cordao de retencao (em conformidade com a norma UNI EN 354), enganchado
ao ponto de engate do cesto por meio de conectores de forma e tamanho adequados (em
conformidade com a norma UNI EN 362).

2.1.1 VEicuLO

‘ O veiculo, que é parte integrante do equipamento, deve estar perfeitamente funcional em todas
" as suas pecas (motor, travdes, luzes etc.).

Também deve estar em conformidade com a legislagdo vigente para o trafego rodoviario, @
e respeitar todos os controlos/revisdes previstas (lembra-se que o Cédigo da estrada m
impde ao proprietdrio/motorista do veiculo a obrigagdo de cuidar periodicamente da
manutencdo e de submeter o veiculo as revisdes previstas).

2.2 INSTRUGOES DE UTILIZAGAO
2.2.1 AVISOS IMPORTANTES @

‘ TODAS AS INSTRUGOES DE UTILIZAGAO E MANUTENGAO CONTIDAS NESTE MANUAL SAO

a2\ OBRIGATORIAS E, PORTANTO, E RECOMENDADA A LEITURA ATENTA E CONTINUA E A APLICAGAO
CONSTANTE DAS MESMAS. A SOCAGE S.R.L. ASSEVERA SUA NAO RESPONSABILIDADE FORA DA
GARANTIA PRESTADA, APOS A INSPECAO E A ENTREGA DA MAQUINA, E CONVIDA TAMBEM AO
CUMPRIMENTO EXATO E OPORTUNO DE TODAS AS DISPOSICOES INDICADAS NESTE MANUAL E
A APLICAGAO EXATA DA REGULAMENTAGAO VIGENTE, CONSTITUINDO A FALTA DA APLICAGAO
DO ACIMA EXPOSTO MOTIVO ULTERIOR PARA A NAO RESPONSABILIDADE POR DANOS A
MAQUINA, A PESSOAS E COISAS, MESMO PERANTE TERCEIROS. NOS CASOS PRE-MENCIONADOS,
A GARANTIA DE 12 MESES TAMBEM NAO SERA VALIDA. OS DADOS TECNICOS CONTIDOS NESTE
MANUAL PODEM ESTAR SUJEITOS A VARIACOES DEPENDENDO DOS DIFERENTES TIPOS DE
CAMIOES, EVOLUGOES TECNICAS OU DA ENTRADA EM VIGOR DE MUDANGAS REGULAMENTARES.
PORTANTO, E NECESSARIA UMA ANALISE ATENTA DOS MESMOS DADOS PELO UTILIZADOR. PARA
CONDIGOES ESPECIAIS DE TRABALHO NAO INDICADAS NESTA DOCUMENTAGAO, SOLICITE A
APROVAGAO POR ESCRITO DO FABRICANTE.
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J& que, o operador da plataforma é a Unica parte da maquina que pensa e raciocina, a sua responsabilidade
ndo diminui com a adi¢do de sistemas de seguranca. Deve absolutamente evitar-se qualquer excesso de
confianga que reduza a concentracdo e a atencdo na sua utilizagdo. Servem para ajudar e ndo para dirigir as
operagdes. Os sistemas de seguranca podem ser mecanicos, elétricos, eletrénicos ou uma combinacédo deles e,
portanto, estdo sujeitos a falhas e a serem utilizados indevidamente. O operador é a Unica pessoa responsavel
pela sua prépria seguranca e de quem o rodeia: deve agir como profissional, seguindo meticulosamente todas
as normas de seguranga.

IMPORTANTE!
LEMBRE-SE SEMPRE: A INOBSERVANCIA, MESMO DE UMA

2 UNICA NORMA DE SEGURANCI:\, PODE CAUSAR ACIDENTES
PESSOAIS, MATERIAIS OU A MAQUINA.
/ \\ Fig.2.1
Y
2.2.3 DEVERES DO OPERADOR ,&
2]
O operador deve certificar-se de que todos aqueles que trabalham com ele estejam cientes dos
perigos associados ao funcionamento da plataforma e, portanto, devidamente instruidos.

O operador deve, a cada momento, estar ciente da sua responsabilidade pela seguranga também
perante os seus companheiros de trabalho, a maquina e de tudo o que estd ao seu redor.

O operador deve controlar sempre se a plataforma esté estabilizada corretamente; deve ainda
prestar atencdo ao vento, aos deslocamentos do brago e a qualquer outra coisa insélita que se lhe
apresentar, mesmo aquela que passaria despercebida a um olho menos atento.

2.3 NORMAS DE SEGURANCA A CUMPRIR SEMPRE 0

E ABSOLUTAMENTE INDISPENSAVEL, PARA EFEITOS DE SEGURANGA, REALIZAR SEMPRE AS SEGUINTES
OPERACOES:

« Siga escrupulosamente e por ordem cronolégica as instru¢des de utilizagdo.

« E absolutamente proibido utilizar o equipamento com cargas superiores e em modos diferentes dos
indicados na maquina e nesta documentacao.

+ Leia o contetdo de todas as placas aplicadas ao equipamento e os manuais de utilizacdo e manutengdo dos
componentes da mesma.

+ Pelo menos duas pessoas devem ser empregadas na utilizacdo da maquina, uma das quais tendo a
qualificacdo de trabalhador especializado, que deve permanecer no solo, e deve conhecer a utilizacdo da
maquina. Em caso em que falte temporariamente a vigilancia no solo, o quadro de comandos no solo deve
ser bloqueado/interditado para ndo estar acessivel a terceiros ndo autorizados.

+ Antes da colocagdo em funcionamento, o equipamento deve ser estabilizado mediante a utilizagdo dos
estabilizadores com as placas aumentadas instaladas, que devem apoiar-se necessariamente em chdo
consistente. Se necessario, utilize pranchas para distribuir os impulsos sobre uma area suficientemente grande
em relagdo as carateristicas do chdo. As ditas pranchas devem ser de material e espessura adequados a
impulsdo dos estabilizadores e testadas sempre antes da utilizagdo sem o pessoal dentro, com a maquina no
alcance maximo, com o cesto perto do solo e com a carga equivalente a capacidade maxima permitida.

« Sobre solo em declive, verifique que a mesma ndo exceda 3°. Em caso de declive do solo, adote sempre
meios eficazes para prevenir o deslizamento do veiculo (calgos sob as rodas ou outros sistemas de fixagdo
similares). Os desniveis devidos a degraus horizontais ndo sdo considerados declive.

+ Certifique-se de que a plataforma nunca se apoie noutras estruturas, fixas ou méveis.
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O desvio méaximo do prato de engate em relacdo a horizontal ndo deve exceder 2°.

Lembre-se de que as manobras para alcangar ao ponto de intervencdo devem ser realizadas pelo operador
que se encontra na plataforma. Na verdade a, MANOBRA A PARTIR DO SOLO E PERMITIDA APENAS EM
CASO DE EMERGENCIA, pois a partir do solo ndo se podem avaliar com exatiddo quaisquer interferéncias,
obstrugdes, dinamica real dos movimentos do cesto etc.

Certifique-se da inexisténcia de linhas elétricas.

Se a plataforma for utilizada ao longo de estradas abertas ao trafego, é obrigatério sinalizar sua presenca
com os sinais apropriados no solo e com a luz intermitente e de respeitar as regras de transito vigentes.

Ao entrar no cesto, devem ser imediatamente engatados os cintos de seguranga nos engates apropriados e
fechadas as prote¢des dos acessos, certificando-se de que estejam corretamente bloqueadas.

Todas as pessoas encarregadas devem usar um capacete de prote¢do, de acordo com a lei. Ndo deixe

cair materiais do cesto ou em qualquer caso desde o alto. Em trabalhos especificos (podas, pinturas etc.)
providencie as protec¢des e as precau¢des necessdrias para proteger as pessoas, a maquina e as coisas ao
redor. E proibida a utilizacdo de ferramentas de trabalho que n&o estejam em conformidade com as normas
vigentes.

E absolutamente proibido inserir ferramentas, maos, dedos etc. nos orificios existentes nos bragos
telescépicos e nas areas com perigo de interferéncias, arrastamento, esmagamento etc.

2.3.1 DURANTE OS DESLOCAMENTOS 0 @

Dirija com cuidado e evite de atingir altas velocidades.

Controle se a estrada escolhida é adequada para o volume do equipamento.

Controle o estado de desgaste dos pneus e a pressé@o de enchimento correta (com os pneus frios).

Ao estacionar numa estrada em declive, acione o travdo z e, se necessario, bloqueie as rodas com

calgos. P’ )

E proibido viajar ou, em qualquer caso, mover o camido com pessoas ou cargas/materiais no cesto, na torre
ou sobre a superficie de pisar do chassi.

2.3.2 ANTES DE SUBIR EM ALTURA 0

Realize as verifica¢des diarias conforme indicado no Cap. 4 "Manutengdo".
Use os capacetes de prote¢do e as pegas de roupa aprovadas para efeito de prevengdo de acidentes.

@00OS00

Verifique se o nivelamento automdtico do cesto esta perfeitamente a zero (cesto horizontal) e pressurizado.

Engate os cintos de seguranca (os engates do cinto no cesto sdo para apenas uma pessoa por engate).
Feche as protec¢des dos acessos.

Mais uma vez, verifique se todos os comandos estdo eficientes e fixe o material de trabalho de maneira
adequada, para que ndo se possam mover ou criar perigos.

Certifique-se de que todos os operadores tenham tomado conhecimento das normas de utilizagéo e
manutengdo.

23.3 UMAVEZEM ALTURA E

Preste atencdo, durante os movimentos, as excursdes dos bracos; nas fases de rotagdo, subida, descida etc.
avalie quaisquer obstaculos.

Na presenca de linhas elétricas ou postes de alta tensdo, mantenha uma distancia minima de 5 m (cinco
metros) dos mesmos e em qualquer caso observe as distdncias minimas de acordo com as normas em
vigor. (Consulte o Decreto Presidencial 81 art.° 117).

Evite possiveis colisdes do cesto ou dos bragos, com a cabina do camido ou com outras partes da maquina,
com os obstaculos fixos (edificios etc.) e em movimento (veiculos, guindastes etc.).
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+ N&o permaneca na area de opera¢do do equipamento e, particularmente, sob os bracos e o cesto. @

+ Use o equipamento apenas verticalmente; nunca execute puxdes ou empurrdes em nenhuma direcdo. @
* Mantenha as méaos longe de quaisquer encastre ou fissura.
« E proibido deitar coisas por fora. A

+ Apo6s ter atingido a posicdo de trabalho, desligue o motor do veiculo (para limitar a polui¢do e o ruido)
e, se previsto, volte a fechar a caixa mével de acesso aos comandos.

2.3.4 NO FINAL DOS TRABALHOS 0

« Verifique se a estrutura e o cesto porta-operador estdo na posi¢do de repouso correta e se 0s
estabilizadores se retrairam totalmente.

2.3.5 NORMAS DE SEGURANCA - NUNCA UTILIZAR A MAQUINA NESTAS CONDICOES 0

E ABSOLUTAMENTE INDISPENSAVEL, PARA EFEITOS DE SEGURANGCA, NUNCA UTILIZAR A
MAQUINA:

Com cargas e modos diferentes daqueles indicados na maquina e para os quais foi concebida,
ensaiada e entregue.

Em solo mole, instavel ou volumoso que apresente uma inclinagdo ou declive superior a 3°.

Com o nivelamento automético do cesto ndo colocado a zero (cesto horizontal) e ndo pressurizado.

Com vento superior a 12,5 m/s.

Perto de linhas elétricas (a maquina ndo estd isolada).

>

Sem barra de prote¢do dos acessos no cesto.
Com material ou objetos suspensos nas bordas ou nos bragos e, em qualquer caso, fora do cesto.

Ao utilizar escadas ou outros dispositivos similares no cesto.

Executar puxdes ou impulsos horizontais ou inclinados superiores a 20 daN para 1 pessoa ou 40 daN
para 2 ou mais pessoas (carregar apenas verticalmente).

Em &reas em risco de exploséo.
Se houver fendas, rachaduras, fugas hidraulicas, fios cortados ou uma qualquer anomalia no funcionamento.
Com temperaturas inferiores a -10°.

Como um meio de elevacdo de materiais.

Com os dispositivos de seguranca fora de servico ou ndo verificados.

> B> ®

Com condi¢Bes ambientais perigosas (escassa visibilidade, temporais, risco de raios etc.).
Com sinais, letreiros etc. pendurados no cesto, nos bragos ou noutras partes da maquina.

IMPORTANTE

LEMBRAMOS QUE NOS TERMOS DO DEC. Legisl. 81/08 Art.° 71 paragrafos 11 e 12, ao anexo
VII e do D.M. 11/04/2011 AS ESCADAS AEREAS DE INCLINACAO VARIAVEL, AS GRUAS MOVEIS
EXTENSIVEIS EM CARRO E AS PLATAFORMAS SUSPENSAS EQUIPADAS COM GUINCHOS DEVEM
SER ENSAIADAS E SUBMETIDAS A VERIFICACOES ANUAIS PELOS ORGANISMOS RESPONSAVEIS
(INAIL - USL - ASL - ARPA - ORGANISMOS PRIVADOS HABILITADOS) PARA CERTIFICAR O SEU
ESTADO DE EFICIENCIA EM RELAGAO A SEGURANGA.

fl
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IMPORTANTE

E ABSOLUTAMENTE PROIBIDO INSERIR FERRAMENTAS, MAOS, DEDOS
ETC., NOS ORIFICIOS EXISTENTES NOS BRACOS TELESCOPICOS, NAS

POLIAS DOS CABOS E NAS JUNTAS ARTICULADAS
% AO LAVAR COM JATO DE ALTA PRESSAO, NAO DIRECIONE O JATO
DIRETAMENTE PARA CAIXAS, ARMARIOS E COMPONENTES ELETRICOS.

NAO LAVE COM DETERGENTES, PRODUTOS QUIMICOS AGRESSIVOS,
GASOLINA OU SIMILARES, PREJUDICIAIS AS PECAS DE BORRACHA,

COMPONENTES PLASTICOS E TINTAS.

A ATENCAO!! PAUSAS / SUSPENSOES DE TRABALHO

Nunca deixe a maquina, sem supervisdo, sem primeiro ter desligado o motor, bloqueado

o quadro de comandos no solo e fechado a chave o compartimento da cabina do veiculo.
Determina-se, em caso de pausas ou suspensdes de trabalho, recolocar sempre a plataforma
no solo (na posicdo de transporte).

E estritamente proibido deixar a maquina aberta, por longos periodos, sem efetuar
um controlo diario do estado de estanquidade dos varios componentes (valvulas,
estabilizadores, nivelamento etc...).

ATENCAO!! TRABALHOS NA PROXIMIDADE DE LINHAS ELETRICAS

Operar com uma plataforma aérea na proximidade de linhas elétricas é sempre muito
perigoso devido a mobilidade da estrutura da maquina.

Lembramos que as descargas elétricas também podem ser geradas sem contacto entre as duas
partes, mas pode ser suficiente que as mesmas se aproximem a menos do que a distancia minima
de seguranca (consulte a regulamentagdo em vigor do pais de destino da maquina).

Por exemplo, em Italia, a requlamentacdo vigente (Decreto Presidencial 81 art.° 117)
prescreve as distancias minimas indicadas na tabela abaixo.

Esse valor deve ser considerado absolutamente minimo e o operador deve assegurar-se de que,
durante as varias manobras com a plataforma, nenhuma das suas partes exceda a distancia de
seguranca. Em qualquer caso, de maneira preventiva, é aconselhavel solicitar a interrupgdo do
fornecimento da corrente elétrica durante o periodo de execugdo dos trabalhos com a plataforma.

@ KV DISTANCIA MIN. KV DISTANCIA MIN.
<1 3 30<132 5
1<30 35 >132 7
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~ o~
2.3.6 DESCRICAO DOS SINAIS E DISPOSITIVOS DE AVISO L m

ATENCAO 0 @D\

AS PLACAS MOSTRADAS NESTE CAPITULO SAO AS DE IDENTIFICACAO DA MAQUINA, DE SEGURANCA
E DE ASSISTENCIA A UTILIZAGCAO. E OBRIGATORIO VERIFICAR A PRESENCA DESSAS PLACAS E SUA
PERFEITA LEGIBILIDADE.

Algumas representacgdes, cores ou expressoes dos textos podem mudar na sequéncia de
atualizagdes, mas o significado da mensagem permanece inalterado.

ILUSTRAGAO: Aqui de seguida est4 representada uma das plataformas SPEED para efeito demonstrativo. éﬁ

4 N
I_‘I—_l |2009c|

NOTA:

Esta seccdo de
Seguranca indica o
texto e a localizacdo
dos autocolantes de
seguranca utilizados
na plataforma.

Leia e entenda as
precaugdes antes de
utilizar a plataforma
ou realizar operagoes

de lubrificacdo,
manutengao ou | ::I—.H ﬁ. | :l

reparacéo. . [ ‘L i
NOTA: @ E’j;" D

Ailustracdo mostrada | : | ~

€ indicativa e sujeita a
alteragdes com base nas
decis6es empresariais
da SOCAGE, sem aviso El

Fig.2.2

Kprévio. j
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As etiquetas aplicadas na plataforma estdo descritas de seguida:

\'Ag SINAL DESCRICAO

1 PLACA AUTOCOLANTE DE IDENTIFICAGAO, MARCAGAO
5 PLACA AUTOCOLANTE DE AVISO,
LOTAGAO MAXIMA NO CESTO (2 PESSOAS)
3 PLACA AUTOCOLANTE DE AVISO, DESENGATAR A TOMADA DE FORGA
+CON SEGNALE ACUSTICO ATTIVO DISINSERIRE PRESA DI FORZA
+WITH OPERATING ACOUSTIC SIGNALDISCONNECT THE P.T.0.
4 ‘:;::ii'f:ﬁ;:f::‘f:‘:ﬁ;ﬁ;‘:‘;‘,ﬁ:::i.":::‘.":;‘:;;‘;;"‘ PLACA AUTOCOLANTE DE AVISO, DESENGATAR A TOMADA DE FORGA
-#é‘éﬁ}l&lﬁ%{:}&;lsCNﬂl SIGNALSCHALTEN SIE DE:IWNsﬁ
5 ATAX§I000 R@MJ PLACA AUTOCOLANTE DE AVISO, REGIME DO MOTOR MAX. 1000 RPM
6 o PLACA AUTOCOLANTE DE AVISO, SUBSTITUIR CARTUCHO DE
FILTRO A CADA 500/600 HORAS
7 PLACA AUTOCOLANTE DE AVISO, INDICAGAO OLEO AGIP ARNICA 46
8 PLACA AUTOCOLANTE DE AVISO FAIXA DE SEGURANGA
"REFLETORA + SOCAGE" (NA TRASEIRA DO CESTO)
° PLACA AUTOCOLANTE DE AVISO FAIXA DE SEGURANGA
"REFLETORA"
10 PLACA AUTOCOLANTE DE AVISO, POTENCIA SONORA MAX. 80 DB
" PLACA AUTOCOLANTE DE AVISO, CARGA MAXIMA DOS
- ESTABILIZADORES
(12 daN/em)
5 P Al PLACA ADESIVA ADVERTENCIA, FECHE A COBERTURA DO PAINEL
O I, QUANDO NAO ESTIVER A SER USADO

@ N.B.: As placas mostradas sao indicativas e sujeitas a altera¢des, com base nas
decisdes empresariais da SOCAGE, sem aviso prévio. ||»
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DESCRICAO

PLACA AUTOCOLANTE AVISOS E OBRIGAGCOES DO PAINEL DO

13
CESTO

14 LACA AUTOCOLANTE AVISOS, PARA ISOLAMENTO DO CESTO

15 PLACA AUTOCOLANTE OBRIGAGAO, ENGANCHAR OS CINTOS
PLACA AUTOCOLANTE, PROIBIDO PERMANECER NA ZONA DE

16 OPERAGAO:
- SOB OS BRACOS E O CESTO

17 PLACA AUTOCOLANTE, PROIBIDO UTILIZAR MAQUINA DE LAVAR
A PRESSAO

18 PLACA AUTOCOLANTE, DESCIDA DE EMERGENCIA

19 PLACA AUTOCOLANTE, BOMBA MANUAL DE EMERGENCIA

20 PLACA AUTOCOLANTE, 50 KG, PARA BOMBA ELETRICA
DESMONTAVEL

o PLACA AUTOCOLANTE, DISTENSAO-RETRAGAO DA TRAVESSA COM
ESTABILIZADORES EM TERRA

22 PLACA AUTOCOLANTE, SOCAGE CUSTOMER SERVICE

@ N.B.: As placas mostradas sao indicativas e sujeitas a altera¢des, com base nas
decisdes empresariais da SOCAGE, sem aviso prévio.
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. . P =
2.3.7 DESCRIGAO DOS SINAIS DE UTILIZAGAO — @Q'

ATENCAO 0 @\

AS PLACAS MOSTRADAS NESTE CAI?fTULO SA(') AS DE IDENTIFICAGAO DA MAQUINA, DE SEGURANGA
E DE ASSISTENCIA A UTILIZACAO. E OBRIGATORIO VERIFICAR A PRESENCA DESSAS PLACAS E SUA
PERFEITA LEGIBILIDADE.

Algumas representacoes, cores ou expressoes dos textos podem mudar na sequéncia de
atualizagoes, mas o significado da mensagem permanece inalterado.

demonstrativo.

ILUSTRAGAO: Aqui de seguida esta representada uma das plataformas SPEED para efeito i

-

[3](30pc]

NOTA: @
Esta seccdo de Seguranca indica o
texto e a localizagéo dos autocolantes de
seguranga utilizados na plataforma. Leia
e entenda as precaugdes antes de utilizar
a plataforma ou realizar operagées de
lubrificagdo, manutencgéo ou reparacgéo.

NOTA: @

A ilustragao mostrada é indicativa e
sujeita a alteragdes com base nas decisdes
empresariais da SOCAGE, sem aviso prévio.

K Fig.2.3 j
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As etiquetas aplicadas na plataforma estdo descritas de seguida:

\'Ag SINAL DESCRICAO

ee0o 00 (O HEN

1 S PTO b cbsgr PLACA DO PAINEL NA CABINA

ZocAceE

PLACA AUTOCOLANTE DE MANOBRAS NA TORRE

2
PLACA AUTOCOLANTE DO PAINEL DO CESTO:
- COMPLETA DE AVISOS
3 - OBRIGACOES
- AREAS DE TRABALHO
- cODIGO QR

N.B.: As placas mostradas sao indicativas e sujeitas a altera¢des, com base nas
decisdes empresariais da SOCAGE, sem aviso prévio. "»
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DESCRIGCAO

= PLACA AUTOCOLANTE, COMANDOS DO CESTO
& = =

(=] (=] (=] (=1 ] ,
5 PLACA AUTOCOLANTE NUMEROS DE TRAVESSAS
= = = |["=
1/ ) S— 1/ ) S—
El==s== s = S g
6 PLACA AUTOCOLANTE, PAINEL COMANDOS CHASSI
7

PLACA AUTOCOLANTE “QR CODE SOCAGE"

PLACA AUTOCOLANTE, PAINEL COMANDOS CONSOLAS
COMANDO POR FIO - CONTROLO REMOTO

N.B.: As placas mostradas sao indicativas e sujeitas a altera¢des, com base nas
decisdes empresariais da SOCAGE, sem aviso prévio.
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2.4  RISCOS RESIDUAIS E RESPETIVAS PRECAUGOES 0

* Acionamento brutal das alavancas de comando: risco de choques e oscilages. AJA SUAVEMENTE
NOS COMANDOS PARA CONTROLAR VELOCIDADES E ACELERAGOES.

+ Acionamento acidental das alavancas de comando: risco de movimentos descontrolados. ®

Quando néo forem utilizados, desative os comandos desligando o motor e fechando a caixa @
moével de acesso dos comandos (se presente).

* Sobrecarga e impulsos horizontais ou inclinados: risco de '
tombamento. NAO EXCEDA AS CARGAS DE SERVICO PERMITIDAS. ﬁ @

. Abatimgnto do solo: risco de tombamento VERIFIQUE A PRESSAO NO SOLO E A CONSISTENCIA
DO CHAO (ver pressdo no solo sob os estabilizadores), (aten¢do ao descongelamento no inverno). @

+ Rajadas de vento: risco de tombamento. NAO OPERE EM CONDIGOES AMBIENTAIS
PERIGOSAS. @

« Impacto contra um obstaculo no solo ou no ar: risco de colisdo ou tombamento. PRESTE A

MAXIMA ATENGAO DURANTE AS MANOBRAS. (>
* Impacto contra uma linha sob tens&o: risco elétrico. MANTENHA AS DISTANCIAS DE
SEGURANCGA DAS LINHAS ELETRICAS.

+ Trabalho sobre plataformas, passeios etc.: risco de tombamento. PRESTE ESPECIAL ATENGCAO AO
soLo. ‘

+ Trabalho em ambiente explosivo: risco de explosao. INFORMAR-SE PREVIAMENTE SOBRE
A PRESENCA DE RISCOS DE EXPLOSAO OU INCENDIOS NO LOCAL DE INTERVENCAO. é A

+ Pessoas na area de evolucdo da maquina: risco de esmagamento. LIMPE A AREA
DE TRABALHO E PROIBA O ACESSO AO PESSOAL NAO AUTORIZADO, DURANTE O
TRABALHO CONTROLE O CUMPRIMENTO DA PROIBICAO.
*+ Motor térmico + escape: risco de queimaduras e intoxicacdes. NAO FIQUE NA
PROXIMIDADE DOS ESCAPES. EM AMBIENTES FECHADOS, TRANSPORTE OS GASES &
DE ESCAPE PARA O EXTERIOR.
+ Atencdo as sobrecargas desde o alto ou derivadas do contacto com estruturas externas.
ANTES DE QUALQUER TRABALHO, AVALIE BEM TODAS AS CONDIGOES DA AREA DE A
TRABALHO, DO SOLO, DOS OBSTACULOS PRESENTES, DAS CONDIGOES DE ILUMINAGAO
E DE RUIDO, E DA PREPARAGAO DO PESSOAL ENCARREGADO NA UTILIZAGAO DA

MAQUINA.
+ Materiais toxicos. NOS SISTEMAS EXISTEM MATERIALS TOXICOS E ATTENZIONE
VENENOSOS SE INGERIDOS OU INALADOS (MERCURIO, OLEOS, MERCURIO |ARNICA46

PLASTICOS ETC.). AS OPERAGCOES DE MANUTENCAO E REPARACAO DEVEM
SER REALIZADAS APENAS POR PESSOAL INFORMADO E EXPERIENTE.

ATENGAO! QUANDO A MAQUINA ESTIVER EQUIPADA COM TUBAGENS FLEXIVEIS DE CONDUTA
DOS GASES DE ESCAPE DOS MOTORES TERMICOS, E OBRIGATORIA A UTILIZAGAO DAS MESMAS.
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2.5  LIMITES DE UTILIZAGCAO

® NAO UTILIZE A MAQUINA:

Com uma carga superior a capacidade méxima@

Sobre um solo que n&o resista a pressdo e a carga
sob os estabilizadores.

Num declive ou numa inclinagdo superior a 3°.

Com esforgo lateral no cesto superior a 20 daN por
cada pessoa (maximo de 40 daN para mais pessoas).

£

Com ventos superiores a 12,5 m/s.

®

Em camaras frigorificas.

VN

2>

Em ambientes explosivos e em
ambientes com atmosfera agressiva.

Durante um temporal.
Em condigdes de escassa visibilidade.

Numa area arejada de modo
insuficiente. Gas de escape toxico dos
motores térmicos.

/A
A
®

ING

ATENGAO! A VELOCIDADE DO VENTO E DETETADA EM MEDIA POR MAIS DE 10
MINUTOS A UMA ALTURA DE 10 METROS, EM TERRENO PLANO.

TABELA DE INDICAGOES SOBRE A VELOCIDADE DO VENTO

e/

FORCA DO VELOCIDADE DO _ :
VENTO VENTO DESIGNAGAO CARATERISTICA
Escada Beaufort M/s

0 0,0-0.2 e Vento calmo, o fumo sobe verticalmente ou
quase verticalmente.
A direcdo do vento distingue-se da fumo,

1 03-15 L 0 vento sente-se contra o rosto, as folhas

Brisa ligeira

2 1,6-33 comegam a mover-se, o defletor comeca a
mover-se.

3 34-54 Folhas e ramos em movimento continuo. Os

o Brisa moderada pequenos ramos comegam a mover-se. Poeira
55-7.9 e papel movem-se no chéo.

5 8,0-10,7 oy e Os pequenos ramos com fqlhas oscilam,
formam-se ondas nos canais e nos lagos.
Grandes ramos oscilam, o vento sibila entre os

6 10,8-13,8 Vento forte cabos das linhas elétricas, dificil de andar com
o guarda-chuva aberto.

7 13,9-171 Vento muito forte As arvores oscilam, dificil de andar.

8 17,2-20,7 Vento de tempestade | Quebram-se os ramos, muito dificil de andar.

9 20,8-24,4 Tempestade Causa danos as habita¢des (antenas e telhas
voam para longe).
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2.6 RESUMO DOS PRINCIPAIS AVISOS 0
A @ Leia atentamente o seguinte e preste atencao:
POSIGAO DE CIRCULAGAO A CIRCULAGAO A ESTABILIZAGCAO A
Assegure-se da perfeita Atengdo as dimensdes da Atencdo a consisténcia do solo
colocacdo em repouso maquina

2ol o

C. @ ‘—“"—-;Zé/é‘

A. B.
NIVELAMENTO A AREA DE TRABALHO A PARAGEM DE EMERGENCIA
Verifique a inclinagdo maxima, Vede a area de trabalho Na presenca de qualquer anomalia,
permitida Ay interrompa a maquina. ANTES DE
RELIGAR~A MAQUINA, VERIFIQUE SE AS
CONDICOES DE PERIGO CESSARAM
D. F.
OBSTACULOS E LINHAS A ESTABILIZACAO A
ELETRICAS

Declive maximo do solo
Verifique a auséncia de linhas
elétricas e obstaculos gerais

PROTEGOES

Na execugdo de
trabalhos especiais,
proteja-seasiea
maquina

o
L. F]nnl 1
) loos| |,

CINTOS DE SEGURANCA

Atenc¢do ao vento max. de
operacao. Use SEMPRE DE
MODO CORRETO os cintos
de seguranca (os engates
dos cintos existentes no
cesto sdo para apenas uma
pessoa por engate)
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PROIBIDO! A

N&o comande o camido a partir
do solo com operadores dentro
da plataforma.

Exceto em caso de emergéncia

IMPACTOS E IMPULSOS CONTRA OBSTACULOS

O impacto e/ou impulso contra um obstéculo (distensado/retracdo e/ou levantar/
abaixar) podem criar danos estruturais a maquina e sérios riscos de tombamento
sobre o equipamento. Antes e durante os movimentos, inspecione sempre
visualmente as dimensdes da estrutura da maquina em todas as dire¢des (com

A

s do cesto)

M.

NO CESTO A

Nunca ytilize escadas, pranchas ou outras
coisas, E PROIBIDO subir sobre o parapeito

NO CESTO

Nunca exceda a capacidade
permitida no cesto

LEVANTAMENTO

N&o utilize a plataforma como
meio de elevagdo, mesmo para
cargas pequenas

CINTOS DE SEGURANGA E CAPACETE A\

Use sempre o cinto de seguranca e o
capacete. Ndo prenda o cinto a estruturas
externas ao cesto, mas APENAS AOS
ENGATES APROPRIADOS ASSINALADOS.
(Cada engate é para uma pessoa)

REPARAGOES E A
MODIFICACOES

N&o realize modificagdes ou
reparagdes, a ndo ser em
oficinas de servigo autorizadas

ATENCAO!!! CARGAS
DESDE O ALTO

Nd&o carregue o cesto
quando estiver em
altura com materiais
ou pessoas. Esta
operacgao pode provocar
o tombamento da
maquina ou sérios
danos a estrutura
T.

Acione a distensdo/retracdo
das travessas laterais dos
estabilizadores APENAS
quando os estabilizadores
(placa/prato inferior)
estiverem levantados do
chao

ATENGAO!!! (apenas se existirem as travessas laterais) A

(ATTENTION!

=i
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k.

2.7 CONSISTENCIA DO CHAO 0

IMPORTANTE!

Durante as manobras de coloca¢do dos estabilizadores em funcionamento, preste especial aten¢do ao chdo/
solo onde irdo apoiar-se os pratos dos estabilizadores. Verifique sempre a consisténcia e a solidez do chéo e,
se necessario, interponha as placas de apoio aumentadas apropriadas para obter uma melhor distribuicdo
da carga transmitida ao chdo (em caso de duvida, consulte sempre o responsavel pelo canteiro de obras ou
um engenheiro civil especialista na consisténcia do ch&o). Para os valores da carga transmitida ao solo pelos
estabilizadores da maquina, consulte o Cap. 3 "Carateristicas e desempenho", enquanto para os valores

de consisténcia do chdo, anexamos aqui de seguida a tabela, puramente a titulo indicativo, as pressdes
admissiveis de alguns tipos de chdo. Para o cdlculo relativo a pressdo especifica descarregada no chéo pelos

estabilizadores, utilize a seguinte férmula:
P=F/A @

onde:
Pressdo especifica descarregada no ch3o pelo estabilizador (daN/cm? - kg/cm?)
Carga maxima do estabilizador (kg - consulte o cap. 3)
Area/superficie de apoio do estabilizador (cm?)

Exemplo:

para plataforma com F = 3200 kg e placas de apoio com superficie A = 400 cm? (dimensdes 20 x 20 cm)
P =3200/ 400 = 8 daN/cm?

Com a adicdo das placas de apoio aumentadas com superficie A'= 1600 cm? (dimensdes 40 x 40 cm).
P'=3200/ 1600 = 2 daN/cm?

TABELA DE VALORES INDICATIVOS DE CONSISTENCIA DO CHAO @ é

PRESSAO _
TIPO DE CHAO / SOLO Eszgﬂggﬁfﬁo

(daN/cm?)
Terrenos revolvidos, ndo compactos 1-2
Terrenos compactos granulados (areia) 2-6
Terrenos compactos (areia + cascalho) 4-10
Rochas de consisténcia média (calcarios - arenitos) - pavimento rodoviario
adequado ao transito de veiculos pesados 10-15
Rochas de consisténcia consideravel (calcarios fortes - arenitos fortes) 15-30
Rochas macigas (porfiros - basaltos - granitos) 30-50
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IMPORTANTE!

Ao colocar estabilizadores em funcionamento, mantenha sempre uma distancia de seguranca suficiente dos
fossados e taludes. Essa distancia depende do tipo de fossado/talude (tracejados ou nédo) e do tipo de chao
(é aconselhavel consultar sempre o responsavel pelo canteiro de obras ou um engenheiro civil especialista
na consisténcia do ch&o). A titulo puramente indicativo, relatamos o seguinte esquema/regra tedrica:

2.7.1 DISTANCIAS DE SEGURANGA DOS FOSSADOS/TALUDES 0

ILUSTRAGAO DAS DISTANCIAS AOS FOSSADOS éég‘

Fig.2.4

~

/J + Em caso de chdo desmoronadico ou de aterro:a=2xh.
g + No caso de chdo compacto, ndo desmoronadico ou de aterro:a=1xh.

-
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A PAGINA PARA EVENTUAIS ATUALIZAGOES. A
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3.1  DESCRICAO DA MAQUINA

3.1.1 UTILIZAGAO PREVISTA DA MAQUINA @

A plataforma de trabalho aéreo Socage é concebida e fabricada para o
levantamento e deslocamento no espaco de pessoas alojadas dentro de um cesto
nivelado sobre todo o campo dos movimentos executaveis. A plataforma levanta
o pessoal verticalmente, permite o deslocamento horizontal através das juntas

A de articulagdo e das distensdes e permite os deslocamentos angulares através
da torre giratéria. O pessoal pode levar no cesto de ferramentas até ao valor de
capacidade maxima indicado.

Uma vez em altura, o pessoal ndo pode deitar coisas para fora.

Alimentagdo com bomba acoplada a tomada de forca do camido, com comando de encaixe colocado na cabina
do conducdo, completado por uma luz-piloto de insercdo colocada no painel de instrumentos.

3.1.2 DESCRICAO DOS COMPONENTES @

ILUSTRAGAO: Aqui de seguida esta representada uma plataforma do modelo 20T) com a presenca da 5@&
lanca. Esta foi escolhida, pois é amMAIS COMPLETA DE componentes, relativamente as outras versoes.

4 N

— /A S

2/
n 4 [

N.B.: A ilustracdo mostrada é indicativa e sujeita a alteragdes com .
K base nas decisdes empresariais da SOCAGE, sem aviso prévio. Fig.3.1
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Legenda:

A - Quadro na cabina. Para o controlo da inser¢do correta da tomada de forca e a ativacdo do sistema. Esté
equipado com um contador de horas, para a determinacdo do tempo de funcionamento.

B - Brago telescépico principal. Braco telescépico com distensdo e oscilagdo realizadas com dois cilindros
hidraulicos.

C - Torre. E constituida por um corpo principal dobrado & presséo e por reforcos eletrossoldados. Est&
instalada no prato de engate de suporte da superestrutura; a rotacdo é assegurada por um motor hidraulico
com parafuso sem-fim e travdo automaético na posicéo de trabalho.

D - Comandos de emergéncia. Para a movimentacdo da maquina a partir do solo durante a descida em caso
de emergéncia.

E - Comandos no cesto. Botoneira elétrica para a movimentacao da plataforma a partir do cesto. (Incluindo a
utilizacdo dos estabilizadores).

F - Cesto porta-operadores. E a nave que acomoda o(s) operador(es) e as ferramentas. E feito de tubos de
aluminio com superficie de pisar de chapa de aluminio antiderrapante e de dimensdes 1400 x 700 x 1100 mm.
Também estdo disponiveis (opcional) cestas de fibra de vidro (VTR) ou de polietileno (PE).

G - Escada de acesso ao cesto porta-operadores. Colocada na parte traseira do chassi de base, serve para
acesso ao cesto.

H - Estabilizadores. Com descida simples ou simultanea, séo fixados ao contra-chassi em travessas fixas
apropriadas.

I- Lanca articulada. Braco de trabalho suplementar fixado no ultimo elemento telescépico do brago
distensivel da maquina com a possibilidade de articular-se de -15° a +100° em relagdo a vertical.

L- Chassi de base. E a estrutura portadora em aco de alta qualidade para a fixacdo da parte aérea ao camiso.
E acabado com uma superficie de pisar de aluminio antiderrapante.

M - Bomba manual de emergéncia. Bomba manual para as descidas de emergéncia.
N - Comandos estabilizadores. Para a movimentacdo de emergéncia dos estabilizadores.
O - Comando da tomada de poténcia. Para a insercdo mecanica da tomada de forga.
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3.1.3 DISPOSITIVOS DE SEGURANCA PARA O OPERADOR @ ng/‘

ILUSTRAGAO: Aqui de seguida est4 representada uma plataforma do modelo 20T) com a presenca da lanca.
Esta foi escolhida, pois é amais completa de componentes, relativamente as outras versdes.

- & & ~
AS J R\ C

N.B.: A ilustracdo mostrada
é indicativa e sujeita a
alteracdes com base nas
decisdes empresariais da
SOCAGE, sem aviso prévio.

K Fig.3.2 j

Legenda:

A - Botdes de paragem de emergéncia. Estdo presentes nos comandos no solo e nos comandos do @
cesto. Em caso de emergéncia, param qualquer funcéo da plataforma.

B - Nivelamento manual do cesto. Alavancas de comando (com homem presente) que permitem o
restauro do nivelamento do cesto.

®
C- Sistema de nivelamento automatico do cesto. O sistema hidraulico de nivelamento automatico do cesto E
é feito com dois cilindros em circuito fechado; o primeiro que atua como motor (comandado pela subida/ 5
descida do brago) aciona o segundo (aplicado na extremidade do brago) que mantém o cesto na horizontal.

E importante controlar sempre, no inicio do trabalho, a sincronia correta do sistema.
Para controlar e eventualmente restaurar o nivelamento correto, proceda da seguinte forma:

¢ Suba para o cesto, pressione o botdo de habilitagdo da manobra manual do nivel .
e acione a alavanca de comando S.S.S. manual em ambos os sentidos, de modo a -«
inclinar o cesto nos dois sentidos por (+ 5°). sistema de Seguranca
ocage
* Restaure o nivelamento correto do cesto na horizontal, . —~
¢ neste ponto, o sistema de nivelamento do cesto esta perfeitamente a zero e pode-se % %

prosseguir com a utilizagdo da maquina.

a maquina aberta. Acione-o sem saltos, de modo a evitar perigos de escorregamentos/

f ATENGAO O comando do nivelamento manual do cesto também pode ser acionado com
inclinagdes anormais do cesto.

UM-T-A01_PT




o OCAGE

D - Engates para cintos de seguranca. Posicionados no cesto, servem para o enganchamento dos cintos de
seguranca dos operadores durante a utilizacdo da plataforma.

E - Protecdes no sistema elétrico e hidraulico. Todos os tubos flexiveis e cabos estdo equipados com
protecdes contra desgaste e rebentamento.

F - Bloqueio da rotagdo na posicdo de trabalho. Uma vez interrompido o movimento de rotacdo, a torre é
imediatamente bloqueada para impedir qualquer movimento durante o trabalho aéreo.

G - Valvulas de bloqueio com flange em todos os cilindros. O movimento do cilindro é interrompido ®
em caso de rutura de um tubo hidraulico ou queda de press&o.

H - Anticolisdo. A plataforma estd equipada com um sistema automatico de anticolisdo que evita c‘l‘!’{gu
o contacto dos bragos/pantégrafo com a cabina do veiculo. O dispositivo trata de bloquear os

movimentos perigosos e sinaliza a intervengdo por meio de uma luz-piloto. Ao realizar a manobra N/
oposta aquela que causou o bloqueio, o sistema desativa-se e o equipamento move-se regularmente. -

I- Comandos de emergéncia. Estdo presentes na torre giratéria, servem para a movimentacdo da @
plataforma em condi¢des de emergéncia.

L - Valvulas de pressdo maxima. Evitam que seja excedida a pressdo maxima do sistema hidraulico na ®
qual a plataforma est4 calibrada.

M - Pirilampo Magnético. Deve ser posicionado manualmente no tejadilho da cabina do camido para
sinalizar quando a plataforma esta a funcionar.

ATENGAO E proibido circular na estrada com os pirilampos magnéticos aplicados
no tejadilho da cabina (devem ser removidos).

N - Bomba manual para a descida de emergéncia. Permite movimentar a plataforma e rep6-la
pronta a circular em caso de avaria. Dependendo do equipamento, pode haver uma bomba elétrica de
emergéncia disponivel como opcéo e alimentada pela bateria do camido.

U
13| |
JIT
N I
X

O - Sensor de aplanagao do chassi (Inclinémetro Eletrénico). Trata-se de um dispositivo que mede
ainclinacdo da base do chassi e que, juntamente com o consentimento do estabilizador pressionado
no solo, indica uma posigdo correta para a abertura da maquina, (luz-piloto verde - estab. acesa). @

Com a maquina aberta, o inclindmetro entrard em fungdo ao exceder os 2° de inclinagdo. Ativar-se-4

uma campainha de alarme e piscara a luz-piloto vermelha no quadro elétrico da torre; mas todos os

comandos permanecerdo ativos. E aconselhavel fechar a maquina e refazer a estabilizacdo correta. _\‘/_
No caso em que a maquina continue a perder estabilidade (acima de 2,5°), entrard em fungdo um AN
dispositivo de seguranca adicional " luz-piloto vermelha de REINICIO" que bloqueara as manobras que

ndo levam em seguranca e obrigara a fechar a maquina e proceder novamente a estabilizacdo correta

da mesma.

OC

P - Micro eixo. Sistema de detecdo de micro eixo: 0 micro eixo aciona-se quando o eixo traseiro é
completamente levantado do solo.

ATENCAO! CONTROLE A_EFICIENCIA DO DISPOSITIVO SEMANALMENTE, ESTABILIZE
A BASE COM INCLINACAO ACIMA DOS 2° E VERIFIQUE SE A SUPERESTRUTURA NAO
RESPONDE AO COMANDO DE ABERTURA.

Q - Encravamento e bloqueio dos estabilizadores/brago. Os comandos dos estabilizadores sao ativados
apenas se os bracos estiverem na posicdo de repouso e se o comando apropriado tiver sido selecionado no
painel do chassi; caso contrario, ndo é possivel utiliza-los. Uma vez estabilizada a maquina, acende-se uma luz
verde no painel de sele¢do dos estabilizadores e, ao selecionar a posicdo desejada (cesta ou chassi) no painel
do chassi, é possivel levantar o braco telescépico e comegcar a operar. Com o brago aberto, ja ndo é possivel
acionar os estabilizadores.

- Estabilizacdo Automatica: Um Unico botdo permite a estabilizacdo mesmo a partir do cesto. ﬂﬂ [a] Hfj
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& x D
R - Limitador de carga no cesto (opcional a pedido). ===

Limitador de carga com limiar maximo de intervencdo dentro de 120% da capacidade nominal com bloqueio
de todos os movimentos da maquina e aviso acustico intermitente de excesso a carga permitida. Para
restabelecer a maquina a partir da condicdo de bloqueio para a de utilizacdo, serd necessario descarregar o
excesso de peso até que esteja dentro do limite permitido.

N.B.: O sistema de controlo de carga maxima da plataforma nao exime o operador de controlar
diligentemente se o peso dos equipamentos ou do material a ser carregado, necessarios para os
trabalhos e para a manutencao, ndo seja maior que a carga maxima permitida para as diversas
condigdes de utilizagdo previstas para a plataforma.

S - Limitador de desdobramento de momento com dupla seguranca. MAX A

O equipamento é equipado com um limitador de momento (transdutor de pressao) que controla o desdobramento
maximo até ao qual o cesto pode ser levado. O desdobramento maximo é realcado nos diagramas de trabalho
(paragrafo 3.3.2) em funcdo da capacidade que se pretende levantar. Quando o limitador intervém, ndo é possivel
executar as fun¢des depreciativas (abaixar/distender) conquanto permanecem ativas as manobras que permitem
recolocar o cesto na drea de seguranca. A limitacdo é feita pela leitura da pressdo no macaco de levantamento

dos bracos e por sensores de angulo que detetam sua abertura, possibilitando assim a paragem dos movimentos
supracitados em condi¢des seguras. Antes da paragem supramencionada (cerca de 90% do desdobramento maximo),
um alarme sonoro entrard em agdo para avisar o operador sobre o bloqueio no desdobramento maximo.

N.B. E ESSENCIAL VERIFICAR EM CONDIGCOES DE ACCTONAMENTO
DIARIAMENTE, ANTES DO INiCIO DO MANUAL DOS COMANDOS (EMERGENCIA)
TRABALHO, A EFICIENCIA DO DISPOSITIVO A O LIMITADOR DE DESDOBRAMENTO NAO
E O CUMPRIMENTO DAS MEDIDAS DE ESTA ATIVO; REALIZE SEMPRE COMO
DESDOBRAMENTO MAXIMO INDICADAS PRIMEIRO MOVIMENTO A RETRACAO
NOS DIAGRAMAS DE TRABALHO. COMPLETA DAS EXTENSOES.

AS INTERVENGOES DE AFINAGAO, CALIBRAGAO, SUBSTITUIGCAO ETC. SO \ﬂ
PODEM SER FEITAS POR OFICINAS AUTORIZADAS DA SOCAGE. \

T - Protecdo dos comandos do cesto. O posto de comandos estd equipado com uma caixa mével de
protecdo. Para poder utilizar os comandos, levante a caixa de protecdo. Uma vez concluidas as manobras,
volte a fechar a caixa de protecdo dos comandos para evitar o risco de manobras acidentais.

U - Barra de prote¢do de manobra néo involuntaria (integrada no cesto).

Fig.3.3
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OUTROS DISPOSITIVOS DE SEGURANCA: @

- Desvio de seguranca para a recuperacao do operador

Bot&o de DESVIO DO BOTAO TIPO COGUMELO DE EMERGENCIA
NO CESTO (a utilizar em caso de quebra ou na impossibilidade de o
rearmar). Para mais informagdes consulte o Cap. 3.4.9. "Emergéncias"

Fig.3.4
Sistema de Seguranga

- Botdo de consentimento de manobra involuntaria S.S.S. (Sistema de Seguranga Socage). @
Para mais informagdes consulte o Cap. 3.5.3 "Quadro de comandos no cesto”. .

-«
- Barra deslizante para proteger o acesso ao cesto. @
A barra deslizante de acesso retorna automaticamente (pelo préprio - )
peso) a sua posi¢do de fecho. Para mais informacdes consulte o Cap. 3.4.3

"Colocacgdo da plataforma em servico”.
- Possibilidade de manobra remota de emergéncia. & \u/
Para mais informagdes consulte o Cap. 3.5.3 "Quadro de comandos no cesto”.

- Luz-piloto de manutencéo (servico). sfﬁﬁE \ﬁ/

Para mais informagdes consulte o Cap. 3.5.3 "Quadro de comandos no cesto”.

- Luz-piloto da cabina dos estabilizador fechados. \M/ ﬂ,__,_

- Contador de horas digital na cabina. ﬁ._,_,.

Instrumento indicador do total de horas de funcionamento da plataforma.

- Disjuntor com diferencial de protecdo na linha 230 V.

- Desinsergdo automatica da TDF.
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3.2 EQUIPAMENTO ADICIONAL - OPCIONAL @

N.B.: Os equipamentos opcionais podem estar sujeitos a altera¢des, com base nas decisdes
empresariais da SOCAGE, sem aviso prévio (consulte as fichas).

Uma gama de acessoérios pode ser instalada na maquina a pedido. Aqui de seguida referimos uma breve
descricdo e os métodos para a sua utilizagdo correta.

AL A
DUPLO PIRILAMPO MAGNETICO SOBRE A CABINA DO VEiCULO. @ n ﬂ

A sua fungdo é sinalizar a utilizagdo da plataforma, quando se opera perto de estradas ou de 4reas abertas ao
trafego/circulacdo rodovidria. Sdo fornecidos numa barra de suporte; na qual pode-se eventualmente montar
uma luz triflash. (Vendida separadamente). A sua ligagdo ndo é automatica, mas é necessario aciona-las, antes
de comecar a trabalhar com a plataforma, através do interruptor, que geralmente se encontra na cabina do
veiculo.

\\llf
A ATENCI\O: E PROIBIDO CIRCULAR NA ESTRADA COM O PIRILAMPO MAGNETICO ACESO. 0
TOMADA PNEUMATICA / HIDRAULICA NO CESTO. @
Conexdo de alimentagdo (posicionado na parte inferior da torre da maquina) para a ligacdo a linha
pneumatica/hidraulica externa (conexdo de 1/4” G - max. 100 bar / 15 I/min). Conex&o apropriada para
utilizacdo no cesto (1/4" G) para a ligagdo das ferramentas pneumaticas/hidraulicas (max. 100 bar).
BOMBA ELETRICA AUXILIAR 12V - 50 Hz. @ @

Bomba elétrica auxiliar (ligada diretamente as baterias do veiculo) para a recuperagdo em emergéncia da
plataforma (em alternativa a utilizacdo da bomba manual). A unidade é composta por um motor elétrico de
corrente continua de 12V - 1,5 kW, bomba hidraulica (vazdo dispensada 2/3 I/min - 200 bar) e sistema elétrico
de comando. Para a sua utilizacdo proceda da seguinte forma:

- ative (mantendo-o pressionado) o botdo de acionamento da bomba elétrica a partir dos postos de comando
e opere com a maquina, da mesma forma que os comandos normais, para efetuar a recuperagdo em
emergéncia da maquina.

BOMBA ELETRICA AUXILIAR 230 V - 50 Hz. @ fe

Bomba elétrica auxiliar (a ser ligada a rede elétrica externa 230 V - 50 Hz - 3 kW) para utilizacdo da plataforma
sem ligar o motor do veiculo.

os dispositivos de seguranca previstos pelos regulamentos atuais estejam

f ATENCAO! Antes de se ligar a rede elétrica externa, certifique-se de que
instalados nela (diferencial/salva-vidas - disjuntor).

A unidade é composta por um motor elétrico monofasico de 230 V - 50 Hz - 2,5 HP, bomba hidraulica (vazao
dispensada 5/6 I/min - 230 bar), sistema elétrico de comando e unidade para a recarga automatica das
baterias do veiculo. Para a sua utilizacdo proceda da seguinte forma:

- ligue o quadro elétrico do vejculo (a tomada de forga e o travéo de méo do veiculo devem permanecer inseridos
para funcionar), P4

- neste ponto, a partir dos postos de comando sera possivel ligar a bomba elétrica e operar com a maquina, da
mesma forma que os comandos normais (apenas com velocidades de movimentos ligeiramente menores).
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PROCEDIMENTO PARA A COLOCAGAO EM SERVICO COM BOMBA ELETRICA. 0 e @

1. Coloque o camido numa posicdo adequada para alcangar o local de trabalho e verifique cuidadosamente
a consisténcia do chdo no qual se estd a estabilizar. Preste atencdo a possivel presenca de esgotos e outros
pontos de abatimento, ndo reconheciveis num exame superficial.

2. Ligue-se a linha elétrica pos. A, (consulte a Fig.3.5). opr

3. A partir do quadro de comandos do chassi, proceda a ligagdo da bomba elétrica através do botdo 18 iu%n%
(consulte o Cap.3.5.2 "Painel de comando do chassi") ou a partir da consola de comandos do cesto o botdo 22
(consulte o Cap. 3.5.3 "Painel de comando do cesto"). Em seguida, siga o procedimento padrdo para a colocacdo da
maquina em servigo (consulte o parégrafo do procedimento para a colocacdo em servico pontos 6 e 7). Aproxime-
se do quadro de comandos do chassi e coloque a chave do seletor de comandos na posi¢do D2 - estabilizadores,
em seguida, aja nas alavancas do quadro de comandos ou no botdo AUTOMATIC ﬂ_‘ [a] ﬂ? para obter a
estabilizacdo da plataforma. e

4. Neste ponto, coloque a chave do seletor na posicdo D2 - CESTO (consulte a Fig.3.5.a), e proceda com a
utilizagdo normal da plataforma (consulte o Cap.3 "Instru¢des de utilizagdo").

5. Para fechar a maquina, as manobras de colocagdo em repouso séo obviamente a execugdo inversa do acima
referido. Para maior clareza, lembramos brevemente a sequéncia:

¢ Retragdodobrago, 1—= 0«

!
* descida das barras e apoio no suporte, D‘<T =l
¢ descida do brago telescépico, '%\\, DT'\\!

¢ desligue a bomba elétrica pressionando o botao 23 nos comandos do cesto, (consulte Cap. 3.5.3)

 pressione o botdo de utilizacdo da bomba elétrica e de retracao dos estabilizadores; (lembramos que a manobra s6 é
possivel se o brago estiver apoiado no suporte),

* inspegdo visual da retragdo dos quatro estabilizadores e da perfeita colocagdo em repouso do equipamento. Verificagdo das luzes-
piloto na cabina do camiio e do apagamento e acendimento correto da luz-piloto 15 “->  (consulte o Cap.3.5.3)

¢ desligue a bomba elétrica pressionando o botado 19 nos comandos do chassi ﬁq (consulte Cap. 3.5.2)
* retire a ficha de conexdo a linha elétrica pos. A (consulte a Fig.3.5).

Fig.3.5.a

&Y @ >

PROCEDIMENTO PARA A DESMONTAGEM DA BOMBA ELETRICA DESMONTAVEL. 'O' e @

Fig.3.5

1. Desligue a tomada elétrica (220 V) existente sob a bomba elétrica e cubra-a com o tampéo.

Fig.3.6
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2. Desligue os engates rapidos existentes sob a bomba elétrica e ligue-os nos pinos existentes no suporte (veja
a foto).

3. Para separar a bomba elétrica fixada no chassi:

Extraia a golpilha do pino e em seguida, retire o pino e levante (por 2 pessoas) a bomba elétrica com as alcas
apropriadas.

" . Fig.3.10

4. Ligue os engates rapidos existentes nos pinos (consulte a Fig. 3,10).
5. Para remontar este Ultima, execute estas trés opera¢des ao contrario.
ALIMENTAGAO DA PLATAFORMA COM SISTEMA HIBRIDO DE 48 V. @

Tecnologia sustentavel. Sistema com bateria de litio que permite trabalhar de forma elétrica com uma carga
de litio.

A fonte de bateria, caso se trabalhe com o camiao, indicla o nivel da bateria. (sinalizado pela luz-piloto no
painel do cesto). Se HIBRIDO indica o nivel da bateria HIBRIDO.

ILUSTRAGAO: Unidade de alimentagdo da maquina com baterias de litio 5@&

-

> >
hybrid hybrid

Fig.3.11

-
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PROCEDIMENTO DE ENTRADA EM FUNCIONAMENTO COM HIBRIDO 48 V (opcional). 0 @

-
:

Fig.3.11.a

l Fig.3.11.b

A opgcdo hibrida de 48 V permite trabalhar com o carro desligado, gragas ao uso
de uma bateria de litio. (Se o furgdo for ligado com a op¢do em funcionamento, o
sistema hibrido continuara a ser utilizado)

Para poder utilizé-lo, é necessario colocar o “corta-corrente de baterias” (C) e a
chavinha (B) na posi¢cdo ON; uma vez que isso seja feito, o indicador luminoso
verde que se encontra a direita se acenderd, para indicar que o sistema hibrido
estd ativo e, portanto, também a possibilidade de manobrar a plataforma com as
baterias correspondentes.

. Com as baterias carregadas, esta solugdo permite 3 horas de uso continuo ou 6
Fig.3.11.c Fig.3.11.d horas de uso alternado. (Um carregamento completo exige cerca de 4,5 horas)

RECARREGAR A BATERIA

Para verificar o nivel atual de carregamento das baterias, é necessario posicionar o “corta-corrente de baterias” (C) e
chavinha (B) na posicdo ON e subir no cesto. Deslocando o olhar para o LED na posicao 27 do painel de controlo do
cesto, (Capitulo 3.5.3), sera possivel ver:

* VERDE se as baterias estiverem carregadas,

¢« AMARELO se as baterias estiverem a 25%,

¢« VERMELHO INTERMITENTE se as baterias estiverem a 10%,

* VERMELHO FIXO se as baterias estiverem completamente descarregadas,

Para recarregar as baterias:

1. Verifique se o “corta-corrente de baterias” esta na posicdo ON
2. Conecte o opcional a tomada 220 V (A) que se encontra no lado esquerdo

Aconselha-se verificar constantemente o funcionamento correto do sistema de recarga por meio da interface
correspondente (D) localizada no lado direito.

LEITURA DA INTERFACE DE RECARGA
<20A,>1A

<1A

Aluz vermelha acesa indica que a
bateria est4 em fase de recarga.
Durante a recarga, os ampére
diminuiréo.

Fig.3.11.e

Aluz amarela acesa indica que a
bateria esté carregada.

Fig.3.11.f
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PROCEDIMENTO DE DESMONTAGEM DO HIBRIDO REMOVIVEL 48 V (opcional). 0 @

1. Desconecte as duas tomadas (1a e 1b) que se encontram atras das baterias.

Fig.3.11.g

@

Fig.3.11.i

3. Neste ponto, soltando os 3 parafusos que fixam o opcional ao chassi, seré possivel remover toda a unidade utilizando as
pegas especiais, localizadas no compartimento da bateria (peso total 140 kg).

Fig.3.11.l Fig.3.11.m
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AREAS DE TRABALHO HIBRIDAS a{éﬁ'

AREAS EM ALUMINIO &>

PTE
CAB. TRASEIRA/LATERAL. CURTO E LONGO @ CAB. ANTERIOR EXTENDIDA @
2 0 2 4 6 8 10 12 2 0 2 4 6 8 10 12
20 20| 20 20
18 18| 18 . 18
~.
i ~
16 16 | 16 | \-\\ 16
AN
14 14 | 14 14
12 12 | 12 \ 12
18T |49 10 | 10 3. o\ 10
2 "\\
o
HE+H | @ 8|8 © m\ 8
H+H | ¢ 1 6|8 /] \ 6
[ ' \
jﬂ 4 Fig.3.11.n ﬁ s 4 Fig.3.11.0 @J 4
2 2| 2 2
0 ofo 0
2 2| -2 2
2 0 2 4 6 8 10 12 2 0 2 4 8 8 10 12
N.B.: Os dados sdo indicativos e se referem a equipamentos padrao; além disso, ﬂ

podem variar de acordo com o modelo de camido utilizado para a instalagdo.

@ N.B. : As especificagdes fornecidas séo indicativas e estdo sujeitas a eventuais alteragdes com base @
nas decisGes empresariais da SOCAGE, sem obrigacao de aviso prévio nem motivacdes de fabrico. et
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SELETOR LIMITADOR DE ALTURA DE 3 POSIGOES. M;”; @
DETERMINAGCAO DO PROGRAMA DE TRABALHO COM SELETOR DE ALTURAS

| A maquina pode ser equipada com um seletor de chave para @
| areducdo do desempenho de desdobramento (20m, 18m). A

- | respetiva drea de trabalho é consultavel no paragrafo 3.3.1 "Tabela
20MT 18MT - | de dados e desempenho "deste manual e no painel de comandos

; da maquina. Consulte com antecedéncia as areas de trabalho

existentes no manual, no paragrafo 3.3.2, ou aquelas posicionadas

no painel de comandos da méquina e especifique, conforme a
capacidade que se pretende carregar, o possivel desempenho.

E crucial para efeitos de seguranca do utilizador:

* CERTIFIQUE-SE DE QUE O PESO (pessoas + equipamentos) QUE SE
PRETENDE CARREGAR NO CESTO RESPEITA O LIMITE MAXIMO DE
CARGA IMPOSTO;

NAO CARREGUE PESO ADICIONAL COM O CESTO EM ALTURA.

+ Seletor a esquerda para

trabalhar a 20 m A

N.B. E ESSENCIAL VERIFICAR DIARIAMENTE, ANTES DO INICIO DO

. Seletor & direita para TRABALHO, A EFICIENCIA DO DISPOSITIVO E O CUMPRIMENTO
trabalhar a 18 m DAS MEDIDAS DE DESDOBRAMENTO MAXIMO INDICADAS NOS
DIAGRAMAS DE TRABALHO.

EM CONDICOES DE ACIONAMENTO MANUAL DOS COMANDOS
N.B.: Ailustracdo mostrada | (EMERGENCIA) O LIMITADOR DE DESDOBRAMENTO NAO ESTA
é indicativa e sujeita a ATIVO; REALIZE SEMPRE COMO PRIMEIRO MOVIMENTO A
alteracGes com base nas RETRAGCAO COMPLETA DAS EXTENSOES.

decis6es empresariais da
SOCAGE, sem aviso prévio.

%)

£ ESTRITAMENTE PROIBIDO ADICIONAR PESO XV \‘, Act':jsh#f‘\cguf\}:;ll\?z}\% EOUU“#ISLII'::;OR
oL L ‘@’ &8 )0 APROXIMAR-SE DO LIMITE DE
(PROIBIDO O CARREGAMENTO DESDE O ALTO). DESDOBRAMENTO IMPOSTO.
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BORDAS FIXAS OU EXTRAIVEIS DE ALUMINIO.

Bordas de aluminio a serem instalados na superficie de pisar. podem ser fixas ou extraiveis

BARRAS PARA CICLISTAS LATERAIS / TRASEIROS.

® ©

Sdo barreiras fixas nos lados do camido, protegem no caso de colisées com ciclistas - motociclistas.

CINTOS DE SEGURANCA.

Ve
18

Os cintos antiqueda a serem enganchados ao cesto.

FAROL ORIENTAVEL.

® @

Farol orientavel a ser fixado diretamente no cesto.

LUZES DE SEGURANCA DELIMITADORAS SSW (Socage Safe Workplace).

©
-%

Luzes do cesto e pecas delimitadoras e de rotagdo sob o cesto.
RECOVERY.

Fecho de emergéncia por telecomando (apenas em conjunto com Socage Connect).

)

"

Para mais informagdes consulte A 0 Cap.3.5.3 "Quadro de comandos no cesto”.

>
® © 7 o

)

SOCAGE CONNECT.

Controlo remoto de dados e fungdes da méquina.

= )
G@ Portal de conex&o remota com as plataformas Socage.
d
h CONNECT

Fig.3.13

0 Socage Connect permite:

+ Conexdo remota do programa JCLIENT (diagndstico,
reparacdo, calibra¢des e atualiza¢des)

+ Opcionais digitais (online):
- Ativacdo diéria

+ Telemetria

+ Geolocalizagdo

+ Bootloader (atualizagdo remota de software)

+ Recovery (controlo remoto da descida de emergéncia)

- Limitador de altura
- Bloqueio da area dianteira
- Aviso de radio de trabalho
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o
CESTO ISOLADO PORTA-OPERADORES. E f @

Estrutura dotada de abertura lateral para acesso, protegida por barra. Abertura ulterior com porta. @
As dimensdes do cesto sdo: 1400x700x1150a (pode variar dependendo do cesto instalado).

Este cesto protege as pessoas e as coisas de contactos acidentais ou até involuntarios com as linhas @
elétricas e ndo deve ser utilizado para operagdes sob tensdo. Apés a montagem do isolamento, o cesto é
ensaiado, através de um teste padrdo, que prevé a aplicacdo de um descarga elétrica 3 vezes superior ao
valor declarado de isolamento, por um periodo de 60 segundos, com o controlo da falta de descargas ou
pontos de ligagdo.

Aconselha-se os operadores a usar calgado [ﬁ
e luvas de material isolante antes de realizar

trabalhos de manutencdo elétrica. Fig.3.14
i -
REQUISITOS PARA GARANTIR O ISOLAMENTO E m @

O CESTO E GARANTIDO ISOLADO PARA CONTACTOS INVOLUNTARIOS COM LINHAS
ELETRICAS COM TENSAO DE OPERAGAO < 1000 EM CORRENTE ELETRICA ALTERNADA OU
CONTINUA. CONTUDO, QUALQUER OUTRA TENSAO PROVOCA ISOLAMENTO.

>

O ISOLAMENTO E GARANTIDO APENAS EM AMBIENTE SECO
NAO MODIFIQUE NEM RETIRE NADA DA UNIDADE DO CESTO RELATIVA AO ISOLAMENTO

NAO PINTE NEM SUJE OS COMPONENTES ISOLANTES

EM CASO DE QUEBRAS, RACHADURAS OU ACIDENTES DIVERSOS, NAO REUTILIZE O
EQUIPAMENTO NUM AMBIENTE EM RISCO DE CONTACTO ELETRICO ANTES DE TER FEITO A
MANUTENCAO ADEQUADA NA SOCAGE OU NUMA OFICINA AUTORIZADA

> BPBPBP

SE EXISTIR, A TOMADA ELETRICA NAO E ISOLADA. PORTANTO, NAO DEVE SER UTILIZADA
DE TODO EM AMBIENTES EM RISCO DE CONTACTO ELETRICO

OUTROS EQUIPAMENTOS POSSIVEIS DA PLATAFORMA:

+ Bomba elétrica de emergéncia a 12V/24 ¢+ Chapa de cobertura da cauda

o+ Inversor (12 V/230V, 50 Hz, 3000 W) + Barra fixa na cabina do camido com dois pirilampos

¢ Kit de gancho (incluindo o cesto desmontével + célula de carga + + Barra fixa na cabina do camido com dois pirilampos +
capacidade de carga de 300 kg + telecomando) 20D e 24D triflash

¢ Cesto de dois lugares em fibra de vidro 1400 x 700 x 1100 mm branco *  Luzes estroboscdpicas LED no para-choques traseiro
subida frontal + Sinalizador acdstico da marcha-atrés

* Cesto defibra de vidro de dois lugares + Luzes delimitadoras nos 4 estabilizadores de LED.

¢+ Cesto de assento Unico em fibra de vidro 700 x 700 x 1100 mm + Porta-cones / Porta-sinais.

¢ Cesto de polietileno azul RAL 5015 1400 x 700 x 1150 mm R
+ Telecomando

Escada de conveniéncia (em caracol)

* Porta-postes Socage
¢ Limitador com célula de carga

¢ Luzes “buzinas” delimitadoras no para-choques traseiro
¢ Protecdo do tejadilho - cabina do camido
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CARATERISTICAS TECNICAS
Rotacdo hidraulica do cesto 90° + 90°.
Rotacdo da torre 700°.

Tubos e cabos instalados dentro do brago.

Fecho automatico da parte aérea.
Estabilizacdo automatica.

o OCAGE

©

¢+ Controlo de arranque/paragem do motor a partir
do cesto.

+ Consola de comandos a partir do cesto e do solo
no chassi.

¢ Possibilidade de manobra simultanea.
¢ Luz-piloto de centragem da parte aérea no cesto.

 Estabilizacdo do cesto.

 Estabilizadores verticais fixos com curso extra, SOCAGE
H+H.

¢ Comandos de estabilizagdo automatica no cesto e no solo.

* Controlo cruzado de estabilizadores abertos/fechados

* Anticolisdo de cabina "inteligente" (sem ativacdo de
desvio)

+ Tomada elétrica 230 V e 12V no cesto.
¢ Ajuste automatico das rotagdes do motor.

¢ Sistema eletronico de gestdo de barramento
CAN.

+ Tratamento em cataforese com pintura a pé.
¢+ 4 placas de apoio no solo.

L L. . + Dispositivo multiaxial para inspegéo visual da
* Comando do cesto para sinalizador acustico (claxon) estabilizagdo do chassi
* Sistema hidraulico de filtragao diferenciada com filtros de

alta eficiéncia tanto nas linhas de envio quanto nas linhas

@ N.B.: As especificacdes apresentadas
de retorno

sao indicativas e sujeitas a
alteracdes sem aviso prévio.

3.3.1 TABELA DE DADOS E DESEMPENHO

A4

MODELO: SERIE T

14T - 15T - 18T - 20T - 23T - 20T)

. UNIDADE
DESCRIGAQ
" o '
ALTURA MAXIMA DE TRABALHO ﬁ m 14,10 15,20 17,70 19,60 23,10 19,50
ALTURA MAXIMA DA SUPERFICIE DE 8
PTSAR DO CESTO 'l;' m 12,10 13,20 15,70 17,60 21,10 17,50

CAPACIDADE MAXIMA PADRAQ (CESTO
DE ALUMINIO) lil kg 230 225 300 300 300 300
[2 PESSOAS + FERRAMENTAS]

CAPACIDADE MAXIMA PADRAO (CESTO
VTR/PE) i:j kg 200 200 250 250 250 250
[2 PESSOAS + FERRAMENTAS] i

©
o

N.B.: As especificagdes apresentadas sdo indicativas e sujeitas a alteragdes
com base nas decis6es empresariais da SOCAGE, sem aviso prévio.

N.B.: Os valores MAX. podem variar dependendo do modelo de cami&o
utilizado para a instalagao.
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DESEMPENHO SETOR DE TRABALHO (m)

DESDOBRAMENTOS

PTE

Hi3H SYLY38Y SYSSIAVAL YL4ND YNIAYD TYINOH

i

8L VL M_w H+3H SYLY3gY SYSSIAVYL YLEND YNIGY) THLNOYS
" " " " " " Mm_w H43H SYQYHO3A SYSSIAVL YINOT YNIEYD TYLNOY
L § 9 67 LS § m H3H SYLY38Y SYSSIAVHL YONOT YNIEYD YINOYS
8L V'L 14 g9 6L L M\ H3H SYLY38Y SYSSIVHL YLV - WI3SYHL
) . ) ; ) ) @‘ SHOVHI3 SYSSIAL
8L ¥ 4 99 6L 44
HH3H YIESYYL
1§ § 99 3] L § M__w H3H YONOT YNIGY) SYQYH)3 SYSSINVHL THH3L
89 1S - " " " M H3H YLD YNIGY) SYQYH) SYSSIVHL WLV
5 5 c 5 5 5 M il
YL4ND YNIGY) YORILNY
. . . . . . Mﬂ fiH
YYONOT YNIY) HOTH3LNY
5 0 c 0 0 5 M i
LLCEN AR LEN TS
[y apeppedes) [y 3peppedes) [y 3peppedes)
il apepneded) |« 0LSD000QY08Y . A.é_z apeppeded) |« OIS 000QY08Y P apepoeded) |« OIS 00 0QY08Y
héz OININY¥E0as3a H XYW OLNINYY80053a nﬁ X¥IN OLNINYY800S30 H XYW OLNINYY800530 nﬁ XYIN OLNINY800S30 H XY OLNINYYE00S3a
Loz 10z iz4 Jizd [10z (102




UNIDADE DE

QB> XOP

%)

DESCRICAO SIMBOLO MEDIDA VALORES
DIMENSOES DO CESTO DE ALUMINIO i1 mm 1400 x 700 x 1100
. ]
DIMENSOES DO CESTO EM VTR/ PE @ g mm 1400 x 700 x 1100
ROTA(;Z\O DA ESTRUTURA DIANTEIRA BLOQUEADA ';u; ° 260
ROTACAO DA ESTRUTURA @ ° 700
I 1
ROTACAO DA ESTRUTURA DO CESTO @ ° 90 direita, 90 esquerda
VELOCIDADE MAXIMA DE LEVANTAMENTO g m/s 04
VELOCIDADE MAXIMA DE DISTENSAO ﬁ m/s 0,4
VELOCIDADE MAXIMA DE ROTAQAO ﬁ m/s 0,7
CARGA MAXIMA SOB 0S ESTABILIZADORES I- Kg 3200
CARGA ESPECIFICA SOB OS ESTABILIZADORES daN/cm? 12
DIMENSOES PRONTA A CIRCULAR Consulte o esquema dimensional
NIVEL DE VIBRAGOES (@) m/s? <0,25
NIVEL DE INTENSIDADE ACUSTICA LWA @ dB 80
ﬂj Lwa
O ruido produzido é causado pelo motor do camido, a detecao de ruido na plataforma 80
dB

a 1,60 m da superficie de pisar durante as fases de subida, descida e distensdo nao
sinalizou niveis de pressdo sonora superiores a 80 dBA.

Tolerancia sobre os pesos e sobre as dimensdes apresentadas a + 5%. m s
Tecnologia sustentavel se existir um sistema HIBRIDO de 48 V. hybrid

N.B.: As especificagdes apresentadas sao indicativas e sujeitas a alteracdes (t)
com base nas decisdes empresariais da SOCAGE, sem aviso prévio. —7

N.B.: Os valores MAX. podem variar dependendo do modelo de camiéo ﬂ
utilizado para a instalagao. —r
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3.3.2 AREAS DE TRABALHO

AREAS EM ALUMINIO H+H

PTE
TRASEIRA/LATERAL DIANTEIRA DE CAB. LONGA DIANTEIRA DE CAB. CURTA
2 0 2 4 & 8 10 62 0 2 4 8 4
1 1 "
12 12 12
10 10 10
14T (4 s
N.D.
H+H | ® e
4 4
1]: 2
[ 0
2 0o 2 4 8 8 10
21 01 2 3 456 789 10 16 16
5 15
4 4
13 13
2 12
n n
10 10
15T
N.D.
H+H

N O NN WA SN X ©
S~ QO ~NWAR SN & ©

J 210123 4567

18T

H+H

N.D.
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PTE

18T

HE+H

TRAS. LAT. TRAVESSAS ABERTAS
TRAS. TRAVESSAS FECHADAS
FRONT. TRAV. ABERTAS CAB. CURTA

AREAS EM ALUMINIO HE+H

FRONT. TRAV. ABERTAS CAB. LONGA
LAT. TRAV. FECHADAS CAB. LONGA

LAT. TRAV. FECHADAS CAB. CURTA

4 Fig.3.21 4

20T

HE+H

10 10
9 9

8 8
7 7
6 6

5 5
‘ Fig.3.24 g] ‘
3 3
2 2
1 1

o ’ £ o

3210123 4567881011213

J2 10123 456789100

Fig.3.25

432 1 01 23 4567891m00n

J 2 1 01 23 45678291010
2 0 2 4 6 8 w0 1R 2 0 2 4 6 & 0
o 24 24 24
2 2 e e2
2 20 a0 20
8 18 18 18
16 16 16 16
23T 14 o 4 14 14
2 ‘-; 9 2 2 2 N.D.
HEtH | © £ Q\w 0 0
8 8 8 g
ﬂ ¢ 3 ¢ 6 6
4 Fig.3.27 4
4
4 2
2 2
0 0
0 0
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AREAS EM ALUMINIO HE+H

CoOCACGE

PTE TRAS. LAT. TRAVESSAS ABERTAS
TRAS. TRAVESSAS FECHADAS E:.? ':';/:;/Rl:\glcﬁ:ﬂﬂ? (S: I(\:IB\ BL(I).SEI(:A LAT. TRAV. FECHADAS CAB. CURTA
FRONT. TRAV. ABERTAS CAB. CURTA : . .
2 0 2 4 6 8 1w I
22 22
20 20
18 18
16 16
14 "
20T) ° 12
[¢)
10 X 0 N.D.
HE+H Q
8 2 8
6 6
j 4 Fig.3.29 4
2 2
0 0
2 0 2 4 6 8 1 I
@ N.B.: Os dados sao indicativos de instalagdes padrdo e podem variar ﬂ
dependendo do modelo de camido utilizado para a instalagao. —r
@ N.B.: As especificagdes referidas sdo indicativas e estdo sujeitas a alteragdes com @

base nas decisdes empresariais da SOCAGE, sem aviso prévio nem razdes de fabrico. —
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3.3.3 TABELA DE DIMENSOES PARA CAMIAO

Fig.3.31

DIMENSOES (mm) H+H

D - COMPRIMENTO MAX

MODELO E
MARCA DO
CAMIAO

A - LARGURA MAX

B - ALTURA MAX
E - BITOLA FRONTAL

F - BITOLA FRONTAL

14T IVECO 2190 2950 3750 7200 2086 =
14T @&ZZ» 2190 3000 3954 7280 2086 -
14T isuzu 2190 3000 3360 6430 2086 =
15T IVECO 2190 2950 3750 7800 2086 =
15T @ZZ» 2190 3000 3954 7900 2086 -
15T isuzu 2190 3000 3360 7080 2086 =
18T IVECO 2190 2950 3750 7180 2086 =
18T @ZZ» 2190 3000 3954 7270 2086 -

18T 1suzu 2190 3000 3360 6410 2086 -

G - ENTRE-EIXO ESTABILIZACAO

2984

2984

3369

2984

2984

3369

2984

2984

3369

N.B.: Os dados sdo indicativos de instalagdes padréo e podem variar

dependendo do modelo de camido utilizado para a instalagao.

@ N.B.: Os dados podem variar também para outros modelos de marca do

camiao

H - ENTRE-EIXO ESTABILIZACAO

I- BITOLA TRASEIRA

2136
2136
2136
2136
2136
2136
2136

2136

2136 ..»
o
[ —
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TABELA DE DIMENSOES PARA CAMIAO ﬂ__.c_

H— Fig.3.31

DIMENSOES (mm)

G - ENTRE-EIXO ESTABILIZACAO

H - ENTRE-EIXO ESTABILIZACAO

D - COMPRIMENTO MAX

MODELO E

MARCA DO
CAMIAO

A - LARGURA MAX

B - ALTURA MAX
E - BITOLA FRONTAL

F - BITOLA FRONTAL
I- BITOLA TRASEIRA

18T IVECO 2190 2940 3750 7170 2100 3320 2990 3600 2140
18T @ZZ» 2190 2995 3954 7270 2100 3320 2990 3600 2140
18T 1su=u 2190 3000 3360 6410 2100 3320 3380 3990 2140
20T IVECO 2190 2940 3750 7780 2100 3320 2990 3600 2140
20T @ZZ» 2190 3000 3954 7870 2100 3320 2990 3600 2140
20T 1suzu 2190 3000 3360 7060 2100 3320 3380 3990 2140
23T IVECO 2190 2940 3750 7830 2100 3320 2990 3600 2140
23T @ZZ» 2190 3000 3954 7940 2100 3320 2990 3600 2140
23T 1suzu 2190 3000 3360 7130 2100 3320 3380 3990 2136
20T) IVECO 2190 2940 3750 7960 2100 3320 2990 3600 2140
20T) @€Z» 2190 3000 3954 8050 2100 3320 2990 3600 2140

20T) 1Isuzu 2190 3000 3360 7240 2100 3320 3380 3990 2136

UM-T-A01_PT




INSTRUCOES
DE UTILIZACAO




CoOCAGGE

3.4 INSTRUGOES DE UTILIZAGAO DA PLATAFORMA

PREAMBULO: Antes de comecar a trabalhar com a maquina, leia atentamente este manual.
Enquanto ndo tiver entendido completamente o funcionamento dos comandos e dispositivos de
seguranca, teste a maquina a partir da posicdo na torre, sem pessoal no cesto.

3.4.1 ESTABILIZAGAO DA PLATAFORMA I- |ml -]

Os comandos dos estabilizadores, colocados sob a superficie de pisar, sdo compostos por um distribuidor
eletroidraulico, 4 botdes de comando dos estabilizadores individuais e um botdo para descida automatica
simultanea dos mesmos. A descida e a subida dos estabilizadores realiza-se com o botdo de descida e
estabilizacdo automatica ou, se necessario, comandando os estabilizadores individuais utilizando o botdo de
manobra especifico (consulte as indicagdes dos movimentos apresentados na placa do quadro de comandos
sob o chassi ou digitalizando o QR CODE). E condicéo essencial para a abertura do braco de trabalho que todos
os estabilizadores sejam pressionados no solo. Quando o brago é destacado do seu apoio no chassi, serd
impossivel mover os estabilizadores. Ao fechar a maquina, abaixe as barras completamente e, em seguida, o
braco telescépico.

ATENGAO As manobras de descida e subida dos estabilizadores devem ser realizadas de
forma simétrica, comandando os quatro estabilizadores simultaneamente ou, se acionados
individualmente, movendo-os alternadamente de modo gradual, todos os quatro, de preferéncia
aos pares, para estabilizar melhor. Realgamos que o acionamento excessivo desequilibrado
k dos apoios no solo pode criar esfor¢os anormais no chassi do camido, na estrutura de base da
plataforma e nos préprios estabilizadores. Se a maquina estiver equipada com estabilizadores
dianteiros inclinados (em diregdo a cabina do veiculo) e estabilizadores traseiros verticais, é
obrigatério apoiar sempre primeiro os estabilizadores dianteiros diagonais no solo. Isto para evitar
que se danifiquem os estabilizadores verticais traseiros devido ao deslizamento do veiculo.

ATTENTION!
KI—hat ATENGAO Acione a distensdo/retragdo das travessas laterais dos estabilizadores APENAS
EH quando os estabilizadores (placa/prato inferior) estiverem levantados do chao

NUNCA OPERE ABAIXANDO OU ICANDO COMPLETAE
SEPARADAMENTE UM, DOIS OU TRES ESTABILIZADORES.

3.4.2 ESTABILIZAGAO AUTOMATICA [a] |m|

( a \ FUNCIONALIDADES SPEED
& ( s Solugdo inovadora nas
e e — plataformas montadas em
‘ e atic stat;;atioﬁ_ L7 camides, traz grandes vantagens
H e aumenta a seguranca, facilita
a utilizagdo correta da manobra
by €S OoCAGE de estabilizagdo. Um Unico
) botdo, mesmo a partir do
[ cesto, permite obter de forma
= segura, facil e rapida um OK de
{ . [a] estabilizagdo para trabalhar.
\_ Fig332  auto-stab J

O curso extra dos estabilizadores verticais SOCAGE H+H integra perfeitamente a estabilizacdo automatica
SPEED garantindo uma estabilizagdo segura com maior capacidade de superar as irregularidades. A
utilizacdo de estabilizadores verticais fixos de maior comprimento garante uma estabilizacdo facil e rapida,
uma maior capacidade de superar desniveis e uma menor ocupacgdo de espago. Além disso, facilita a
utilizagdo das placas de apoio e evita danos a superficie onde se estabiliza.
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PROCEDIMENTO PARA A ESTABILIZA(;I'-'\O @ 1
1. Primeiro passo inspecione a area de trabalho, solo. Suba para o habitaculo e ligue o camido.
2. Puxe o travao de estacionamento. 4
3. Ponha a alavanca de velocidades na posi¢do neutra, mantendo o motor do camido no minimo.i
O REGIME DE ROTAGAO DO MOTOR DO CAMIAO [ ]
NAO DEVE EXCEDER OS 1000 g/m. M ﬂ@@@ B@M

Neste ponto, acender-se-a a luz-piloto da alimentacdo do sistema elétrico da plataforma no painel da cabina.

W

A INCLINAGAO MAXIMA ADMISSIVEL DO CHASSI E DE 2°.
L

4 Luz-piloto de
alimentacao do sistema 3 BN BK )
elétrico da plataforma
iluminada - cor amarela

Fig.3.33

\

@77/\
4. Pressione o pedal da embraiagem. \//

5. Pressione o botdo a tomada de forga colocado na cabine no painel de instrumentos.

Mantendo pressionado por alguns segundos (Fig. 3.34 - Fig.3.35).

s

Fig.3.34 Fig.3.35
IVECO mantendo pressionado Isuzu mantendo pressionado
por alguns segundos o por alguns segundos
botdo colocado no painel o0 botdo colocado no
de instrumentos a direita painel de instrumentos a
do volante. esquerda do volante.

=%
6. Solte lentamente a embraiagem. V:<,

Se a tomada de forca foi inserida corretamente, a luz-piloto vermelha da tomada de forca acender-se-4 (Fig.3.36). za[e)

Neste momento, acendem-se as duas luzes-piloto (Fig.3.36) Sl 3 (o] \\//

\V%
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N/ Luz-piloto da tomada
de forca inserida
iluminada - cor vermelha

Fig.3.36

7. Posicione a chave de selecdo dos comandos na posicdo (ESTAB./CESTO) e a partir do quadro de comandos sob
o chassi (Fig.3.39), proceda a estabilizagdo pressionando o botdo para a descida automatica dos estabilizadores.
Mantenha pressionado até que a luz-piloto verde de estabilizagdo concluida acenda (Fig.3.37). ok} As rodas do
camido ficardo ligeiramente destacadas do solo. Nota: estabilize sempre até centrar a bolha colocada no chassi ao

lado das alavancas dos estabilizadores (Fig.3.38).

Seletor de estabilizacdo automatica | | Luz-piloto verde de estabilizagdo \ﬂ/ |

L S - T T

o) %§®®®®®®Q

it T | -

e
= fop W = TR % @
 BRe COCAGE Fig.3.38
Fig.3.37
3.4.3 COLOCAGAO DA PLATAFORMA EM SERVICO @

1. Antes de mais trabalhe em seguranca, assim use o capacete e os cintos.

2. Verifique o seletor na posicdo D2 -
comandosdocesto. || e

O Az
3 ::> Yol G =l ok e
.Y
((('l‘))) ) @ ® 060606
OPT. § - S e

REMOVA A CHAVE
A ANTES DE SUBIR PARA A X
PLATAFORMA A

[CEON
=)
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3. Sirva-se da escada de subida para a superficie (para aceder a plataforma e ao cesto). =\

4. Utilize a mola da barra deslizante (de prote¢do) para permitir o acesso ao cesto.

N.B. A barra deslizante de acesso retorna automaticamente (pelo préprio peso) a sua posicdo de fecho.
Controle diariamente a eficiéncia do retorno automatico, por meio de um teste pratico.

Fig.3.40

5. Suba para o cesto e aperte os cintos de seguranga nos engates indicados.
6. Levante a caixa moével de acesso dos comandos (se presente), para aceder aos comandos.

7. Pressione o botdo azul para ter o consentimento para manobrar .
(Consulte o paragrafo COMANDOS NO CESTO). ﬁ @q@ Sistema ge seguranca

A O PRIMEIRO MOVIMENTO A EFETUAR E O LEVANTAMENTO DO BRAGO ,\,E'
TELESCOPICO. 7 J

I\ o

SE A TEMPERATURA DO OLEO

TENDER A EXCEDER 0OS 70 °C

E NECESSARIO INSTALAR UM
PERMUTADOR DE CALOR
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3.4.4 FECHO DA PLATAFORMA + AUTOMATICO @ ‘

Para efetuar o fecho a plataforma, parte aérea, podemos efetua-lo manualmente, com o seguinte
procedimento:

1. Centre a rotagdo do cesto em relagdo ao brago telescépico. @ @

2. Faga retrair totalmente a distensdo do brago telescépico. =

3. Rode a torre u_(=-__ D{='- até centrar o pantégrafo e feche novamente as barras (se presentes) ”Jg'l
4. Antes de descer o braco, se presente, feche a lanca ¥ v
5. Descida do braco telescépico para a posicdo de repouso. ”T'\\'
6. Volte a fechar a caixa moével de acesso dos comandos.

Ou, pode-se efetuar o fecho da plataforma automaticamente pressionando o botdo "Home" A,{&
fecho automatico da maquina, parte aérea. (consulte o paradgrafo 3.5.3 "Quadro de comandos no cesto).

Para ambos os casos, o procedimento de fecho de travessas e estabilizadores permanece inalterado.

7. Utilize o fecho automatico dos estabilizadores. ﬂx} [a] ﬂf

8. Utilize comandos de fecho automatico da travessa (se existir).

9. Volte a fechar as travessas dos estabilizadores (se tiverem sido distendidas). %

10. Desengate a tomada de forga da seguinte forma: ‘

a). Pressione o botdo da embraiagem. %’7«
b). Desengate a tomada de forca

- se for elétrica, mantenha o botdo "OFF" pressionado por alguns segundos. %7«¢,
c) Solte suavemente a embraiagem. e

CoOCACGE

DESLOCAMENTOS COM O CAMIAO PARA EVITAR DE CAUSAR DANOS A CAIXA DE

c CONTROLE SEMPRE O DESENGATE CORRETO DA TOMADA DE FORCA ANTES DE EFETUAR
VELOCIDADES DO VEiCULO!

® E PROIBIDO MOVER O CAMIAO COM A PLATAFORMA ABERTA

IVECO Isuzu

[@ —' Fig.3.44 Iﬁ — Fig.3.45
Mantendo pressionado por alguns segundos o botdo Mantendo pressionado por alguns segundos o botdo
colocado no painel de instrumentos a direita do volante. | colocado no painel de instrumentos a esquerda do volante.

0 A\ O

3.45 RETRAGCAO DO BRACO - ABAIXAR O BRACO T~ —a
¢ ¢ ¢ [~r v7

Se na fase de transporte o braco tiver de ser desenfiado um pouco, pode-se restaurar as funcionalidades.
Utilize os comandos com os estabilizadores levantados, eletricamente.

Esta funcdo é vélida para toda a série speed T e TJ.
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3.4.6 CODIGO QR - TUTORIAL p @

Na porta do camido ha também um CODIGO QR DO TUTORIAL (Fig.3.47).

Digitalize o CODIGO QR para visualizar o video "THOW TO USE YOUR PLATFORM” (Fig.3.48), que demonstra
como utilizar a plataforma aérea.

3
4

——

}

HOW TO USE

YOUR

Fig.3.47 Iﬁ @

CODIGO QR NA PORTA REPRODUZA O VIDEO

PLATFORM

Fig.3.48
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3.4.7 CONEXAO DO PORTAL MY SOCAGE

E OBRIGATORIO APRENDER E RESPEITAR SEMPRE TODAS AS 0
REGRAS DE SEGURANGA. PARA ESSE EFEITO, E INDISPENSAVEL

CONHECER ESTE MANUAL APROFUNDADAMENTE ANTES DE UTILIZAR

A PLATAFORMA. APOS A ENTREGA DA MAQUINA FOI FORNECIDA, A Mﬁ
INSTRUCAO NECESSARIA PARA A UTILIZACAO, EM CASO DE ALUGUER OU

TRANSFERENCIA, AS MESMAS INSTRUCOES DEVERAO SER FORNECIDAS
PELO CEDENTE AO NOVO UTILIZADOR.

BEM-VINDO AO UNIVERSO SOCAGE

A Socage é uma empresa de vanguarda e, gracas a sua
constante inovacdo tecnolégica e ao desejo de ter uma
interagdo constante com o cliente, criou uma ferramenta de
comunicagdo a 360°: MY SOCAGE, um espago do universo
Socage que permite a ligagdo entre o cliente, a plataforma

e a Socage de forma rapida, simples e intuitiva. Gracas a
experiéncia do pés-vendas Socage e as necessidades recolhidas
no mercado, criamos um portal que permita ao cliente
encontrar a resposta para sua necessidade em autonomia

e simplicidade. O MY SOCAGE foi concebido para reduzir os
tempos de gestdo de um simples pedido e estreitar os fluxos de
trabalho dentro das empresas. As informacdes disponiveis no
portal permitirdo ao técnico, ao gestor de frota, ao responsavel
de compras ou administrativo poder gerir o trabalho de forma
auténoma, otimizando os processos e diminuindo os tempos
mortos devido a enormes envios de e-mails.

Fig.3.49

O MY SOCAGE é o ponto de encontro para todos os servigos: gestao da frota, pedido de pecas sobresselentes,
pedido de assisténcia técnica, gestdo online opcional, arquivo de todos os manuais técnicos das plataformas
para simplificar a busca, reduzir os tempos e aumentar a eficacia de uma comunicac¢do para simplificar todas
as operacgdes diarias. O desenvolvimento do MY SOCAGE é uma constante do nosso trabalho e estard em
continuo desenvolvimento, muitas inovacdes ja estdo a chegar com a préxima versao como a ligagdo com o
Socage Connect e a gestdo de campanhas de chamada a oficina.

SOLICITE O ACESSO E ENCONTRE A SUA PECA SOBRESSELENTE DE PLATAFORMAS AEREAS

Porque criamos o MY SOCAGE?

A SOCAGE estd empenhada na automagdo e organizagdo de todos os seus
processos, por este motivo, para facilitar o pedido de pecas sobresselentes para
plataformas aéreas, oferecemos um servico pioneiro no setor, ja que é possivel
aceder a uma plataforma onde se pode consultar as pegas sobresselentes
necessérias através de explora¢des 3D. Aceleramos os tempos necessarios para
receber pegas sobresselentes, acelerando assim quaisquer reparagdes.

Fig.3.50 PEDIDO DE ACESSO
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MY

Cocace

[
[ 1 ]
e ©

As suas Lista de Abrir uma Manuais Ative asua  Diagnésticos

plataformas peca intervencdo  Plataformas Garantia ~ remotamente
sobressalente

AS SUAS PLATAFORMAS

O espaco dedicado aos clientes e locadores onde registar a respetiva frota, encontrar os manuais relativos aos
respetivos nimeros de série, gerir as horas de trabalho das plataformas, consultar a garantia da plataforma,
solicitar assisténcia técnica e ter um histérico das interveng¢des efetuadas.

ATIVACAO DA GARANTIA ONLINE @

Para as plataformas recém entregues, permite registar a plataforma em “as suas plataformas” e
confirmar a ativacdo da garantia através de palavra-passe.

ABRIR UMA INTERVENGAO PARA UM CLIENTE @

Concebido para a nossa rede de oficinas autorizadas: através do portal podem registar as intervengdes
realizadas nas suas maquinas Socage, enviar relatérios ao cliente, enviar notificagdes para a gestdo de
manutencdes e verificacdes periddicas. Gragas a utilizagdo desta ferramenta, os clientes poderdo ver a
intervencdo no "histérico" da plataforma.

ENCOMENDAS POR CODIGO

Ao introduzir o cédigo de que necessita, pode ver o preco e a disponibilidade de armazém e enviar o pedido
de encomenda.

HISTORICO E DETALHES DO PEDIDO

Registo dos pedidos de pecas sobresselentes enviados.

CATALOGOS E MANUAIS

Na secgdo de catdlogos e manuais, o utilizador pode pesquisar os Manuais de Utilizacdo e Manutencdo,
manuais de pecas sobressalentes e visualizar os manuais de pegas sobressalentes em 3D, segundo o modelo e

o numero de série de respetivo interesse.
DOCUMENTOS
SERVICOS ONLINE @
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PROCEDIMENTO DE CONEXAO AO MY SOCAGE 9 Q

Quando previsto, existem cédigos QR na plataforma.

. MY
Na serigrafia do painel do cesto estd ilustrado o CODIGO QR MY SOCAGE &&=

Digitalize o CODIGO QR para se conectar ao portal MY SOCAGE, ou entdo ao site WEB SOCAGE @

CODIGO QR DO PAINEL DO
CESTO

Fig.3.51.a

Fig.3.51

REGISTO PARA ACESSO AO PORTAL MY SOCAGE. @

MY

@ N.B.: Para conectar-se com o portal MY SOCAGE, deve ter a *PALAVRA-PASSE.
Esta obtém-se no momento da compra da plataforma (juntamente com o
taldo), ou entdo popE ser pedida através de uma notificacdo no *LOGIN.

@ socageworld.com

+ O WEBSITE DO PAIS.
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3.4.8 PORTAL SOCAGE ACADEMY

=

SOCAGE ACADEMY

l

l

l

VIDEO PARA MANOBRAS DE

CODIGO QR NOS QUADROS

- INSTRUGOES EMERGENCIA DE COMANDOS
- COLOCAGAO EM SERVICO A (AN
- UTILIZAGAO @
DISCESA DI

EMERGENZA

Espaco de formacdo onde ha videos informativos para apoiar o operador da SOCAGE ACADEMY.

- video de comandos do cesto

- video de comandos do chassi

- video de funcionamento da plataforma
- video de descida de emergéncia

- outros videos informativos

MANOBRAS

Exemplo de uma Iﬁ @
pagina produzida
FAC-SIMILE

SOCAGE ACADEMY

UM-T-A01_PT




EMERGENCIAS




{ =
3.49 FECHO DA MAQUINA EM CONDIGOES DE EMERGENCIA w ‘

PREAMBULO: Para habilitar a utilizacdo de todos os comandos do quadro do chassi é
necessario rodar (e manter em posicdo) o seletor na posicdo “torre” e em seguida executar

o comando desejado. Lembre-se de que as manobras para alcancar ao ponto de intervengao
devem ser realizadas pelo operador que se encontra na plataforma. A manobra a partir do solo
E PERMITIDA APENAS EM CASO DE EMERGENCIA, pois a partir do solo n&o se podem avaliar
com exatiddo quaisquer interferéncias, obstru¢des, dindmica real dos movimentos do cesto etc.

IMPORTANTE: Em condi¢Ges de emergéncia, no caso do botdo de emergéncia tipo cogumelo ter sido
pressionado nos comandos do cesto e o operador esteja impossibilitado da reabilitagdo (por ex.: em caso

9 de indisposicdo do operador ou quebra...), é possivel recuperar os comandos no solo deslacrando o botdo
VERMELHO (pos. 12 - consulte o cap.3.5.2) e mantendo-o pressionado enquanto se executam as manobras
normais para a recuperacao e o fecho da maquina. Resumindo: simultaneamente pressione o botéo
vermelho + mantenha a chave na posicéo da torre + selecione a manobra desejada.

Em caso de falha ou interrupgdo da alimentagdo hidraulica ou elétrica durante o utilizacdo, é possivel que o A
operador no solo proceda ao fecho realizando a movimentacdo de Emergéncia a partir do solo. Importante:
No caso em que haja a necessidade de voltar a fechar a maquina em emergéncia devido a impossibilidade
de manobra por parte do operador no cesto, o operador no solo pode proceder a recuperagdo, mediante

a utilizagdo dos comandos existentes no quadro elétrico do chassi, de acordo com as indicagdes dadas no
paragrafo AUTOCOLANTE DE EMERGENCIA e no paragrafo do QUADRO DE COMANDOS SOB O CHASSL

DISCESA DI
EMERGENZA

3.4.10 AVARIA NO FORNECIMENTO HIDRAULICO E ELETRICO ,\ I = %o
(N.B.: Esta representada uma plataforma de modelo 20T) com a presencga de lanca. \
Alilustracdo mostrada é indicativa -
e estd sujeita a alteragdes com {\
base nas decisdes empresariais ‘{ L A h
da SOCAGE, sem aviso prévio. N O

B - Valvula solenoide 2o Ceral e T ET A - Vélvula solenoide
permutadora de emergéncia

\_ Fig.3.53 )

solenoide de

B - Valvula .
solenoide _> - . © ' A-Valvula

permutadora P
emergéncia
Legenda:
A - Vélvula solenoide de emergéncia (descarga geral).
B - Vélvula solenoide permutadora (estabilizadores / parte aérea).
C - Bomba Manual. Fig.3.54

UM-T-A01_PT
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Em caso de falha da alimentacao hidraulica / elétrica, é possivel mover a maquina com o auxilio da @

bomba manual procedendo da seguinte forma:

1. Pegue o punho da bomba manual, (Fig.3.56.a) situado na cabina do camido e insira-o

na bomba manual (C), situada ao lado do distribuidor dos estabilizadores.

2. Remova o lacre da valvula solenoide (A) e aparafuse-a até ao final do curso

para obter a sua exclusdo.

Fig.3.55.a

3. Posicione-se na torre e, em seguida, acione os comandos na torrinha [ por meio da chave (1) fornecida ] de
acordo com as indica¢des dos respectivos movimentos (indicados na placa adesiva presente na parte lateral);

ao mesmo tempo, acione a bomba manual para fechar a parte aérea.

Fig.3.58

Lista de movimentos de comandos da torre:

(consulte a placa autocolante na parte lateral
(Fig.3.59)

D = Nivel do cesto

E = Rotacdo do cesto

F = Rotacdo da torre H = Elevacdo da lanca

G = Elevacdo do braco 1= Distensao do braco
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3.411 PROCEDIMENTO PARA LEVANTAR OS ESTABILIZADORES E REPO-LOS EM CONDICOES DE CIRCULAGCAO

ALAVANCAS @ r 1

4. Remova o lacre e exclua a vélvula solenoide
permutadora (B), aparafusando-a até ao final do
curso.

5 Acione a bomba manual (C) e pressione
simultaneamente as alavancas do distribuidor para
repor a maquina nas condi¢des de circulagdo.

DISCESA D’EMERGENZA - DESCIDA DE EMERGENCIA- EMERGENCY LOWERING - DESCENTE DE SECOURS
NOTSINKEN - NODSENKING - BAJADA DE EMERGENCIA - MANUELLER NOTABLASS - ABAPUAHOE OMNYCKAHUE

DISCESA DI
EMERGENZA

EMERGENCY
LOWERING

N8902736

Terminadas as operagdes de recuperacao, restaure o seguinte:

* Reponha a tampa.

» Desaparafuse o perno da valvula solenoide dos estabilizadores e, em seguida, desaparafuse o perno
da descarga geral da unidade permutadora de chassi, posta perto do distribuidor.

* Remova a alavanca da bomba manual.

ENTRE EM CONTACTO COM UMA OFICINA AUTORIZADA PELA SOCAGE PARA O N $
CONTROLO DA AVARIA E VOLTE A LACRAR AS MAGANETAS DAS VALVULAS SOLENOIDES \

3.4.13 VIDEO DE MANOBRAS EM EMERGENCIA 9 @

Todos os procedimentos de EMERGENCIA descritos podem ser vistos REPRODUZIR ViDEp DE
no video informativo, presente no portal SOCAGE ACADEMY. ﬁ @ DESCIDA DE EMERGENCIA
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3.5 POSTOS DE COMANDOS ‘Q’
3.51 QUADRO NA CABINA DO CAMIAO. Q 7 |¢|

No painel dentro da cabina do camido, existem: Fig.3.62

1- Luz-piloto branca da linha de alimentacdo PLE.

2- Luz-piloto cor de laranja de sinaliza¢cdo de tomada de forca inserida.

3- Luz-piloto vermelha de sinalizagdo de fecho incorreto dos estabilizadores durante a circulagdo.
4- Luz-piloto verde de sinalizagdo da posicdo correta de circulagdo da plataforma.

5- Contador de horas com ligacdo simultanea aos quadros elétricos PLE.

6- Botdo de ligacdo do pirilampo (opcional).

7- Botdo de luzes delimitadoras (opcional).

ATENCAO
Se, durante a circulagdo rodoviaria, a luz verde “4” se apagar e a luz vermelha intermitente
“3" se acender, pare imediatamente e verifique a posi¢do correta de fecho dos
estabilizadores (e das travessas distensiveis, quando existentes).

As posi¢des indicadas referem-se as ilustragdes, aos esquemas hidraulicos e elétricos.

3.5.2 QUADRO DE COMANDOS SOB O CHASSI |ml

H+H

P f}\ e L I ey BE b b =k ok eF or_
O CACRCRCRCRCH] @@@@@@@@"ﬁ
- ol WL = TR T O o g W = T R OR
| KR CCOCAGE j (Ko COCAGE
Fig.3.63 Fig.3.63.a
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PAINEL DE COMANDO DO CHASSI |¢I

Aqui de seguida estdo indicados os componentes do sistema elétrico, presentes no painel de comando do
chassi, figura detalhada abaixo.

Fig.3.64

mmmmmmmmmmmmmmm

1

Fig.3.65.a

STMT

ﬁ %‘E‘ Fig.3.64.b Fig.3.64.c
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Aqui de seguida estdo indicados os componentes do
sistema elétrico, presentes no painel de comando do chassi:

N.° SIMBO| DESCRIGAO E FUNCIONAMENTO DOS COMANDOS ELETRICOS - HE+H
0 ﬂv [a] ﬂ‘f Seletor de duas posicdes: estabilizagdo automética e fecho automatico.
Seletor de estabilizacdo de quatro posicdes (se presente)
b L - Estabilizacdo com as travessas fechadas;
. U ‘g— o - Estabilizacdo com a travessa esquerda distendida;
1 \q j\'ﬂ - Estabilizacéo com a travessa direita distendida;
ey iy I, ~ . .
“ - Estabilizagdo com as travessas distendidas.
N.B.: Para alterar uma estabilizacdo, primeiro é necessario voltar a fechar a maquina e
depois repetir o procedimento de abertura.
2 Visor de sinalizacdo de erros.
3 ‘ Porta USB para conexdo de diagnéstico.
g% > é = | Seletor para o movimento de rotagdo do cesto - distensdo/retragdo da travessa A
& U E U E (se presente)
5 D—(==__ @ Ni= EF' Seletor para 0 movimento de rotagdo da torrinha - distensdo/retracdo da travessa B
8 i (se presente)
] S ] ) . « «
6 | ¥ 4 v + | Seletor de levantar/abaixar a lanca (se presente) - distensdo/retracdo do estab. 4.
] ) : . < . < <
7 | = E} Be= 3 | Seletor para o movimento de distensao/retracdo do brao - distensdo/retraco do estab. 3.
0 1 o 1 . . . . x =
8 <.t ﬂg = ﬂ& Seletor para 0 movimento de levantar/abaixar o pantégrafo - distensdo/retragdo estab. 2.
0z t e (|8 i ) . - -
9 [ T¢ ], | Seletor para o movimento de levantar/abaixar o braco - distensdo/retracdo estab.1.
E E Seletor de chave de trés posicdes para habilitagdo de comandos: FIO do TELECOMANDO
10 («‘I’))) = § (quando fornecido) - ESTAB./CESTO/TORRE: a posicao “TORRE" é de retengdo, portanto, &
OPT. necessério manter o seletor rodado. (se presente)
g, Botdo tipo cogumelo de emergéncia com retengdo. A sua presséo provoca a paragem de
1 todos os movimentos, o desligar do motor térmico do carro e a ligacdo do sinal acustico. Para
restaurar o funcionamento , desblogueie o botéo rodando a parte superior.
STO®
12 o Botao de BYPASS DO BOTAO TIPO COGUMELO DE EMERGENCIA NO CESTO (a utilizar em caso
de quebra ou na impossibilidade de o redefinir).
13 ~N Luz-piloto de sinalizacdo da alimentacdo elétrica do sistema.
14 ofﬂ_ Aluz-piloto de estabilizagdo efetivada.
15 C,LS;,ELZ Luz-piloto "Fechado" indicagdo de maquina fechada pronta para o transporte.
16 i) Luz-piloto de centragem da torre (para fechar a maquina).
17 Botdo de "Start" do motor do camigo.
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simBoLO

DESCRIGAO E FUNCIONAMENTO DOS COMANDOS ELETRICOS - HE+H

opT Bot&o de “Start” da bomba elétrica (opcional). Permite trabalhar com o motor

18 ”s(%i térmico do camido desligado. Para funcionar, mantenha pressionado o bot&o e

acione normalmente os distribuidores hidraulicos.

19 TT Botdo de "Stop" do motor do veiculo e da bomba elétrica.

20 @ Luz-piloto vermelha para sinalizacdo de sobrecarga no cesto (opcional).

21 - Luz-piloto de sinalizacdo do desdobramento méaximo (limitador de momento) -
A (quando presente).

22 g Luz-piloto do inclinémetro.

23 cRAGH Luz-piloto de alarme "Anticrash" anticolis&o.

24 - Painel de comando com diferencial para linha 220 V.

25 - Ficha 220 V.

X Digitalize 0 CODIGO QR para visualizar o video SOCAGE ACADEMY.

CODIGO QR DOS QUADROS DE COMANDOS

o operador. Digitalize o CODIGO QR para visualizar o video SOCAGE ACADEMY.

Fig.3.65.a
CODIGO QR DO PAINEL DE
COMANDO DO CHASSI
Agora visualize o video da SOCAGE ACADEMY @

Onde estd ilustrada a explicagdo de todos os comandos presentes no painel do chassi.

[ i WO

Quando previsto, nos comandos da plataforma, estdo presentes os cédigos QR, de auxilio de informacdes para

UM-T-A01_PT
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3.5.3 QUADRO DE COMANDOS NO CESTO @ |¢I

Fig.3.66

Fig.3.66.a
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Aqui de seguida estdo indicados os componentes do sistema elétrico, presentes no painel de comando do cesto:

(o N

N.° simBoLo DESCRIGAO E FUNCIONAMENTO DOS COMANDOS ELETRICOS
1 - — Seletor de alavanca para comando de nivelamento do cesto.
@ % N.B.: para utilizar o comando € necessario ter o botéo 9 ativado.
2 @ (é‘) Seletor para comando de rotagdo do cesto.
. Luz-piloto de consentimento de manobra:
3 @) - Luz intermitente quando ndo tiver consentimento para manobras;
- Luz fixa quando se pode manobrar.
4 ofﬂ Aluz-piloto de estabilizacdo efetivada.
5 "n" Luz-piloto de centragem da torre (para fechar a maquina).
=
6 %9 Luz-piloto de intervencao do limitador de momento (se presente).
7 o Botdo para ativacdo do cléxon.
8 ﬂv [a] ﬂf Seletor de duas posi¢des: estabilizagdo automética e fecho automatico.
- Seletor de consentimento da manobra: para utilizar os comandos, pressione o botdo.
9 sistema de Seguranga Socage - Quando o botdo é pressionado, tem-se 7 sequndos para iniciar a manobrar;
@ - Se passarem mais de 7 sequndos entre uma manobra e outra, pressione novamente o botao.
Seletor de estabilizacdo a quatro posicdes (se presente):
A O - Estabilizacéio com as travessas fechadas;
NS e -
\‘; M - Estabilizacéo com a travessa esquerda distendida;
0] S | - Estabilizagdo com a travessa direita distendida;
- I - Estabilizagdo com as travessas distendidas.
N.B.: Para alterar uma estabilizagao, primeiro é necessério voltar a fechar a maquina e
depois repetir o procedimento de abertura.
M [ ) B
1 N g Seletor de alavanca para comando de movimento de rotacdo da torre.
12 ¥ = Seletor de alavanca para comando de movimento de levantar e abaixar a LANCA (se presente).
SRy, Botdo tipo cogumelo de emergéncia com retengdo. A pressdo na emergéncia provoca o desligar
3 do motor térmico do camido e a quebra da alimentacdo elétrica em todos os componentes, com
= a consequente paragem de todas as manobras. Nota: Verifique a posicéo do referido botdo no
caso de falta de alimentacdo ao sistema.
14 ==t =1 Seletor de alavanca para movimento de distensdo e retracdo do brago.

=
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N.° simBoLO DESCRICAO E FUNCIONAMENTO DOS COMANDOS ELETRICOS

15 gét D‘é‘l Seletor de alavanca para movimento de levantar e abaixar as barras (se presente).

16 ,//\/D ./"TD Seletor de alavanca para comando de movimento de levantar e abaixar o braco.

17 @ Luz-piloto de sinalizacdo de sobrecarga do cesto (se presente).

ANTI ; — "

18 CRASH Luz-piloto de alarme "Anticrash".

19 R Luz-piloto de sinalizacdo de alarme das correntes (se presentes).

20 éﬂ%g Botdo "Home" para o fecho automatico da maquina.

G % " " -1

21 Botdo de "Start" do motor do camido.

22 sTaRr Botdo de “Start” da bomba elétrica (opcional).

23 ‘Jﬁ Botao de "Stop" do motor do veiculo e da bomba elétrica.

24 o Botdo de luzes

25 ﬁ Luz-piloto do inclinémetro.

26 & Luz-piloto do "Alarme". Manobras bloqueadas remotamente. Serve para assisténcia (opcional).

27 Luz-piloto do nivel da bateria: se estiver a ser usado o motor térmico - se estiver a ser usada a bateria Hibrida de 48 V.

28 f:fi% Luz-piloto "Fechado" indicagdo de maquina fechada pronta para o transporte.
Luz-piloto intermitente: Maquina em alarme "RECOVERY" (opcional).
Presente apenas em combinacdo com o "SOCAGE CONNECT". Se a luz-piloto piscar, é possivel
efetuar o fecho de emergéncia remotamente, seré possivel entrar em contacto com o "SERVICO

29 A AO CLIENTE" que guiaré o operador nas manobras a serem executadas habilitando as manobras
necessarias. Com a luz-piloto fixa, ndo é possivel executd-las remotamente. Para manobrar em
emergéncia, siga as instruces referidas no capitulo de manobras de emergéncia Cap. 3.4.9.
Luz-piloto fixa “Maquina em alarme” (Recovery ndo permitido).

30 SE,R&E A luz-piloto "Service": acende-se quando a manuteng&o é necessaria.

o
© Digitalize 0 CODIGO QR para visualizar o video SOCAGE ACADEMY.
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CODIGO QR DO PAINEL DE
COMANDO DO CESTO

Agora visualize o video da SOCAGE ACADEMY @
Onde é ilustrada a explicacdo de todos os comandos presentes no painel do cesto.

Aviso: O posto de comandos esta equipado com

uma caixa mével de protecdo. Para poder utilizar
N os comandos, levante a caixa de prote¢do. Uma vez
terminadas as manobras para o posicionamento da
maquina, desligue o motor e volte a fechar a caixa de
protecdo dos comandos para evitar o risco de manobras
acidentais e o consumo inttil de combustivel (poluigdo).

. O seletor de consentimento da manobra, evita as manobras acidentais: para utilizar
@)
o comando consulte o Cap. 3.5.3.

Sistema de Seguranca Socage

\ Fig.3.68 Fig.3.69
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3.5.4 ULTERIOR CONSOLAS DE COMANDOS NO SOLO

(@0

COMANDO POR FIO -
TELECOMANDO (opcional)

[ J
aly
Luz-piloto
VERMELHA
ligagdo radio

[}
/T
Luz-piloto
VE~RMELHA
NAO ligado

ANTICRASH

Fig.3.70 @ @

S COMANDOS ELETRICOS

DESCRICAO E FUNCIONAMEN

Botdo para ligacdo de radio e claxon.

Bot&o tipo cogumelo de emergéncia com retencdo. A pressdo na emergéncia faz com que o
motor térmico do camido desligue e a alimentacdo elétrica de todos os componentes caia,
resultando na interrupgdo de todas as manobras. N.B. Verifique a posi¢do do referido botdo no
caso de falta de alimentacdo ao sistema.

- 9

Seletor de velocidade de movimentos LENTO - RAPIDO (se presente)

©O

Seletor de alavanca para comando de rotagdo do cesto.

START
& A\ rowe

Botdo de arranque - paragem do motor de emergéncia 12 V ou bomba elétrica (opcional). @

START  STOP

Bot&o de arranque - paragem do motor do camigo.

N.B. Fungdo em faltal!

Seletor de alavanca para comando de levantar e abaixar o brago.

Seletor de alavanca para comando de movimento de levantar e abaixar as barras (se presente).

10

Seletor de alavanca para movimento de distensdo e retragao do brago.

1

Seletor de alavanca para comando de movimento de levantar e abaixar a lanca (se presente).

12

C=| R 2l Al
= | 7 @ IV A R
!- wall (9 E)

Seletor de alavanca para comando de rotagdo da torre.

UM-T-A01_PT
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COMPONENTES DO COMANDO RADIO (opcional) (((( @ @

v L T | T en

(VTR gy
.'? 00000

Bk TR OR

(((‘]’)))

OPT. §
Fig.3.71

-

A escolha da utilizagdo do comando por fio / telecomando deve ser feita de acordo com a sua
comodidade de utilizacdo relativamente a sua posi¢do/condicdo de trabalho. a utilizacdo do comando
por fio / telecomando esta subordinado aos seguintes requisitos:

- O operador, que realiza as manobras dos comandos a partir do solo, deve ser adequadamente @
treinado nesse tipo de utilizagdo.

- O operador, a partir da posi¢ao de comando escolhida, deve ter total visibilidade do cesto, da
estrutura extensivel da maquina e da area de trabalho.

- Deve ser garantido o contacto verbal entre o operador e o pessoal a bordo do cesto.

- O pessoal a bordo do cesto deve estar em sintonia com o operador no solo para a terminologia das
comunicagdes verbais, além disso, deve ser informado sobre a posi¢do e o funcionamento do botdo de
emergéncia (que permanece sempre ativo para a utilizagdo em caso de necessidade).

IMPORTANTE (((( @ @
A MESMA CONSOLA PODE SER TAMBEM FORNECIDA NA VERSAO RADIO

(OPCIONAL) SEM QUE SEJAM MODIFICADAS AS SUAS FUNCIONALIDADES.

UM-T-A01_PT
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MANUTENCAO




A=

Ordini ricambi: vendife @cs.socage.if
Servizio Tecnico: feecnico@cs.socage.it

CUSTOMER SERVICE

rnor:ssmnnuﬂ ED
EFFICIEII:A A

DISPOSIZIONE
EL CLIENTE

AE
pISPONOBILITA
RAPIDITA DI RISPO!

Via O. Respighi, 113/115 -
MIFOESIGN 41122 Modena (MO) - ITALY WWWwW.socage.it

UM-T-AQ1_PT 85



41 PREAMBULO ”

ATENCAO!! SOLDADURAS / RESTAUROS

Diferentes partes da maquina sao fabricadas de agco com alto limite
elastico; nunca efetue soldaduras ou restauros sem a autorizagao e as
instrugdes preventivas do fabricante.

s . P— . PR s ~ [
E indispensavel que as maquinas sejam frequentemente lavadas com maquinas de lavar a pressdo para remover ’11

todos aqueles elementos poluentes que podem danificar os materiais ou impedir o funcionamento correto.

Ap6s a lavagem, lubrifique todos os componentes de modo a restaurar as condi¢des corretas de
deslizamento e verifique cuidadosamente se ndo apresentam elementos deformados ou desgastados, QE74
nesse caso é essencial entrar em contacto com uma oficina autorizada para a sua substituicdo.

||
Para os materiais a serem utilizados na lubrificacdo, consulte as indicagbes deste manual. n L!.J
E essencial considerar que os dispositivos de seguranca também estdo sujeitos a desgaste e que
mesmo para eles deverd ser sempre verificado o perfeito estado de limpeza, lubrificacdo e integridade

do componente. Em condi¢des normais de utilizagdo, o ciclo de limpeza e lubrificacdo (consulte
Cap.4.5.1) pode ter uma cadéncia mensal. Essa periodicidade deve ser adequadamente reduzida
quando houverem situagdes de utilizagdo ou ambientais mais severas do que o normal. Como é
impossivel descrever todas estas situa¢des, indicamos algumas delas a titulo de exemplo.

+ Retoma do trabalho da maquina apés longos periodos de inatividade.

1 ¢

+ Temperaturas ambientais muito elevadas ou muito rigidas resultando na rapida degradacdo dos
lubrificantes ou endurecimento excessivo dos mesmos.

+ O trabalhos de jateamento e pintura onde é frequente que o material se insira nos deslizamentos de atrito,
combinando-se com a massa consistente e formando uma mistura que se transforma de lubrificante em
abrasivo desgastando rapidamente os componentes até bloquear os préprios deslizamentos.

intervencées controlo e de manutencdo essenciais para a preservacao e perfeito funcionamento
dos dispositivos de seguranca e da maquina no seu todo.

ATENGAO! PARA A SEGURANGA DA MAQUINA E DAS PESSOAS, £S5\
@\g'j - E OBRIGATORIA A UTILIZAGAO DE PECAS SOBRESSELENTES = 0
D, ORIGINAIS. PARA CONHECER A OFICINA AUTORIZADA DA SUA
Tel. +39 059 8348000 | ;RgA CONTACTE O SERVICO DE ASSISTENCIA.

Remetemos a sua diligéncia especificar, em relagdo ao tipo de utilizacdo, os tempos e modos de 0

ATENGAO! DURANTE A LAVAGEM A JATO DE ALTA PRESSAO,

NAO DIRECIONE O JATO DIRETAMENTE PARA CAIXAS

E ARMARIOS ELETRICOS. NAO UTILIZE DETERGENTES, 0
PRODUTOS QUIMICOS AGRESSIVOS, GASOLINA OU

SIMILARES, PREJUDICIAIS AS PECAS DE BORRACHA, AOS

COMPONENTES DE PLASTICO E AS TINTAS.

ATENGAO! NAO FAGA MANUTENGCAO COM A MAQUINA EM MOVIMENTO.
DESLIGUE TODOS OS MOTORES E REMOVA AS CHAVES DOS QUADROS

e DE COMANDOS E DO PAINEL DE INSTRUMENTOS DO CAMIAO._PARA
% AS ROTULAS ESFERICAS, E ACONSELHAVEL REPETIR A OPERACAO DE
LUBRIFICACAO EM DIFERENTES POSICOES DA MAQUINA. A ACAO DE

MANUTENQAO DEVE SER DE QUALQUER MANEIRA, REALIZADA COM A
MAQUINA DESLIGADA E AS CHAVES RETIRADAS DOS QUADROS.
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Os controlos, manutencdo e as interveng¢des na maquina devem ser realizadas de acordo com competéncias
especificas. No programa de manutencdo é indicado o pessoal responsdvel pelas operagdes especificas:

A) Operador da plataforma e oficina de manutencdo da empresa proprietéria da maquina
B) Oficinas de assisténcia autorizadas pela SOCAGE
C) Oficina da SOCAGE

D) Os controlos ou as verificacdes completas também podem ser realizadas por ENTIDADES PUBLICAS/
PRIVADAS, especificamente habilitadas, de acordo com a regulamentagdo vigente

Antes de fazer quaisquer alteracdes é necessario obter a autorizagao do fabricante.

Nota: Apds ter realizado qualquer tipo de controlo/manutencdo, relate os resultados e as operagdes
realizadas no registo de controlo apropriado (consulte o Cap. 7). "

£&
4.1.1 LEVANTAMENTO DO EQUIPAMENTO ,\

’

Para o levantamento do equipamento completo (camido + plataforma), siga as instru¢des de utilizagdo do
camido. Nunca levante engatando em partes da plataforma. As partes da plataforma (salvo indicacdo em
contrario neste manual) sé podem ser desmontadas por oficinas autorizadas e movimentadas com meios e
métodos conformes a regulamentacdo vigente.

Fig.4.1
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4.2

PRODUTOS A UTILIZAR

° Massa consistente NILS SOCAGE GREASE ou equivalente para pinos e lubrificadores.
° Massa consistente NILS SOCAGE GREASE para as distensdes dos bragos e das eventuais travessas de suporte dos estabilizadores

il
®

Pontode | Densidade A | Temperaturade | Viscosidade Ponto de Ponto de
gota 15°C trabalho a40°C inflamagéo autoignicao
(°0) (g/cm’) (°0) (mm/s?) (§°] (°0)
NILS SOCAGE . o N&o é
GREASE ca.250 0,91+0,95 -15/+100 ca.84 > 250 autoignifero

®  Oleo do sistema hidréaulico tipo AGIP ARNICA 46 - Capacidade do sistema hidraulico 50 .

©

Densidade a 15 °C (Kg/l) Viscosidade a 40 °C Inflamabilidade V.A. °C Deslizamento °C
ASTM D 1298 (mm/s?) ASTM D 445 ASTM D 92 ASTM D 97
AGIP ARNICA 32-46 0,865 - 0,870 32-45 202-215 -36
Equivalentes: ° ROL LI 46 HIV -
° TOTAL EQUIVIS ZS 46 —
®  ESSO INVALOR EP 46 X
° SCHELL TELLUS SX 46 —
° MOBIL DTE 15
b Massas para unidade de rotacdo do prato de engate com parafuso sem-fim:
(3
NILS SOCAGE GREASE: para o parafuso sem-fim/rolamentos/esferas e para a dentadura. S
Pontode | DensidadeA | Temperatura | Viscosidade Ponto de Ponto de
gota 15°C de trabalho a40°C inflamagdo autoignicdo
(°Q) (g/cm’) (°Q) (mm/s?) (°0) (°0)
NILS SOCAGE . o N&o é
GREASE ca.250 0,91+0,95 -15/+100 ca.84 > 250 autoignifero

4.2.1

OLEO INDICAGAO DE PRIMEIROS SOCORROS

IMPORTANTE!
- Ingestéao: contacte um médico e indique as carateristicas do tipo de éleo ingerido.

- Inalagdo: em caso de exposicao a fortes concentragoes de vapores ou névoas, va
imediatamente para o exterior ao ar livre e consulte um médico.

- Olhos: irrigue abundantemente com dgua e contacte um médico o mais rapido possivel.

- Pele: lave com agua e sabao.

]+

b
©
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o OCAGE

ATENGAO! E ABSOLUTAM ENTE PROIBIDO INSERIR FERRAMENTAS, MAOS,
DEDOS ETC., NOS ORIFICIOS PRESENTES NO BRACO TELESCOPICO.

ATENGAO! TODAS AS OPERAGOES DE MANUTENGAO PODEM _
\ SER REALIZADAS COM FERRAMENTAS NORMAIS CONFORMES A
REGULAMENTAGAO DE PREVENGAO DE ACIDENTES.

E IMPORTANTE VERIFICAR CUIDADOSAMENTE AS CONDIGCOES DOS CONDUTORES
s ELETRICOS DE LIGACAO DO CESTO A TORRE, DADA A IMPORTANCIA PARA
o EFEITOS DO FUNCIONAMENTO E DA SEGURANCA, RECOMENDAMOS VERIFICAR A
* INTEGRIDADE (E NO LIMITE SUBSTITUIR SE NECESSARIO) ESSES CONDUTORES A
CADA 2000 HORAS DE TRABALHO.
- ] £ K
4.3 PROGRAMA DE MANUTENCAO ORDINARIA = ; ,\
== IMPORTANTE Apés ter realizado qualquer tipo de controlo/manutencdo, antes de
== remeter a maquina em servico, realize os controlos e as operagdes de manuten¢do
previstas nas periodicidades "diariamente".
Nota: Apoés ter realizado qualquer tipo de controlo/manutencdo, relate os resultados e as operagdes @
realizadas no registo de controlo apropriado (consulte o Cap. 7).

PERIODICIDADE OPERAGOES NOTAS AO CUIDADO DE

Verifique por meio de testes, sem pessoas no cesto, o perfeito funcionamento
de todos os dispositivos de seguranca e emergéncia com especial atencdo
para:

* botdes de paragem de emergéncia (1€)

+ luzes-piloto/avisadores/contador de horas (2C)

+ comandos (3C)

+ sistemas de encravamento e bloqueio dos estabilizadores/parte aérea (4C)

Diariamente +insercdo da tomada de forca/bomba (6C) A
anteida + fecho da barra de acesso ao cesto (8C) A
col:::fiaz €M | . nivelamento automético do cesto (9€) condutor
& +integridade de engates e cintos de sequranga (10€) plataforma.

+ auséncia de fugas hidraulicas (14C)

* niveis de liquidos do veiculo (20€)

+ presenca de documentagdo do equipamento (21C)
* nivel de leo do tanque da plataforma (30M)

+ integridade das placas de aviso/utilizagdo (38M)

+ carregador de baterias do veiculo (39M)

+ controlo de cabos/correntes de distenséo do braco (12C) A
Acada 10°A + controlo da estanquidade das valvulas dos cilindros (13C)
horas/ um més ) ) .
de trabalho + controlo dos patins de deslizamento (17C) condutor

+ lavagem/limpeza da maquina (37M) plataforma.
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~ ] ﬁ —] #£X
44 PROGRAMA DE MANUTENGCAO ORDINARIA PROGRAMADA (*) IO S ,\

(*) Para os primeiros 5 anos, as atividades assinaladas na tabela abaixo apresentada sdo ao cuidado
do Fabricante. Para os anos seguintes sdo a cargo do proprietario.

IMPORTANTE
Ap6s ter realizado qualquer tipo de controlo/manutencéo, antes de
remeter a maquina em servico, realize os controlos e as operacdes

de manutencao previstas nas periodicidades "diariamente".

TABELA DO PROGRAMA DE MANUTENGAO PROGRAMADA @

PERIODICIDADE OPERAGOES NOTAS

+ sistemas de encravamento e bloqueio dos estabilizadores/parte aérea (4C)
+ Controlo do limitador de momento/desdobramento/carga no cesto (5C)
* nivelamento automatico do cesto (9C)
+ integridade das ligacdes elétricas/cabos/tomadas (11c) B
+ controlo de cabos/correntes de distensao dos bragos (12C) Oficinas de
A cada 600 horas | , o1/, da estanquidade das valvulas nos ciindros (13€) assisténcia
Iseis meses de ) - .

trabalho. + aperto dos parafusos/controlo dos pinos (16C) Autorizada ou da
 controlo das pressdes e calibragdo do sistema (18C) empresa
+ lubrificagdo da unidade de rotagao (31M) SOCAGE.
+ lubrificagdo dos pinos (32M)
+ lubrificagdo dos patins de deslizamento (33M)
+ lubrificacdo de cabos/correntes de distenséo do braco (34M)

Verificacdo completa da méaquina e dos sistemas de seguranca:
+ botbes de paragem de emergéncia (1C)

+ luzes-piloto/avisadores/contador de horas (2C)

+ comandos (3C)

+ sistemas de encravamento e bloqueio dos estabilizadores/parte
aérea (4C)

+ Controlo do limitador de momento/desdobramento/carga no cesto B
(5C) Oficinas de

A cada 1200 assisténcia

horas/umano | ° insercdo da tomada de forca/bomba (6C)

de trabalho + funcionamento/recuperacéo com bomba de emergéncia (7€) Autorizada ou da
empresa

« fecho da barra de acesso ao cesto (8C) SOCAGE

+ nivelamento automatico do cesto (9C)

+ engates e cintos de seguranca (10C)

+ integridade das ligagdes elétricas/cabos/tomadas (11c)

« controlo de cabos/correntes de distenséo dos bracos (12C)
« controlo da estanquidade das vélvulas nos cilindros (13C)
+ que ndo existam fugas hidraulicas (14C) II»
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PERIODICIDADE OPERAGOES AO CUIDADO DE

+ controlo de sistemas e componentes elétricos (15C)
« aperto dos parafusos/controlo dos pinos (16C)

« controlo dos patins de deslizamento (17C)

+ controlo das pressdes e calibragdo do sistema (18C)
+ inspecdo da estrutura (19C)

+ niveis de liquidos do veiculo (20C)

+ nivel de ¢leo do tanque da plataforma (30M) B
+ lubrificagdo da unidade de rotagao (31M) Oficinas de

Acada 1200 .} prificacio dos pinos (32M) assisténcia

horas / um ano N ) ) -
de trabalho + lubrificagéo dos patins de deslizamento (33M) Autorizada ou da

empresa
SOCAGE.

+ lubrificagéo de cabos/correntes de distensdo do brago (34M)
+ substituicdo do cartucho do filtro de envio (35M)

+ substituicdo do cartucho do filtro de retorno (36M)

+ lavagem/limpeza da méaquina (37M)

+ integridade das placas de aviso/utilizagéo (38M)

+ carregador de baterias do veiculo (39M)

+ substituicdo do 6leo hidraulico (40M)

+ integridade das soldaduras (41M)

IMPORTANTE

LEMBRAMOS QUE NOS TERMOS DO DEC. Legisl. 81/08 Art.° 71 paragrafos 11 e 12, ao anexo

VII e do D.M. 11/04/2011 AS ESCADAS AEREAS DE INCLINAGCAO VARIAVEL, AS GRUAS MOVEIS E.=
EXTENSIVEIS EM CARRO E AS PLATAFORMAS SUSPENSAS EQUIPADAS COM GUINCHOS DEVEM
SER ENSAIADAS E SUBMETIDAS A VERIFICACOES ANUAIS PELOS ORGANISMOS RESPONSAVEIS
(INAIL - USL - ASL - ARPA - ORGANISMOS PRIVADOS HABILITADOS) PARA CERTIFICAR O SEU
ESTADO DE EFICIENCIA EM RELACAO A SEGURANGA.

5 £ €
INTERVALOS DE MANUTENGAO Y\

NOTA: Leia e assimile todas as informacdes, os avisos e as instrugdes antes de iniciar
qualquer operacao de funcionamento e de manutencgao.

relativas aos intervalos anteriores.

ATENCAO: Realize a verificagdo / manutengio periédica seguindo os intervalos programados
prescritos (diariamente, semanalmente, mensalmente etc.). As operagdes de verificagdo /
manutencdo devem sempre ser realizadas no prazo de expiragdo que se verificar primeiro:

ATENCAO: Antes de realizar as operacdes previstas para um intervalo de manutencdo, faga as ﬁ

C A CADA 100 HORAS DE SERVICO OU MENSALMENTE ﬁ
C A CADA 600 HORAS DE SERVICO OU 6 MESES ®
C A CADA 1200 HORAS DE SERVICO OU 1 ANO
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MANUTENGAO PROGRAMADA - SEMESTRAL / ANUAL (HORAS DE TRABALHO)

N.° de Série:

Méquina: Veiculo chapa de matricula:

A CADA 600 H (6 MESES)

Data A

A CADA 1200 H (1 ANO)

Data I 1

A CADA 600 H (6 MESES)

Data I 1

A CADA 1200 H (1 ANO)

Data A

N.° horas:

LISTA DE OPERACOES

N.° horas:

N.° horas:;

N.° horas:

SIM NAO

SIM NAO

SIM NAO

SIM NAO

10C

1C

12€

13C

14C

15C

16C

Nome e Apelido:

Nome e Apelido:

Nome e Apelido:

Nome e Apelido:

Assinatura:

\

Assinatura:

Assinatura:

Assinatura:

Sugerimos fotocopiar a seguinte ficha em branco, para criar o seu registo detalhado. %.
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MANUTENGAO PROGRAMADA - SEMESTRAL / ANUAL HORAS DE TRABALHO

Méquina: N.° de Série: Veiculo chapa de matricula:

A CADA 600 H (6 MESES)

Data A

A CADA 1200 H (1 ANO)

Data I 1

A CADA 600 H (6 MESES)

Data I 1

A CADA 1200 H (1 ANO)

Data A

N.° horas:

LISTA DE OPERACOES

N.° horas:

N.° horas:;

N.° horas:

SIM NAO

SIM NAO

SIM NAO

SIM NAO

-
b
o

18C

19C

20C

30M

31M

32M

33M

34M

35M

36M

3M

38M

39M

40M

am

Nome e Apelido:

Nome e Apelido:

Nome e Apelido:

Nome e Apelido:

Assinatura:

\

Assinatura:

Assinatura:

Assinatura:

Sugerimos fotocopiar a sequinte ficha em branco, para criar o seu registo detalhado.
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ILUSTRAGAO DAS INDICAGOES DE CONTROLOS A REALIZAR

A VERIFIQUE A PRESENCA DE PONTOS DE FERRUGEM QUE POSSAM EVIDENCIAR CHOQUES,
RACHADURAS OU OUTROS FENOMENOS SOBRE OS QUAIS SEJA CONVENIENTE INTERVIR

A Ly O

CONTROLE O ESTADO DE
DESGASTE DOS CASQUILHOS,
DOS PINOS E DOS PATINS DE

DESLIZAMENTO

2
Q

A b O

CoOCAGGE

CONTROLE O ESTADO DO BRAGCO
E AS SUAS FIXACOES.

A by O

CONTROLE E, SE NECESSARIO,
AFINE A FOLGA DOS PATINS DE
GUIA LATERAIS

A A Y

CONTROLE O ESTADO DE
PRESERVACAO DOS CONDUTORES
ELETRICOS NA CORRENTE PORTA-

CABOS

Fig.4.2

A by O

CONTROLE A FOLGA DA
DENTADURA DO PRATO DE
ENGATE / PINHAO

A by O

CONTROLE O ESTADO DO CHASSI
E AS SUAS FIXACOES.

L4 Consulte 16C (Fig. 4.4 - 4.5 - 4.6)
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ILUSTRACAO DAS INDICACOES DE LUBRIFICACAO A REALIZAR {éﬁ

7.
LUBRIFIQUE A ARTICULAGAO DE ROTAGAO f:f
Massa consistente NILS SOCAGE GREASE
LUBRIFIQUE 0 CORPO DO BRAGO DISTENSIVEL j
& 6
CONTROLE O NIVEL DE OLEO DE ROTAGAO /'\
DO REDUTOR H
7.
LUBRIFIQUE O PRATO DE ENGATE DE ROTAGAO
M Massa consistente NILS SOCAGE GREASE A
P Consulte 31M Cap. 4,6
E? ¢
LUBRIFIQUE OS PRATOS ESTABILIZADORES
M Massa consistente NILS SOCAGE GREASE A
Fig.4.3 J

LUBRIFIQUE 0S PES DISTENSlVEIS
M Massa consistente NILS SOCAGE GREASE
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4.5 TABELA RESUMO DAS INTERVENCOES DE CONTROLOS ,\

OPERAGAO DE CONTROLO (C) A REALIZAR

FREQUENCIA / ENCARREGADO 1C 2C 3C 4C 5C 6C 7¢C 8C 9C 10C

DIARIAMENTE OPERADOR (A) [ ] [ ] [} [} [ ) [ ] [ ) [ )
120 h /1 MES OPERADOR (A)
600h/6 MESES OFICINA ) ) ) )
ASSISTENCIA (B)
mnmooics | o oo oe]e|e|o|elols

FREQUENCIA / ENCARREGADO 12¢ 13C 14C 15C 16C 17C 18C 19C 20C 21C

DIARIAMENTE OPERADOR (A) [ [ [ J
120 h /1 MES OPERADOR (A) (] ° [ )
600 h / 6 MESES OFICINA
ASSISTENCIA (B) i i i i ‘
1200 h /1 ANO OFICINA
ASSISTENCIA (B) ° L ° L L L L L L
N.° DESCRIGAO DA MANUTENGAO N.° DESCRIGAO DA MANUTENGAO
1C | Funcionamento dos botdes de emergéncia 7 Funcionamento de recuperagdo com bomba manual
de emergéncia
2% Funcionamento de luzes-piloto / avisadores /
contador de horas gc | Posicionamento automatico da barra de acesso ao

cesto

3C | Funcionamento dos comandos

9C | Nivelamento automatico do cesto

Funcionamento de encravamento e bloqueio dos

4 estabilizadores / parte aérea 10C | Integridade dos engates e cintos de sequranca
5C Controlo do limitador de momento / 11C | Integridade das ligagdes elétricas / fichas / tomadas
desdobramento / carga
6C Insercéo / funcionamento da tomada de forca / 12¢ Controlo dos cabos / correntes de distensdo do
bomba braco
ATENGAO:
EM CONDI(;6ES DE TRABALHO E AMBIENTAIS ADVERSAS, ENCURTE
ADEQUADAMENTE A FREQUENCIA DOS INTERVALOS DE MANUTENCAO
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DESCRICAO DA MANUTENGAO DESCRICAO DA MANUTENGAO

Controlo da estanquidade das valvulas dos cilindros Controlo das pressdes e calibragdes do sistema
14C Fugas de dleo no sistema hidraulico (tubos - 19C | Inspecdo da estrutura
unides)

20C | Controlo dos niveis do veiculo

15C | Controlo de sistemas e componentes elétricos

21C | Verificagdo de documentagdo

16C | Aperto dos parafusos/controlo dos pinos

£ ocace
17C | Controlo de afinagdo dos patins de deslizamento N

451 QUADRO RESUMO DAS INTERVENGOES DE MANUTENGAO /\

OPERAGAO DE MANUTENGAO (M) A REALIZAR

FREQUENCIA /

ENCARREGADO 30M 31M 32M 33M 34M 35M 36M 37M 38M  39M
DIARTIAMENTE OPERADOR (A) PY ° PY
120 HORAS/ 1 MES OPERADOR

[ ]
(A)
600 h / 6 MESES OFICINA
ASSISTENCIA (B) e 0|0 o
1200h /1 IiNO OFICINA
ASSISTENCIA (B) [ J [ J [ ] [ J [ ] [ J [ ] [ J [ ] [ J [ J [ J
ATENGAO
EM CONDI(;()ES DE TRABA’I:HO E AMBIENTAIS ADVERSAS, ENCURT§~
ADEQUADAMENTE A FREQUENCIA DOS INTERVALOS DE MANUTENCAO
N.° DESCRIGAO DA MANUTENGAO N.° DESCRIGAO DA MANUTENGAO
30M | Nivel de dleo do tanque 36M | Limpeza /substituicdo do cartucho do filtro de retorno
31M | Lubrificacdo da unidade de rotacdo 37M | Lavagem /limpeza da méquina
32M | Lubrificagdo dos pinos 38M | Integridade das placas de aviso / utilizagdo
33M | Lubrificacdo dos patins de deslizamento 39M | Carregador de baterias do Veiculo
34M Lubrificagdo de cabos / correntes de distenséo 40M | substituicio do 6leo hidraulico
do braco
35M | Substituicdo do cartucho do filtro de envio 41M | Integridade das soldaduras
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4.6 DESCRICAO DOS CONTROLOS/MANUTENCOES A REALIZAR @D\ ; ,\
1C - BOTOES DE EMERGENCIA @
Botdo cogumelo de emergéncia, presente em todos os postos de comando. Verifique S,

se 0 acionamento (pressdo na parte superior) provoca a paragem de todos os
movimentos e o desligar do motor térmico do carro. Para restaurar o funcionamento,
desbloqueie o botdo rodando a parte superior do botdo e proceda a igni¢do/arranque
do motor do veiculo.

2C - LUZES-PILOTO/AVISADORES/CONTADOR DE HORAS @\ \u/ A

Verifique o funcionamento correto das varias luzes-piloto/avisadores, presentes nos
postos de comandos da plataforma (consulte o capitulo 3 - Descri¢cdo dos comandos).

3C - COMANDOS (@\ |ml

Verifique o correto funcionamento de todos os comandos (hidraulicos e elétricos), a correta reposicdo a
zero das alavancas, o gradualismo das manobras e as velocidades relativas de operacdo. Se for encontrado
um funcionamento anémalo, entre imediatamente em contacto com um ponto de assisténcia autorizado.

4C - ENCRAVAMENTO E BLOQUEIO DOS ESTABILIZADORES/PARTE AEREA @

Coloque-se nos postos dos comandos e verifique:
- que os comandos da parte aérea (comandos da torre e no cesto) ndo estejam operacionais, se ndo houver os
estabilizadores pressionados no solo

- que os comandos dos estabilizadores (comandos no solo) ndo estejam operacionais, se a maquina estiver
aberta (braco ndo apoiado no seu suporte de apoio / transporte)

5C - LIMITADOR DE MOMENTO/DESDOBRAMENTO E CARGA NO CESTO @\ =B
MAX

Com o emprego da carga de trabalho prevista no cesto, verifique se o desempenho da
maquina se enquadra das tabelas de referéncia previstas para esta maquina (tabelas
de referéncia utilizadas para a calibragdo com angulo/extensao do braco telescépico e
parametros da célula de carga do cesto). [Se existirem].

6C - TOMADA DE FORGA/BOMBA HIDRAULICA @\ @

Verifique a insercdo/desinsercdo correta da tomada de forca, através do acionamento do
botdo de comando apropriado (apds ter acionado o pedal da embraiagem do veiculo). O
acionamento deve ser linear, sem emperramentos ou ruido.

7C - RECUPERAGAO COM BOMBA DE EMERGENCIA <@\

Verifique o funcionamento correto das operagdes de recuperagdo em emergéncia, conforme previsto
neste manual (consulte o cap. 3 - Emergéncias).

8C - BARRA DE ACESSO AO CESTO @

Verifique o reposicionamento automatico correto da barra de acesso ao cesto,
uma vez libertada/levantada, para o acesso ao cesto.

, = Tr=nd
9C - NIVELAMENTO AUTOMATICO DO CESTO % @

Verifique o nivelamento automatico correto do cesto, através de inspecdo visual a partir
do solo, o nivelamento correto do cesto em toda a area de trabalho da maquina.

10C - INTEGRIDADE DOS ENGATES E CINTOS DE SEGURANCA & b

Efetue a inspecdo visual dos engates dos cintos no cesto. Ndo se deve encontrar ruturas/rachaduras/
abatimentos nas pecas soldadas/processadas. Verifique também a presenca e legibilidade dos
autocolantes apropriados. No que diz respeito aos cintos de seguranca, atenha-se as instrucdes do
respetivo fabricante/fornecedor (material ndo fornecido pela SOCAGE).
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11C - INTEGRIDADE DAS LIGACOES ELETRICAS/FICHAS/TOMADAS (@\ @

Verifique o estado de conservagdo dos componentes e das cablagens elétricas (controle
escrupulosamente os cabos e as vérias fichas/tomadas de conexdo).

12C - VERIFICAGAO DOS CABOS DE DISTENSAO/RETRAGAO DO BRAGO (APENAS NOS MODELOS ONDE PRESENTES) ((€)) <SS\

@ Inspecao visual a ser efetuada de acordo com o seguinte:

i < 1< £K
*  LUBRIFICACAO E MANUTENCAO DE CABOS 73 A
A manutencdo do cabo deve ser realizada de acordo com o tipo de emprego (frequéncia de utilizacdo) e o
ambiente de utilizagdo da maquina.

No caso de utilizacdo normal da maquina, em condi¢des ambientais normais, recomenda-se lubrificar os cabos
mensalmente com lubrificante de pelicula fina (spray) com excelentes propriedades aderentes, repelentes

de agua, de penetracdo e resisténcia a corrosdo (exemplos: BRILUBE 30 da British Ropes - CABLE GREASE da
Faren - CHAIN & DRIVE SPRAY da Rocol - Mobilarma 798 da Mobil).

Tal produto estd estudado para a lubrificacdo de cabos com utilizacdo frequente e sob condi¢ées adversas de
emprego, e esta particularmente recomendado para todas as utilizagdes externas onde a principal causa de
deterioracdo é a corrosdo.

Para utilizagdo, remova previamente os residuos de sujidade existentes no cabo: Escove e limpe com solventes
e deixe secar antes da aplicagdo do produto.

No caso de empregos mais adversos (frequéncia de utilizacdo e condi¢gdes ambientais mais exasperadas),
aumente a frequéncia de lubrificagdo adequadamente.

®  CONTROLO DE CABOS DN @\

@ (Controlos a serem realizados visualmente diariamente, a fim de identificar as deteriora¢des
significativas, e efetuar o controlo especifico e aprofundado trimestralmente).

DESGASTE O desgaste pronunciado dos fios que compdem o cabo, prenuncia a rutura e
além de um certo limite o fio desgastado deve ser tido em conta como um fio
quebrado, aplicando-se assim os critérios de substitui¢do (conforme relatado @
no ponto a seguir). Esse limite pode ser considerado alcangado quando o
diametro do fio, assim a vista, parecer reduzido a metade do diametro original.

Em qualquer caso, o desgaste avancado dos fios torna aconselhavel realizar

inspecdes periédicas do cabo com mais frequéncia. %
RUTURA Deve-se ter em mente que muitas vezes as ruturas dos fios individuais do cabo sédo

dificeis de detetar, pois as extremidades dos fios quebrados permanecem na posi¢do

primitiva e ndo saem da superficie do cabo. Para ver as ruturas, remova a camada de

lubrificante/sujidade que cobre o cabo (pode ser Util esfregar um pedaco de madeira

muito macio ao longo do cabo) e, se possivel, dobre o cabo ligeiramente a méo,

de modo a forgar as extremidades dos fios danificados a levantarem-se e, assim,

tornarem-se visiveis. Para a avaliacdo do nimero limite de fios quebrados, acima

do qual o cabo deve ser substituido, considere no maximo 10 fios danificados numa
seccdo de comprimento de 200 mm.

CORROSAO A corrosdo, assim como o desgaste, também leva a rutura do fio, pois reduz
a seccdo metdlica dos fios, mas com a mesma reducdo de diametro, deve-se
considerar a corrosdo como uma deterioracdo mais grave do que o desgaste. .
Portanto, aplica-se a regra do paragrafo referente ao desgaste, mas aplicada com
critério de maior prudéncia e com controlos cada vez mais rigorosos. No que diz
respeito a corrosdo interna do cabo, a detecdo/controlo deve ser realizada com A

>

a medicdo da diminuicdo do didmetro externo (o limite a ser considerado para a
substituicdo do cabo é quando o didametro externo se reduziu em 10%).
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®  SINAIS DE DEGRADACAO AN\ (@\

N.B. Os critérios de verificagdo e substituicdo das cabos, relatados neste capitulo,
foram extraidos da norma UNI ISO 4309 - Cabos metalicos para aparelhos de elevacédo
- Critérios de verificacao e substitui¢ao dos cabos.

Os cabos devem ser substituidos nos modelos onde estdo presentes: A

+ quando seu diametro total se tenha reduzido em 10% em relacdo ao original, mesmo que num Unico ponto.

* quando um cordao esteja completamente quebrado, ou quando tenha sofrido danos nalgum ponto que
reduzam a sua secgao Util em 40%.

+ quando o cabo tem amolgadelas, tor¢des ou dobras permanentes causadas por danos ou de ter apoiado
em arestas vivas.

+ quando a alma interna saia por fora do cabo, mesmo num unico ponto.
+ quando, apesar do cabo estar sob tensdo, um ou mais corddes aparecam soltos e salientes.

Aqui de seqguida anexamos algumas fotos mostrando algumas das condic¢Ses de limite de desgaste/
dano do cabo que requerem a sua substitui¢do imediata:

* RUTURAS E DESLOCAMENTO DOS FIOS + EXPULSAO DA ALMA METALICA

+ DESGASTE GRAVE, NUMERO SIGNIFICATIVO
DE FIOS QUEBRADOS

« EXPULSAO DE FIOS DE UM UNICO CORDAO

+ FIOS QUEBRADOS NO MESMO CORDAO,
LIGEIRO DESGASTE

* EXPULSAO GRAVE DE FIOS DE UM UNICO
CORDAO, PARA CARGAS PULSANTES

—

« DISTORGAO DA ALMA METALICA, CORROSAO
E FORTE DESGASTE DOS FIOS
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* FIOS QUEBRADOS EM DOIS CORDOES, * AUMENTO LOCAL NO DIAMETRO DO CABO,
POR FADIGA A FLEXAO DEVIDO A SALIENCIA DA ALMA
L J.
* CABO ANTIRROTAGAO DESFIADO * TORCEDURA GRAVE, COM ENROLAMENTO
CONTORCIDO, SATIDA DA ALMA
" \'\\Q\\N\ !
AR WY = N
RN
K.
« CABO TORCIDO E AFROUXAMENTO DOS
CORDOES L.
+ DOBRAGEM GRAVE
M.
+ DIMINUIGCAO DO DIAMETRO DO CABO, ALMA
DESTRUIDA
N.
== + DEFORMACAO, DESGASTE E FIOS QUEBRADOS
o.
+ ESMAGAMENTO LOCAL E FIOS ‘
QUEBRADOS
Q P.
+ ESMAGAMENTO NUMA LONGA SECGAO E + DETERIORAGAO, DESGASTE GRAVE
FIOS QUEBRADOS DOS FIOS EXTERNOS
s.
LIGEIROS ACHATAMENTOS NOS R.
FIOS EXTERNOS.
LEVE REDUGAO NO DIAMETRO ACHATAMENTOS CONTINUOS;
DO CABO FIOS METALICOS QUE COMEGAM
u. A AFROUXAR-SE, COM UMA
REDUGAO ESTIMAVEL DO SEU
DIAMETRO EM CERCA DE 40%.
INICIO DE OXIDACAO SUBSTITUIGAO IMEDIATA. T
SUPERFICIAL.
V. =
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ACHATAMENTOS CONTINUOS;
FIOS METALICOS QUE COMEGAM
A AFROUXAR-SE, COM UMA
REDUGAO ESTIMAVEL DO SEU
DIAMETRO EM CERCA DE 40%.
SUBSTITUIGCAO IMEDIATA.

SUPERFICIE MUITO FURADA

E FIOS COMPLETAMENTE
AFROUXADOS. REDUGAO GRAVE
DO DIAMETRO, COM FOLGA

ENTRE OS FIOS IGUAL A MAIS

DE METADE DO SEU DIAMETRO,
SUBSTITUICAO IMEDIATA. X.

A DISTORGAO EM HELICE E UMA DEFORMAGAO NA
QUAL O EIXO LONGITUDINAL DO CABO ASSUME

A FORMA DE UMA HELICE. ESSA CONDICAO

REQUER UM CONTROLO CONTINUO DO CABO.

EM CASO DE EMPREGO PROLONGADO PODEM
OCORRER DESGASTES E ROTURAS DOS FIOS. SE A
DEFORMACAO EXCEDER O VALOR INDICADO NA UNI
ISO 4309/84, O CABO DEVE SER SUBSTITUfDO.

EXEMPLO DE CORROSAO INTERNA GRAVE. SAO
EVIDENTES A REDUCAO DA AREA DE MUITOS FIOS
EXTERNOS NOS CORDOES, NA AREA DE CONTACTO
COM A ALMA, O ALTO GRAU DE COMPRESSAO,

A FALTA DE ESPACO ENTRE OS CORDOES E A
CONSEQUENTE REDUGAO DO DIAMETRO DO
CABO. ESTA CONDIGAO REQUER A SUBSTITUICAO
IMEDIATA.

13C - CONTROLO DA ESTANQUIDADE DAS VALVULAS DE BLOQUEIO DOS CILINDROS

U

Controle a estanquidade das vélvulas de blogueio nos cilindros operando conforme descrito abaixo:

A) Controlo do funcionamento das valvulas de bloqueio pilotadas dos estabilizadores

1) Pressione os estabilizadores no solo
2) Desengate a tomada de forca do veiculo

3) Deixe o camido ligado para manter ativa a alimentagdo elétrica dos comandos.

4) Utilize as alavancas de comando de subida e verifique se os estabilizadores ndo se movem.

5) Desligue o camido, aguarde alguns minutos de assentamento e marque a posi¢do de distensdo dos

estabilizadores

6) Verifique, ap6s cerca de 10 minutos, se ndo houve qualquer cedéncia (retracdo dos estabilizadores).

7) Realize o teste/controlo andlogo para a estanquidade dos estabilizadores totalmente retraidos

B) Controlo do funcionamento das valvulas de bloqueio nos cilindros da superestrutura

1) Levante parcialmente os bragos, da posicdo de transporte, com a carga maxima no cesto (utilize apenas
uma carga de material, ndo realize o teste com pessoas a bordo do cesto)

2) Desengate a tomada de forca do veiculo.

3) Deixe o camido ligado para manter ativa a alimentagdo elétrica dos comandos

4) Utilize os comandos em quest&o e verifique se os cilindros ndo efetuam qualquer movimento.

5) Desligue o camido, aguarde alguns minutos de assentamento e marque a posi¢do de distensdo dos varios

cilindros

6) Verifique, apds cerca de 10 minutos, se ndo houve qualquer cedéncia (retracdo dos cilindros).

7) NOTA: Se forem detetados abatimentos entre imediatamente em contacto com uma oficina
autorizada SOCAGE para a execucdo de controlos mais aprofundados e quaisquer solugdes.

\\%\
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14C - CONTROLO DE UNIOES E TUBAGENS FLEXIVEIS/RIGIDAS @Emozm

Durante a manuten¢do normal, é necessério controlar todas as unides e as varias conexdes hidrdulicas da
maquina para identificar quaisquer anomalias. No que diz respeito as unides em geral, o controlo é efetuado
pela verificagdo da auséncia as fugas de 6leo e a eventual verificagdo do aperto correto (se na unido estiver
prevista uma vedagdo com junta de vedagdo, em caso de necessidade, providencie a sua substituicdo). No
que diz respeito as tubagens flexiveis, verifique escrupulosamente a conjugagdo tubo/unido pressionada

e o estado geral do tubo flexivel (ndo deve apresentar sinais de envelhecimento precoce, rachaduras,
inchamentos ou abraséo, tais que comprometam a sua estanquidade). Para a substituicdo de qualquer
tubagem, atenha-se ao seguinte:

1) Desligue o motor do camido.

2) Manobre varias vezes as alavancas dos comandos (com o motor parado) a fim de eliminar a pressdo nos
circuitos.

3) Se a tubagem estiver abaixo do tanque, pode-se verificar um fenédmeno de ressucg¢do dos filtros de
exaustao; por isso, se necessario, desconecte as tubagens ligadas aos filtros de retorno.

4) Se tiver de substituir uma tubagem de aspiracdo do tanque, deve bloquear a saida de éleo do tanque.

5) Proceda sempre com cuidado a remogdo da peca a substituir.

6) Utilize sempre tubagens/pecas sobresselentes originais

Apbs as substituicdes, expulse o ar de entrada no circuito com mais manobras dos varios cilindros no final do

curso.
A ATENCAO! TUBAGENS (@\ 1] |1

Os tubos flexiveis que correm dentro das correntes porta-cabos sdo componentes sujeitos a desgaste e devem
ser verificados frequentemente para evitar riscos de danos, com consequente paragem da maquina. Em
seguida, controle a sua fixacdo correta nas extremidades da corrente porta-cabos, o seu estado de desgaste
externo e os seus posicionamento e tensionamento corretos (dentro da corrente porta-cabos ndo deve haver
sobreposi¢cdes nem derramamentos de tubagens e cabos).

Nota: No caso em que a corrente porta-cabos seja disposta dentro do braco, o controlo pode ser
N , realizado visualmente, com o auxilio de uma luz portatil, a partir da abertura traseira do brago (a0
7

< remover a tampa de fecho e visualizando a corrente porta-cabos durante a distensdo do braco).

; 00 —
15C - CONTROLO DE SISTEMAS DE COMPONENTES ELETRICOS @\ V °s

Verifique periodicamente (a cada 100 horas / um més de trabalho) o estado de conservacdo dos
componentes e das cablagens elétricas (controle escrupulosamente os cabos e as diversas fichas/
tomadas de conexdo). Controle se os cabos ndo apresentam sinais de impactos/friccdes ou
desgastes superficiais e se ainda estdo fixados corretamente na sua posicdo original. Controle além
disso a integridade das vdrias caixas elétricas, verificando a estanquidade correta das tampas e das
unides para a entrada dos cabos elétricos (para evitar infiltracdes perigosas de dgua).

- Para maquinas equipadas com junta eletro-hidraulica no interior da torre (maquinas com rotagao
* continua da torre), verifique a integridade das suas ligagGes elétricas internas (escovas e anéis
de arrastamento) e lubrifique-as mensalmente com um produto antioxidante adequado (spray
antioxidante para contactos elétricos).

[+ -1
A ATENCAO! CABOS ELETRICOS @\ V)

Os cabos elétricos que correm dentro das correntes de porta-cabos sdo componentes sujeitos a desgaste e
devem ser verificados frequentemente para evitar riscos de danos, com consequente paragem da maquina.
Em seguida, controle a sua fixagdo correta nas extremidades da corrente porta-cabos, o seu estado de

desgaste externo e os seus posicionamento e tensionamento corretos (dentro da corrente porta-cabos ndo
deve haver sobreposicbes e derramamentos de cabos). ||»

UM-T-A01_PT




o OCAGE

Nota: No caso em que a corrente porta-cabos seja disposta dentro do brago, o controlo pode ser
, realizado visualmente, com o auxilio de uma luz portatil, a partir da abertura traseira do brago (ao
< remover a tampa de fecho e visualizando a corrente porta-cabos durante a distensdo do brago).

16C - CONTROLO DE APERTO DOS PARAFUSOS @ _ =

O controlo do aperto correto dos parafusos utilizados na plataforma deve ser realizado, no

minimo a cada 300/600 horas de trabalho, por pessoal especializado, a fim de identificar com

antecedéncia quaisquer cedéncias ou afrouxamentos. Em geral, devem ser verificados os

apertos de todos os parafusos existentes na maquina (com uma chave dinamométrica, com @/ﬁ’
o auxilio da tabela de valores de aperto abaixo referida), com especial atencdo aos seguintes

pontos criticos:

- Fixacdo ao chassi do veiculo. - Fixagdo de vélvulas com flange nos cilindros. - Fixacdo dos sistemas de freio de pinos.
- Fixagdo do cesto. - Fixagdo do prato de engate/torre/chassi. - Fixagdo dos estabilizadores.
ATENCAO!

Durante as verificagdes, no caso da execucdo de novas fixacdes, ndo reutilize os parafusos/
Q ‘s porcas ja utilizados, pois ja ndo garantem as corretas carateristicas mecanicas de vedagado
“ (ja estdo frouxos/alongados). Pelo que, sobretudo nos pontos criticos de fixacdo indicados
acima, caso se encontre uma fixacdo solta, providencie a substitui¢do do parafuso/porca
(utilize sempre pecas sobresselentes originais fornecidas pelo fabricante).

CONTROLO DAS FIXACOES DO CHASSI @\ “3
¢ -

Controle o aperto correto dos parafusos de fixagdo do chassi.

Nota: O chassi pode ser fornecida com trés tipos de fixacdo, apresentamos as variantes de seguida.

FIXACOES DO CHASSI

FIXACAO DO CHASSI DO COPO FIXACAO DO CHASSI DO COPO FIXACAO DO CHASSI PONTAS
DIREITO PADRAO DIANTEIRAS COM TIRANTES

—
e

Fig.4.4 Fig.4.5 Fig.4.6
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17C - CONTROLO/AFINACAO DOS PATINS DOS BRAGOS TELESCOPICOS @

Verifique periodicamente o estado de desgaste (e depois proceda a afinacdo quando necessério) dos
patins de deslizamento dos bracos telescépicos. As almofadas laterais sdo geralmente afinéveis pelo
lado de fora, através de um sistema com parafuso/afinador de ajuste. A afinagdo correta nunca deve
ser muito apertada (para evitar a danificacdo precoce) ou demasiado solta (para evitar uma folga lateral
excessiva). E aconselhavel manter uma folga méxima de acoplamento entre o patim e o braco de 0,5
mm. Os patins inferiores e superiores ao invés ndo séo afindveis pelo lado de fora. Para o controlo

do estado de desgaste e eventual nova afinagdo, é necessério entrar em contacto com uma oficina
autorizada, pois é necessario desmontar pecas. Em qualquer caso, o seu desgaste verifica-se com o
controlo da sua espessura. A cabeca dos parafusos de fixagdo ou retentores ndo deve em caso algum
sobressair da superficie superior do patim. Recomenda-se manter uma saliéncia minima do patim, em
relagdo aos sistemas de fixacdo, de pelo menos 3 mm.

18C - CONTROLO DE PRESSOES E CALIBRAGOES DO SISTEMA HIDRAULICO .
o

Para este controlo, é necessario instalar na maquina, os instrumentos (manémetros) para o controlo
das pressdes de calibragdo do sistema hidraulico. Uma vez instalados, proceda a determinagdo dos
varios valores de calibragdo e verifique a sua consisténcia com os valores previstos para o modelo
especifico da maquina. Caso ndo estejam conformes, providencie uma nova calibragdo.

19C - INSPEGAO DA ESTRUTURA @

O controlo completo e a inspecdo da estrutura da plataforma devem ser realizados, pelo menos a cada
1500/2000 horas de trabalho, por pessoal especializado e autorizado pelo fabricante, a fim de verificar o
estado geral da maquina. Para efetuar este controlo, proceda da seguinte forma:

- lave/limpe cuidadosamente toda a maquina, e

- inspecione visualmente toda a estrutura da maquina (incluindo o chassi de ligacdo ao veiculo), com <y
especial atencdo as soldaduras e aos pontos de presenca de ferrugem/oxidagdo, a fim de identificar
quaisquer sinais de enfraguecimento,

) o ) ) N
- se forem observadas fissuras/rachaduras ou em geral, no caso de ddvidas, entre imediatamente em %
contacto com uma oficina autorizada para efetuar controlos mais aprofundados e quaisquer solugdes.

20C - CONTROLO DOS NiVEIS DE LIQUIDOS DO VEICULO @ m
Efetue a inspegdo visual dos niveis corretos dos varios liquidos do motor do veiculo (6leo
@ do motor/travdes, liquido de arrefecimento etc...), conforme prescrito pelo respetivo

fabricante/fornecedor (consulte o manual de utilizagdo e manutencao do veiculo).

21C - VERIFICACAO DA DOCUMENTAGAO L.!J

Verifique a presenga, no veiculo, dos documentos previstos para este tipo de equipamento.

Em linha geral devem estar presentes os seguintes documentos:

- Livrete do veiculo para a circulagdo rodovidria (com a revisdes anuais previstas)

- Selo de circulagdo (em vigor)

- Selo do seguro rodoviario (em vigor)
- Livrete INAIL da plataforma (com as revisdes/verificagdes anuais esperadas)

- Cépia da declaracdo CE da plataforma
- Manuais de utilizagdo e manutencdo do veiculo e da plataforma.

30M - VERIFICAGAO DO NiVEL DE OLEO HIDRAULICO ( / \
Verifique se o nivel de éleo hidraulico no tanque esté entre os valores do minimo e maximo,

conforme indicado na (Fig. 4.7). A verificacdo deve ser realizada com a maquina fechada na posicao

de transporte (incluindo os estabilizadores) e com o veiculo em chédo plano. Em caso de falta de 6leo,

ateste com 6leo que tenha as carateristicas referidas no Cap. 4.2 - Produtos a utilizar.
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31M - LUBRIFICAGAO DA UNIDADE DE ROTAGAO DO PRATO DE ENGATE COM PARAFUSO SEM-FIM ﬁ @

NILS SOCAGE GREASE
(ATRAVES DE LUBRIFICADORES).

B. ROLAMENTOS: NILS SOCAGE GREASE
(ATRAVES DE LUBRIFICADORES).

C. PARAFUSOS SEM-FIM: NILS SOCAGE
GREASE (ATRAVES DE LUBRIFICADORES).

D. DENTADURA EXTERNA:

32M - LUBRIFICACAO DOS PINOS DE CHARNEIRA

NILS SOCAGE GREASE (ATRAVES DE PINCE

\_

4 Legenda: ).1 ﬂ}\
A. ESFERAS DE RODAGEM: .

L

).

\

Os pinos da charneira devem ser lubrificados através dos bicos lubrificadores existentes. Para o tipo
de massa consistente a utilizar, (consulte o Cap. 4.2 - Produtos a utilizar).

33M - LUBRIFICACAO DOS PATINS DE DESLIZAMENTO

»

T8

Para a lubrificacdo dos patins de deslizamento, é necessario borrifar, com um lubrificante/massa
consistente apropriado (consulte o Cap. 4.2 - Produtos a utilizar), as partes de deslizamento

dos diversos bragos (na area de contacto dos patins). Execute algumas manobras de distensdo/
retracdo em vazio, apos ter concluido a operacdo de lubrificacdo, para permitir a distribuicdo

correta da lubrificacdo nas pecas em deslizamento.

34M - LUBRIFICACAO DOS CABOS DE DISTENSAO DO BRAGO

PR

A efetuar-se de acordo com o relatado neste capitulo - Lubrificagdo e manutencdo de cabos.

35M - SUBSTITUIGAO DO CARTUCHO DO FILTRO DE OLEO NO ENVIO

o~

Fig.4.9

- limpe o corpo externo do filtro

me

O filtro de 6leo de envio esta posicionado perto da unidade de
comando dos estabilizadores (Fig.4.9). Para uma limpeza correta do
filtro, deve-se substituir o cartucho do filtro, j& que ndo é lavavel (feito
de microfibra). Para a operagdo de substituicdo, proceda da seguinte

- desaparafuse a parte inferior do filtro e extraia o cartucho interno
(insira previamente um recipiente sob o filtro para recolher o éleo
que esta dentro do filtro)

- insira o novo cartucho e aperte outra vez a parte inferior do filtro.
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36M - SUBSTITUICAO/LIMPEZA DO CARTUCHO DO FILTRO NO RETORNO 6

1 ! O filtro de 6leo no retorno esta posicionado na parte superior do tanque

; (Fig.4.10). Para a manutencdo adequada do filtro, é necessario limpar o
cartucho do filtro interno e substitui-lo quando o seu nivel de entupimento
Fig.4.10 tiver excedido o limite méximo (geralmente notado pela presenca de muita

sujidade que ja ndo pode ser removida da sua superficie externa).

Para a operacdo de limpeza ou substitui¢do, proceda da seguinte forma:
- limpe o corpo externo do filtro

- desaparafuse os parafusos superiores da tampa e extraia o cartucho
interno

- limpe o cartucho ou substitua-o

- insira 0 novo cartucho e aperte outra vez os parafusos da tampa

< o N
37M - LAVAGEM/LIMPEZA DA MAQUINA 'ﬁ E'

Através de um sistema automético ou manual, providencie a lavagem externa e, se necessario,

interna do veiculo/equipamento. Se forem utilizadas maquinas de lavar a pressdo com langas @ [ETE
de pressdo, ndo direcione os jatos de liquidos pressurizados na dire¢do dos componentes inquest zona
elétricos/hidraulicos, para evitar danos ou infiltragdes de liquidos dentro dos mesmos.

38M - INTEGRIDADE DAS PLACAS DE AVISO/UTILIZAGAO @ é‘i
@Veriﬁque o estado de preservacao (legibilidade perfeita) das vérias f“
placas de aviso/utilizagdo previstas no equipamento. Verifique se estdo — 2L AL
posicionadas corretamente. Em caso de duvidas, contacte a assisténcia. Tel. +39 059 8348000
LIMPEZA DAS PLACAS DE AVISO / UTILIZAGAO E. é‘i

As placas presentes sdo feitas de material plastico, € proibido limpa-las com solventes. Caso se soltem @
ou apresentem sinais de desgaste, entre em contacto com a assisténcia SOCAGE CUSTOMER SERVICE.

39M - CARREGADOR DE BATERIAS DO VEICULO C@\

Verifique o estado correto de carga do conjunto de baterias do veiculo (tensdo de 12 - 24 Volts).
40M - SUBSTITUICAO DO OLEO HIDRAULICO (ESVAZIAMENTO DO SISTEMA E ENCHIMENTO DO TANQUE)

Se for necessério esvaziar o sistema, o 6leo usado deve ser completamente removido para evitar =\
que se misture com o novo. A aspiracdo deverd ser efetuada a partir do ponto mais baixo de todo @
o sistema; a operacdo deverd ser realizada quando o 6leo estiver muito quente. O éleo com que

se efetua a recarga do sistema deve ser despejado no tanque através de um filtro de 25 microns

absolutos. E essencial que o 6leo esteja limpo e livre de substancias estranhas que possam causar 6
anomalias e desgastes precoces aos equipamentos e corresponda as especificagdes prescritas. Para o

tipo de 6leo hidraulico a utilizar (consulte Cap. 4.2 - Produtos a utilizar).

- PROCEDIMENTO EM CASO DE AVARIA/GRIPAGEM DA BOMBA 9

Em tais circunstancias arrisca-se a poluir todo o sistema. A avaria destes equipamentos é sempre acompanhada
pela formacdo de poeira um tanto abrasiva, que pode causar mesmo sérios danos aos equipamentos
remanescentes. E necessério drenar o éleo do tanque, lavar e limpar: valvulas, equipamentos elétricos de
utilizagdo, tubagens e tanque. E ainda necessério verificar se os cilindros ndo apresentam tracos de desgaste.
Substitua todos os filtros e instale filtros provisérios de 25 microns em todas as tubagens de retorno.

0 < L’- Ponha o sistema a funcionar por cerca de 40/50 horas antes de remover os filtros
W
L}

- provisérios e encha normalmente o tanque com fluido novo.
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41M - INTEGRIDADE DAS SOLDADURAS g,«"éoy

O controlo da integridade das soldaduras da plataforma deve ser realizada por pessoal experiente

e autorizado pelo fabricante (ou, em alternativa, por entidades publicas/privadas especificamente

habilitadas, de acordo com os regulamentos vigentes), a fim de verificar o estado geral da maquina.

Para efetuar este controlo, proceda da seguinte forma: by
- lave/limpe cuidadosamente toda a maquina. ;

- Inspecione visualmente toda a estrutura da maquina (incluindo o chassi de ligagdo ao veiculo), com @
especial aten¢do as soldaduras e aos pontos de presenca de ferrugem/oxidacgdo, a fim de identificar

quaisquer sinais de enfraquecimento.

- Se forem observadas fissuras/rachaduras ou em geral, no caso de duvidas, entre imediatamente em
contacto com uma oficina autorizada para efetuar controlos mais aprofundados e quaisquer solugdes.

c9

&
)

ATENGAO Durante os controlos/novas fixagdes, nao utilize os parafusos
que ja estdo frouxos/alongados, pois ja ndo garantem as carateristicas
\3 mecanicas corretas de vedagdo. Portanto, se for encontrada uma fixagao
\ solta, sobretudo nos pontos criticos de fixagdo, substitua o parafuso (utilize
sempre pecas sobresselentes originais fornecidas pelo fabricante).

CONTROLO DE CHUMBAGENS @D\ @

Na plataforma ha chumbagens de fio de ferro + chumbo. Verifique as chumbagens presentes no: botdo de
bypass do botéo tipo cogumelo de emergéncia (Fig. 4.11), chave de comandos na torre (Fig. 4.12), alavancas
do distribuidor (Fig. 4.13), eletrovélvula permutadora - eletrovélvula de emergéncia (Fig. 4.14).

Fig.4.14
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4.7 TABELAS DE TORQUE DE APERTO

TABELA DE TORQUE DE APERTOS DOS PARAFUSOS Nm.

DIAMETRO CLASSE DO PARAFUSO DIAMETRO CLASSE DO PARAFUSO
NOMINAL NOMINAL
(mm) 8,8 10,9 12,9 (mm) 8,8 10,9 12,9

5 5 7 8 20 340 500 580
6 8 12 14 22 460 680 800
8 20 29 35 24 580 860 1000
10 40 60 70 27 860 1270 1490
12 70 100 120 gl 30 1170 1720 2010
14 110 160 190 33 1590 2340 2740
16 170 250 300 36 2040 3000 3520
18 240 350 410 39 2660 3900 4570

@ Precisdo de aperto Cp = 0,15 Norma E25 - 030 Afnor 84162 (10Nm = Kgm)

T @ EXT. TUBO

SERIE

gA
w d
0 =
4

TABELA DE TORQUE DE APERTO DE UNIOES / TUBAGENS

) =

ToRese | rosme "
Nm. SERIE Nm.

6 12x1,5 13-15 6 14x1,5 14-16
8 14x15 15-18 8 16x1,5 25-28
10 16x1,5 25-28 10 18x1,5 27-30
12 18x1,5 27-30 g = 12 20x1,5 43-54
15 22x1,5 50 - 60 ﬁ T 1a 22x1,5 50 - 62
18 26x1,5 60 -75 16 24x1,5 60 -75
22 30x2 85 - 105 20 30x2 90-110
28 36x2 120 - 140 25 36x2 125- 145

@ UNIOES DE TUBAGENS 24°- DIN3861

=
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TABELA DE TORQUE DE APERTO DE UNIOES / TUBAGENS

TORQUE DE TORQUE DE
APERTO APERTO
Nm.

5 3/16 1/8 12-14 20 3/4 3/4 90- 110
6 1/4 1/4 14-16 25 1 1 120 - 140
10 3/8 3/8 25-28 32 | 1"1/4 1"1/4 170 - 190
12 12 12 45 - 60 “u 38 | 1172 1"1/2 200 - 245
16 5/8 5/8 55-70 —oCAGE

4.8  GUIA PARA MANUTENGAO DOS SISTEMAS HIDRAULICOS

@ UNIOES DE TUBAGENS 60° - BSP

o

bt

IMPORTANTE A SER REALIZADO AO CUIDADO DO

PESSOAL

INCONVENIENTES

PRESSAO
INSUFICIENTE

ou queda da pressdo
relativamente ao
nivel previsto no
circuito

TABELA DE INCONVENIENTES - CAUSAS - SOLUGOES

CAUSAS PROVAVEIS

1. vélvula de max.
pressdo semiaberta

2. bomba defeituosa
3. fugas internas exces-
sivas

4. excessivas perdas de
carga

)

HIPOTESE PARA A INTERVENGAO

1.a) por pressao de calibracdo demasiado baixa
b) por desgaste das sedes de vedagdo
) por impurezas sob as sedes
d) por rutura da mola

2. consulte pontos 5 + 11

3. a) vedagdes desgastadas nos cilindros ou nos
motores hidraulicos

b) desgaste das valvulas e dos distribuidores
¢) viscosidade do éleo demasiado baixa

4. a)viscosidade do 6leo demasiado alta

b) dimensionamento insuficiente das passagens do
bleo

) passagens do 6leo parcialmente entupidas

1 2
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INCONVENIENTES

BOMBA DEFEITUOSA

por vazdo nula ou fraca
relativamente aos valores
normais

CAUSAS PROVAVEIS

5. quebra do acoplamento da
tomada de forca / bomba
6. aspiracao estrangulada

7. entradas de ar

7. tanque hermeticamente
fechado

8. acionamento defeituoso

9. viscosidade do 6leo demasiado
alta

10. falhas internas na bomba

11. bomba excessivamente
desgastada

HIPOTESE PARA A INTERVENGAO

5. Substituicdo da junta de acoplamento
5. a) filtro de aspiracdo pequeno ou entupido
b) tubo de aspiragdo obstruido

¢) tubo de aspiragdo pequeno ou com andamento tortuoso

6. a) na tomada de aspiragdo do tanque
b) nas unides de aspiragdo
¢) na vedacdo no eixo da bomba
d) por aspiracdo de 6leo com espuma
7. respiro de ar no tanque obstruido

8. a) verifique o acoplamento
b) velocidade demasiado alta ou demasiado baixa
9. consulte os requisitos para a bomba

10. a) juntas de vedacdo internas rotas
b) palhetas, pratos ou pistdes colados
¢) cabeca da bomba ndo apertada
d) pegas internas quebradas a substituir

11. bomba a substituir

BOMBA RUIDOSA
de modo anormal

(por ex., algumas bombas
de engrenagens sdo sempre
bastante mais ruidosas)

12. cavitagdo
13. entradas de ar

14. desgastes internos
15. vibragdes do sistema

12. a) aspiragdo estrangulada: consulte o ponto 5
b) viscosidade alta: consulte o ponto 9

13. consulte o ponto 6

14. folga excessiva nos suportes e nos pratos

15. instalacdo defeituosa, ressonancias etc.

SOBREAQUECIMENTO

ou seja, sobrelevacdo da
temperatura do 6leo acima do
limite prudencial de 50°- 60°

16. pressao maxima demasiado
alta

17. poténcia empenhada
inutilmente

18. fugas internas excessivas
19. excessivas perdas de carga
20. capacidade insuficiente do
dleo

21. arrefecimento insuficiente
22. atritos excessivos

16. calibragdo excessiva da vélvula

17. a) valvula de corte ndo eficiente
b) curto-circuito no final do ciclo sem funcionar
¢) circuito hidraulico a modificar

18. consulte o ponto 3

19. consulte o ponto 4

20. aumentar o tanque de dleo

21. a) adicdo de arrefecimento artificial
b) eventuais refrigerantes nao eficientes
22. a) montagem interna defeituosa da bomba
b) falta de lubrificacdo onde prescrita
¢) emprego de dleo pouco lubrificante
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INCONVENIENTES

CAUSAS PROVAVEIS

CoOCACGE

MOVIMENTOS INCORRETOS

das pecas acionadas
hidraulicamente em relagdo

23.ar no circuito

24. bloqueio das valvulas

25. bloqueio dos cilindros

HIPOTESE PARA A INTERVENGAO

23. a) purgue as bolhas de ar nos pontos altos
b) elimine as entradas de ar: consulte o ponto 6
24. a)valvulas bloqueadas no fecho por borrachas ou outras
b) vélvulas semiabertas por interposicao de impurezas
25. a) montagem interna defeituosa do cilindro
b) cargas normais no eixo ndo permitidas
¢) engrenamento dos pinos de ligagdo

isto &, excessivamente
rapido em relagdo ao tempo
da operagdo efetiva e do
Sservico

a0 ciclo estabelecido 26. perdas de carga 26. consulte o ponto 4
excessivas
. » 27. a) capacidade insuficiente dos acumuladores
27. pressao variavel nos ) - - .
LotV eres b) maior solicitagéo do circuito por fugas internas
28. 6leo contendo abrasivos | 28. a) 6leo demasiado velho
29. lubrificagdo insuficiente b) filtros ineficientes
DESGASTE EXCESSIVO

30. pressdo de operagdo
elevada

31. acoplamentos
defeituosos

29. a) 6leo de mé qualidade

b) éleo demasiado fluido na temperatura de operagao
30. em relagdo ao maximo permitido para a bomba

e vélvulas

w

1. esforgos anormais nos eixos ou hastes

4.9

TABELA DE COMPONENTES - CAUSAS - SOLUCOES

Segue-se uma lista de explicagdes razoavelmente previsiveis para as quais a maquina ndo pode
funcionar, relevantes para cada operacdo da plataforma: nas colunas do ficheiro na tabela a seguir,

ANOMALIAS DE FUNCIONAMENTO

listamos o tipo de falha, o funcionamento, as pecas que podem causar a reparticdo e o tipo de

intervencdo a efetuar.

COMPONENTES /
TIPO DE FALHA

REMEDIO

Tomada de forca ruidosa

Circulacdo rodovidria com tomada de forca inserida.
Desgaste de servigo

Revisdo ou substituicdo completa

Tomada de forga livre (ndo
engatada)

Rutura do fusivel de protecdo
Avaria na placa de engate/desengate da TDF
Sequéncia de insercdo de TDF incorreta

Substituicdo do fusivel

Substituicdo da placa
Repita a sequéncia (consulte cap. 3.4.2).

Bomba do camio ruidosa

Falta de dleo ou quebra da chave ou da junta de ligagdo
com a tomada

Reabastecimento ou substitui¢do de dleo
2
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COMPONENTES /
TIPO DE FALHA

REMEDIO

Pressdo de 6leo
insuficiente nos
estabilizadores / travessas

- Controle se o brago esta em repouso e se 0
microinterruptor esté pressionado.
- Controle se os estabilizadores sdo fechados e o
sensor de proximidade excitado.
- Permutadora ndo excitada
- Falta de tensdo
- Travdo de méo ndo engatado
- Bomba do camido avariada
- Emergéncia empurrada

- Valvula antirretorno aberta

- Valvula permutadora de méx., distribuidor de
estabilizacdo sujos

Controle cada pega individual
Eventual limpeza ou substitui¢do

Comandos parte aérea ndo
funcionam

Estabilizagdo malsucedida ou falha elétrica

Controlo de 4 microinterruptores de
estabilizagao e microinterruptor de eixo
(consulte Cap. 6.2 Andlises e falhas)

0s comandos do cesto ndo
funcionam

-Estabilizacdo malsucedida
- falha elétrica
-S.5.5. Sistema de Seguranca Socage néo pres-
sionado

Controlo de 4 microinterruptores de
estabilizagdo e microinterruptor de eixo ou com
o funcionamento do botdo S.S.S. (consulte Cap.

6.2 Anélises e falhas)

Pressdo de 6leo
insuficiente no distribuidor

- Valvula de distribuicdo max. suja
Permutadora ndo excitada
Microinterruptor de apoio de bragos avariado

Controlo de fusiveis do quadro da torre.
Substituicdo dos componentes.

da torre - Funcionamento da valvula proporcional
Bomba de 230 Volts . . ’
« 7 - Bomba avariada ou vélvula antirretorno da . )
com presséo de 6leo I Limpe e/ou substitua
i . bomba do camido suja
insuficiente

Alavanca potenciométrica:

ndo retorna a posicao Desgaste da mola Substituicao
normal
A rotacdo do cesto ndo b- V~alvl;JIa solen(:jlde suja g - Substituicdo
funciona -botdo de comando avariado remocio de ar
- presenca de ar no circuito -remogaodea

Nivelamento do cesto ndo
funciona

- Valvula solenoide bloqueada
ou nao funciona
- presenca de ar no circuito

Limpeza ou substituicao
- remogdo de ar

Folga de rotagdo excessiva
com a maquina parada

Controle os parafusos de fixagdo.

Substituicdo / aperto
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410 NO CASO DE UM LONGO PERIODO DE INATIVIDADE DA MAQUINA

- Abrigue-a num lugar seco e arejado.
- Remova as chaves de ativacdo da maquina.
- Efetue a limpeza do filtro do sistema hidraulico.

- Proteja com produtos antioxidantes apropriados os
contactos e os contactores.

Antes de recolocar a maquina em servico, realize os controlos e as opera¢des
de manutencdo previstas nas periodicidades diariamente..., todas as 50 horas...,

mensalmente.

4.1

NO CASO DE DESMANTELAMENTO E ABATE l

CoOCAGGE

o]

- Lubrifique as superficies ndo protegidas pelas tintas,
as pistas de deslizamento e as correntes.

- Evite cobri-la com toldos de plastico, pois isso daria
lugar a condensagdes prejudiciais.

- Para o carro, siga as indicacdes do fabricante.

Q

Em caso de abate é necessario desmontar toda a maquina e manter separados os diferentes tipos de materiais que
deverdo ser destinados aos respetivos centros de recolha. Existem os seguintes tipos de material:

- Materiais ferrosos: serralharia e
componentes mecanicos.

g

L

- Materiais pldsticos: juntas de
vedacgdo, correias, prote¢des.

LX)
- Materiais elétricos: enrolamentos, V
comandos, valvulas solenoides e similares.

- Oleos e lubrificantes: 6leo
hidraulico, lubrificantes de
redutores, massas lubrificantes.

- Para o carro, siga as
indicagdes do fabricante.

- Materiais diversos: MERCURIO
(sensor de nivelamento do
cesto).

CCOCAGE

d_

ATTENZIONE
TOSSICO

MERCURIO

Wb

A

ATENGAO:

Elimine as eventuais substancias quimicas, 6leos, lubrificantes... usados em
conformidade com os Regulamentos em vigor no pais de utilizagdo da plataforma.

QYW =
he X

A

ATENCAO:

Efetue a eliminacdo da maquina em conformidade com os regulamentos em
vigor no pais de utilizagdo da plataforma.

"
%é
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HIDRAULICO
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5.1 LEGENDA DE SIGLAS DE COMPONENTES HIDRAULICOS DE EQUIPAMENTO &@

Aqui de seguida estdo indicados os componentes do sistema hidrdulico, cuja simbologia corresponde a
indicada no esquema.

MODELO: SERIE T 14T - 15T - 18T - 20T - 23T - 20T) UM-T-A01_PT @

SIGLA COMPONENTE E SERVICO SIGLA COMPONENTE E SERVICO

M mS:gLﬁigmlco/ bomba de alimentacdo do sistema Valvula de blogueio no cilindro D
D1 Cilindro de levantamento do brago
PM Bomba Manual para emergéncia AF1 Valvula de blogueio no cilindro D1
FS Filtro de dleo na descarga T1-T2 | Transdutores de pressdo
VET Filtro de dleo no envio D2 Cilindro de distensao dos bragos
S Tanque de 6leo AF2 Vélvula de bloqueio no cilindro D2
R Torneira para tanque D3 Cilindro do leitor de nivel
DST Distribuidor de comando dos estabilizadores D4 Cilindro de nivelamento no cesto
DTO Distribuidor de comandos na torre AF4 Vélvula de bloqueio no cilindro D4
A Cilindros estabilizadores D5 Cilindro de levantamento da lanca
AB Valvulas de blogueio dos cilindros estabilizadores AF5 Vélvula de bloqueio no cilindro D5
MR Motor de rotacdo da torre YVEM | Valvula solenoide de emergéncia
MRC Atuador hidraulico de rotagdo do cesto i Valvula solenoide permutadora
AS Valvula de blogueio no atuador MRC (parte aérea / estabilizadores)
D Cilindro de levantamento de barras YV13 Vélvula solenoide permutadora (D5 / MRC)
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ESQUEMA DO CIRCUITO HIDRAULICO 14T

5.1.1

Fig.5.1

av

av

L wwyor-pi~

@O

bl

S1=ad
SL=vd
OySNilsIa

yY0oL
va 0y3v10y

y=ad
y=vd
0153d
0d OyIvLoY

v=ad
=vd
VANV
13AIN

AL

UM-T-A00_PT




Fig.5.2
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ESQUEMA DO CIRCUITO HIDRAULICO 15T

yY0oL
va 0y3v10y

D

AL

vav

y=ad
y=vd
0153d
0d OyIvLoY

v=ad
=vd
VANV
13AIN

UM-T-A00_PT

5.1.2




Fig.5.3
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ESQUEMA DO CIRCUITO HIDRAULICO 18T

2}

yY0oL
va 0y3v10y

va 1a 1
- a 1 t
y=vd

00z OLN3IWOW 3d YOAVLINIT Od @ <a v
OYSS3yd 30 STYOLNASNVHL
% g g — 0153d
/ g 00 OydVLOY
64799
0gz 08z oLa v-gd

=vd
VANV
13AIN

bl

LA

v=ad

UM-T-A00_PT

5.1.3




Fig.5.4
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ESQUEMA DO CIRCUITO HIDRAULICO 23T

5.1.5

Fig.5.5
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Fig.5.6
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ELETRICO




A - = n " o
6.1 DISPOSICAO ELETRICA SOCAGE SERIE SPEED "H+H o
ILUSTRAGAO ELETRICA DA PARTE DO CHASSI éﬁ.

SQ44B
SR22
SQ45B
SR21

YV1D YV1S
YV2D YV2S
YV3D YV3S
YV4D YV4S

QT

YVEM

SQ43B
SR23

Fig.6.1

CARTAO

CAR
CABINA
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LEGENDA DOS COMPONENTES ELETRICOS o

Aqui de seguida estdo indicados os componentes do sistema elétrico, cuja simbologia corresponde a indicada
no esquema.

MODELO: SERIE T 14T - 15T - 18T - 20T - 23T - 20T)

COMPONENTE DESCRICAO

SQ42B=5Q43B=5Q44B=5Q45B SENSOR ESTABILIZADOR
SR21=SR22=SR23=SR24 SENSOR ESTABILIZADOR
HL7=HL8=HL9=HL10=HL11 LUZ DELIMITADORA
SR12 INTERRUPTOR DE FIM DE CURSO DO EIXO DO CAMIAO
XC1 CONECTOR DA CABINA
XCCAB CONECTOR DO QUADRO - CABLAGEM
XCSTAB CONECTOR DO QUADRO - SISTEMA AUTOMATICO-ESTAB
BR4 SENSOR DE NIVELAMENTO
YV1D/S=YV2D/S=YV3D/S=YV4D/S=YV1=YVEM VALVULAS SOLENOIDES
QT QUADRO DO SISTEMA DE CHASSI
QA-S QUADRO DO SISTEMA DE AUTO-ESTAB
10T 4.0 SISTEMA CONNECT 4.0
230V TOMADA 230 V DO CHASSI
F1 FUSIVEL DA ALIMENTAGAQ GERAL
PARA O SISTEMA ELETRICO DETALHADO CONSULTE A PEN USB EM DOTAGAO. CE
OU PODE CONSULTAR EM FORMATO DIGITAL NO PORTAL MY SOCAGE. [@ MY
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LAYOUT ELERICO SOCAGE SERIE SPEED “HE+H"

ILUSTRAGAO ELETRICA DA PARTE DO CHASSI
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LEGENDA DOS COMPONENTES ELETRICOS o

Aqui de seguida estdo indicados os componentes do sistema elétrico, cuja simbologia corresponde a indicada
no esquema.

HE +H MODELO: SERIE T 14T - 15T - 18T - 20T - 23T - 20T)

COMPONENTE DESCRICAO

SQ42B=5Q43B=5Q44B=5Q45B SENSOR ESTABILIZADOR
SR21=SR22=SR23=SR24 SENSOR ESTABILIZADOR
SR23B=SR24B=SR42C=SR43C SENSOR DAS TRAVESSAS
HL7=HL8=HL9=HL10=HL11 LUZ DELIMITADORA
SR12 INTERRUPTOR DE FIM DE CURSO DO EIXO DO CAMIAO
XC1 CONECTOR DA CABINA
XCCAB CONECTOR DO QUADRO - CABLAGEM
XCSTAB CONECTOR DO QUADRO - SISTEMA AUTOMATICO-ESTAB
BR4 SENSOR DE NIVELAMENTO
YV1D/S=YV2D/S=YV3D/S=YV4D/S=YV1=YVEM VALVULAS SOLENOIDES
QT QUADRO DO SISTEMA DE CHASSI
QA-S QUADRO DO SISTEMA DE AUTO-ESTAB
10T 4.0 SISTEMA CONNECT 4.0
230V TOMADA 230 V DO CHASSI
F1 FUSIVEL DA ALIMENTAGAQ GERAL
PARA O SISTEMA ELETRICO DETALHADO CONSULTE A PEN USB EM DOTAGAO. GE
OU PODE CONSULTAR EM FORMATO DIGITAL NO PORTAL MY SOCAGE. [@ MY

UM-T-A01_PT




6.1.2 LAYOUT ELETRICO SOCAGE SERIE SPEED "T"

ILUSTRAGAO ELETRICA DA PARTE AEREA

LEGENDA DOS COMPONENTES

Q BN

Aqui de seguida estdo indicados os componentes
do sistema elétrico, cuja simbologia corresponde a
indicada no esquema.

COMPONENTE DESCRICAO

QC BOTONEIRA DO CESTO
sQ1C SENSOR DO CESTO CENTRADO
cc1 CELULA DE CARGA @
BR6 SENSOR DE NIVELAMENTO DO CESTO @
BR1 TRANSDUTOR DE ANGULO - DISTENSAO DO BRACO
XCF - XCS TRANSDUTORES DE PRESSAQ
DEO1 DESCODIFICADOR MAGNETICO
v VALVULAS SOLENOIDES TORRE
XC10 CONECTOR DO CESTO - LANGA
XC9 CONECTOR DO BRAGO - BRAGO
XC8 CONECTOR DO BRAGO - TORRE
XCT CONECTOR TORRE - CHASSI
u 230V TOMADA 220 V CESTO
Fig.6.3
PARA O SISTEMA ELETRICO DETALHADO -E

OU PODE CONSULTAR EM FORMATO
DIGITAL NO PORTAL MY SOCAGE.

CONSULTE A PEN USB EM DOTACAO.

UM-T-A01_PT
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6.1.3 LAYOUT ELERICO SOCAGE SERIE SPEED "TJ" o~

il
ILUSTRAGAO ELETRICA DA PARTE AEREA éﬁ
LEGENDA DOS COMPONENTES @ Qc

Aqui de seguida estdo indicados os componentes : 20V
do sistema elétrico, cuja simbologia corresponde 3 . BR6
aindicada no esquema. /o” i ¥ ‘3‘5‘ . —@
) v “ o
COMPONENTE DESCRICAO /) 'sQic
f' cc1
Xc10 CONECTOR DO CESTO - LANCA /»,
XC10A | CONECTORLANCA - BRACO 4
XC9 | CONECTOR DO BRACO - BRACO
v LEGENDA DOS COMPONENTES @
XC8 | CONECTOR DO BRAGO - TORRE 74
&
74
XCT CONECTOR TORRE - CHASSI /,,v COMPONENTE DESCRI(Z\O
"l
230V TOMADA 220 V CESTO d%' Q BOTONEIRA DO CESTO
“d
¥
;% 5Q1C SENSOR DO CESTO CENTRADO
4
ct CELULA DE CARGA @
!’év
7 BRS SENSOR DE ANGULO DA LANGA
o
BR6 SENSOR DE NIVELAMENTO DO CESTO @
. 13 VALVULA SOLENOIDE
7% , :
.;«- f/ BR1 TRANSDUTOR DE ANGULO - DISTENSAO DO BRACO
BR1 Z4
XS9 XCF-XCS TRANSDUTORES DE PRESSAQ
Xc8 ,
) NG~ XCF-XCs DEOY DESCODIFICADOR MAGNETICO
Fig.6.4 \
X w VALVULAS SOLENOIDES TORRE
YW \SU 4 DEo
XCT

PARA O SISTEMA ELETRICO DETALHADO CONSULTE A PEN USB EM DOTAGAO.

Qe
OU PODE CONSULTAR EM FORMATO DIGITAL NO PORTAL MY SOCAGE. [@
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6.2 FICHAS DOS FUSIVEIS SERIE SPEED “H+H - HE+H" °—
Lo 1o 319 s gy o |
/ \;;‘ o/ N )
o Eresc s 6
o
qw‘» <« L S | Q%ws, S
o Sl b | L ol | L bl ERRE oSl ool el
13" XCFAB XCF2 XC4B XC4A I
Qa4 e @jt@ 115
%17 xcsos7
5~
) o
K
© w2 w2 28 O
[©) owows o LTT
~ Wz e ous "oz H‘*— IJ11
N3 N2 +12/24 ]
o e ow PS4 s Xcsa
o oo Gopr < g\ o
. e e B || O
= Fo e | 5 gﬂ §lg -
ESMALL-1 s

(D,
XCBPE
18 f
L]
\\\ o [z
\ - E
COMPONENTE DESCRICAO
F115A LINHA 65 POSITIVO SOB EMERGENCIA
LEGENDA DOS @
COMPONENTES F24A LINHA 199 POSITIVO MICROCORRENTES
Aqui de seguida ,es'_téo indiFad_os os F37.5A LINHA 041
componentes elétricos, cuja simbologia
corresponde a indicada na placa de F44A LINHA 89 ALIMENTACAO SENSORES
fusiveis.
F57,5A LINHA 140 TOMADA ISQUEIRO CESTO
F6 15 A LINHA PW_MOT (ROTAGAO CESTO)
F71A PROTECAO ALIMENTACAO ELETRONICA
K1 RELE GERAL (LINHA 041)
KEM1 RELE EMERGENCIA ELETRONICA
KEM2 RELE EMERGENCIA LINHA 4
KEM3 RELE EMERGENCIA PARAGEM MOTORES
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FICHAS DOS FUSIVEIS SERIE SPEED “H+H - HE+H" o=
&
- —~ = \
/0 JZ(iCSC 9 © J1118 \,,J117 " 6 77\ )
pravs XCF2 XC4B XC4A -
=
| |
] F3
‘ S4-LIGHT z }—X“T}CSRT
L 9
7 ) N I
. t ) B3 wcew. xcour I J]_i JE -
, © | O telSeleleselolbls] () J2FF © ' /
| O ereliesk] 02T Ol ) miges

LEGENDA DOS
COMPONENTES

©

Aqui de seguida estdo indicados

os componentes elétricos, cuja
simbologia corresponde a indicada na
placa de fusiveis.

COMPONENTE DESCRICAO

F115A LINHA 65 POSITIVO SOB EMERGENCIA

F37.5A PROTEGAO INTERNA
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FICHAS DOS FUSIVEIS SERIE SPEED “H+H - HE+H"”
______________ S —————
Sl | & Helsd | [ ©
Slols¥ = 4%7 &
5
F2
1
Volov
CS140-S2 > 4%
v D
TS
SRS
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«9@09

TN 0 TON

J1 13
RL1
u &é—%ﬂéﬂ m o o o C29.6.7

%
"
%

©
52

o o % 1 S"L‘ @
S T Qajv‘ 1 &

F2
CS140R2-S3
J3 TN 10 TON

L | ‘ N 0 0N Fig.6.8




ANALISES
E AVARIAS




6.3

coD.

ANALISE E FALHAS

ERROS M92E (CHASSI PADRAO SPEED)

Sensor de pressdo do fundo, canal 1 em B4: sinal do
sensor demasiado baixo

oy

Visor de
erros {

SOLUGAO DO PROBLEMA

Controle a pressdo do sensor TF1 e a cablagem.

Sensor de presséo do fundo, canal 1 em B4: sinal do
sensor demasiado alto

Controle a pressdo do sensor TF1 e a cablagem.

Sensor de pressao do fundo, canal 2 em B6: sinal do
sensor demasiado baixo

Controle a pressdo do sensor TF1 e a cablagem.

Sensor de pressdo do fundo, canal 2 em B6: sinal do
sensor demasiado alto

Controle a pressdo do sensor TF1 e a cablagem.

Sensor de pressdo da haste, canal 1 em C3: sinal do
sensor demasiado baixo

Controle a pressdo do sensor TS1 e a cablagem.

Sensor de pressao da haste, canal 1 em C3: sinal do
sensor demasiado alto

Controle a pressdo do sensor TS1 e a cablagem.

1)

Sensor de pressdo da haste, canal 2 em C6: sinal do
sensor demasiado baixo

Controle a pressdo do sensor TS1 e a cablagem.

Sensor de pressdo da haste, canal 2 em C6: sinal do
sensor demasiado alto

Controle a pressdo do sensor TS1 e a cablagem.

N Y w w |

A unidade de controlo foi programada, mas a
configuragdo inicial ndo foi testada

Programe a unidade de controlo e defina os
parametros

03

CAN comunicagdo em falta do TAC MK2, canal 1

Controle a conexdo do barramento CAN com o sensor
de angulo do brago BR1

CAN comunicagdo em falta do TAC MK2, canal 2

Controle a conexdo do barramento CAN com o sensor
de angulo do brago BR1

CAN comunicagdo em falta do SP MK2, canal 1

Controle a conexdo do barramento CAN com o
sensor de aplanagao

CAN comunicagdo em falta do SP MK2, canal 2

Controle a conexdo do barramento CAN com o
sensor de aplanagao

Comunicacdo fora de tempo do CAN ao PDO h181

Controle a conexdo do barramento CAN

Comunicagéo fora de tempo do CAN ao codificador,
canal 1

Controle a conexdo do barramento CAN com o sensor
do codificador DEO1 ||»
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Comunicagdo fora de tempo do CAN ao codificador,
canal 2

Controle a conexdo do barramento CAN com o sensor
do codificador DEO1

Nao utilizado

Nao utilizado

Erro de controlo da posicdo do sensor de pressdo do
fundo, canal 1, quando o brago esta na posicao de
repouso (zero ou ponto significativo)

Controle os parametros

Erro de controlo da posi¢do do sensor de pressdo do
fundo, canal 2, quando o brago esta na posicao de
repouso (zero ou ponto significativo)

Controle os parametros

Erro de controlo da posicéo do sensor de pressao
da haste, canal 1, quando o prato de engate esté na
centragem micro (ponto zero ou significativo)

Controle os parametros

Erro de controlo da posi¢do do sensor de pressao
da haste, canal 2, quando o prato de engate estd na
centragem micro (ponto zero ou significativo)

Controle os parametros

Erro na posicao de controlo do canal 1 TAC MKII
quando o braco esta na posicdo de repouso (zero ou
ponto significativo).

Controle a cablagem e a montagem do sensor TAC
MKII BR1.

23

Erro na posicao de controlo do canal 2 TAC MKII
quando o braco estd na posicdo de repouso (zero ou
ponto significativo).

Controle os parametros

2

Erro interno: comunicagdo fora de tempo do
microprocessador

Erro interno. Contactar BPE

25

Erro interno: saida do microprocessador auxiliar

Controle a cablagem das saidas de seguranga.
Remova as conexdes das saidas de seguranga N.° 1
eN.L2.

ch

Erro interno: saida do microprocessador principal

Controle a cablagem das saidas de seguranca.
Remova as conexdes das saidas de seguranca N.° 1
eN.°2.

Erro Interno: Controlo de Entrada Analégica

Controle a cablagem dos sensores de pressao TF1
eTS1

Erro de cablagem: utilizacdo indevida de servico
positivo

Controle se o servico positivo WQ (linha C) é utilizado
apenas para ativar as entradas digitais ativadas.

Controlo de entrada do microinterruptor imperial:
diferenca detetada entre as entradas digitais ligadas
aoC2e (7

Controle a cablagem do microinterruptor SRB5-SRB7

Erro do diferencial de presséo do fundo: a diferenca
de leitura entre os canais é demasiado alta.

Controle a cablagem. Controle os transdutores do

fundo
=y
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CCU-S LIGHT ERROS

Erro diferencial de pressao da haste: a diferenca de
leitura entre os canais é demasiado alta.

RESOLUCAO DO PROBLEMA

Controle a cablagem. Controle os transdutores da haste

Erro diferencial TAC MKI: Diferenca excessiva entre o
canal de leitura 1 e o canal de leitura 2

Controle a conexdo do barramento CAN com o sensor.
Controle o sensor de angulo do braco

Erro diferencial SP MKI eixo X: Diferenca excessiva entre o
canal de leitura 1 e o canal de leitura 2

Controle a conexdo do barramento CAN com o sensor.
Controle o sensor de aplanagdo

Erro diferencial SP MKI eixo Y: Diferenca excessiva entre o
canal de leitura 1 e o canal de leitura 2

Controle a conexdo do barramento CAN com o sensor.
Controle o sensor de aplanagdo

Ndo utilizado

Ndo utilizado

Erro interno: erro de meméria RAM

Erro interno. Contactar BPE

Erro Interno: Erro de Parametro de Memoria

Erro interno. Contactar BPE

Erro interno: erro de memoria de firmware/programa

Erro interno. Contactar BPE

Erro interno: Erro de memdria da tabela

Erro interno. Contactar BPE

Erro interno: erro ALU

Erro interno. Contactar BPE

Numa condicao de bloqueio extra, as manobras
proibidas estiveram ativas por um periodo mais longo do
que o permitido

Controlar a cablagem dos joystick

Erro interno: erro de memodria flash

Erro interno. Contactar BPE

Erro interno: erro no parametro de ARMAZENAMENTO

Erro interno. Contactar BPE

Erro diferencial do codificador: a diferenca de leitura
entre os canais é demasiado alta

Controle a conexdo do barramento CAN com o sensor do
codificador DEO1

A=
L

Os parametros do micro secundario néo foram definidos
0ou ndo estdo corretos

Controle a configuragdo dos parametros

£
o

Néo utilizado

Néo utilizado

Erro diferencial de presséo do fundo do canal 1:
diferenca excessiva entre as leituras realizadas pelos 2
microprocessadores

Controle o sensor de presséo TF1 e a cablagem.

Erro de controlo de posicionamento do codificador do
canal 1, quando o codificador esta na posicéo de repouso

Controle a conexdo do barramento CAN com o sensor do
codificador DEO1

nmp
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CCU-S LIGHT ERROS

Erro de controlo de posicionamento do codificador do
canal 2, quando o codificador esta na posicéo de repouso

RESOLUCAO DO PROBLEMA

Controle a conexdo do barramento CAN com o sensor do
codificador DEO1

S D Condicdo de bloqueio do limitador de momento Atengdo
5 { Condicao de bloqueio extra do limitador de momento Atencdo
0 brago estd apoiado no veio de direcdo (maquina "
El l-:I fechada) Atencdo (apenas 15VT))
5 3 g e U
21 | Nao utilizado Nao utilizado
El H Nao utilizado Nao utilizado
5 5 N&o utilizado Né&o utilizado
0 bloqueio do momento geométrico para entrada na
l:-l E area dianteiro ndo é permitido. Condicdo de alarme extra | Atengdo
atingida
'_:| "l Bloqueio da manobra de levantar o braco Atencdo (apenas 15VT))
El B 0 bloqueio das operagdes de extensdo e abaixamento do Atencio
braco, extenséo superior a % RVSFI ¢
':" j Bloqueio da manobra de extensdo superior a 100% Atengdo

o
[tu |

Erro interno: teste ALU para a integridade da meméria

Controle os parametros

o

Erro Interno: erro de meméria da tabela

Controle os parametros

Erro de montagem do angulo do brago. O valor do
angulo do braco é demasiado negativo

Controle a cablagem e os transdutores

Erro de diferenga TAC MKII montado na LANCA: diferenca
excessiva entre o canal de leitura 1 e o canal de leitura 2

Verifique a conexdo do barramento CAN com o sensor.
Controle o transdutor.

Erro de diferenca de extensdo do braco: diferenca
excessiva entre os canais de leitura 1 e 2.

Verifique a conexao do barramento CAN com o sensor.
Controle o transdutor.

Erro de diferenca de extenséo da barra transversal
traseira direita: diferenca excessiva entre os canais de
leitura 1 e 2.

Verifique a conexdo do barramento CAN com o sensor.
Controle o transdutor.

nmp
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CCU-S LIGHT ERROS

Erro de diferenca de extensdo da barra
transversal traseira esquerda: diferenca
excessiva entre os canais de leitura 1 e 2.

RESOLUCAO DO PROBLEMA

Verifique a conexdo do barramento CAN com o
sensor. Controle o transdutor.

Erro devido ao controlo no “Controlo de
movimentos”. Deve ser verificada a congruéncia
da extensdo do brago em relacdo a extenséo /
retorno das manobras do brago.

Controle a cablagem, controle o transdutor,
verifique os parametros

Néo utilizado

Néo utilizado

oo
o | o

N&o utilizado

Nao utilizado

I | Comunicacdo fora de tempo do CAN com CT o
| VKT na LANCA, canal 1. Verifique a cablagem e os transdutores
Comunicacgdo fora de tempo do CAN com CT

-3

MKII na LANCA, canal 2.

Verifique a cablagem e os transdutores

g |
N

Comunicagdo fora de tempo do CAN com
distensao da travessa traseira direita, canal 1

Verifique a cablagem e os transdutores

m 3 | Comunicagdo fora de tempo do CAN com .
= | distens3o da travessa traseira direita, canal 2 Verifique a cablagem e os transdutores
I'l Lﬁ C_omun|~cagao HOIEIELE tempo EID (AN @l Verifique a cablagem e os transdutores
distensdo da travessa traseira esquerda, canal 1
Mz icacd
(g C‘omun|~cagao fora de tempo do CAN com Verifique a cablagem e os transdutores
distensdo da travessa traseira esquerda, canal 2
] R R
IE N&o utilizado N&o utilizado
'-! '-! N&o utilizado Né&o utilizado
] ~ - = L
{ N&o utilizado N&o utilizado
'-i 9 N&o utilizado Nd&o utilizado

Erro no controlo da posicao da travessa direita
traseira quando o micro assina-la que deve ser
fechada

Verifique a cablagem do sensor da travessa

Erro no controlo da posicdo da travessa
esquerda traseira quando o micro assiné-la que
deve ser fechada

Verifique a cablagem do sensor da travessa

nmp
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o OCAGE

ANALISE E FALHA

ERROS M92E RESOLUGAO DO PROBLEMA

E El Erro no controlo da posicdo da travessa dianteira direita

) Ly Verifique a cablagem do sensor da travessa
quando o micro assind-la que deve ser fechada

Erro no controlo da posicdo da travessa esquerda
dianteira quando o micro assiné-la que deve ser Verifique a cablagem do sensor da travessa
fechada

o
(NN

Erro no controlo da posicdo do sensor de angulo
(TAC) quando a LANCA estd em apoio (zero ou ponto Verifique a montagem e cablagem do sensor (TAC)
significativo)

o
A=

Erro no controlo da posi¢do do sensor de distenséo
(Asu) quando o brago esta fechado e em apoio (zero ou | Verifique a montagem e a cablagem do sensor (Asu)
ponto consideravel)

[mn
L

Controlo de igni¢do da maquina: maquina MTYPE=50 Verifique a cablagem do microinterruptor imperial.
levantada da estaca e ndo estabilizada Feche manualmente a maquina e estabilize-a

(|
o

[n
-1

O seletor de peso foi deslocado da posi¢do memorizada | Volte a colocar o seletor na posicdo correta

Né&o utilizado Néo utilizado

Problema na cablagem do seletor, ambas as entradas Verifique a cablagem do seletor. Verifique a célula de
digitais estdo ativas carga.

Contagem do codificador inferior a um determinado
parametro

O
0

L

Contacte o fabricante.

Contagem do codificador na proximidade do valor 0,
rotagdo anti-hordrio bloqueada

M i W |
[N

Contacte o fabricante.

Contagem do codificador superior a um determinado

parametro Contacte o fabricante.

R W |
g

L

Contagem do codificador na proximidade da contagem
méxima, rotacdo no sentido hordrio bloqueada

Apenas com maquina MTYPE= 11. Maquina com

g 9 distensdo fechada, presséo superior a pressdo maxima | Verifique o transdutor e os parametros
permitida para operagdes de rearme

Contacte o fabricante.

Apenas com maquina MTYPE= 11. M4quina com
distensdo fechada, pressdo superior a pressdo maxima
permitida para operagdes de rearme (visualizada como
99)

£J
3

Verifique o transdutor e os parametros
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EMYSYSTEM (COMUM A TODOS OS CHASSIS)

Sinal de emergéncia ou estado de
funcionamento néo ativado

RESOLUGAO DO PROBLEMA

Controle os botdes de emergéncia SBEM1-
SBEM2. Controle a cablagem

Telecomando sinal de emergéncia ou
desligado

Controle o telecom. Botdo de emergéncia.
Ligue o telecom. Controle a cablagem

Erro de comunicagdo CAN: placa Slave 2 (cesto)

Controle a cablagem da placa Slave2 (cesto)

CAN erro de comunicacgdo: Limitador de
Momento M92E ou controlo de unidade FABER

Controle a cablagem do limitador de Momento
M92E ou unidade de controlo FABER

m

CAN erro: conexdo em falta do CAN com o
chassi ESMALL S4

Controle a cablagem ESMALL S4

m
(]

CAN erro: conexdo em falta com o radio
controlo de SCANRECO

Controle a cablagem no controlo radio
SCANRECO

U
o

CAN erro: conexdo em falta com o sensor da
LANCA

Controle a cablagem no sensor da LANCA

P |

m

CAN erro: conexdo em falta do CAN com o
sensor de nivelamento do CESTO

Controle a cablagem do sensor de nivelamento
do CESTO

i
o

Incoeréncia entre canais, entre CH1 e CH2 do
sensor de nivelamento do CESTO

Controle a cablagem do sensor de nivelamento
do CESTO

CAN erro: nivelamento do chassi/sensor de
aplanacdo avariado ou desconectado (CHASSI)

Controle a cablagem

ER

CAN erro: incoeréncia entre o nivelamento dos
dois chassis/sensores de aplanacdo dos canais
CH1 e CH2

Controle a cablagem

Eb

CAN erro: Brago dentro/fora do sensor de
extensdo avariado ou desconectado

Controle a cablagem

Ec

CAN erro: Sensor de rotacdo da plataforma
avariado ou desconectado

Controle a cablagem

Ed

Vélvula solenoide desligada

Controle a cablagem das vélvulas solenoides

EE

Inclinacdo méx. de entrada excedida (se
houver inclinémetro) ou manobra proibida
detetada

Controle a inclinagdo da plataforma. Controle a
cablagem do inclinémetro IN1
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EMYSYSTEM (COMUM A TODOS OS CHASSIS)

RESOLUGAO DO PROBLEMA

CAN erro: Sinal analdgico do BRACO ACIMA/ABAIXO
em falta

Controle a cablagem

Bloqueio da valvula geral para blogueio extra da
rotacdo da torre (+5° acima da referéncia)

Desvie as valvulas e rode para a posicéo correta

Erro de cabos/correntes lentos

Controle os cabos/correntes ou os respetivos
microinterruptores/sensores

CAN erro do codificador magnético

Controle a cablagem

CAN erro no codificador DEO1

Controle a cablagem do Codificador DEO1

Erro CAN Sensor de angulo-distenséo

Controle a cablagem do sensor de angulo-distensao

Controlo da incoeréncia da microbox (aparece um
erro se a microbox for pressionado mas o braco/
pantégrafo ndo estiver apoiado)

Feche a méquina e desligue o sistema

Comando da distenséo/retragdo em andamento, mas
0 sensor ndo deteta movimento

Controle o transdutor de angulo/distensao BR1

Manobra de rotagdo da torre ativa, mas o codificador
ndo deteta movimento

Controle a montagem mecanica/cablagem do
codificador DEO1

Movimento detetado no sensor de distensdo, mas sem
qualquer manobra voluntaria ativa

Controle o transdutor de angulo/distenséo BR1

Movimento detetado pelo codificador, mas sem
qualquer manobra voluntdria ativa

Controle a montagem mecanica/cablagem do
codificador DEQ1

Verificacéo da coeréncia do movimento de distenséo/
retracao com a leitura do sensor de distenséo

Controle o transdutor de &ngulo/distenséo BR1

Verificacdo da coeréncia do movimento de rotacdo da
torre com leitura do codificador DEO1

Controle a montagem mecanica/cablagem do
codificador DEO1
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ANALISE E FALHAS

EMYSYSTEM

RESOLUGAO DO PROBLEMA

Controle a cablagem da unidade de controlo Escravo
H D Erro de comunicacdo CAN: Escravo 3 (Camiéo) 3 9
H = Incoeréncia entre CH1 e CH2 da célula de carga Sensor avariado
H E Néo utilizado Néo utilizado

Sinal do sensor do pantégrafo ausente, sensor
avariado ou danificado

Controle a cablagem

N&o utilizado

Néo utilizado

Incoeréncia da Microbox

Controle a cablagem da microbox SR3

Manobra de chassi ndo autorizada

Ligue o seletor SA5 nos comandos da torre

Manobra de parte aérea ndo autorizada

Ligue o seletor SA5 nos comandos do cesto

Nivelamento da plataforma além do limiar de 7
graus

Controle o nivelamento do cesto

Pino de bloqueio do pantégrafo inserido

Controle a cablagem

Incoeréncia de feedback YV1

Controle a cablagem

Hb

Alarme de corrente lenta

Controle a cablagem

Incoeréncia entre os CH1 e CH2 do codificador
EAM580

Controle o codificador

Hd

Incoeréncia entre o sensor do transdutor do cabo
chle2

Controle o sensor do transdutor do cabo

HE

Nivelamento da plataforma além do limiar de 12
graus

Controle o nivelamento da plataforma

HF

Incoeréncia de feedback YVEM

Controle a cablagem

UM-T-A01_PT
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OD. ANALISE E FALHAS

<

S

&

= EMYSYSTEM RESOLUGCAO DO PROBLEMA
S

Z

Erro de controlo de posicionamento do Controle a conexdo do barramento CAN com o
L| B codificador do canal 1, quando o codificador sensor do codificador DEO1 =

esta na posicdo de repouso

=t | Erro de controlo de posicionamento do
—1 | codificador do canal 2, quando o codificador
estd na posicdo de repouso

Controle a conexdo do barramento CAN com o
sensor do codificador DEO1

EMYSYSTEM RESOLUGAO DO PROBLEMA

R
B =
I
£s
o=

L D Erro de sinal JOY 0 BRACO ARTICULADO it e R CESTO
L { | Errodessinal de JOY 1 ROTAGAO DA TORRE Controle a cablagem para JOY1 -
L 2 | Errodesinal de JOY 2 BRACO ACIMA/ABAIXO Controle a cablagem para JOY2 .
L 3 Erro de sinal de JOY 3 BRACO DENTRO/FORA Controle a cablagem para JOY3 }
L '—| ﬁxﬁ:&igs%e%o&gg RRECAQ DO Controle a cablagem para SB1-SA2 -
L 5 Erro de sinal de Mov. 5 ROTAGAO DO CESTO Controle a cablagem para SA1 i
L b Erro de sinal de JOY 4 LANCA Controle a cablagem para JOY4 -
L El Erro de sinal de Mov. 6 BRACO ARTICULADO Controle a cablagem para SA7 TORRE
L rl Erro de sinal de Mov. 7 ROTAGAO DA TORRE Controle a cablagem para SA9 o
L E Erro de sinal Mov. 8 BRACO ACIMA/ABAIXO Controle a cablagem para SAG .

Erro de sinal de Mov. 9 BRACO DENTRO/FORA
9 ¢ Controle a cablagem para SA8 =

) 12l | Erro de sinal Mov. 4 ROTAGAO DA PLATAFORMA
- H : v ¢ Controle a cablagem para SA10 -

L | | Erro desinal de Mov. LANCA Controle a cablagem para SA11 .
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ANALISE E FALHAS

EMYSYSTEM RESOLUGAO DO PROBLEMA

Plataforma n&o instalada - sobrecarga do

LU imitador de bloqueio extra HIENE:E -
U E Inclinémetro > 3° Atencdo -
) 3 Sinal de incoeréncia alarme NA - NF do Atencio

o limitador de carga i .
U L{ Pré-alarme do limitador de carga Atengdo -
)

(M ] S Alarme do limitador de carga Atencéo -
I_I i:' Bloqueio de rotagdo da torre sentido horario Atengdo -

- | =
oo | 3

Bloco de rotagédo da torre sentido anti-horario | Atencdo =

Condicdo de bloqueio do limitador de

U momento Atencdo )
N 3 - Fusf i é
[ 9 Rl G AT RS MG Controle a linha de fusiveis da bateria -

KAEM2 Desligado

U FI gitsﬁ?;;gg K1 - Fusivel F3 Desligado / Relé K1 Controle o fusivel F3 no eixo ESMALL -

Avaria / instalacdo incorreta do codificador
magnético

cz
o

Controle a montagem mecénica do codificador =

-
n

Retraia o brago através de manobra de

Bloqueio extra da distens&o do setor limitado P
emergéncia

Cabo do sensor demasiado esticado /

quebrado Verifique a montagem o

c=
[

ultrapassagem do limiar de distensé&o no setor .
Retraia o braco -

! limitado
U =- Egldl'li;cgzgerc/e gi?egggopggogfas ;io IR Controle o sensor do transdutor do cabo o
U =_| Consentimento de trabalho aéreo negado Verifique a inclinago do chassi i

devido a excessiva inclinagdo do chassi
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PERIGOS

EMYSYSTEM

Ultrapassagem da inclinagdo maxima do
chassi com a maquina aberta

ANALISE E FALHAS

RESOLUGAO DO PROBLEMA

Feche a méquina e verifique a inclinagdo do
chassi

Contacte o fabricante -

E Servico de manutenc¢do recomendado

Ativado o procedimento de Recovering

IZ | Verificada a condicdo de reinicio (anomalia do
[ inclinémetro ou de estabiliza¢do)

Verifique o sensor do inclinémetro do
chassi ou os micro de estabilizagéo, feche a -
plataforma e os estabilizadores.

P = | Erro de configuracdo

It | Aplataforma encontra-se na area de trabalho
L heo (trabalho sem estabilizagdo)

E A plataforma encontra-se na drea de trabalho
n.°1

':I A plataforma encontra-se na area de trabalho
| n°2

n°3

3 A plataforma encontra-se na érea de trabalho

S
§ 8 EMYSYSTEM RESOLUGAO DO PROBLEMA
@ &
c { CAN erro Esmall lagarta
= I:I Cesto/ gancho ndo fixo Verifique a montagem ou o transdutor
-~
g .
cM
- 5 CAN erro Eslave S5 - lagarta
C E CAN erro Eslave S6 lagarta
C rl CAN erro Eslave S7 - lagarta
- E CAN erro da célula de carga da plataforma

nmp
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Célula de carga
- erros CAN

ANALISE E FALHAS

EMYSYSTEM

RESOLUGAO DO PROBLEMA

c 9 CAN erro do sinal do codificador . lagarta
Incoeréncia da célula de carga da plataforma entre |

c A | crec : agana

c b O sinal de peso da plataforma é menor que zero:
plataforma no solo. ) "
Sinal de blogueio ordinario da célula de carga

cc q g : :
Sinal de blogueio extra da célula de carga

= d q g i} :

cE

Um canal da célula de carga esté a zero

Controle a célula de carga, pode estar danificada

0O zero da célula de carga ndo esté definido

Defina o zero da célula de carga

CCOCAGE
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REGISTO DE CONTROLO




7.1  REFERENCIAS A REGULAMENTACAO

Este registo de controlo é emitido pela Empresa SOCAGE para o utilizador da plataforma, nos termos da
Diretiva 2006/42/CE.

1

7.1.2 INSTRUCOES PARA A PRESERVAGCAO ilr:ﬁi

Este registo deve ser considerado parte da plataforma e deve acompanhar o aparelho durante toda a sua vida
util, até a eliminagdo final.

ATENGAOM

A Nos termos da Diretiva 2006/42/CE, devem também ser conservados juntamente com este registo os
certificados dos componentes substituidos (motor, mecanismos, elementos estruturais, dispositivos de
seguranca e respetivos componentes) e os testes relativos as reparacdes de uma certa importancia

7.1.3 INSTRUCOES PARA A COMPILAGAO

SE

Estas instrucdes sdo fornecidas de acordo com as disposi¢des conhecidas a data da comercializagdo do
elevador. Novas disposi¢des podem intervir para alterar as obriga¢des do utilizador.

IMPORTANTE:
A A FREQUENCIA E A CAPACIDADE DOS EXAMES E TESTES PODEM TAMBEM DEPENDER DAS
NORMAS NACIONAIS.

O registo esta preparado para anotar, de acordo com os esquemas propostos, os seguintes eventos
que dizem respeito a vida util da maquina:

+ Inspecdes periddicas (max. semestral) a serem realizadas ao cuidado do responsavel pela
seguranca da empresa proprietdria da plataforma.

i\,

+ Transferéncias de propriedade.

+ Substituicdo do motor, mecanismos, elementos estruturais, dispositivos de seguranca e respetivos
componentes.

« Avarias de uma certa importancia e respetivas reparagdes.

IMPORTANTE:
O REGISTO DE CONTROLO E TODOS 0OS MODULOS
il ESTAO EM FORMATO DIGITAL NO PORTAL MY SOCAGE.
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7.2 INSPECOES PERIODICAS

FICHAS DE REGISTO DE INSPEGCOES

DUADA  DATADAPRONMA  NOWEDO.  omsenaGEs  ASSINATURA
I A S [ S
1 [ A A
I R A Y S S
I A A [ S
1 [ A A
Y A B
I A A Y S
Y, A& S S
1 Y A A
-/ ] Y S S
I AN A I A A
Y A A Y S S
I S A Y R
Y AR A I S S
I A A Y A
Y A A Y S
I A A [ A A
I A A [ S A
I R A Y S
I A A Y S

Sugerimos que fotocopie a seguinte ficha neutra para criar o seu registo detalhado. %.
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7.21 FICHAS DE TRANSFERENCIA DE PROPRIEDADE %’

Na nossa posicdo de fabricantes, devemos ser capazes de acompanhar o mais possivel a vida Gtil do nosso produto; isto
mesmo para ajudar os nossos clientes a ter uma plataforma o mais segura possivel.

Caso devamos tomar medidas, no caso em que se descubra, por exemplo, em atraso, que um produto esté defeituoso e,
portanto, precisa de ser substituido, ¢ uma nossa necessidade urgente de conhecer todas as mudancas de propriedade da
prépria maquina.

Portanto, solicitamos-lhe que queira enviar-nos uma cépia do formulario, devidamente preenchido, para o nosso enderego:

n [ Omocace )

SOCAGE CUSTOMER SERVICE S.R.L.

Via O. Respighi n.° 113/115

41122 Modena (MO) - Itdlia

Tel. +39 059 8348000 - Fax +39 059 8348001

vendite@cs.socage.it

4 \& ),
CCOCAGE ENTREGA EM: / / AO PRIMEIRO PROPRIETARIO.

A plataforma com o n.° de série: , ano de fabrico:

a qual neste registo de controlo foi entregue pela SOCAGE, na data de: / / a:

de acordo com as condi¢des contratuais estabelecidas, com as carateristicas técnicas, dimensionais e
funcionais especificas no manual de instrucdes e no compéndio constante neste Registo.

EMPRESA:
eI o
CoOCAGE TRANSFERENCIAS SUBSEQUENTES DE PROPRIEDADE
Na data de: / / la propriedade da plataforma em assunto é transferida

para:

Certifica-se que, na data acima escrita, as carateristicas técnicas, dimensionais e funcionais do elevador em questado
estdo em conformidade com as inicialmente previstas e que as eventuais alteracdes foram escritas neste Registo.

O VENDEDOR: O COMPRADOR:

Sugerimos fotocopiar as seguintes fichas em branco, para criar o seu registo detalhado. %g
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7.22  FICHAS DE SUBSTITUICAO DE ELEMENTOS ESTRUTURAIS - MECANISMOS - DISPOSITIVOS DE SEGURANGA %’

o OoCAGE SUBSTITUI(;f\O DE ELEMENTOS ESTRUTURAIS
Data: /

/
Descrigao do elemento:

Fabricante: Fornecidapor:
Motivo da substituicao:

O RESPONSAVEL PELA SUBSTITUICI\O: O UTILIZADOR:

" e e e e T2 mmmmm e m e e oo — - - - T
CoOCAGE SUBSTITUICAO DOS MECANISMOS

Data: / /

Descri¢dodoelemento:

Fabricante: Fornecidapor:
Motivo da substituicao:

O RESPONSAVEL PELA SUBSTITUICAO: O UTILIZADOR:

§MUI§AO DOS DISPOSITIVOS DE SEGURANCA E RESPETIVOS COMPONENTES

Data: /
Descri¢dodoelemento:

Fabricante: Fornecidapor:
Motivo da substituicdo:

O RESPONSAVEL PELA SUBSTITUIGAO: O UTILIZADOR:

Sugerimos fotocopiar as seguintes fichas em branco, para criar o seu registo detalhado. %g




A PAGINA PARA EVENTUAIS ATUALIZAGOES. A
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SOCAGE FABRICANTE DE PLATAFORMAS AEREAS EM TODO O MUNDO

Socage, na provincia de Modena, é uma empresa
que produz e comercializa plataformas aéreas. Uma
histéria de mais de quarenta anos e uma importante
especializacdo nas plataformas para o trabalho
aéreo distinguem a nossa empresa. Os Nossos
produtos sdo de qualidade e tecnologicamente
avangados, exploram a evolugdo dos componentes
para se destacarem no mercado como plataformas
eficientes, fidveise simples de utilizar.

somces
s,
$ %,

o

. - . 2
79 ' A\ ;
gm SOCAGE WORLD - COM EEM4C INENT

WORLD

O desejo constante da Socage de estar presente no mundo para entender plenamente as necessidades dos
potenciais clientes e ser capaz de satisfazé-las. Permitiu a empresa fazer valer-se de um nimero sempre
crescente de filiais e de uma rede de distribuidores fidelizados.

A Socage continuard a investir em mercados emergentes para se tornar o principal fabricante mundial de
plataformas de trabalho aéreo e buscara solu¢ées cada vez mais inovadoras que satisfacam as necessidades
dos préprios clientes.

@ socageworld.com o novo site do universo Socage nasceu e manifesta-se através de uma nova
experiéncia digital, o site socageworld.com, onde se prop&e oferecer aos utilizadores uma experiéncia
4gil, inovadora e eficiente a escala global como um centro nevralgico da conectividade das diferentes filiais
destacadas e da rede de distribuidores da empresa.
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ITALIA
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www.socage.it
Via della Chimica, 23

@ 41012 Carpi (MO) -
Italia

> +39 0599121211
+39 059 907304
) info@socage.it

PLATAFORMAS AEREAS DE 10 A 100 METROS DE ALTURA - socageworld.com



