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INTRODUCAO

INTRODUCAO

Este manual é uma ferramenta muito importante! Manter o manual sempre junto da maquina.

A finalidade deste manual é proporcionar aos proprietarios, utilizadores, operadores, locadores e locatarios as
informacodes de seguranca e operacdo essenciais para a operacao adequada e em seguranc¢a da maquina nas
operagdes para as quais foi concebida.

Devido a sua politica de melhoria continua dos seus produtos, a JLG Industries, Inc. reserva-se o direito de
introduzir alteracdes de caracteristicas sem aviso prévio. Contactar a JLG Industries, Inc. para obtencéao de
informacdes atualizadas.

Consultar a Garantia, o Registo do Produto e outra documentacdo relacionada com a maquina em
www.JLG.com.
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INTRODUCAO

SIMBOLOS DE ALERTA DE SEGURANGCA E PALAVRAS DE SINALIZACAO DE SEGURANCA

Iy

Este é o simbolo de alerta de seguranca. Destina-se a alertar os utilizadores
para o risco potencial de lesdes corporais. Respeitar todas as mensagens de
seguranca identificadas por este simbolo, com vista a evitar lesdes corporais ou

a morte.

INDICACAO DE UMA SI'I:UAQ[\O PERIGOSA IMINENTE. CASO NAO SEJA EVI-
TADA, PROVOCARA LESOES CORPORAIS GRAVES OU MESMO A MORTE. ESTE
AUTOCOLANTE APRESENTA UM FUNDO VERMELHO.

INDICAGAO DE UMA SITUAGAO POTENCIALMENTE PERIGOSA. CASO NAO
SEJA EVITADA, PODERA PROVOCAR LESOES CORPORAIS GRAVES OU MESMO
A MORTE. ESTE AUTOCOLANTE APRESENTA UM FUNDO DE COR LARANJA.

A cuibAaDO

INDICAGAO DE UMA SITUACAO POTENCIALMENTE PERIGOSA. CASO NAO
SEJA EVITADA, PODERA PROVOCAR LESOES CORPORAIS MODERADAS OU
LIGEIRAS. ESTE AUTOCOLANTE PODE AINDA ALERTAR PARA PRATICAS PERI-
GOSAS. ESTE AUTOCOLANTE APRESENTA UM FUNDO AMARELO.

NOTA

INDICA INFORMACOES OU UMA POLITICA EMPRESARIAL RELACIONADA
DIRETA OU INDIRETAMENTE COM A SEGURANCA DE PESSOAL OU A PROTE-
CAO DE PROPRIEDADE.
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INTRODUCAO

ESTE EQUIPAMENTO DEVERA RESPEITAR TODAS AS INDICACOES DOS BOLE-
TINS DE SERVICO RELACIONADOS COM SEGURANCA. CONTACTAR A JLG
INDUSTRIES, INC. OU O REPRESENTANTE JLG LOCAL PARA OBTENGAO DE
INFORMAGOES SOBRE 0S BOLETINS RELACIONADOS COM SEGURANCA QUE
POSSAM TER SIDO EMITIDOS PARA ESTE PRODUTO.

NOTA

A JLG INDUSTRIES, INC. ENVIA OS BOLETINS DE SERVICO PARA O PROPRIE-
TARIO DA MAQUINA, CONFORME CONSTA DA BASE DE DADOS DE REGISTOS.
CONTACTAR A JLG INDUSTRIES, INC. DE MODO A ASSEGURAR A DEVIDA
ATUALIZACAO DA BASE DE DADOS DO REGISTO DE PROPRIETARIOS.

NOTA

A JLG INDUSTRIES, INC. DEVERA SER IMEDIATAMENTE INFORMADA SOBRE
TODAS AS SITUACOES EM QUE 0S SEUS PRODUTOS TENHAM ESTADO ENVOL-
VIDOS EM ACIDENTES COM LESOES CORPORAIS OU MORTE OU EM QUE
TENHAM OCORRIDO DANOS MATERIAIS SUBSTANCIAIS, QUER NO EQUIPA-
MENTO JLG QUER NA PROPRIEDADE DE TERCEIROS.

3123944

Para:

« Comunicacdo de aci-
dentes

+ Publicacbes de segu-
ranga

+ Atualizacao do registo
do proprietario

+ Questdes relacionadas
com a seguranca do
produto

Contactar:

+ Informacdo sobre o cum-
primento de normas e
regulamentos

+ Questdes sobre aplicacdes
especiais do produto

+ Questdes relacionadas
com modificagdes ao pro-
duto

Product Safety and Reliability Department (Departa-
mento de Seguranca e Fiabilidade de Produtos)

JLG Industries, Inc.

13224 Fountainhead Plaza

Hagerstown, MD 21742

ou o Representante da JLG mais préximo
(Ver moradas na contracapa do manual)

Nos Estados Unidos:

Linha Verde: 877-JLG-SAFE (877-554-7233)

Fora dos Estados Unidos:

Telefone:
Correio eletrénico:

240-420-2661
ProductSafety@JLG.com



INTRODUCAO

REGISTO DE REVISOES
Edicdo original — A................... 18 de agosto de 2015
Revisdao do Manual —B............. 14 de setembro de 2015
Revisdodo Manual —C.................. 20 de abril de 2016
Revisdo do Manual —D ................ 14 de julho de 2016
Revisdo do Manual —E............... 30 de janeiro de 2018
Revisdo do Manual —F .............. 20 de agosto de 2018
Revisdo domanual — G ........... 10 de dezembro de 2018
Revisdo do Manual —H ........... 11 de dezembro de 2019

3123944



INDICE

CAPITULO - 1 - RECOMENDACOES DE SEGURANCA

1.1 GENERALIDADES ..... ..ottt 1-1
1.2 PRE-OPERAGAO ........ooviiiiiiiiiiiiiaannn. 1-2
Formacao e conhecimentos do operador .... 1-2
Inspecdo do local de trabalho................ 1-2
Inspecdodamaquina..............ooevuinnn. 1-3
1.3 OPERAGCAO..........oiiiiiiiiiiiiiiiiiiiaaannn, 1-3
Generalidades. ...t 1-3
Riscos de tropecamento e queda ............ 1-5
Riscos de eletrocussdo..............cocuen.n. 1-6
Riscos de capotamento...................... 1-7
Riscos de esmagamento e coliséo............ 1-9

1.4 REBOQUE, SUSPENSAO E TRANSPORTE SOBRE
UMVEICULO ..o 1-11
1.5 MANUTENCAO ...t 1-11
Riscos namanutengao...................... 1-11
Riscos com baterias ....................... 1-12

CAPITULO - 2 - RESPONSABILIDADES DO UTILIZADOR,

PREPARAGAO DA MAQUINA E INSPECAO

2.1 FORMACAODOPESSOAL.......cevvviaeennnn 2-1
Formacao dos operadores................... 2-1
Supervisdaodaformacdo..................... 2-1
Responsabilidade do operador .............. 2-1
2.2 PREPARACAO, INSPECAO E MANUTENCAO...... 2-2
Inspecdo de pré-arranque ................... 2-4
Inspecaoexterior............ooeiiiiiiien... 2-7

3123944

Verificagcdo de funcionamento .............. 2-10

2.3 EIXO OSCILANTE — TESTE DO CILINDRO DE
BLOQUEIO (SE INSTALADO) .......ovvenennn... 2-12
Testeasrodasesquerdas.................... 2-12
Teste asrodas direitas ...................... 2-13

CAPITULO - 3 - COMANDOS, INDICADORES E
FUNCIONAMENTO DA MAQUINA

3.1 GENERALIDADES ......coviiii i 3-1
3.2 DESCRICAO.....coiiiiiiiiiiiiii i 3-1
3.3 CARACTERISTICAS E LIMITACOES
OPERACIONAIS ..o 3-2
Generalidades............cooiiiiiin.. 3-2
Placas ..o 3-2
34 CARGADAPLATAFORMA ... ..o, 3-2
3.5 COMANDOS INFERIORES E INDICADORES ....... 3-4
Posto de comando inferior................... 3-6
Descida auxiliar da plataforma (n.° de série
E200000676 a E200000900) .................. 3-8
(0] o 7] - Tor-To TN 3-8
3.6 POSTO DE COMANDO DA PLATAFORMA ........ 3-9
Comandos da plataforma................... 3-11
3.7 OPERACAODOMOTOR .......vvinaeinnnn.. 3-16
Procedimento de arranque ................. 3-16
3.8 SISTEMA MULTICOMBUSTIVEL
(SEINSTALADO) ..vvviiei i 3-17
3.9 CARACTERISTICAS OPERACIONAIS. ............ 3-18



INDICE

Cargadaplataforma..................c.o.e. 3-18 Posto de comando inferior ................... 4-2
Translacdo (Conducdo) ...............c...... 3-18 44 OPERACAODEEMERGENCIA .............c..... 4-2
Translacdo paraafrente .................... 3-18 Utilizacao do posto de comando inferior...... 4-2
Translacdo em marcha-atrds ................ 3-19 Impossibilidade de controlo da maquina pelo
Deslocagdo em pisos inclinados.............. 3-19 operador . ..ui e 4-2
Dir€Ca0 ..vvvieiei i 3-19 Desativacao do Sistema de Seguranca da
Operacdo com macacos de nivelamento .... 3-21 Maquina (MSSO) (apenasCE) ................ 4-3
Nivelamento automatico ................... 3-21 Aprisionamento da plataforma quando
Ajuste de nivelamento manual.............. 3-22 elevada ... 4-3
Elevacdo e abaixamento da plataforma...... 3-23 Endireitamento de maquina capotada........ 4-4
Elevagdo ......ccovviviiiiiii i 3-23 Inspecédo pos-incidente ...................... 4-4
Abaixamento..........coiiiiiiiiii i 3-23 Descida auxiliar da plataforma (n.° de série
Extensdo da plataforma..................... 3-24 E200000676 a E200000900) .........cvuvn.... 4-4
Gancho do cabo da plataforma ............. 3-24 45 NOTIFICACAODEINCIDENTES .......cvvvnnnnnn. 4-5
3.10 PROCEDIMENTO DE REBATE DOS
CORRIMOES DA PLATAFORMA ................ 3-25 CAPITULO - 5 - ACESSORIOS
3.11 ESTACIONAMENTO E ARMAZENAMENTO.. ... 3-28 51 LINHADEART/2 ..o 5-2
3.12 OLHAIS DEﬂAMARRACAO/ELEVACAO .......... 3-28 59 LUZES DE TRABALHO DA PLATAFORMA. . . ... 5.9
AMAITACAO0 . .ovvvvrevvretien i, 3-28 53 SUPORTES DETUBAGEM ....................... 5-3
Elevagdo ....oovvvivininiiiiiii i 3-28 Recomendactes de seguranca ............... 5.3
313 REBOQUE. ... 3-28 Preparacio € iNSPECAO « ... .vveveeveeennn... 5.4
; _ (0] o1<] - Tor- o 1P 5-4
CAPITULO - 4 - PROCEDIMENTOS DE EMERGENCIA 54 ESTACAODETRABALHO ................vvvn... 5-5
4.1 GENERALIDADES ..ottt 4-1 Recomendac¢des de seguranga ............... 5-5
4.2 REBOQUEDEEMERGENCIA........covvvvvnnnn... 4-1 Preparagao einspecao ..........coovvvvnnnn.. 5-5
4.3 COMANDOS DE EMERGENCIA E LOCALIZACAO. . .4-2 10]'0]<] - 1o [0 JN R 5-5
Interruptor de paragem de emergéncia ...... 4-2

ii 3123944



INDICE

5.5 SUPORTES PARA MATERIAL DE GRANDES
DIMENSOES ...t 5-6
Recomendacbes de segurancga............... 5-6
Preparagao einspecao..............oevuenn.. 5-7
(0] 1=] - Ter- Lo 1NN P 5-7
CAPITULO - 6 - ESPECIFICACOES GERAIS E MANUTENCAO
PELO OPERADOR

6.1 INTRODUGCAO .........cooiiiiiiiiiiinn 6-1

6.2 INFORMAGOES ADICIONAIS ..........ovvvvnnnns 6-1

6.3 ESPECIFICACOES DEOPERACAO ................ 6-2
Dados dedimensées .............cvevennn... 6-3
Capacidades .........covviiiiiiiiiininn.. 6-3
Pneus......oooiiiii 6-3
Especificagdesdomotor..................... 6-4
Lubrificagdo........covvvvinii i 6-5

6.4 MANUTENCAO PELO OPERADOR .............. 6-10
Escora de seguranca do braco do
pantografo ...l 6-10
Sugestdes de manutencaogeral............ 6-11
Componentes com manutencao efetuada
pelooperador ..........c.coiiiiiiiiiiia.., 6-12
Reservatério de combustivel................ 6-13
Cubodetragdo.......coovvviviiiiniinen.n. 6-13
Bracos do pantégrafo — placas de
desgaste ... 6-13
Mudanca de éleo comfiltro................. 6-14

3123944

Reservatério de fluido hidraulico............ 6-15
Filtro de combustivel/purgador de dgua

(diesel) —Kubota .......covvviiviinnnen... 6-15
Filtro de carga hidraulico.................... 6-16

Filtrador de combustivel (diesel) — Kubota... 6-16
Filtro de combustivel (gasolina) — Kubota ... 6-17

Filtrodear.........coovviiiiiiiiiiiinn.., 6-17
Fluido de refrigeracdo do motor.............. 6-18
6.5 ALIVIO DA PRESSAO DO SISTEMADEGPL...... 6-18
6.6 TESTE DE FUGAS DO SISTEMADEGPL ......... 6-19
6.7 PNEUSEJANTES.......coiiiiiiiiiiiiiiinnne 6-19
Danosdospneus .........ccovvviiiininnnnn.. 6-19
Substituicdo dospneus ...............ou. 6-19
Substituicdo dasjantes ..................... 6-20
Instalacdodasrodas ........................ 6-20
6.8 LOCALIZACAO DOS AUTOCOLANTES.......... 6-22

CAPITULO - 7 - REGISTO DE INSPEGCOES E REPARAGOES



INDICE

3-10.

LISTA DE FIGURAS

Localizagdo dos comandos da maquina ......... 3-3
Posto de comandoinferior...................... 3-4
Posto de comando inferior (apenas CE —

Anterior ao n.° de série E200000675) ............ 3-5
Posto de comando da plataforma (anterior ao

n.ode série E200000675) . ..o vvveninannnnn. 3-9
Posto de comando da plataforma (n.c de série
E200000676 a E200000900) .........c.vuvnn... 3-10
Inclinacdo longitudinal e lateral ............... 3-20
Corrimbes de extremidade da plataforma —
Sequénciaderebate...................oi.ll 3-26
Corrimoes laterais da plataforma — Sequéncia
derebate........coviiiiiii 3-27

Tabela de elevacdo e amarracao (Folha 1 de 2)... 3-29
Tabela de elevacdo e amarracao (Folha 2 de 2). .. 3-30
Localizacdo da descida auxiliar da plataforma ...4-5
Especificacdes de temperatura de

funcionamento do fluido hidraulico............. 6-7
Especificacdes de temperatura de

funcionamento do 6leo do motor — Kubota

(motor multicombustivel)...............ooo... 6-8
Especificacdes de temperatura de

funcionamento do 6leo do motor — Kubota

(motoradiesel)......ccovvieiiiiiii. 6-9
Braco do pantégrafo — conjunto da escora
deseguranGa........ovveeiiiiiiiiiiiiean, 6-10

Tirante atuador da escora de seguranca ....... 6-11
Multicombustivel Kubota (WG972-GL-E4)...... 6-14
Kubota Diesel (D1305-E3B e D1305-E4B)....... 6-14
Localizagdo dos autocolantes —

Folha 1 de 4 (CE/AUS/JPN)..........cooiinat. 6-26
Localizag@o dos autocolantes —

Folha2de4 (CE/AUS/JPN)..........covvvinnt. 6-27

. Localizagdo dos autocolantes —

Folha3 de4 (CE/AUS/JPN).........cooivnnt... 6-28

. Localizacdo dos autocolantes —

Folha4 de 4 (CE/AUS/JPN)...........ooinnen. 6-29

3123944



INDICE

3123944

LISTA DE TABELAS

Distancias minimas de aproximagdo ............ 1-7
Escala Beaufort (apenas para referéncia)......... 1-8
Tabela de inspecdo e manutencgéo.............. 2-3
Altura méximadecorte............cccovivnnn.. 2-10
Defini¢des do corte de inclinacdo (anterior ao

n.° de série E200000675) . ... cvveienniennnnn 2-11
Definicdes de corte de inclinacao (n.° de série
E200000676 a E200000900).........ccvuevnn... 2-11
Acessorios disponiveis. .........coeiiiiiiiiinn, 5-1
Kubota Diesel (D1305-E4B) ..................... 6-4
Diesel Kubota (D1305-E3B) .......ccvvvvnnn.... 6-4
Multicombustivel Kubota (WG972-GL-E4) ....... 6-5
Especificacdes de lubrificacdo................... 6-6
Gréfico de bindriodasrodas ................... 6-21
Legenda de localizagao dos autocolantes —

ANSI, Exportacao ANSI. ...t 6-24

Legenda dos autocolantes — CE/AUS/JPN ..... 6-30



INDICE

vi 3123944



CAPITULO 1 — RECOMENDAGOES DE SEGURANGCA

1.1

CAPIiTULO 1. RECOMENDACOES DE SEGURANCA

GENERALIDADES

Este capitulo menciona as necessdrias recomendagbes
para a operacdo e manutencao da maquina em condi¢des
de seguranca. De forma a promover uma adequada utiliza-
¢ao da maquina, é fundamental que seja implementado
um programa diario de verificagbes baseado nas recomen-
dag¢des deste manual. Deve ainda ser implementado, por
uma pessoa devidamente qualificada, um programa de
manutencao baseado nas recomendac¢des deste manual e
do Manual de Servico e Manutencéo; tal programa deve
ser estritamente observado, com vista a operacdo da
maquina em condicdes de seguranca.

O proprietario/utilizador/operador/locador e locatario ndao
poderdao aceitar a responsabilidade de operar esta
maquina, sem a leitura prévia deste manual, a obtencao de
uma adequada formacado e operacdo da maquina sob a
supervisao de um operador qualificado e experiente.

3123944

Estes capitulos contém as responsabilidades dos proprie-
tarios, utilizadores, operadores, locadores e locatérios, rela-
tivamente aos aspetos de seguranca, formacéo, inspecéo,
manutencao, aplicacdo e operacdo. Contactar a JLG Indus-
tries, Inc. (JLG"), em caso de duvidas ou questdes sobre a
seguranca, formacgao, inspecdo, manutencao, aplicacao e
operacdo da maquina.

A NAO OBSERVACAO DAS RECOMENDACOES DE SEGURANCA ENUMERADAS
NESTE MANUAL PODE PROVOCAR A DANIFICACAO DA MAQUINA E DE OUTROS
BENS, ALEM DE LESOES CORPORAIS OU A MORTE.

1-1



CAPITULO 1 — RECOMENDAGOES DE SEGURANGCA

1.2 PRE-OPERACAO

Formacao e conhecimentos do operador

« O Manual de Operacao e Seguranca deve ser lido e compre-
endido na totalidade antes de operar a maquina. Para escla-
recimentos, questdes, ou informagdes adicionais relativas a
qualquer parte deste manual, contactar a JLG Industries, Inc.

« Um operador ndo deve aceitar a responsabilidade de ope-
rar a maquina até receber formacao adequada por parte de
pessoas competentes e qualificadas.

» Permitir que a maquina seja operada apenas por pessoas
autorizadas e qualificadas e que tenham demonstrado
compreender a opera¢do e manutencao da maquina em
condicdes de seguranca.

« Ler, compreender e observar todas as mensagens de
PERIGO, ATENCAO e CUIDADO e as instru¢des de operacao
afixadas na maquina e constantes deste manual.

» Garantir que a maquina é utilizada nas condicdes defini-
das para a sua utilizacdo em seguranca, conforme indi-
cado pela JLG.

« Todo o pessoal de operacdo deve estar perfeitamente fami-
liarizado com os comandos e procedimentos de emergén-
cia da maquina, conforme as indicacdes deste manual.

« Ler, compreender e observar todos os regulamentos inter-
nos da empresa e oficiais relativos a sua utilizacdo e opera-
¢ao deste tipo de maquinas.

Inspecao do local de trabalho

« Deverao ser tomadas, por parte do utilizador, precaucdes
de forma a evitar todos os riscos na area de trabalho antes e
durante a operacao da maquina.

« Nao operar ou elevar a plataforma com a maquina posicio-
nada sobre camides, atrelados, vagdes de caminho-de-
ferro, barcacgas, andaimes ou outros equipamentos ou
estruturas, exceto se a aplicacao for aprovada por escrito
pela JLG.

« Antes da operacdo, verificar a existéncia de riscos aéreos na
area de trabalho, como por exemplo, cabos elétricos, pon-
tes-guindastes e outras potenciais obstrucdes aéreas.

« Verificar a existéncia de buracos, lombas, desniveis, obstru-
¢Oes, residuos, buracos ocultos e outros riscos potenciais
existentes na superficie.
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CAPITULO 1 — RECOMENDAGOES DE SEGURANGCA

« Verificar a existéncia de locais de perigos na éarea de traba-
Iho. Nao operar a maquina em atmosferas perigosas, exceto
quando aprovado por escrito pela JLG.

« Verificar se a superficie de assentamento tem condicdes
para suportar a carga maxima indicada no autocolante da
carga dos pneus localizado no chassis adjacente a cada
jante.

Inspecao da maquina
» Nao operar esta maquina até a inspecdo e as verificacoes

funcionais serem executadas conforme especificado no
Capitulo 2 deste manual.

» Nao operar a maquina, caso esta nao tenha sido assistida e
reparada de acordo com os requisitos de manutencao e ins-
pecao estipulados no Manual de Servico e Manutencédo da
maquina.

« Verificar o adequado funcionamento de todos os dispositi-
vos de seguranca. A modificacdo destes dispositivos € uma
violacao das regras bdsicas de seguranca.

A MODIFICAGAO OU ALTERACf\p DA PLATAFORMA EI.EVATOR[A DEVE APENAS
SER EFETUADA APOS A RECECAO DA RESPETIVA AUTORIZACAO POR ESCRITO
EMITIDA PELO FABRICANTE.

3123944

« Ndo operar a maquina, se esta apresentar autocolantes ou
avisos de seguranca ou de instrucdes em falta ou ilegiveis.

« Verificar a existéncia de alteracdes nos componentes origi-
nais da maquina. Verificar se todas as alteracdes foram
aprovadas pela JLG.

« Evitar a acumulacdo de residuos no piso da plataforma.
Manter o calcado e a base da plataforma isentos de lama,
6leo, massa lubrificante e outras substancias escorregadias.

1.3 OPERACAO

Generalidades

« O funcionamento da mdaquina requer o maximo de aten-
¢ao. Parar totalmente a maquina antes de utilizar qualquer
dispositivo como, por exemplo, teleméveis, radios emisso-
res-recetores, etc. que desviem a atencao de utilizar a
maquina em seguranga.

Esta maquina deve ser utilizada exclusivamente para o posi-
cionamento de pessoal, respetivas ferramentas e equipa-
mento.

Antes da operacdo, o utilizador deve estar familiarizado

com as capacidades da maquina e as caracteristicas de ope-
racdo de todas as fungdes.

Nunca operar uma maquina que possua uma anomalia. Em
caso de anomalia, desligar imediatamente a maquina. Retirar
a unidade do servico e informar as autoridades competentes.

1-3



CAPITULO 1 — RECOMENDAGOES DE SEGURANGCA

 Nao retirar, modificar ou desativar qualquer dos dispositi-
vos de seguranca.

» Nunca deslocar rapidamente nenhum interruptor de
comando ou alavanca para a posicdo inversa, com passa-
gem pela respetiva posicdo de ponto-morto. Deslocar sem-
pre o interruptor para a posicao de ponto-morto, aguardar
alguns momentos e, depois, deslocar o interruptor para a
posicao seguinte. Operar os comandos com uma pressao
lenta e uniforme.

» Exceto em situagdes de emergéncia, ndo permitir a movi-
menta¢ao dos comandos ou a operacdo da maquina por
pessoas a partir do solo, sempre que estiverem pessoas na
plataforma.

« Ndo transportar materiais no corrimao da plataforma,
exceto quando aprovado pela JLG.

« Quando duas ou mais pessoas se encontrarem na plata-
forma, apenas o operador devera ser responsavel por todas
as operacdes da maquina.

1-4

« Verificar sempre se as ferramentas elétricas se encontram
bem armazenadas e nunca com os cabos de alimentacao
suspensos da plataforma.

« Ndo prestar assisténcia a uma maquina imobilizada ou
desativada empurrando ou puxando, salvo se for puxada
pelos olhais de amarragdo do chassis.

« Antes de abandonar a maquina, baixar completamente a
plataforma e desligar todas as fontes de energia.

« Retirar todos os anéis, reldgios e joias ao utilizar a maquina.
N&o usar vestudrio largo ou cabelo comprido solto que pos-
sam ficar presos ou emaranhados no equipamento.

« Esta maquina ndo deve ser operada por pessoas sob a influ-
éncia de medicamentos, estupefacientes ou alcool ou sujei-
tas a ataques epiléticos, tonturas ou descoordenacéo de
movimentos.
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CAPITULO 1 — RECOMENDAGOES DE SEGURANGCA

Riscos de tropecamento e queda
» Antes da operacao, verificar se todas as cancelas e corri-

modes se encontram trancados na posi¢do de seguranca.

nlilLﬁs

A JLG Industries, Inc. recomenda que todas as pessoas na
plataforma usem arnés de seguranca, com um cabo de
seguranca devidamente amarrado a um ponto de fixacao
adequado durante a operacao desta maquina. Para mais
informacoes relativas aos requisitos de protecdo antiqueda
em produtos JLG, contactar a JLG Industries, Inc.

Identificar o(s) ponto(s) de fixacdo adequado(s) na plata-
forma e fixar bem o cabo de seguranca. Fixar apenas um (1)
cabo de seguranca a cada ponto de fixacao.

Entrar e sair apenas pela area da cancela. Proceder com
extremo cuidado durante a entrada ou a saida da plataforma.
Verificar se a plataforma se encontra totalmente descida.
Virar-se para a maquina quando entrar ou sair da plataforma.
Manter sempre o corpo em contacto com a maquina em
“trés pontos de apoio’, utilizando sempre duas maos e um pé
ou dois pés e uma mao, para entrar e sair da maquina.
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« Manter sempre ambos os pés firmemente posicionados no
piso da plataforma. Nao colocar escadas, caixas, degraus,
estrados ou outros objetos semelhantes na unidade que
permitam qualquer tipo de alcance adicional a pontos mais
elevados.

 Nunca utilizar o brago do pantdgrafo para aceder ou sair da
plataforma.

« Manter o cal¢cado e a superficie da plataforma isentos de
6leo, lama e outras substancias escorregadias.
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CAPITULO 1 — RECOMENDAGOES DE SEGURANGCA

Riscos de eletrocussao

\/

 Esta maquina nao se encontra isolada eletricamente e nao
confere protecao contra o contacto ou a proximidade com
a corrente elétrica.

» Manter uma distancia adequada de cabos elétricos, apare-
Ihos ou quaisquer outros componentes elétricos (nus ou
isolados), conforme as distancias minimas de aproximacéao
indicadas na Tabela 1-1.

» Ter em ateng¢do os movimentos da maquina e as oscilacbes
dos cabos elétricos.

» Manter uma distancia de, pelo menos, 3 m (10 ft) entre
qualquer parte da maquina e respetivos ocupantes, ferra-
mentas e equipamento de quaisquer cabos ou equipamen-
tos elétricos com tensao até 50 000 volts. Por cada 30 000
volts, ou fracao, a distancia de seguranca deve ser aumen-
tada 0,3 m (1 ft).

1-6

« A distancia minima de seguranca pode ser reduzida se esti-
verem instaladas barreiras isoladoras para evitar o contacto
e as barreiras estiverem classificadas para a tensao da linha
a guardar. Estas barreiras nao devem fazer parte (ou esta-
rem afixadas a) da méaquina. A distancia minima de segu-
ranca deve ser reduzida para uma distancia que se encontre
dentro das dimensdes de trabalho da barreira isoladora.
Esta determinacdo deve ser feita por uma pessoa devida-
mente qualificada de acordo com os requisitos do empre-
gador, locais ou governamentais para as praticas de
trabalho junto de equipamento energizado.
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CAPITULO 1 — RECOMENDAGOES DE SEGURANGCA

NAO MANOBRAR A MAQUINA OU PERMITIR A PRESENCA DE PESSOAS NO INTERIOR
DA ZONA DE SEGURANCA. CONSIDERAR SEMPRE QUE 0S COMPONENTES E CABLA-
GENS ELETRICAS SE ENCONTRAM EM TENSAO, EXCETO QUANDO HAJA A CERTEZA DO

CONTRARIO.

Tabela 1-1. Distancias minimas de aproximacao

< DISTANCIA MiNIMA DE
GHADETENS o HPROXIAGIO
em metros (ft)
0a50kv 3(10)
Acimade50kVa200kV 5(15)
Acimade200a350kV 6(20)
Acimade350a500kV 8(25)
Acimade500a750kV 11(35)
Acimade750a1000kV 14(45)
NOTA:  Esterequisito serd aplicado, exceto quando os requlamentos internos
da empresa empregadora, os regulamentos locais e os regulamentos
oficiais sdo mais rigorosos.
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Riscos de capotamento

« Verificar se a superficie de assentamento tem condicdes
para suportar a carga maxima indicada no autocolante da
carga dos pneus localizado no chassis adjacente a cada
jante. Nao caminhar sobre superficies sem protecao.

O utilizador devera conhecer bem a superficie de trabalho
antes da deslocacdo da maquina. Durante a conducéo, ndo
exceder os valores maximos admissiveis de inclinacdo lon-
gitudinal e lateral do piso.

Nao elevar a plataforma ou deslocar a maquina com a plata-
forma elevada em pisos inclinados, irregulares ou instaveis,
ou na proximidade dos mesmos. Verificar se a maquina se
encontra posicionada num piso firme, horizontal e uni-
forme antes de elevar a plataforma ou de conduzir sobre
uma plataforma elevada.

Antes de deslocar a maquina em plataformas, pontes, cami-
des ou outras superficies, verificar sempre a respetiva capa-
cidade de suporte.

Nunca exceder a carga de trabalho maxima conforme espe-
cificado na plataforma. Manter todas as cargas nos limites
da plataforma, exceto quando autorizado pela JLG.

Manter o chassis da maquina a uma distancia minima de 0,6 m
(2 ft) de buracos, lombas, desniveis, obstrucdes, residuos, bura-
cos ocultos e outros riscos potenciais existentes a nivel do solo.
Nao operar a maquina quando as condi¢des do vento excede-
rem as especificagdes indicadas no Capitulo 6.3 ou tal como
indicado no painel de capacidades do quadro da plataforma.
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CAPITULO 1 — RECOMENDAGOES DE SEGURANGCA

NAO OPERAR A MAQUINA QUANDO AS CONDICOES DO VENTO EXCEDEREM AS ESPECIFICACOES INDICADAS NO CAPITULO 6.3 OU TAL COMO INDICADO NO PAI-
NEL DE CAPACIDADES DO QUADRO DA PLATAFORMA.

Tabela 1-2. Escala Beaufort (apenas para referéncia)

1-8

NUMERO | VELOCIDADE DO VENTO B
DESCRICAO ESTADO DO TERRENO
0 0-0,2 0 Calmo Calmo. 0fumosobe navertical.
1 0,3-1,5 1-3 Aragem Movimento do vento visivel nofumo.
2 1,6-3,3 4-7 Levebrisa Ovento sente-se na pele exposta. As folhas sussurram.
3 3,4-54 8-12 Suavebrisa Folhas e pequenos galhos em movimento constante.
A 5579 1318 Brisamoderada ::elrasepapelsolto noar. 0s pequenos ramos comegam a movimentar-
5 8,0-10,7 19-24 Brisafresca As arvores mais pequenas balancam.
6 108138 2531 Forte brisa Gra.ndesramos.e.m m~OV|mento.Asbandelrasondulam [.)r,ajtlcamentena
horizontal. A utilizacdo de um guarda-chuva torna-se dificil.
7 139171 3238 Quase ventania/ventania Arvores completas em movimento. E necessario esforcar-se para cami-
moderada nhar contra o vento.
8 17,2-20,7 39-46 Ventaniafresca Galhos partidos de érvores. Os carros guinam na estrada.
9 20,8-24,4 47-54 Forte ventania Danos pequenos em estruturas.
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CAPITULO 1 — RECOMENDAGOES DE SEGURANGCA

3123944

e Nunca utilizar a maquina como grua. Ndo amarrar a
maquina a estruturas adjacentes. Nunca atar fios, cabos ou
objetos semelhantes a plataforma.

Durante a operacdo no exterior, ndo cobrir as laterais da
plataforma ou transportar objetos de grandes dimensdes
sobre a mesma. A adicdo desse tipo de elementos aumenta
a area da maquina exposta ao vento.

Nao aumentar as dimensdes da plataforma com extensoes
ou pranchas nédo autorizadas.

Se o braco do pantdgrafo ou a plataforma ficarem presas
numa situacdo em que uma ou mais rodas fiquem fora do
solo, as pessoas devem ser retiradas primeiro, antes de se
tentar libertar a maquina. Utilizar gruas, empilhadores ou
outro equipamento adequado, para estabilizar a maquina e
remover o pessoal da plataforma.

Riscos de esmagamento e colisao

« Todas as pessoas (na plataforma e no solo) devem usar
capacetes de protecao aprovados.

« Manter as maos e os membros afastados do braco do pan-
toégrafo durante a operacdo e quando elevado sem as esco-
ras de seguranca engrenadas.

« Durante a conducao, verificar a existéncia de obstrucdes
em volta da maquina e na parte superior. Verificar os espa-
cos livres na parte superior, lateral e inferior da plataforma
durante a elevacao e descida da plataforma.
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CAPITULO 1 — RECOMENDAGOES DE SEGURANGCA

» Durante a operagdo, manter sempre todas as partes do
corpo no interior da plataforma.

I
)

« Utilizar sempre uma pessoa como vigia, em areas com visi-
bilidade reduzida.

« Ao realizar operagdes com a maquina, manter todas as pes-
soas nao operacionais a mais de 1,8 m (6 ft) da maquina.

« Sob quaisquer condicbes de deslocacao, o operador devera
limitar a velocidade de translacdo de acordo com as condi-
¢oes do solo, a intensidade do trafego, a visibilidade, a incli-
nacdo do piso, a localizagdo do pessoal e outros fatores.

1-10

» Ter em consideracao as distancias de travagem em todas as
velocidades de conducéo. Durante a conducao em veloci-
dades elevadas, reduzir sempre a velocidade antes de parar
a maquina. Deslocar a maquina em velocidade lenta,
durante a translagao em pisos inclinados.

Nao utilizar a velocidade elevada em espacos confinados
ou durante as deslocagdes em marcha-atras.

Proceder sempre com extremo cuidado, de modo a evitar o
contacto com obstaculos ou a interferéncia com os coman-
dos e as pessoas presentes na plataforma.

Verificar se os operadores de outras maquinas em pisos ele-
vados ou no solo tém consciéncia da presenca da plata-
forma elevatéria. Desligar a corrente das pontes rolantes.
Colocar barreiras no solo, se necessario.

Nao operar sobre o pessoal que se encontre no solo. Avisar
o pessoal para nao trabalhar, permanecer ou andar sob
uma plataforma elevada. Se necessario, isolar e marcar a
area com barreiras.
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CAPITULO 1 — RECOMENDAGOES DE SEGURANGCA

1.4  REBOQUE, SUSPENSAO E TRANSPORTE SOBRE
UM VEICULO

» Nao permitir a presenca de pessoas na plataforma, durante
o reboque, suspensdo e transporte da maquina sobre um
veiculo.

 Esta maquina nao deve ser rebocada, exceto em caso de
emergéncia, anomalia, falha de energia ou durante as ope-
racdes de carga e descarga. Consultar para informagdes
sobre os procedimentos de reboque de emergéncia.
Verificar se a plataforma estd totalmente recolhida e ndo con-
tém quaisquer ferramentas antes de rebocar, elevar ou trans-
portar.

Quando se elevar a maquina com um empilhador, posicionar
os garfos apenas nas areas designadas da maquina. Suspender
amaquina com um empilhador de capacidade adequada.

« Consultar informagdes de elevacdo no Capitulo 3.

1.5 MANUTENCAO

Este subcapitulo contém as recomendacdes gerais de seguranca
que devem ser observadas durante a manutencdo desta
maquina. As recomendacdes adicionais a seguir durante a
manutencdo da maquina encontram-se incluidas nos pontos
adequados deste manual e no Manual de Servico e Manutencao.
E extremamente importante que o pessoal de manutencdo
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preste a maior atencdo a estas recomendacoes de forma a evitar
eventuais lesdes no pessoal ou danos materiais nas maquinas ou
no equipamento. Deve ser definido um programa de manuten-
¢do por uma pessoa devidamente qualificada, devendo o plano
ser cumprido de forma a garantir a seguranca da maquina.

Riscos na manutencao

« Desligar todos os comandos da corrente elétrica e verificar se
ndo existe perigo de movimentos inesperados das pecas
méveis antes de executar quaisquer regulacdes ou reparacoes.
Nunca trabalhar sobre uma plataforma elevada até que esta
se encontre totalmente descida na sua posicao maxima, se
possivel, ou sem que esta se encontre suportada e com os
movimentos limitados através de escoras de seguranca
adequadas, bloqueios ou suportes aéreos.

NAO reparar ou apertar as mangueiras ou acessorios
hidrdulicos com a maquina ligada ou com o sistema hidrau-
lico pressurizado.

Retirar sempre a pressao hidraulica de
todos os circuitos hidraulicos antes de
serem desapertados ou retirados os
componentes hidraulicos.

NAO utilizar as maos para localizar
fugas. Utilizar um pedaco de cartao
ou papel para localizar as fugas. Usar
luvas para ajudar a proteger as maos
do fluido hidraulico.



CAPITULO 1 — RECOMENDAGOES DE SEGURANGCA

« Verificar se as pecas ou componentes de substituicdo sdo idén-
ticos ou equivalentes as pecas ou componentes originais.

» Nunca tentar movimentar pecas pesadas sem a assisténcia
de um dispositivo mecanico. Nao pousar objetos pesados
numa posicao instavel. Verificar se existe um apoio ade-
quado quando da elevacao de componentes da maquina.

« Utilizar apenas solventes de limpeza aprovados e nao infla-
maveis.

» Nao substituir itens criticos para a estabilidade, tais como
baterias ou pneus cheios, por itens com pesos ou especifi-
cacbes diferentes. Nao modificar a unidade de forma a afe-
tar a estabilidade.

« Consultar o Manual de Servico e Manutencdo para a obten-
¢ado de informacgdes sobre pesos de objetos de estabilidade

critica.
A ATENCAO

A MODIFICAGAO OU ALTERAGAQ DA PLATAFORMA ELEVATORIA DEVE APENAS
SER EFETUADA APOS A RECEGAO DA RESPETIVA AUTORIZAGAO POR ESCRITO
EMITIDA PELO FABRICANTE.

Riscos com baterias

« Desligar sempre as baterias quando forem executadas
intervengdes nos componentes elétricos ou quando forem
efetuados trabalhos de soldagem na maquina.

» Nao permitir fumo, chama livre ou faiscas perto da bateria
durante o carregamento ou assisténcia.

» Ndo aproximar ferramentas ou outros objetos metaélicos
dos terminais da bateria.

« Utilizar sempre protecédo para as maos, olhos e face quando
forem efetuadas intervencbes na bateria. Garantir que o
acido da bateria ndo entra em contacto com a pele nem

com a roupa.
A CcuUIDADO

0 ELETROLITO DA BATERIA E UM FLUIDO ALTAMENTE CORROSIVO. EVITAR 0
CONTACTO DO FLUIDO COM A PELE E 0 VESTUARIO. LAVAR DE IMEDIATO, COM
AGUA, QUALQUER AREA QUE TENHA CONTACTADO COM 0 ACIDO E CONSUL-
TAR UM MEDICO.

« Carregar as baterias apenas em areas bem ventiladas.

« Evitar exceder o nivel de eletrélito da bateria. Adicionar
agua destilada as baterias apenas depois destas estarem
totalmente carregadas.
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CAPITULO 2 — RESPONSABILIDADES DO UTILIZADOR, PREPARACAO DA MAQUINA E INSPECAO

2.1

CAPITULO 2. RESPONSABILIDADES DO UTILIZADOR, PREPARACAO DA MAQUINA E INSPECAO

FORMAGAO DO PESSOAL

A plataforma elevatéria é um dispositivo de transporte de
pessoas; por esta razao, a maquina deve ser operada e man-
tida apenas por pessoal devidamente qualificado.

Esta maquina nao deve ser operada por pessoas sob a influ-
éncia de medicamentos, estupefacientes ou alcool ou sujei-
tas a ataques epiléticos, tonturas ou descoordenacao de
movimentos.

Formacao dos operadores

1.

A formacao dos operadores deverd incluir:

O modo de utilizagdo e as limitagcdes dos dispositivos de
comando na plataforma e inferiores, os comandos de
emergéncia e os sistemas de seguranca.

2. Osautocolantes de comando, as instrugdes e 0s avisos

afixados na maquina.

3. Asregras internas da empresa empregadora e os regula-

mentos oficiais em vigor.

4, A utilizacdo do equipamento de protecdo antiqueda.
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5. Conhecimentos adequados sobre o funcionamento
mecanico da maquina, de modo a permitir o reconheci-
mento das anomalias ou a possibilidade de anomalias.

6. Os métodos mais seguros de operagao da maquina em
zonas com obstrucdes aéreas, trafego de outras maquinas
e obstéculos, depressdes, buracos e desniveis no solo.

7. Os meios adequados para evitar os riscos associados
com condutores elétricos desprotegidos.

8. Os requisitos especificos do trabalho ou da utilizacdo da
maquina.

Supervisao da formacao

A formacao devera ser efetuada sob a supervisdao de uma
pessoa qualificada numa zona sem obstaculos, até que o
formando tenha adquirido a aptidao necessaria para con-
trolar e operar a maquina em condi¢des de seguranca.

Responsabilidade do operador

O operador deve ser instruido sobre a sua responsabilidade
e autoridade para parar a maquina em caso de anomalia ou
situagOes de inseguranga para a maquina e outras estrutu-
ras adjacentes.
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CAPITULO 2 — RESPONSABILIDADES DO UTILIZADOR, PREPARACAO DA MAQUINA E INSPECAO

2.2 PREPARACAO, INSPECAO E MANUTENCAO

2-2

A tabela seguinte indica as inspec¢des e opera¢des de manu-
tencdo recomendadas pela JLG Industries, Inc.; consultar os
regulamentos locais em vigor, relativamente a outros requi-
sitos referentes a plataformas elevatoérias. A frequéncia das
inspecdes e da manutencdo deverd ser aumentada sempre
que a maquina seja utilizada em ambientes exigentes ou
hostis, com elevada frequéncia ou em condicdes severas.
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CAPITULO 2 — RESPONSABILIDADES DO UTILIZADOR, PREPARACAO DA MAQUINA E INSPECAO

Tabela 2-1. Tabela de inspec¢dao e manutencao

Tipo

Frequéncia

Responsabili-
dade primaria

Qualificacao
dareparacao

Referéncia

Inspecdo de pré-arranque

Antes de cada utilizacao didria, ou
aquando damudanca de operador.

Utilizador ou operador

Utilizador ou operador

Manual de Operagdo e Sequranca

Inspecdo pré-entrega (ver
Nota)

Antes da entrega de cadavenda, leasing ou aluguer.

Proprietario, concessio-
ndrio ou utilizador

Mecanico JLG qualificado

Manual de Reparacao e Manuten-
¢do e formuldrio deinspe¢do JLG
aplicdvel

Inspecdo frequente

Apds 3 meses ou 150 horas, conforme o que ocorrer
primeiro; ou

Apésum periodo deinatividade superiora 3 meses; ou
comprade maquina usada.

Proprietario, concessio-
nario ou utilizador

Mecanico JLG qualificado

Manual de Reparacao e Manuten-
¢do e formuldrio deinspe¢do JLG
aplicavel

Inspecdoanual da
maéquina (ver Nota)

Anualmente, ndo superiora 13 meses, apésadatada
inspecao anterior.

Proprietario, concessio-
nario ou utilizador

Técnico de Reparacdo Com
Formacdo de Fabrica (Reco-
mendado)

Manual de Reparacao e Manuten-
¢doeformuldrio deinspe¢doJLG
aplicavel

Manutencdo preventiva

Nosintervalosindicados noManual de Reparacdoe
Manutencdo.

Proprietario, concessio-
nario ou utilizador

Mecanico JLG qualificado

Manual de Reparacao e Manuten-
(do

pecoes.

NOTA: Os formuldrios de inspegdo podem ser fornecidos pela JLG. Utilizar o Manual de Reparag¢do e Manutencgéo para realizar as ins-

NOTA

A JLG INDUSTRIES, INC. CONSIDERA QUE UM TECNICO DE REPARACAO COM FORMAGAO DE FABRICA E UMA PESSOA QUE TENHA CONCLUIDO COM APROVEI-
TAMENTO 0 CURSO DE FORMACAO DE REPARAGAO DA JLG RELATIVO A UM MODELO DE PRODUTO JLG ESPECIFICO.
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CAPITULO 2 — RESPONSABILIDADES DO UTILIZADOR, PREPARACAO DA MAQUINA E INSPECAO

Inspecao de pré-arranque

A inspecao de pré-arranque deve incluir todas as operagdes
seguintes:

1.

Limpeza - Verificar a presenca de derrames de fluidos
(6leos, combustivel ou eletrdlito de bateria) ou objetos
estranhos nas superficies. Comunicar os derrames ao
pessoal de manutencao.

Estrutura - Inspecionar a estrutura da maquina para

identificar sinais de mossas, danos, fendas nas soldas ou
elementos metalicos principais ou outras discrepancias.

Fendas em elementos metalicos principais Fendas nassoldas

3. Autocolantes e avisos — Verificar o estado de limpeza e
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legibilidade. Assegurar que nao falta nenhum autoco-
lante ou placa (consultar a Instalagdo dos Autocolantes
no Capitulo 6). Verificar se todos os autocolantes e avisos
se encontram limpos e substituir os elementos em falta.

Manuais de Operacao e Seguranca — Verificar se o
recipiente estanque da maquina contém um exemplar

do Manual de Operacéo e Seguranca, Manual de Segu-
ranca de Compatibilidade Eletromagnética (apenas nos
mercados ANSI) e o Manual de Responsabilidades ANSI
(apenas nos mercados ANSI).

Inspecao exterior — Realizar como indicado.
Bateria — Carregar, conforme necessario.

7. Combustivel (maquinas com motor de combustao
interna) — Atestar, conforme necessario.

8. Fluido hidraulico — Verificar o nivel do fluido hidrau-
lico. Atestar, conforme necessario, com o fluido hidrau-
lico adequado.

9. Verificacao de funcionamento — Apds a conclusédo da
Inspecéo Exterior, verificar o funcionamento de todos os
sistemas numa érea livre de obstaculos aéreos e no solo.
Ver “Verificacdo de funcionamento” na pagina 2-10. para
instrucdes mais especificas.

10. Acessorios — Consultar o capitulo Acessérios neste
manual ou no acessorio instalado na maquina para obter
instrucdes especificas de inspecado, operacdo e manuten-

cao.
A ATENCAO

DESLIGAR IMEDIATAMENTE A MAQUINA, EM CASO DE QUALQUER ANOMALIA
DO FUNCIONAMENTO! COMUNICAR A ANOMALIA AO PESSOAL DE MANUTEN-
CAO. NAO UTILIZAR A MAQUINA, ATE ESTA SER CONSIDERADA SEGURA PARA
OPERACAO.

ow
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CAPITULO 2 — RESPONSABILIDADES DO UTILIZADOR, PREPARACAO DA MAQUINA E INSPECAO

11. Cancela da plataforma - Manter a cancela e a area cir- 12. Pontos de fixacao do cabo de arnés — A JLG Industries,
cundante limpas e sem obstrucdes. Verificar se a cancela Inc. recomenda que, durante o funcionamento desta
fica corretamente travada e ndo fica dobrada nem danifi- maquina, o pessoal na plataforma utilize um arnés de
cada. Durante a operagdo, manter a cancela fechada. segurancga, com o cabo de seguranca devidamente amar-

rado a um ponto de fixacdo adequado (1).

Cancela deslizante de fecho automatico Pontos de fixacao do cabo de arnés padrao
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CAPITULO 2 — RESPONSABILIDADES DO UTILIZADOR, PREPARACAO DA MAQUINA E INSPECAO

Pontos de fixacao do cabo de arnés opcional (se instalado)
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Inspecao exterior

21

17

—-
OAD00290

4
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CAPITULO 2 — RESPONSABILIDADES DO UTILIZADOR, PREPARACAO DA MAQUINA E INSPECAO

Iniciar a inspecéo exterior no ponto n.° 1, conforme indicado
no diagrama anterior. Prosseguir para a direita (para a
esquerda quando observado de cima) e verificar todos os res-
tantes pontos em sequéncia, observando as situagcdes indica-
das na Lista de verificacdes da inspecéo exterior.

PARA EVITAR POSSIVEIS LESOES, DESLIGAR A MAQUINA DURANTE A INSPE-
CAO EXTERIOR.

NOTA

INSPECIONAR TAMBEM A PARTE INFERIOR DO CHASSIS. A Il:lSPE(,'f\O DESTA
AREA CONDUZ FREQUENTEMENTE A DESCOBERTA DE SITUACOES QUE PODEM
PROVOCAR DANOS GRAVES NA MAQUINA.

NOTA DE INSPECAO: Em cada ponto, verificar se existem compo-
nentes desapertados ou em falta, o seu
estado de fixac@o e se existem danos visi-
veis, para além dos outros critérios mencio-
nados.

NOTA: Todos os olhais das jantes devem ser apertados a 240 Nm
(170 lb-ft).
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1.

10.

11.

Sensor de inclinacao do eixo de oscilagdao — Sem fios
desnecessdrios; sem fios danificados ou partidos — Ver
Nota de Inspecao.

Cilindro da direcao — Ver Nota de Inspecéo.

Fuso, tirante e articula¢des da direcao — Ver Nota de
Inspecao.

Jantes e pneus — Bem fixados, sem porcas em falta
(consultar a Capitulo 6.7). Inspecionar as jantes para
identificar danos e corrosao.

Cubo de tracao da roda — Ver Nota de Inspecao.

Eixo fixo ou oscilante, cilindros de oscilagao — Ver
Nota de Inspecao.

Bracos de suporte, ligacao central e placas de des-
gaste — Ver Nota de Inspecao.

Reservatorio de combustivel— Ver Nota de Inspecao.
Valvula de controlo principal — Sem fios e mangueiras
desnecessarios; sem fios danificados e partidos.

Valvula do macaco de nivelamento — Sem fios e man-
gueiras desnecessarios; sem fios danificados ou partidos.

Comandos inferiores — Painel fixo e legivel, retorno a
ponto-morto dos interruptores de comando, funciona-
mento adequado do interruptor de paragem de emer-
géncia. Marcas de comando legiveis.
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12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

Valvula de translacao — Sem fios e mangueiras desne-
cessarios; sem fios danificados ou partidos.

Reservatorio de fluido hidraulico — Nivel do fluido
hidraulico recomendado no indicador de nivel do reser-
vatoério. Tampdo com respiro bem fixado e em bom
estado de funcionamento.

Conjunto do motor e bomba hidraulica — Ver Nota de
Inspecao.

Cabos da bateria/instalacao e encaminhamento —
Ver Nota de Inspecdo.

Conjunto dos macacos de nivelamento dianteiros —
Ver Nota de Inspecdo.

Conjunto dos macacos de nivelamento traseiros —
Ver Nota de Inspecéao.

Sensor de angulo (elevacao) rotativo (localizado na
cavilha de fixacdo do brago inferior) — Ver Nota de Ins-
pecao.

Cilindro de elevagao — Ver Nota de Inspecao.

3123944

20.

21.

22,

23.

24,

25.

Sensor de proximidade (elevacdo) (Anterior ao n.° de
série E200000675 e 1200027648 a 1200027657) —
Ver Nota de Inspecao.

Sensor de inclinacao da pilha do braco (localizacdao
anterior ao n.° de série E200000675 e 1200027648 a
1200027657) — Ver Nota de Inspecao.

Sensor de inclinacao da pilha do braco (localizacao
do n.° de série E200000676 a E200000900 e
1200030223) — Ver Nota de Inspecao.

Escora de seguranca (nos bracos do pantégrafo) (ndo
ilustrada) — Ver Nota de Inspecao.

Consola de comando da plataforma (no corrimao da
plataforma) — Placa fixada e legivel, retorno a ponto-
morto da alavanca de comando e interruptores, todas as
protecdes de interruptores colocados, funcionamento
correto do interruptor de acionamento e do interruptor
de paragem de emergéncia, presenca do Manual de
Operacao e Seguranca no recipiente respetivo.

Instalacao da plataforma/corriméo (nao ilustrada) —
Ver Nota de Inspecao.
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Verificacao de funcionamento

Efetuar as verificagdes de funcionamento, conforme indi-
cado a seguir:

A partir do posto de comando inferior, sem carga na pla-

1.

taforma:

a. Verificar se todas as protecdes dos interruptores se
encontram instaladas.

b. Operar todas as funcdes. Ver “Comandos inferiores e
indicadores” na pagina 3-4.

c. Verificar se todas as fungdes da maquina sdo desati-
vadas, quando o botao de paragem de emergéncia é
acionado.

d. Verificar se a descida auxiliar, plataforma descida, fun-

ciona com o motor desligado e a alimentacdo ligada.

Localizar o botdo de descida auxiliar na parte dian-
teira direita da maquina. Assegurar que a plataforma
desce quando o botédo é premido (motor desligado e
alimentacao ligada).

2. A partir da consola de comando da plataforma:

2-10

a.

b.

Verificar se a consola de comando se encontra bem
fixada na posicdo adequada.

Verificar se todas as protecdes dos interruptores se
encontram instaladas.

. Operar todas as funcbes e verificar todos os interrup-

tores de fim-de-curso e de corte. Verificar os cortes e
limites na Tabela 2-2, Tabela 2-3 e Tabela 2-4.

Tabela 2-2. Altura maxima de corte

Modelo Corte da translacao alta

530LRT 4,26 m (14ft)

. Verificar se todas as funcdes da maquina sao desati-

vadas, quando o botao de paragem de emergéncia é
acionado.

. Verificar se a descida auxiliar, plataforma descida, fun-

ciona com o motor desligado e a alimentacao ligada.

3. Com a plataforma na posicao de transporte (armazenada):

a. Conduzir a maquina numa superficie inclinada, sem

exceder a inclinagdo méaxima admissivel, e parar, veri-
ficando se os travées imobilizam a maquina.

b. Assegurar que a luz do indicador de inclinagdo da

plataforma esta acesa.
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Tabela 2-3. Defini¢coes do corte de inclinagdo (anterior ao n.° de série E200000675)

Macacos de nivelamento colocados Macacos de nivelamento NAO colocados Elevacao impedida

Translagao impedida quando a elevagao

G quando a elevacao excgdg as alturasa

Longitudinal Transversal Longitudinal Transversal excedeasalturasa | seguirindicadas sem
seguir indicadas: macacos de
nivelamento colocados:
ANSI, ANSI Exp. 1,5°a16m(53ft) 1,5°a16m(53ft) 5°a9,75m(32ft) 4°39,75m(32ft) 9,75m(32ft) 9,75m(32ft)
CSA 1,5°a16m(53ft) 1,5°a16m(53ft) 3°a9,75m (32ft) 3°a9,75m(32ft) 9,75m(32ft) 9,75m (32ft)
o o 5°a9,75m (32ft) 3°a9,75m(32ft)
CE, AUS 1,5°a16m(53ft) 1,5°a16m(53ft) 13°2137m (45ft) 13°213.7m (45ft) 9,75m(32ft) 13,7m (45ft)
NOTA: Estas definicées de corte de inclinagdo também se aplicam aos n.° de série 1200027648 a 1200027657.

Tabela 2-4. Defini¢oes de corte de inclinagao (n.° de série E200000676 a E200000900)

Macacos de nivelamento colocados

Macacos de nivelamento NAO colocados

Elevacao impedida

Translacao impedida quando a elevacao
Mercado quando a elevagao excgd_e as alturasa
Longitudinal Transversal Longitudinal Transversal B
seguir indicadas: macacos de
nivelamento colocados:
ANSI, ANSIExp., o o 5°a9,75m(32ft) 5°a9,75m (32ft)
CE AUS, Coreia 1,5°a16m(53ft) 1,5°a16m(53ft) 13°a13.7m (45f1) 13°a13,7m(45f) 9,75m(32ft) 13,7m (45ft)
(SA 1,5°a16m(53ft) 1,5°a16m(53ft) 3°a9,75m(32ft) 3°a9,75m(32ft) 9,75m(32ft) 9,75m (32ft)
NOTA: Estas definicées do corte de inclinagdo também se aplicam ao n.° de série 1200030223.
3123944 2-11
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2.3 EIXO OSCILANTE — TESTE DO CILINDRO DE

BLOQUEIO (SE INSTALADO)

NOTA

0 TESTE DO SISTEMA DE CILINDRO DE BLOQUEIO DEVE SER EFETUADO TRIMES-
TRALMENTE, SEMPRE QUE QUALQUER COMPONENTE DO SISTEMA SEJA SUBSTI-
TUIDO, OU EM CASO DE SUSPEITAS DE FUNCIONAMENTO DEFEITUOSO.

NOTA: Verificar se a plataforma se encontra totalmente descida

antes de iniciar o teste do cilindro de blogueio e que a
superficie utilizada até a rampa € plana e nivelada.

Teste as rodas esquerdas

1.

2-12

Colocar um cal¢co em cunha de 10,16 cm (4 in) de altura a
frente da roda dianteira esquerda do eixo oscilante.

No posto de comando da plataforma, selecionar a veloci-
dade de conducdo BAIXA.

Colocar o comando de CONDUCAOQ na posicao ade-
quada e conduzir cuidadosamente a maquina sobre o
calco em cunha, até a roda esquerda do eixo oscilante se
encontrar sobre o calco.

Verificar se o eixo oscila para manter contacto com o
solo/a rampa. (As quatro rodas no solo).

5.

10.
11.

12.

Elevar a plataforma da maquina acima da posicdo de
armazenamento aproximadamente 4,26 m (14 ft) na
530LRT.

Descer cuidadosamente a maquina do cal¢o e rampa.

Solicitar a outra pessoa que verifique se a roda esquerda
do eixo oscilante que se encontrava sobre o calco se
encontra em posicao, no solo. O eixo devera oscilar de
modo a que as quatro rodas mantenham contacto com o
solo.

Na posicao atual (plataforma elevada e as quatro rodas
sobre uma superficie plana e nivelada), voltar a conduzir
cuidadosamente a maquina sobre a rampa e calco.

Solicitar a outra pessoa que confirme que o eixo nao
oscilou e permanece bloqueado (uma roda afastada do
solo).

Descer cuidadosamente a maquina do cal¢o e rampa.

Fazer baixar a plataforma da maquina; o cilindro de blo-
queio devera entao libertar o eixo e permitir que este
oscile. Podera ser necessario ativar a TRANSLACAO para
libertar os cilindros.

Se os cilindros de bloqueio nao funcionarem correta-
mente, o sistema deve ser reparado por um técnico qua-
lificado, antes de prosseguir a operagao da maquina.
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Teste as rodas direitas

1.

Colocar um cal¢co em cunha de 10,16 cm (4 in) de altura a
frente da roda dianteira direita do eixo oscilante.

No posto de comando da plataforma, selecionar a veloci-
dade de conducdo BAIXA.

Colocar o comando de CONDUCAO na posicao ade-
quada e conduzir cuidadosamente a maquina sobre o
calco em cunha, até a roda direita do eixo oscilante se
encontrar sobre o calco.

Verificar se o eixo oscila para manter contacto com o
solo/a rampa. (As quatro rodas no solo).

Elevar a plataforma da méaquina acima da posicdo de
armazenamento aproximadamente 4,26 m (14 ft) na
530LRT.

Descer cuidadosamente a maquina do cal¢o e rampa.

Solicitar a outra pessoa que verifique se a roda direita do
eixo oscilante que se encontrava sobre o cal¢o se encon-
tra em posicdo, no solo. O eixo deverd oscilar de modo a
que as quatro rodas mantenham contacto com o solo.

3123944

8.

10.
11.

12.

Na posicdo atual (plataforma elevada e as quatro rodas
sobre uma superficie plana e nivelada), voltar a conduzir
cuidadosamente a maquina sobre a rampa e calco.

Solicitar a outra pessoa que confirme que o eixo nao
oscilou e permanece bloqueado (uma roda afastada do
solo).

Descer cuidadosamente a maquina do cal¢o e rampa.

Fazer baixar a plataforma da maquina; o cilindro de blo-
queio deverd entéao libertar o eixo e permitir que este
oscile. Poderd ser necessario ativar a TRANSLACAO para
libertar os cilindros.

Se os cilindros de bloqueio nao funcionarem correta-
mente, o sistema deve ser reparado por um técnico qua-
lificado, antes de prosseguir a operacao da maquina.
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/gf NOTAS:
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CAPITULO 3. COMANDOS, INDICADORES E FUNCIONAMENTO DA MAQUINA

3.1 GENERALIDADES

NOTA

COMO O FABRICANTE NAO POSSUI QUALQUER CONTROLO DIRETO SOBRE A
UTILIZAGAO E OPERACAO DA MAQUINA, A APLICACAO DE PRATICAS DE SEGU-
RANGCA ADEQUADAS E DA RESPONSABILIDADE DO UTILIZADOR E DO SEU PES-
SOAL DE OPERACAO.

Este capitulo destina-se a fornecer as informagdes necessarias
para a adequada compreensao sobre os comandos e as respeti-

vas fungoes.
A ATENCAO

NAO ELEVAR A PLATAFORMA EXCETO NUMA SUPERFICIE LISA, FIRME, NIVE-
LADA E DESOBSTRUIDA.

PARA EVITAR LESOES CORPORAIS GRAVES, NAO OPERAR A MAQUINA SE
ALGUMAS DAS ALAVANCAS OU INTERRUPTORES DE CONTROLO DOS MOVI-
MENTOS DA PLATAFORMA NAO REGRESSAREM A POSICAO DE DESLIGADO OU
PONTO-MORTO QUANDO LIBERTADOS.

SE A PLATAFORMA NAO PARAR QUANDO UM INTERRUPTOR OU UMA ALA-

VANCA DE COMANDO FOR LIBERTADO, UTILIZAR O INTERRUPTOR DE PARA-
GEM DE EMERGENCIA PARA PARAR A MAQUINA.

3123944

3.2 DESCRICAO

Esta maquina é uma plataforma de trabalho elevatéria autopro-
pulsionada instalada sobre um mecanismo de elevacgdo tipo
“braco do pantdgrafo”. O objetivo da plataforma elevatdria é
colocar o pessoal e respetivos materiais e ferramentas em posi-
¢oes acima do solo. A maquina pode ser utilizada para alcangar
areas localizadas acima da maquinaria ou do equipamento posi-
cionado no solo.

Esta Plataforma Elevatéria JLG tem um posto de comando pri-
mario na plataforma. A partir deste posto de comando, o opera-
dor pode comandar o sentido da translacdo e direcdo da
maquina, para a frente e para trds, bem como elevar e baixar a
plataforma e regular os macacos de nivelamento da maquina.

A maquina pode ser conduzida sobre uma superficie estavel,
firme e nivelada a partir de uma posicao da plataforma ele-
vada — Ver “Translacdo (Conducdo)” na pagina 3-18. neste
manual relativamente aos requisitos especificos.

A maquina dispde também de um posto de comando inferior,
que pode desativar o posto de comando da plataforma. Os
comandos do solo elevam e baixam a maquina. Os comandos
do solo devem ser utilizados apenas em situagdes de emergén-
cia para descer a plataforma, em caso de impossibilidade de
comando pelo operador na plataforma.
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3.3 CARACTERISTICAS E I.IMITA;()ES OPERACIONAIS
Generalidades

O conhecimento profundo das caracteristicas e limitacdes
de operacdo da maquina constitui sempre um requisito fun-
damental de qualquer utilizador, independentemente da
experiéncia do utilizador com equipamentos semelhantes.

Placas

Os pontos mais importantes a recordar durante a operacdo
encontram-se nas estacdes de comando ilustrados em pla-
cas com PERIGO, AVISO, CUIDADO, IMPORTANTE e INSTRU-
COES. Esta informacéo é colocada em varios locais com a
Unica finalidade de alertar o pessoal para os possiveis riscos,
e é constituida pelas caracteristicas de operacao e limita-
¢oes de carga da maquina. Ver introducao para obter infor-
macoes sobre as defini¢des das placas acima indicados.

3-2

3.4 (CARGA DA PLATAFORMA

A capacidade nominal maxima da plataforma é mostrada numa
placa localizada no painel da plataforma e pressupde que a
maquina esteja posicionada sobre uma superficie lisa, firme e
nivelada. Consultar o Capitulo 6.3 para obter informacgdes sobre
a capacidade maxima da plataforma.

A entrada na plataforma faz-se através de uma cancela nas par-
tes laterais da plataforma. Manter a cancela fechada durante a
operacdo da maquina.

NOTA: E importante lembrar que a carga deve ser distribuida de
forma uniforme sobre a plataforma. A carga deve ser
colocada proximo do centro da plataforma sempre que
possivel.
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1. Posto de comando da plataforma 4. Compartimento hidraulico/combustivel 7. Tomada de alimentacdo de corrente alternada da plataforma
2. (aixa de arrumacao do manual 5. Reservatorio de GPL (apenas multicombustivel) 8. Bracos do pantdgrafo — tirante atuador da escora de seguranca
3. Posto de comando inferior 6. Compartimento da bateria/bomba/motor 9. Controlo da descida manual (botdo)

(N.© de série E200000676 a E200000900 e 1200030223)

Figura 3-1. Localizacao dos comandos da maquina
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3.5 COMANDOS INFERIORES E INDICADORES

2 3
1
1. Interruptor de selecao da plataforma/desligado/comando inferior
12 2. Disjuntor (15 A)
3. Interruptor de paragem de emergéncia
4. Fardis dianteiros/farolins traseiros (se instalados)
5. Conta-horas
6. Indicador de sobrecarga da plataforma (se instalado)
" 7. Indicador da temperatura da dgua
8. Indicador da pressao do 6leo
9. Indicador de bateria
10 10. Elevacdo/abaixamento da plataforma

[ p—
N -

Velas de pré-aquecimento (s6 Diesel)
Botdo de arranque

Figura 3-2. Posto de comando inferior
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13.

NOTA: Este posto de comando inferior pode também

Interruptor de sele¢do da plataforma/desligado/comando inferior
Disjuntor (15 A)

Interruptor de paragem de emergéncia

Far6is dianteiros/farolins traseiros (se instalados)
Conta-horas

Indicador de sobrecarga da plataforma.

Indicador da temperatura da dgua

Indicador da pressao do 6leo

Indicador de bateria

Elevagdo/abaixamento da plataforma

Velas de pré-aquecimento (s6 Diesel)

Botdo de arranque

Desativacao do sistema de seguran¢a da maquina (MSSO)

aplicar-se aos n.°c de série 1200027648 a
1200027657.

Figura 3-3. Posto de comando inferior (apenas CE — Anterior ao n.° de série E200000675)
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Posto de comando inferior

(Ver a Figura 3-2. ou a Figura 3-3.)

NAO OPERAR A MAQUINA A PARTIR DO POSTO DE COMANDO INFERIOR COM
PESSOAS NA PLATAFORMA, EXCETO QUANDO EM SITUACAO DE EMERGENCIA.

1.

3-6

Interruptor de selecao da plataforma/
desligado/comando inferior — %

Um interruptor de selecdo do posto de VX]
comando de trés posicoes, acionado .
com chave, fornece energia elétrica

aos comandos da plataforma ou infe- Ajl

riores, conforme a selecao. Quando %
colocado na posicdo da plataforma,

o interruptor fornece energia elétrica ao interruptor de
paragem de emergéncia dos comandos da plataforma.
Quando posicionado para o solo, o interruptor fornece
energia ao comando do solo. O interruptor de paragem
de emergéncia do solo fornece energia aos comandos do
solo. Com o interruptor de selecdo do posto de comando
na posicdo de desativagao ao centro, a energia elétrica é
desligada de ambos os comandos da plataforma e do
solo, podendo a chave ser retirada para desativar a
maquina.

2. Disjuntor - A abertura do disjuntor indica

a ocorréncia de um curto-circuito ou
sobrecarga elétrica na maquina.

Interruptor de paragem de emergéncia—
Um interruptor vermelho de paragem de
emergéncia de duas posi¢cdes em forma
de cogumelo. Quando esté na posicdo
LIGADO com o interruptor de selecdo de
alimentacao na posicdo de posto de
comando inferior, fornece energia elétrica ao posto de
comando inferior. Além disso, o interruptor pode ser uti-
lizado para desligar a energia elétrica dos comandos das
fungdes em caso de emergéncia. A energia elétrica é
ligada puxando o interruptor para fora (ligado) e é desli-
gada empurrando o interruptor para dentro (desligado).

e

Interruptor dos faréis dianteiros/faro- =
lins traseiros - interruptor de LIGAR/ G

DESLIGAR (se instalado) - Este interrup- =
tor, quando acionado, liga e desliga os
fardis dianteiros e os farolins traseiros.
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10.

Conta-horas — A maquina esta equi-
pada com um conta-horas para indicar
o numero de horas que a maquina
esteve em operagao.

Indicador de sobrecarga da plata-
forma (se instalado) — Acende-se
guando a plataforma tem excesso de
carga.

Indicador da temperatura da agua —
Acende-se quando o motor esta em
sobreaquecimento.

Indicador da pressao do 6leo —
Acende-se quando a pressao do 6leo
do motor é demasiado baixa.

Indicador de bateria — Acende-se
quando a carga da bateria é baixa.

Interruptor de elevacao/abaixamento
da plataforma — Interruptor momenta-
neo de trés posicdes, para comando da
elevacao ou abaixamento da plataforma,
quando posicionado na posicao superior
ou inferior.

000000

HOURS

Para além do funcionamento normal, a descida auxiliar
permite o abaixamento com a alimentacao ligada e o

motor desligado.

3123944

11.

13.

Interruptor das velas de pré-aqueci-

mento — (apenas motor a diesel) —

Interruptor momentaneo de botédo que

fornece energia elétrica as velas de pré-

aquecimento do motor, para facilitar o

arranque a frio. Uma vez premido, existe

um temporizador predefinido de 5 sequndos que nao
permite o funcionamento do botdo de arranque antes
deste tempo ter decorrido.

O motor a diesel ndo pode ser acionado enquanto as
velas de pré-aquecimento estiverem ligadas.

Interruptor de arranque do motor —
Interruptor momentaneo de botdo que
fornece energia elétrica a bobina de cha-
mada do motor de arranque quando o
interruptor de paragem de emergéncia
estd na posicdo LIGADO e o botdo de
arranque é premido.

Desativacao do sistema de seguranca
da maquina (MSSO) (apenas CE — ante-
rior ao n.° de série E200000675 e
1200027648 a 1200027657) — Permite a
desativacao de emergéncia dos comandos
das fungdes de elevacdo/abaixamento da
plataforma que estao bloqueadas em caso
de ativacao do sistema de detecao de carga. Consultar Capi-
tulo 4 para obter mais informacoes.
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Descida auxiliar da plataforma (n.° de série E200000676
a E200000900)

Utilizar o comando de descida auxiliar da plataforma para
descer a plataforma em situagées em que o motor esta des-
ligado mas continua a ser fornecida alimentacdo a maquina
(o botdao de paragem de emergéncia nos comandos do
posto inferior esta saliente). O botao de pressao amarelo
estd localizado na parte da frente da maquina. Consultar o
autocolante de informacao, situado ao lado do botéo.

Operacao
1. Localizar o botdo na parte dianteira da maquina.

2. Premir e manter o botao premido até que a plataforma
atinja a altura pretendida e, de seguida, libertar o botao.

DURANTE A DESCIDA, MANTER AS MAOS E 0S BRACOS AFASTADOS DA TRAJE-
TORIA DOS BRACOS DO PANTOGRAFO E DA PLATAFORMA.

3-8

—>

~74

OAD00280

1. Botdo de descida auxiliar 2. Autocolante de informacdo

NOTA: Alguns componentes ocultados para clareza.
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3.6 POSTO DE COMANDO DA PLATAFORMA

6

OAD00310

NOTA: Este posto de comando da plataforma pode também aplicar-se aos n.° de
série 1200027648 a 1200027657.

1. Indicador da seta direcional

ad

-

-
f—

12
13.
14.
15.
16.

17.
18.
19.

CPOWRNNTPW

Controlador com interruptor de acionamento/
interruptor de direcdo

Autocolante do indicador do interruptor de direcao
Indicadores dos comandos — diesel
Indicadores dos comandos — multicombustivel
Indicador de sobrecarga (LSS) (se instalado)
Indicador de inclinagao da méquina

Indicador de nivel de combustivel baixo
Indicador de falha do sistema

Macacos de nivelamento/indicadores LED

(se instalados)

. Interruptor de selecdo de translacdo/elevacdo de

duas posicdes

Interruptor de paragem de emergéncia
Interruptor das velas de pré-aquecimento (s6 diesel)
Selecao de gasolina (apenas multicombustivel)
Selecdo de GPL (apenas multicombustivel)
Interruptor de selecao da velocidade (alta/média/
baixa)

Interruptor arranque motor

Botdo da buzina

Interruptor de arranque do gerador (opcional)

Figura 3-4. Posto de comando da plataforma (anterior ao n.° de série E200000675)

3123944
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OAD00180

NOTA: Este posto de comando da plataforma pode também aplicar-
se ao n.°de série 1200030223.

. Indicador da seta direcional
. Controlador com interruptor de acionamento/

interruptor de dire¢do

. Autocolante do indicador do interruptor de direcao
. Indicadores dos comandos — diesel

. Indicadores dos comandos — multicombustivel

. Indicador de sobrecarga (LSS) (se instalado)

. Indicador de inclinagdo da méquina

. Indicador de nivel de combustivel baixo

. Indicador de falha do sistema

. Botdo do macaco de nivelamento/indicadores LED
. Néo utilizado

. Interruptor de paragem de emergéncia

. Interruptor das velas de pré-aquecimento (s6 diesel)
. Selecdo de gasolina (apenas multicombustivel)

. Selecdo de GPL (apenas multicombustivel)

. Interruptor de selecdo da velocidade (alta/média/

baixa)

. Interruptor arranque motor

. Botdo da buzina

. Interruptor do gerador — ligado/desligado

. Interruptor de selecdo de translacdo/elevaco de trés

posicoes

Figura 3-5. Posto de comando da plataforma (n.° de série E200000676 a E200000900)
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Comandos da plataforma

NOTA

AS CAIXAS DE COMANDO NAO DEVEM SER TROCADAS DE UMA MAQUINA
PARA OUTRA.

1. Setadirecional — Esta seta indica a direcao de movimento
do punho de comando para utilizaras fungdes da maquina.
Ter em atencao as extremidades a preto e branco da seta
relativamente aos indicadores dos comandos.

2. Controlador, interruptor de acionamento

a. Punho de comando e interruptor de acionamento —

3123944

O punho de comando controla quatro fungdes: con-
ducdo, elevacao, macacos de nivelamento e direcéo.
O interruptor da funcdo de conducao, elevacédo ou
macacos de nivelamento deve ser selecionado e o
interruptor de acionamento na parte dianteira do
punho de comando premido e mantido nessa posi-
¢ado, durante a movimentacédo do controlador, antes
de mover o punho de comando.

L
kg O

Depois de selecionar a funcado de conducgao, premir o
interruptor de acionamento e mover o punho de
comando para a frente conduz a maquina para a
frente e mover o punho de comando para tras con-
duz a maquina para tras.

Depois de selecionar a funcdo de elevagéo, premir o
interruptor de acionamento e mover o punho de
comando para a frente desce a plataforma e mover o
punho de comando para tras eleva a plataforma.

Depois de selecionar a fungao dos macacos de nivela-
mento, premir o interruptor de acionamento e mover
o punho de comando para a frente estende os quatro
macacos de nivelamento e mover o punho de
comando para tras retrai os macacos de nivelamento.

A velocidade em todas as func¢des selecionadas
(exceto a dos macacos de nivelamento) é proporcio-
nalmente controlada pela distancia de curso do
punho de comando.

NOTA: Se a mdquina estiver equipada com um interruptor de pé

(s6 especificacbes coreanas), o interruptor de pé deve ser
premido em simultdneo com o interruptor de aciona-
mento (ativagdo), localizado no controlador. A energia é
retirada dos controlos da plataforma quando o interrup-
tor de pé é libertado.
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3.

3-12

Ajuste de nivelamento/interruptor de direcao —

/ i \
i )
N=/

O ajuste de nivelamento/interruptor de direcdo esta
localizado no topo do punho de comando. Ao selecionar
a funcéo de translacao e, depois, deslocar o interruptor
para a direita, as rodas virar-se-do para a direita. Ao des-
locar o interruptor para a esquerda, as rodas virar-se-ao
para a esquerda.

Quando o nivelamento automatico é selecionado, este
interruptor é usado para ajustar manualmente o nivela-
mento da maquina para a esquerda ou para a direita.
Consultar o “O ajuste de nivelamento da maquina ainda
pode ser melhorado. Consultar Ajuste de nivelamento
manual.” na pagina 3-21, para obter os procedimentos de
operagdo dos macacos de nivelamento.

Indicadores dos comandos — diesel
Indicadores dos comandos — multicombustivel

Indicador de sobrecarga (LSS) (se ins-
talado) — Indica que a plataforma tem
excesso de carga. O excesso de carga
serd também sinalizado por um alarme
sonoro.

NOTA:

7.

Se o indicador de sobrecarga estiver aceso, com uma ele-
vagdo superior a 4,26 m (14 ft), todas as fungées serdo blo-
queadas nos postos de comando da plataforma e inferior.
Reduzir o peso na plataforma para nédo exceder a carga
mdxima indicada no autocolante de capacidade e os
comandos voltaréo a funcionar.

Alarme e luz avisadora de inclinagao —

Uma luz avisadora vermelha acende-se no y
painel de comando e um alarme sonoro EL
soa quando o chassis cumpre ou excede as
definicdes do corte de inclinagao.

SE 0 ALARME/LUZ AVISADORA DE INCLINAGAO TIVEREM SIDO ATIVADOS COM
A PLATAFORMA ELEVADA, BAIXAR A PLATAFORMA E CONDUZIR A MAQUINA
PARA UMA SUPERFICIE ESTAVEL, FIRME E NIVELADA.

8.

Indicador do nivel de combustivel baixo
— Esta luz acende-se quando o restante
combustivel no respetivo reservatorio é
reduzido.

Indicador de falha do sistema — Esta luz
avisadora acende-se em modo intermi-
tente, indicando o cédigo de anomalia
adequado (cédigo de intermiténcia).
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10. Macacos de nivelamento — Para engrenar os macacos
de nivelamento:

« Anterior aos n.° de série E200000675 e 1200027648
até 1200027657: Premir o botdo dos macacos de nive-
lamento. Os LEDs de regulacéo e retracédo irdo acender-
se no painel de indicadores quando o punho de
comando ativar essas fungoes.

« N°o de série E200000676 a E200000900 e
1200030223: Selecionar a funcdo de nivelamento no
interruptor de trés posicdes. Os LEDs de regulagdo e
retracdo irdo acender-se no painel de indicadores
quando o punho de comando ativar essas funcoes.

Ao mover o punho de comando para a frente, os macacos
de nivelamento baixardo. Ao mover o punho de comando
para trds, os macacos de nivelamento subirdo. Depois de a
maquina estar nivelada, os macacos de nivelamento inter-
rompem a extensao e ambos os LED irdo parar de piscar e
permanecer acesos.

Regulacao dos macacos de nivelamento

— Este indicador pisca quando os macacos D:i

de nivelamento estao a ser estendidos. ‘

——3
Retracao dos macacos de nivelamento —
Este indicador pisca quando os macacos de
nivelamento estao a ser recolhidos. ﬁ

3123944

NOTA:

NOTA:

Ap6s o contacto inicial com o solo, a fun¢do de auto-nive-
lamento parard durante 2-5 sequndos e, em sequida, ini-
cia o correto nivelamento da mdquina.

Existe uma fungdo de substituicdo no sistema de Nivela-
mento automdtico, que permite ao operador ajustar o
nivelamento da mdquina para a esquerda ou para a
direita, quando a plataforma estd completamente rebai-
xada. Usar as sequintes instrugcdes para ajustar o nivela-
mento da mdquina.

a. Com o interruptor dos macacos de nivelamento ati-
vado, premir o interruptor de acionamento no con-
trolador.

b. Para ajustar os macacos de nivelamento para a
esquerda, ativar o interruptor no topo do controlador
para a esquerda. Para ajustar os macacos de nivela-
mento para a direita, ativar o interruptor no topo do
controlador para a direita. A luz indicadora do
macaco de nivelamento para o lado selecionado
acende-se.
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11. Interruptor de selecao de translacao/elevacao de
duas posicoes

Interruptor de selecdo de condu-
¢ao — Quando selecionado, a fun- ﬁ
¢ao de translagao é ativada. Premir
o interruptor de acionamento e @'

deslocar o punho de comando para

a frente ou para tras farda com que a translagdo ocorra
a uma velocidade determinada pela gama selecio-
nada pelo interruptor de velocidade e distancia que o
controlador é movido do centro.

Selecao de elevagcdo - Quando
selecionada, a funcao de elevagao/
abaixamento é ativada. Premir o
interruptor de acionamento e des-
locar o punho de comando para a
frente ou para tras fard com que a
plataforma se mova a uma velocidade determinada
pela distancia que o controlador é movido do centro.

Para além do funcionamento normal, a descida auxi-
liar permite o abaixamento com a alimentacao ligada
e o motor desligado.

A cuibDADO

NAO “BAIXAR”, SEM RETRAIR COMPLETAMENTE A(S) EXTENSAO(OES) DA PLA-

TAFORMA.

3-14

12.

13.

14.

Interruptor de paragem de emergén-

cia - Um interruptor vermelho de para-

gem de emergéncia de duas posicdes em

forma de cogumelo fornece energia elé-

trica ao posto de comando na plataforma

e também para desligar a energia elétrica dos comandos
de funcionamento da plataforma em caso de emergén-
cia. Com o interruptor de selecdao do posto de comando
posicionado para a plataforma, a energia elétrica é ligada
puxando o interruptor para fora (ligado) e é desligada
empurrando o interruptor para dentro (desligado).
Interruptor das velas de pré-aqueci-

mento — (apenas motor a diesel) —

Interruptor momentaneo de botao que

fornece energia elétrica as velas de pré-

aquecimento do motor, para facilitar o

arranque a frio. Uma vez premido, as

velas de pré-aquecimento permanecem ativas durante
20 segundos. Permitir alguns segundos para que as velas
de pré-aquecimento aquecam, antes de ligar o motor.
Selecao de gasolina — Nesta posicao,

o interruptor é utilizado para mudar de

GPL para gasolina numa maquina equi-

pada com a opcao multicombustivel.
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15.

16.

Selecao de GPL — Nesta posicao, o
interruptor é utilizado para mudar de
gasolina para GPL numa maquina equi-
pada com a opcao multicombustivel.

Interruptor de velocidade —
Com a plataforma descida, o
interruptor de velocidade de
trés posi¢des permite ao ope-
rador selecionar entre alta
velocidade (5,6 km/h —

3.5 mph), velocidade média
(3,21 km/h — 2.0 mph) ou velocidade baixa (1,61 km/h —
1.0 mph). As trés velocidades utilizam a velocidade alta
do motor.

= &
u%
u@m@

NOTA: A velocidade alta/média/baixa de translacdo é desati-

vada quanto a plataforma é elevada acima da altura de
corte de velocidade alta (consultar a Tabela2-2 na
pdgina 2-10). Quando a plataforma é descida abaixo da
altura de corte de velocidade alta, a velocidade alta/
média/baixa de translagéo é ativada.

A CcuUIDADO

NAO OPERAR A MAQUINA EM VELOCIDADE ALTA, QUANDO A PLATAFORMA SE
ENCONTRA ELEVADA ACIMA DA ALTURA DE CORTE DE VELOCIDADE ALTA.

17.

Interruptor de arranque do motor - Inter-
ruptor momentaneo de duas posi¢des que
fornece energia elétrica a bobina de cha-
mada do motor de arranque quando o

Quando a plataforma é elevada acima da altura de corte
de velocidade alta, a velocidade de translagao é reduzida
para 0,8 km/h (0.5 mph) independentemente da regula-
¢do do interruptor de velocidade. 18.

A cuibADO

NAO UTILIZAR A VELOCIDADE ALTA NA CONDUGAO EM ESPAGOS REDUZIDOS OU
NA CONDUGAO EM MARCHA-ATRAS.

interruptor de paragem de emergéncia
estd na posicdo LIGADO e o botédo de
arranque é premido.

Buzina — Este interruptor de botao,
quando acionado, permite ao operador
avisar o pessoal do local de trabalho
quando a maquina estd em operacao na
zona.

19. Interruptor de arranque do gerador —
(opcional) — Este interruptor de duas L,
posicdes, quando acionado, liga o gerador
e regula a velocidade do motor.

-3
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20.

3-16

Interruptor de selecao de translacao/elevacao/nivela-
mento de trés posi¢oes — As maquinas com o n.° de
série E200000676 a E200000900 e 1200030223 estao
equipadas com um interruptor de trés posi¢cdes que ativa
as funcdes de translacdo/elevacao/nivelamento.

a. Selecao de translacio — Quando selecionado,
a funcéo de translacéo é ativada (consultar o item 12).

b. Selecao de elevacao — Quando selecionado, as fun-
¢6es de elevagdo/descida sdo ativadas (consultar o
item 12).

c. Selecao de nivelamento — Quando
selecionado, as fun¢des dos macacos
de nivelamento sado ativadas. Premir o
interruptor de acionamento e mover
os punhos de comando para a frente
para baixar os macacos de nivelamento e mover o
punho de comando para tras para elevar os macacos
de nivelamento.

HH

3.7 OPERACAO DO MOTOR

NOTA:

Durante a utilizagdo de uma mdquina a elevadas altitu-
des, poderd ocorrer uma diminui¢do no desempenho da
mesma devido a decréscimo na densidade do ar.

Durante a utilizacGo de uma mdquina a temperaturas
ambiente elevadas, poderd ocorrer uma diminui¢do no
desempenho da mesma e um aumento na temperatura
do fluido de refrigeracdo do motor.

Contactar o Servico de Assisténcia ao cliente da JLG para
informacées sobre a operacdo em condicbées anormais.

Procedimento de arranque

NOTA:

1.

2.

NOTA:

Executar o arranque inicial a partir do posto de comando
inferior.
Verificar o 6leo do motor antes de tentar colocar o motor
em funcionamento; se necessario, adicionar oleo.
Puxar o interruptor de paragem de emergéncia verme-
Iho para fora (LIGADO).
Colocar o interruptor de selecao plataforma/solo na posicao
do posto de comando pretendido (plataforma ou solo).
Caso se opere uma maquina multicombustivel, colocar o
interruptor de selecdo de GPL/GASOLINA da plataforma
na posicdo pretendida.
Caso seja selecionado o sistema GPL, verificar se a vdlvula
manual do reservatario de abastecimento de GPL estd aberta
antes de se tentar colocar o motor em funcionamento.
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NOTA

EM CASO DE FALHA DE ARRANQUE IMEDIATO, NAO ACIONAR 0 MOTOR DE
ARRANQUE DURANTE UM PERIODO DE TEMPO PROLONGADO; NAO FAZER FUN-
CIONAR 0 MOTOR DE ARRANQUE MAIS DE 20 SEGUNDOS. EM CASO DE NOVA
FALHA NO ARRANQUE, DEIXAR ARREFECER 0 MOTOR DE ARRANQUE DURANTE 2
A 3 MINUTOS. SE NAO FOR POSSIVEL COLOCAR O MOTOR EM FUNCIONAMENTO
APOS DIVERSAS TENTATIVAS, CONSULTAR 0 MANUAL DO MOTOR.

5. Paraligar a maquina:

+ No posto de comando inferior: Posicionar o interrup-
tor de emergéncia na posicao ligado, premir o botdo de
arranque e manter nessa posicao até o motor ligar.

+ No posto de comando da plataforma: Posicionar os inter-
ruptores de paragem de emergéncia do posto de comando
da plataforma e inferior na posicdo de ligados, premir o
botao de arranque e manter nessa posicdo até o motor ligar.

Se necessario, ativar o interruptor das velas de pré-aqueci-
mento durante 20 segundos antes de ligar o motor, se a
temperatura for inferior a 10 °C (50 °F).

NOTA

SE 0 INDICADOR PERMANECER LIGADO APOS 0 ARRANQUE DO MOTOR,
PARAR IMEDIATAMENTE 0 MOTOR E DETERMINAR A CAUSA.

NOTA

DEIXAR 0 MOTOR AQUECER ANTES DE APLICAR QUALQUER CARGA.

3123944

6. Depois de o motor ter aquecido, prosseguir com a operacao.

3.8 SISTEMA MULTICOMBUSTIVEL (SE INSTALADO)

A cuIDADO

0 COMBUSTIVEL PODE SER MUDADO, SEM NECESSIDADE DE PARAR O MOTOR. PRO-
CEDER SEMPRE COM MUITO CUIDADO E OBSERVAR AS INSTRUCOES SEGUINTES.

Mudanca de gasolina para Gas Propano Liquido (GPL):

1.

2.

3.

Colocar o motor em funcionamento a partir do posto de
comando da plataforma.

Com o motor numa condicdo sem carga, rodar a valvula
manual no reservatério de GPL para a esquerda.

Com o motor em funcionamento, colocar o interruptor
de SELECAO GPL/GASOLINA de duas posicdes, no posto
de comando na plataforma, na posicdo GPL.

Mudanca de GPL para gasolina:

1.

Com o motor a funcionar com GPL numa condicdo sem
carga, colocar o interruptor de SELECAO GPL/GASOLINA, no
posto de comando da plataforma, na posicdo GASOLINA.

Se o motor “solucar” devido a falta de gasolina, colocar o
interruptor na posicdo GPL até que o motor volte a funcio-
nar com suavidade e, em seguida, voltar a colocar o inter-
ruptor na posicao GASOLINA. Repetir as vezes necessarias
até que motor volte a funcionar com suavidade a gasolina.

Fechar a valvula manual no reservatério de GPL,
rodando-a para a direita.
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3.9 CARACTERISTICAS OPERACIONAIS
Carga da plataforma

A capacidade nominal méxima da plataforma é mostrada
numa placa localizada na plataforma e baseia-se nos
seguintes critérios:

1. A maquina estar posicionada numa superficie regular,
firme e horizontal.

2. Todos os dispositivos de travagem estarem acionados.

3. A capacidade maxima da plataforma é a seguinte:

(apacidade total da plata- 680 kg
formaincluindo extensdes (15001b)
(apacidade das extensdes da 227kg
plataforma (5001b)

NOTA: E importante lembrar que a carga deve ser distribuida de
forma uniforme sobre a plataforma. A carga deve ser
colocada préximo do centro da plataforma sempre que
possivel.

3-18

Translac¢ao (Condugao)

NAO CONDUZIR COM A PLATAFORMA ELEVADA EXCETO NUMA SUPERFICIE
LISA, FIRME, NIVELADA, DESOBSTRUIDA E SEM BURACOS. PARA EVITAR A
PERDA DE CONTROLO DA TRANSLACAO OU O MOVIMENTO IRREGULAR EM
PISOS INCLINADOS, NAO CONDUZIR A MAQUINA EM PISOS INCLINADOS A
VELOCIDADES SUPERIORES AS INDICADAS NO CAPITULO 6.

Translacao para a frente

1. Posicionar o interruptor de paragem de emergéncia da
plataforma na posicdao LIGADO.

2. Apos o arranque do motor, premir o interruptor de sele-
¢ao de translacdo e movimentar o punho de comando
para a frente, mantendo-o nesta posicao durante toda a
translacao. A velocidade de conducéo é determinada
pela distancia que o punho de comando é movimentado
a partir da posicao de desativacdo ao centro. Para maior
velocidade de conducéo, colocar o interruptor de veloci-
dade na posicao alta durante a operacao do modo de
marcha a frente.
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Translacao em marcha-atras Direcao

1. Colocar o interruptor de paragem de emergéncia, no NOTA: Durante a direcdo estdtica, a velocidade do motor
posto de comando da plataforma, na posicdo LIGADO. aumenta.

2. Premir o interruptor de translacdo e movimentar o punho Para comandar a direcdo da maquina, o interruptor de con-
de comando para tras (marcha-atras), mantendo-o nesta trolo da diregao acionado pelo polegar no punho do contro-
posicao durante toda a translacéo. A velocidade de condu- lador é posicionado para a direita, para deslocar para a
¢do é determinada pela distancia que o punho de direita, ou para a esquerda, para deslocar para a esquerda.
comando é movimentado a partir da posi¢ao de desativa- Quando solto, o interruptor regressa a posicao de desativa-
¢do ao centro. Ndo acionar o interruptor de velocidade do ¢do ao centro e as rodas mantém-se na posicao selecionada
motor alta durante uma translacdo em marcha-atras. anteriormente. Para recolocar as rodas na posicao direita, o

Deslocagéo em pisos indinados interruptor deve ser acionado na direcdo oposta até que as

rodas fiquem centradas.

Conduzir a maquina a velocidade alta numa superficie incli-
nada e a inclinacao exceder os 8°, a funcao de velocidade da
maquina serd reduzida para uma velocidade média.
A bomba do motor proporciona novamente uma veloci-
dade alta assim que a inclinag¢do diminuir para 5°. Existe um
retardamento de 2 segundos antes da maquina regressar a
uma velocidade elevada.
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NIVELADO

Figura 3-6. Inclinacdo longitudinal e lateral
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Operacao com macacos de nivelamento

A mdquina estad equipada com macacos de nivelamento
automatico com uma fungao de ajuste manual. Estes maca-
cos de nivelamento sao ativados através de um interruptor
na consola da plataforma.

NOTA: Anterior ao n.c de série E200000675 e 1200027648 a
1200027657, a velocidade do motor cai quando os maca-
cos de nivelamento sdo ativados. A partir do n.° de série
E200000676 a E200000900 e 1200030223, a velocidade
do motor ird funcionar a ralenti elevado.

Nivelamento automatico

1. Com a plataforma na posicdo de armazenamento, ligar a
alimentacao e colocar a maquina em funcionamento.

a. Anterior ao n.° de série E200000675 e 1200027648 a
1200027657, premir o botdo dos macacos de nivela-
mento na consola de comando da plataforma.

b. A partir do n.° de série E200000676 a E200000900 e
1200030223, selecionar a fun¢do de nivelamento no
interruptor de trés posi¢cdes na consola de comando
da plataforma.

2. Enquanto se mantém premido o interruptor de aciona-
mento no controlador, mover o controlador para a frente
para baixar os macacos de nivelamento.
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3.

NOTA:

4.

NOTA:

NOTA:

5.

NOTA:

Assim que os macacos de nivelamento entrem em con-
tacto com o solo, havera um atraso de 5 segundos antes
de comecar o nivelamento automatico.

Devido as variacées das condi¢ées do solo, podem ocorrer
vdrios atrasos entre as correcbes de nivelamento da
mdaquina. Permitir o tempo necessdrio para que todos os
ajustes de nivelamento sejam concluidos.

Continuar a engrenar os macacos de nivelamento até
que o LED de extensdo dos macacos pare de piscar e per-
maneca aceso.

O ajuste de nivelamento da mdquina ainda pode ser
melhorado. Consultar Ajuste de nivelamento manual.

Em caso de rececdo de um cédigo de intermiténcia de 2/5
através das luzes de avaria do sistema no posto de
comando da plataforma, ndo é possivel nivelar a
mdaquina. Reposicionar e tentar novamente.

Para retrair os macacos de nivelamento, acionar o inter-
ruptor de selecdo dos macacos de nivelamento e mover
o controlador para tras até os macacos estarem total-
mente retraidos.

Existe um interruptor de fim-de-curso que deteta quando
os quatro cilindros estdo completamente retraidos, apds
o que é ativado o LED de retrag¢éo dos macacos de nivela-
mento no posto de comando da plataforma.
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Anterior ao n.° de série E200000675 e 1200027648 a
1200027657, o sensor de proximidade (elevacgéo) e o sen-
sor de dngulo rotativo (elevagédo) funcionam em conjunto
para determinar que a mdquina estd armazenada. A par-
tir do n.° de série E200000676 a E200000900 e
1200030223, o sensor de inclinagédo da pilha do braco e o
sensor de dngulo rotativo (elevagédo) funcionam em con-
junto para determinar que a mdquina estd armazenada.
A falha de qualquer um destes sensores ird impedir o fun-
cionamento dos macacos de nivelamento.

Ajuste de nivelamento manual

NOTA:

NOTA:

NOTA:

Existe uma fungdo de substituicGo no sistema de macacos
de nivelamento, que permite ao operador ajustar o nive-
lamento da mdquina para a esquerda ou para a direita,
quando a plataforma estd completamente rebaixada.
Usar as seguintes instru¢des para ajustar o nivelamento
da mdquina.

Com a maquina na posicao de armazenamento, ligar a
maquina e ativar a funcdo dos macacos de nivelamento.

Para ajustar a maquina para a direita, ativar o interruptor

de direcdo no topo do controlador, empurrando-o para a
direita até atingir a posicdo desejada.

Para ajustar os macacos de nivelamento para a esquerda,

ativar o interruptor de direcao no topo do controlador

para a esquerda até atingir a posicao pretendida.

A qualqguer momento que a func¢do de ajuste seja utili-
zada, hd a possibilidade de desnivelamento da mdquina.
Neste momento, a mdquina jd ndo pode ser elevada, mas
pode ser rebaixada.

A mdquina deve estar na posicdo retraida antes da fun-
cao ficar operacional.
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Elevacao e abaixamento da plataforma

NAO ELEVAR A PLATAFORMA EXCETO NUMA SUPERFICIE LISA, FIRME, NIVE-
LADA E DESOBSTRUIDA.

Uma vélvula de controlo de caudal controla as velocidades
de elevacdo e de abaixamento. Sempre que ocorre uma
mudanca abrupta na direcdo de elevacao, existe um retar-
damento de trés segundos entre o movimento de elevacdo
e o movimento de abaixamento.

Ao elevar a plataforma sem os macacos de nivelamento
colocados, a altura de elevacao da plataforma é limitada, tal
como indicado na Tabela 2-3.

Elevacao

1. Posicionar o(s) interruptor(es) de paragem de emergén-
cia aplicavel(eis) na posicao de LIGADO.

2. Com o motor a funcionar, colocar o interruptor de selecao
de poténcia na posicdo pretendida (plataforma ou solo).

3. Caso se esteja a operar a partir dos comandos do posto no
solo, colocar o interruptor de elevacdo na posicao para cima
e esperar até que a elevacao pretendida seja alcangada.
Caso se esteja a operar a partir do posto de comando da
plataforma, regular o interruptor de elevacdo/translacdo
para elevacdo e, em seguida, premir o interruptor de acio-
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namento, depois mover o punho de comando para tras e
manter nessa posicao até que a elevacgao pretendida seja
alcangada. A velocidade de elevacdo é determinada pela
distancia que o punho de comando é movimentado a partir
da posicao de desativacgao ao centro.

Abaixamento

CERTIFICAR-SE DE QUE NA AREA DOS BRACOS DO PANTOGRAFO NAO ESTA
PESSOAL ANTES DE BAIXAR A PLATAFORMA.

CERTIFICAR-SE DE QUE A EXTENSAO DA PLATAFORMA ESTA COMPLETAMENTE
RECOLHIDA ANTES DE BAIXAR A PLATAFORMA.

« Caso se esteja a operar a partir dos comandos do posto
do solo, colocar o interruptor de elevacao na posicao para
baixo e esperar até que a elevacdo pretendida seja alcan-
cada ou até que a plataforma seja abaixada até ao fim.

« Caso se esteja a operar a partir do posto de comando da
plataforma, premir o interruptor de elevacdo e, em
seguida, mover o punho de comando para a frente e man-
ter nessa posicao até que a elevacéo pretendida seja alcan-
cada ou até que a plataforma seja totalmente rebaixada.
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Extensao da plataforma Gancho do cabo da plataforma

A maquina esta equipada com uma extensao simples ou
dupla da plataforma, que acrescenta 1,2 m (4 ft) a parte
dianteira ou traseira da plataforma, proporcionando ao ope-
rador um melhor acesso aos locais de trabalho.

« Utilizar o gancho existente na plata-
forma para acondicionar o excesso
. de cabo da plataforma quando a
mesma é retraida.

Para extensdo da plataforma, puxar o punho para cima no
lado direito da plataforma (quando voltado para a extensao
da plataforma) para libertar o trinco e utilizar a pega para
empurrar a plataforma extensivel para fora. Quando a plata-
forma atinge o fim do seu curso, empurrar o punho para
baixo para trancar o mecanismo e a plataforma. Para retrair a
plataforma, proceder de modo inverso. A capacidade maxima
de cada extensdo da plataforma é de 227 kg (500 Ib).

NAO “BAIXAR” SEM RETRAIR COMPLETAMENTE A EXTENSAO DA PLATAFORMA.
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3.10 PROCEDIMENTO DE REBATE DOS CORRIMOES DA
PLATAFORMA

Consultar na Figura 3.8 e na Figura 3.9 as ilustragées do procedi-
mento de rebatimento.

NAO ELEVAR A PLATAFORMA COM 0S CORRIMOES REBATIDOS. 0S CORRI-
MOES DEVEM ESTAR NA POSICAO VERTICAL E CORRETAMENTE PRESOS COM
CAVILHAS AO ELEVAR A PLATAFORMA.

NOTA: Os corrimdes sé devem ser rebatidos quando a mdquina
estd na posig¢do de armazenamento (plataforma comple-
tamente descida).

A caixa de comando da plataforma deve ser retirada da
plataforma antes de rebater os corrimées laterais.

Os corrimdes da extremidade da plataforma giram primeiro
e depois dobram-se com os corrimdes laterais aos quais
estdo ligados por articulacdo. Se a plataforma estiver equi-
pada com uma ou mais extensées de plataforma, os corri-
modes da plataforma principal e da plataforma de extensao
serdo rebatidos em conjunto.

1. Remover a caixa de comando da plataforma e coloca-la
na base da plataforma.

2. Puxaras cavilhas dos corrimdes de extremidade da plata-
forma (duas cavilhas por corrimao) e girar o corriméo de
extremidade da plataforma na direcdo dos corrimdes laterais.
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3. Puxar as cavilhas do corriméo lateral (quatro por con-
junto de corrimoes).

4. Pararebater cada conjunto de corrimdes laterais, segurar
o corrimao superior e descé-lo na direcdo da plataforma,
até estar totalmente rebatido.

5. Para elevar os corrimdes de volta para a posicdo vertical,
levantar os corrimdes pela sequéncia inversa do rebati-
mento. Puxar firmemente os corrimdes de volta para a
devida posicdo e voltar a colocar as cavilhas esféricas nos
corrimoes.

NOTA: Ao repor os corrimées laterais da plataforma na posi¢céo
vertical em plataformas equipadas com extensées, certifi-
car-se de que a guia dos corrimées da plataforma de
extensdo estd engatada sobre o corrimdo da plataforma
principal, assim que ambos os corrimées estejam comple-

tamente na posicao vertical.

DEPOIS DOS CORRIMOES SEREM REBATIDOS, TER MUITO CUIDADO AO
ENTRAR E SAIR DA PLATAFORMA. ENTRAR E SAIR DA PLATAFORMA APENAS
NA AREA DA CANCELA E PELA ESCADA DISPONIVEL.

AO OPERAR (CONDUZIR) A MAQUINA COM 0 POSTO DE COMANDO DA PLATA-
FORMA DO SOLO, COM 0S CORRIMOES REBATIDOS, MANTER UMA DISTANCIA
MiNIMA DE 1 M (3 FT) DA MAQUINA.
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Figura 3-7. Corrimoes de extremidade da plataforma — Sequéncia de rebate
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Figura 3-8. Corrimées laterais da plataforma — Sequéncia de rebate
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3.11 ESTACIONAMENTO E ARMAZENAMENTO

Estacionar e armazenar a maquina da seguinte forma:

1.

3-28

Conduzir a maquina até uma area bem protegida e bem
ventilada.

Verificar se a plataforma se encontra totalmente descida.

Posicionar o interruptor de paragem de emergéncia na
posicao DESLIGADO.

Se necessario, cobrir as placas de instrugdes, autocolan-
tes de recomendacdes e avisos para que fiquem protegi-
dos contra os elementos.

Calcar pelo menos duas rodas, se a maquina for estacio-
nada durante um periodo de tempo prolongado.

Rodar o interruptor de selecdo da plataforma/desligado/
comando inferior para a posi¢ao desligado e retirar a
chave para desativar a maquina e evitar utilizagées nao
autorizadas.

3.12 OLHAIS DE AMARRACAO/ELEVACAO
Amarracao

Quando se transportar a maquina, as extensdes da plata-
forma devem estar totalmente retraidas e a plataforma
totalmente descida na posicdo de armazenamento com a
maquina bem amarrada no estrado do camiao ou do rebo-
que. Ver os quatro olhais de amarracdo/elevacao ilustrados
na Figura 3-10.

Elevacao

Caso seja necessdrio suspender a maquina, é possivel fazé-
lo com os olhais de amarragao/suspensao. Estes olhais per-
mitem que a maquina seja suspensa utilizando gruas ou
outros dispositivos de elevacao adequados.

NOTA:

Caso a suspensao seja necessdria com os olhais de elevacao,
a JLG Industries Inc. recomenda a utilizacGo de barras de
amarragéo adequadas de forma a evitar danos na mdquina.
As gruas ou outros dispositivos de elevacédo devem ter capa-
cidade para movimentar os pesos listados no Capitulo 6.

3.13 REBOQUE

O reboque da maquina ndo é recomendado, exceto em caso de
emergéncia, tal como numa avaria da maquina ou uma falha
total de energia da maquina. Consultar o Capitulo 4.2 para infor-
magoes sobre os procedimentos de reboque de emergéncia.
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530LRT 297 117 1485 58,5 99,5 39,2

Figura 3-9. Tabela de elevacao e amarragao (Folha 1 de 2)
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Figura 3-10. Tabela de elevacdao e amarracao (Folha 2 de 2)
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CAPITULO 4. PROCEDIMENTOS DE EMERGENCIA

GENERALIDADES

Este capitulo fornece informagdes acerca dos procedimen-
tos a sequir, dos sistemas e dos comandos para a eventuali-
dade de surgir uma situacdo de emergéncia durante o
trabalho com a maquina. Antes de comecarem a trabalhar
com a maquina, e periodicamente a partir dai, todos os tra-
balhadores cujas fun¢ées incluam qualquer tipo de trabalho
ou contacto com a maquina, deverdo rever integralmente o
manual de operacdo, incluindo este capitulo.
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4.2 REBOQUE DE EMERGENCIA

N&o rebocar esta maquina, exceto se devidamente equi-
pada para o efeito. No entanto, estao previstas disposi¢coes
para remoc¢do da maquina, em caso de mau funcionamento
ou falha de poténcia. Os procedimentos seguintes deverao
ser utilizados APENAS para movimentos de emergéncia
para uma area de manutenc¢ao adequada.

1. Calcar bem as rodas.

2. Desengrenar os cubos de tracao, invertendo as tampas
de desconexao.

3. Ligar o equipamento adequado, retirar os calcos e mover
a maquina.

4, Apodsrebocar a maquina, proceder conforme indicado a
seguir:
a. Posicionar a maquina sobre uma superficie firme e
nivelada.
b. Calcar bem as rodas.

c. Engrenar os cubos de tracdo invertendo as tampas
de desconexao dos cubos.

d. Retirar os calcos das rodas conforme for necessario.
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4.3  COMANDOS DE EMERGENCIA E LOCALIZACAO

Interruptor de paragem de emergéncia

Estes grandes botdes vermelhos, um localizado no posto de
comando inferior e outro no posto de comando da plataforma,
param imediatamente a maquina quando sao premidos.

VERIFICAR DIARIAMENTE A MAQUINA PARA SE ASSEGURAR QUE 0 BO:I'AO DE
PARAGEM DE EMERGENCIA ESTA OPERACIONAL E QUE AS INSTRUCOES DO
POSTO DE COMANDO INFERIOR ESTAO LEGIVEIS E NO LUGAR CORRETO.

Posto de comando inferior

O Posto de comando inferior estd localizado no lado
esquerdo do chassis da maquina. Os comandos deste posto
constituem o meio de substituicdo dos comandos da plata-
forma e para controlar as funcbes de elevacao e abaixa-
mento da plataforma, a partir do solo. Colocar o interruptor
de selecdo do posto de comando na posicao solo e operar o
interruptor de elevacao para elevar ou baixar.

4-2

4.4  OPERACAO DE EMERGENCIA
Utilizacao do posto de comando inferior

NOTA

SABER COMO UTILIZAR 0 POSTO DE COMANDO INFERIOR NUMA SITUACAO
DE EMERGENCIA.

Os trabalhadores no solo tém de estar totalmente familiari-
zados com as caracteristicas operacionais da maquina e
com as func¢des do posto de comando inferior. A formacao a
ministrar aos trabalhadores deve incluir: funcionamento da
maquina, revisao e compreensdo das instru¢des contidas
neste capitulo e formagédo no posto de trabalho em situacao
de emergéncia simulada.

Impossibilidade de controlo da maquina pelo operador

1. Operar a maquina APENAS a partir dos comandos do posto
inferior, com a ajuda de outros trabalhadores e equipamen-
tos (guindastes e guinchos, etc.) necessarios para eliminar
de forma segura o perigo ou condi¢des de emergéncia.

2. Oscomandos da plataforma devem ser utilizados apenas
por pessoas devidamente qualificadas. NAO CONTINUAR
A OPERAR A MAQUINA, SE OS COMANDOS NAO ESTIVE-
REM A FUNCIONAR CORRETAMENTE.

3. Deverao ser utilizadas gruas, empilhadores ou outros
equipamentos disponiveis, para remover os ocupantes
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da plataforma e estabilizar o movimento da maquina, em
caso de mau funcionamento, ou funcionamento defeitu-
0so dos comandos da maquina.

Desativacao do Sistema de Seguranca da Maquina
(MSS0) (apenas CE)

NOTA:

Este sistema aplica-se a mdquinas anteriores aos n.° de
série E200000675 e 1200027648 a 1200027657.

A Desativacao do Sistema de Seguranca da

Maquina (MSSO) s6 deve ser utilizada para

recuperar um operador que se encontre imobi-

lizado, preso ou impossibilitado de operar a

maquina, sendo os comandos das funcdes blo-

queados na plataforma devido a uma situacdo de sobre-
carga da mesma.

NOTA:

NOTA:
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Caso seja utilizada a funcionalidade MSSO, o indicador de
falha fica intermitente, sendo definido um cddigo de ano-
malia no Sistema de Controlo JLG que poderd ser restau-
rado por um Técnico de Reparagéo JLG quadlificado.

Ndo séo necessdrias quaisquer verificagdes funcionais ao
sistema MSSO. O Sistema de Controlo JLG ird definir um
Cédigo de Diagnéstico de Avaria, se o interruptor de
comando apresentar falha.

Para utilizar o sistema MSSO:

1.

A partir da consola de comando inferior (ver a Figura 3-3.
na pagina 3-5), colocar o interruptor de selecao plata-
forma/solo, na posicdo solo.

Premir e manter premido o interruptor MSSO, o LED VER-
MELHO adjacente ao interruptor MSSO ird piscar quando
o sistema MSSO for ativado.

Com o MSSO ativado, operar cuidadosamente o interrup-

tor de elevacao/abaixamento da plataforma para elevar
ou baixar a plataforma para o nivel pretendido.

Aprisionamento da plataforma quando elevada

Se a plataforma ficar aprisionada ou encravada em estrutu-
ras ou equipamento quando elevada, fazer o seguinte:

1.
2.

Desligar a maquina.

Resgatar todas as pessoas da plataforma antes de liber-
tar a maquina. A plataforma devera ter sido totalmente
evacuada antes de operar quaisquer comandos da
maquina.

Utilizar gruas, empilhadores ou outro equipamento para
estabilizar a movimentacao da maquina e evitar que
tombe, conforme necessario.

A partir dos comandos do posto inferior, libertar cuida-
dosamente a plataforma do objeto.
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5. Depois de desimpedir a maquina, ligar novamente a Descida auxiliar da plataforma (n.° de série E200000676
maquina e colocar a plataforma numa posicao segura.
a P posicac sed a £200000900)
6. Inspecionar a maquina quanto a danos. Desligar imedia-
tamente a méquina em caso de danos ou se a mesma Utilizar o comando de descida manual da plataforma para
nao funcionar corretamente. Comunicar a anomalia ao descer a plataforma em situagbes em que o motor esta des-
pessoal de manutencéo. Nao utilizar a maquina, até esta ligado, mas continua a ser fornecida alimentacao a maquina
ser considerada segura para operacao. (o botado de paragem de emergéncia nos comandos do
.. .. posto inferior esta saliente). O botdo de pressao amarelo
Endireitamento de maquina capotada esta localizado na parte da frente da maquina. Consultar o
Um empilhador ou equipamento equivalente com capaci- autocolante de informacao, situado ao lado do botéo.
dade adequada deve ser colocado sob o lado elevado do OPERACAO
chassis, com uma grua ou outro equipamento de elevacdo _ i} _ ) o
adequado utilizado para elevar a plataforma enquanto o 1. Localizar o botao na parte dianteira da maquina.
chassis é baixado pelo empilhador ou outro equipamento. 2. Premir e manter o botao premido até que a plataforma

s e e atinja a altura pretendida e, de seguida, libertar o botéo.
Inspecao pos-incidente

Apés qualquer incidente, inspecionar completamente a A ATENGAO

maquina e testar o funcionamento de todas as funcdes, pri-  pypaANTE A DESCIDA, MANTER AS MAOS E 0S BRACOS AFASTADOS DA TRAJE-

meiro a partir dos comandos do posto inferior e, depois, TORIA DOS BRACOS DO PANTOGRAFO E DA PLATAFORMA
a partir do posto de comando da plataforma. Nao elevar car- )

gas a mais de 3 m (10 ft), até haver garantia de que todos os
danos foram reparados, se necessario, e de que todos os
comandos estdo a funcionar corretamente.
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1. Botdodedescidaauxiliar 2. Autocolantedeinformagéo

Figura 4-1. Localizagao da descida auxiliar da plataforma

NOTA: Alguns componentes ocultados para clareza.
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4.5  NOTIFICACAO DE INCIDENTES

A JLG Industries, Inc. devera ser imediatamente notificada, sem-
pre que os produtos JLG tenham estado envolvidos em quais-
quer incidentes. Mesmo que néo seja evidente qualquer lesao
corporal ou dano material, a JLG terd de ser contactada por tele-
fone, de modo a fornecer todos os pormenores necessarios.

« EUA: 877-JLG-SAFE (554-7233)

- EUROPA:(32) 089848220

« AUSTRALIA: (61)2 65811111

+ Correio eletrénico: productsafety@jlg.com

A ndo notificacdo do fabricante relativamente a qualquer inci-
dente envolvendo um produto da JLG Industries no prazo de 48
horas de tal incidente podera provocar a anulacdo da garantia

dessa maquina.
NOTA

NA SEQUENCIA DE QUALQUER INCIDENTE, INSPECIONAR MINUCIOSAMENTE
A MAQUINA. NAO ELEVAR A PLATAFORMA, EXCETO SE TODOS 0S DANOS TIVE-
REM SIDO TOTALMENTE REPARADOS E TODOS 0S COMANDOS ESTIVEREM A
FUNCIONAR CORRETAMENTE. TESTAR 0 FUNCIONAMENTO DE TODAS AS FUN-
COES, PRIMEIRO A PARTIR DOS COMANDOS DO POSTO INFERIOR E, DEPOIS, A
PARTIR DO POSTO DE COMANDO DA PLATAFORMA.
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/gf NOTAS:
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CAPITULO 5. ACESSORIOS

Tabela 5-1. Acessorios disponiveis

Mercado
Acessorio ANSI
(Apenas EUA) ANSI GA CE AUs Japao China
Linhadear1/2 N N N N N J J
Luzes detrabalho da plataforma v v v v v v v
Suportes de tubagem v v v v V J N
Estacaodetrabalho N N N N N J J
Suportes paramaterial de grandes dimensdes v v \/ v N N N
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LUZES DE TRABALHO DA PLATAFORMA

5.2

LINHADE AR 1/2

5.1

xﬂ

Yok
‘ //,

OAD00020

OAD00070

Alinha de ar 1/2 é um acessorio para ferramentas pneuma-

ticas que é montado na plataforma.

As luzes de trabalho da plataforma consistem em duas
luzes de 12 V que séo fixas aos corrimdes da plataforma.
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5.3  SUPORTES DE TUBAGEM

1. Cinta ajustavel
2. Gancho de acoplamento
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OADO00030

3. Autocolante de capacidade

Os suportes de tubagem acondicionam tubos ou condutas
no interior da plataforma de modo a evitar danos nos corri-
moes, otimizando a utilidade da plataforma. Consistem em
dois suportes, montados no corrimao superior com cintas
ajustaveis e ganchos para segurar a carga em posicao.

Recomendacoes de seguranca

A ATENGAO
ESTE ACESSORIO AFETA A CAPACIDADE GERAL DA PLATAFORMA. CONSULTAR 0S

AUTOCOLANTES DE CAPACIDADE E AJUSTAR EM CONFORMIDADE. O PESO NOS
SUPORTES E 0 PESO NA PLATAFORMA NAO DEVEM EXCEDER A CAPACIDADE

NOMINAL.
A ATENCAO

E POSSIVEL INSTALAR VARIOS ACESSORIOS DE MANUSEAMENTO DE MATERIAIS,
MAS APENAS UM DE CADA VEZ, A MENOS QUE SEJA APROVADO PELA JLG INDUS-
TRIES, INC.

NOTA

A CARGA MAXIMA NOS SUPORTES E DE 136 KG (300 LB), UNIFORMEMENTE
DISTRIBUIDA ENTRE 0S DOIS SUPORTES. 0 COMPRIMENTO MAXIMO DO
MATERIAL E DE 6 M (20 FT). 0 DIAMETRO MAXIMO DO MATERIAL E DE
254 MM (10 IN).
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NOTA

RECOLHER AS EXTENSOES DA PLATAFORMA ANTES DE FIXAR 0S SUPORTES
DE TUBAGEM E CARREGAR MATERIAL.

« Assegurar que nao existem pessoas sob a plata-
forma.

« Nao sair da plataforma por cima dos corrimées nem
se posicionar sobre os mesmos.

« Nao conduzir a maquina se o material nao estiver
seguro.
Preparacao e inspecao
« Assegurar que os suportes estao fixos aos corrimoes
da plataforma.
« Substituir cintas rasgadas ou gastas.

- Remover os suportes da plataforma quando ndo
estiverem a ser utilizados.

5-4

Operacao

1. Fixar os suportes aos corrimdes da plataforma.

2. Colocar o material nos suportes com o peso uniforme-
mente distribuido entre ambos.

3. Encaminhar as cintas em cada extremidade sobre o
material carregado e prender os ganchos. Apertar fir-
memente as cintas.

4, Pararemover o material, desapertar as cintas e retirar
cuidadosamente o material dos suportes.

NOTA: \Voltar a colocar as cintas sobre o restante material antes

de continuar as operagcdes com a mdquina.
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CAPITULO 5 — ACESSORIOS

5.4  ESTACAO DE TRABALHO

1. Superficie de trabalho
ajustavel

2. Autocolante

OAD00060
A estacao de trabalho oferece uma superficie de trabalho
ajustavel e um espaco adicional para armazenamento de
ferramentas e objetos.

NOTA: A estagdo de trabalho pode ser fixa a corrimées em qual-
quer parte da plataforma, a néo ser que a mdquina esteja
equipada com outro acessdrio ou opgdo. Se existir outro
acessorio ou op¢do, a estagao de trabalho deve ser colo-

cada no lado oposto da plataforma.
3123944

Recomendacoes de seguranca

ESTE ACESSORIO AFETA A CAPACIDADE DA PLATAFORMA. CONSULTAR 0 AUTO-
COLANTE DE CAPACIDADE E AJUSTAR EM CONFORMIDADE. NAO SOBRECARRE-
GAR A PLATAFORMA.

« Voltar a colocar a superficie de trabalho ajustavel na
posicao de armazenamento sempre que nao estiver
a ser utilizada.

« Nao conduzir a maquina a menos que os materiais
estejam devidamente seguros ou armazenados.

Preparacao e inspecao

« Assegurar que a estacao de trabalho esta fixa a pla-
taforma.

- Verificar quanto a componentes em falta ou danifi-
cados. Substituir, se necessario.

- Verificar quanto a porcas e parafusos soltos. Se
necessario, proceder ao aperto de acordo com as
especificacdes do Grafico de binario JLG.

« Substituir os autocolantes ilegiveis e colocar os que
faltarem.

Operacao
Para utilizar a superficie de trabalho ajustavel, levantar a
alavanca e posicionar sobre a estacao de trabalho.
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CAPITULO 5 — ACESSORIOS

5.5

SUPORTES PARA MATERIAL DE GRANDES DIMENSOES

5-6

1. Autocolante de capacidade

Os suportes para material de grandes dimensdes sao mon-
tados no piso da plataforma e destinam-se a transportar
grandes painéis ou chapas e tubos/canos. Os suportes
podem ser utilizados com extensdes simples ou dupla.

Recomendacoes de seguranca

E POSSIVEL INSTALAR VARIOS ACESSORIOS DE MANUSEAMENTO DE MATERIAIS,
MAS APENAS UM DE CADA VEZ, A MENOS QUE SEJA APROVADO PELA JLG INDUS-
TRIES, INC.

ESTES ACESSORIOS AFETAM A CAPACIDADE GERAL DA PLATAFORMA. CONSUL-
TAR 0 AUTOCOLANTE DE CAPACIDADE E AJUSTAR EM CONFORMIDADE. O PESO
NOS SUPORTES E 0 PESO NA PLATAFORMA NAO DEVEM EXCEDER A CAPACIDADE
NOMINAL.

NOTA

0 PESO MAXIMO DE MATERIAL NOS SUPORTES E 390 KG (860 LB).

NOTA

A VELOCIDADE NOMINAL MAXIMA DO VENTO E 12,5 M/S (28 MPH). A FORCA
MANUAL MAXIMA E DE 1335 N (300 LB).

3123944



CAPITULO 5 — ACESSORIOS

3123944

NOTA

AS DIMENSOES MAXIMAS PARA O MATERIAL APROVADO SAQ AS SEGUINTES:

< XT<
-< N

Z A B
1.5m | 0.4m | 2.5m | 0.4m 6m
(59in) | (16in) | (8ft) | (16in) | (20 ft)

« Nao conduzir a maquina se o material ndo estiver
seguro.

« Nao sair da plataforma por cima dos corrimées nem
se posicionar sobre os mesmos.

Preparacao e inspecao

« Assegurar que os suportes estao fixos ao piso da pla-
taforma. Apertar as porcas ou parafusos soltos con-
forme necessario.

- Verificar quanto a componentes em falta ou danifi-
cados. Substituir, se necessario.

Operacao

1. Posicionar o material nos suportes com o peso unifor-
memente distribuido entre ambos os suportes.

2. Colocar cintas de amarragao em cada extremidade
sobre o material carregado. Fixar nos ganchos e aper-
tar até ficar bem fixo.

3. Pararemover o material, soltar as cintas de amarracao,
depois retirar cuidadosamente o material dos supor-
tes.
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/gf NOTAS:
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CAPITULO 6 — ESPECIFICAGCOES GERAIS E MANUTENGAO PELO OPERADOR

Capitulo 6. Especificacoes gerais e manutencao pelo operador

6.1 INTRODUCAO

Este capitulo do manual fornece ao operador as informagoes
adicionais necessdrias para a operacao e manutenc¢ao adequa-
das desta maquina.

A parte deste capitulo referente a manutencao destina-se a forne-
cer informagdes que ajudem o operador da maquina a executar
apenas tarefas didrias na maquina e nao substitui o Plano de
Manutencao e Inspecdo Preventivas, mais completo, incluido no
Manual de Reparacdo e Manutencao.

Outras publicacoes disponiveis especificas para esta maquina
Manual de Servico e Manutencéo........... 3121708
3121709

Manual llustrado de Pecas

3123944

6.2 INFORMACOES ADICIONAIS

As informagdes que se seguem sao fornecidas em conformidade
com os requisitos da Diretiva Europeia Maquinas 2006/42/CE e
apenas se aplicam a maquinas na CE.

Para mdaquinas elétricas, o nivel de ruido continuo ponderado
(pressao sonora da escala A) na plataforma de trabalho é inferior
a 70 dB(A).

Para maquinas com motor de combustao interna, o nivel da
poténcia sonora (LWA) garantida segundo a Diretiva Europeia
2000/14/CE (emissdes sonoras para o ambiente dos equipa-
mentos para utilizacdo no exterior) baseado em métodos de
teste em conformidade com o Anexo lll, Parte B, Método 1 e 0
da Diretiva, é o seguinte:

« 109 dB (anterior ao n.°c de série E200000675)
« 106 dB (n.c de série E200000676 a E200000900)

O valor total das vibragbes a que estdo expostos os membros
superiores nio excede 2,5 m/s%. O valor médio quadrético mais
alto da aceleracdo ponderada a que esta exposto todo o corpo
ndo excede 0,5 m/s.
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CAPITULO 6 — ESPECIFICACOES GERAIS E MANUTENGAO PELO OPERADOR

6.3  ESPECIFICACOES DE OPERACAO

Especificacao

530LRT

Especificacdo

530LRT

Velocidade maxima do vento

12,5m/s(28 mph)

Ndmero mdximo de ocupantes

6

(arga detrabalho mdxima (capacidade):

Forcaméximamanual lateral horizontal:
ANSI/ANSI EXPORTACAO:

Forcade 1335N(3001b)

o CE: | Forcade400N(901b)
Plataforma principal: 680kg (15001b) —
Max. em extensdo (cada): 227kg(5001b) (Cargamdxima dos pneus (cada) 2500kg (55001b)
Inclinagio méxima de translacio na posicao de armaze- Pressdomdximaaosolo 1,86kg/am? (26.5 psi)
namento — 40%(22°) Pressao maxima do macaco de nivelamento 4,92 kg/cmz (70 psi)
Inclinagdo longitudinal (veraFigura 3-6.): Pressdo do sistema hidraulico
Inclinagdo maximade translagdo na posicdo de armaze- Alivio principal: 207 bar (3000 psi)
namento— 5° Alivio de elevago: 186 bar (2700 psi)
Inclinacdo lateral (veraFigura 3-6.): Alivio de direcio: 193 bar (2500 psi)
Alturamaxima de trabalho da plataforma 16,14m (53 ft) Alivio de retracio dos macacos de nivelamento: 138 bar (2000 psi)
Alturamdxima detranslacao 9,8m(32ft) Tensao do sistema elétrico 12Volt
Velocidade mdxima de translacdo Raio de virageminterior 2,63m(103.6in)
Plataformadescida: Alta |  56km/h(3.5mph) Raio de viragem exterior 6,22m(245in)
Média | 3,21km/h(2.0mph) Peso bruto do veiculo
Baixa | 1,61km/h(1.0mph) Multicombustivel/diesel —
(>14ft) Plataformaelevada: 0,8 km/h (0.5 mph) ANSI/ANSI Exportagao/CSA/CE
Velocidade de elevagdo (sem carga, da posicio de 65segundos ¢/uma extensao: 7711kg(17,0001b)
armazenamento aalturatotal) 85-90segundos (multi- ¢/duas extensées: 7847kg (17,3001b)
combustivel) ¢/megabase: 8074kg (17,8001b)

Velocidade de descida (sem carga, daaltura total a posi-
¢dodearmazenamento)

60segundos

6-2

NOTA: Certas opgdes ou normas nacionais aumentamo
peso.
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CAPITULO 6 — ESPECIFICAGCOES GERAIS E MANUTENGAO PELO OPERADOR

Dados de dimensoes

Descri¢ao

Medigao

Entre-eixo

297cm(117in)

Distancialivreaosolo
(centro/plataforma recolhida)

32cm(12in)

Alturadamdquina
(parte superior dos corrimdes/plata-
forma recolhida)

236,2cm(931in)

Larguradamdquina

230cm(90.8in)

Comprimento daméquina
(Entre macacos de nivelamento)

488,3cm(192,2in)

Capacidades

Depdsitodecombustivel  Diesel:
Gasolina:
Reservatorio de GPL:

83,31(22qal)
83,31(22qal)
20kg (43.51b)

Reservatério defluido hidraulico

122,21(32.3qal)

Fluido de refrigeracao do motor

3,71(0.98 gal)

3123944

Pneus
(lassifi (lassificacao dos .
cacao pneus com Binario
Tamanho de enchimento de das porcas
das rodas
telas espuma
12x16.5 10 90psia 230Nm
Enchimento de espuma 3700kg (80001b) — (1701b-ft)
(quendo deixam marcas) (argaestadtica
10 90psia 230Nm
12165 3700kg (8,0001b)- | (1701b-fo)
Enchimentode espuma i
(argaestatica
14 90psia 230Nm
IN395/45/D20
Enchimentode espuma 6700 kgT,MO Ib) (1701b-ft)
(quendo deixam marcas) Cargaestitica
14 90psia 230Nm
IN395/45/D20 6700kg (14,7401b) (1701b-ft)
Enchimento de espuma —
(argaestatica
6-3




CAPITULO 6 — ESPECIFICACOES GERAIS E MANUTENGAO PELO OPERADOR

Especificacées do motor

Tabela 6-1. Kubota Diesel (D1305-E4B)

Tabela 6-2. Diesel Kubota (D1305-E3B)

Emissoes

CARB, EPATier4Final, ChinaFasell e UE FaseV

Emissoes

Certificacao China Fase Ille UE Fase llIA

Tipode combustivel:

Diesel:
—Teor de enxofre reduzido (<500 ppm)
—Teor de enxofre ultrareduzido (15 ppm)
(Falhano cumprimento da Fase V)

Tipode combustivel:

Diesel:
—Teor de enxofre reduzido (<500 ppm)
—Teorde enxofre ultra reduzido (15 ppm)
(Falha no cumprimento da Fase V)

—até 5% de biodiesel

Ndmerodecilindros 3
(apacidade do carterdodleo 5,71(1.51qal)
Controlo de RPM do motor Mecanico
RPMbaixas definidas 1200RPM
RPMaltas definidas 2600RPM
Alternador 60A, 12V, transmissao por correias
Bateria 112 Ah,950 A de arranqueafrio, 12V (C
Consumo de combustivel: RPMbaixa | 1,51/h(0.41gal/h)

RPMalta | 7,61/h (2.0gal/h)
Deslocagao 1,2611(77 cu-in)
Poténcia bruta 18,5 kW (24.8Hp) a 2600 RPM

— até 5% de biodiesel

Namero de cilindros 3
(Capacidade do carterdo dleo 5,71(1.51qal)
Controlo de RPM do motor Mecanico
RPM baixas definidas 1200RPM
RPMaltas definidas 3000RPM
Alternador 60A, 12V, transmissao por correias
Bateria 112Ah, 950 Ade arranque afrio, 12V (C
Consumo de combustivel: RPMbaixa | 1,51/h(0.41gal/h)

RPMalta | 7,61/h (2.0gal/h)
Deslocagao 1,2611 (77 cu-in)
Poténcia bruta 21,7kW(29.1Hp) a3000RPM

Bindrio bruto

80,17Nm (59.11b-ft)a 1700 RPM

Binario bruto

80,7Nm (59.11b-ft)a2000 RPM

6-4
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CAPITULO 6 — ESPECIFICAGCOES GERAIS E MANUTENGAO PELO OPERADOR

Tabela 6-3. Multicombustivel Kubota (WG972-GL-E4)

Emissoes

EPAEUAFase3 e CARBSSI

Tipode combustivel:

Gasolina— 87 octanas no minimo
— Mistura etanol/gasolina— 10% max.
— Misturametanol/gds — 5% maéx.
—PL(petrdleo liquefeito)

Ndmerodecilindros 3

(apacidadedocarterdodleo | 3,41(0.90gal)

Controlo de RPM do motor Eletronico—ECM

RPM baixas definidas 1200RPM

RPMaltas definidas 3500RPM

Alternador 60A, 12V, transmissdo por correias

Bateria 112 Ah, 950 Adearranqueafrio, 12V (C

Consumo de combustivel: Gasolina— PL—
RPMbaixa | 1,451/h(0.38gal/h) 0,94kg/h (2.071b/h)

RPMalta | 6,661/h(1.76gal/h) 4,43kg/h(9.77 1b/h)
Deslocado 0,9621(58.7 cu-in)
Poténciabruta Gasolina—22,8kW (30.6 Hp) a 3500 RPM

GPL-21,6kW (30.0Hp) a3500 RPM

Bindrio bruto

Gasolina— 66,6 Nm (49.1Ib-ft) a 2400 RPM
PL— 66,2 Nm (48.8 Ib-ft) a 1800 RPM

3123944

Lubrificacao

NOTA:

NOTA:

Os fluidos hidrdulicos tém de ter qualidade de antides-
gaste, no minimo, classificagéo de servico API GL-3 e esta-
bilidade quimica suficiente para o servi¢o do sistema
hidrdulico mével.

Para além das recomendacées da JLG, néo se recomenda
a mistura de 6leos de marcas ou tipos diferentes, uma vez
que podem ndo conter os mesmos aditivos necessdrios ou
ser de viscosidades compardveis.
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CAPITULO 6 — ESPECIFICACOES GERAIS E MANUTENGAO PELO OPERADOR

Tabela 6-4. Especifica¢bes de lubrificacao

LEGENDA ESPECIFICACOES
Massa lubrificante multiusos —
MPG Comum ponto de escoamento minimo de 350 °F. Excelente resisténciaa

dguaequalidadesaderentesedotipo de pressao extrema. (Timken OK,
minimode401b.)

Lubrificante da engrenagem com aditivo de extrema pressao (6leo) —

EPGL Que cumpraa classificagao de servico AP1 GL-5 ou a especificagao miliar
MIL-L-2105.
(Oleo do motor (carter) —
Vero Capitulo 6.4, Manutencao pelo operador, subcapitulo, Mudan¢a do
K0 dleo ¢/filtro (motor) e;
Figura 6-2.Especificacbes de funcionamento do 6leo do motor, ou;
Manual do motor dofabricante de equipamento original fornecido coma
méquina
Fluido hidrdulico—
Vero Capitulo 6.4, Manutencdo pelo operador— subcapitulo, Reservato-
HO riodofluido hidrdulicoe:
Figura6-1., Fluido hidraulico, especificacdes de temperatura de funciona-
mento
6-6
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CAPITULO 6 — ESPECIFICAGCOES GERAIS E MANUTENGAO PELO OPERADOR

PACOTE PARA CLIMAS FRIOS JLG RECOMENDADO

PACOTE ARTICO JLG RECOMENDADO

3123944

GRAFICO DE OPERACAO DO FLUIDO HIDRAULICO

TEMPERATURA
DOAR |,
49— (M) =+120
w43= || || =0
+38— —+00
+32— —+90
27— —.+80
021=- -=#70
“HO— —50
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18— —0
23— —10
20— || || =-20
34— || || =30
-40= || || =-40

>
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>
>

MOBIL 424

QUINTOLUBRIC 888-46
FLUIDO HIDRAULICO MOBIL EAL
MOBIL EAL ENVIRONSYN H46
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Fluido ropriedade: Base Classificagoes
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Mobilfluid 424 55 | 145 | X

Mobil DTE 10 Excel 32 32 164 X X

Univis HVI 26 26 | 376 | X

Fluido hidraulico Mobil EAL 47 | 176 X X X

Mobil EAL Envirosyn H 46 49 | 145 X X X

Quintolubric 888-46 50 | 185 X X X X

* A classificagao de prontamente biodegradavel indica uma das condlgoes segulmes

Conversao de CO2 > 60% segundo EPA 56016-82-(

Converséao de CO2 > 80% segundo CEC-L-33-A- 93
** A classificagao de virtualmente nao toxico indica um LC50 > 5000 ppm segundo OECD 203
*** A classificacao de virtualmente nao toxico indica a aprovagao Factory Mutual Research Corp.
(FMRC)

NOTA:

A OPERAGCAO DA MAQUINA COM A UTILIZACAO DE FLUIDOS
HIDRAULICOS NAO APROVADOS PELA JLG OU FORA DOS
LIMITES DE TEMPERATURA DELINEADOS NO “GRAFICO DE
OPERACAO DO FLUIDO HIDRAULICO” PODERA RESULTAR EM
DESGASTE PREMATURO OU DANOS NOS COMPONENTES DO
SISTEMA HIDRAULICO.

4150740_B_Hydraulic

Figura 6-1. Especificacoes de temperatura de funcionamento do fluido hidraulico
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6-8

°C

~—|48=
+43—
038:
032:

’COPERACAO LPG
T

PACOTE PARA CLIMAS FRIOS JLG RECOMENDADO

PACOTE ARTICO JLG RECOMENDADO

TEMPERATURA
DO AR

‘F
—4120
=10
Z+00
—.90
oo

SAE 10W-30 OU

SAE30

'SAE 10W-30 OU SAE20

GRAFICO DE OPERACAO DO OLEO DO MOTOR

NOTA:

A OPERACAO DA MAQUINA COM A UTILIZAGAO DE OLEO DE
MOTOR NAO APROVADO PELA JLG OU FORA DOS LIMITES DE

SAE 10W-30 OU SAE10

TEMPERATURA DELINEADOS NO “GRAFICO DE OPERACAO DO
OLEO DO MOTOR” PODERA RESULTAR EM DESGASTE
PREMATURO OU DANOS NOS COMPONENTES DO MOTOR.

1001204714_A_Dual Fuel

Figura 6-2. Especificacdes de temperatura de funcionamento do 6leo do motor — Kubota (motor multicombustivel)
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TEMPERATURA
DO AR
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o g 48— |||| =0 v . . 5 OE ¢
E 9 -1 - A OPERACAO DA MAQUINA COM A UTILIZAGAO DE OLEO DE
< Z 23— |||| o MOTOR NAO APROVADO PELA JLG OU FORA DOS LIMITES DE
= 20— |||| =-20 TEMPERATURA DELINEADOS NO “GRAFICO DE OPERAGAO DO
S = = OLEO DO MOTOR” PODERA RESULTAR EM DESGASTE
< 34— || || =30 v PREMATURO OU DANOS NOS COMPONENTES DO MOTOR.

-40— || || =40

@ 1001120075_C_Diesel

Figura 6-3. Especificacoes de temperatura de funcionamento do 6leo do motor — Kubota (motor a diesel)
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CAPITULO 6 — ESPECIFICACOES GERAIS E MANUTENGAO PELO OPERADOR

6.4 MANUTENCAO PELO OPERADOR

Escora de seguranca do braco do pantdgrafo

A cuibADO

A ESCORA DE SEGURANCA DEVE SER UTILIZADA SEMPRE QUE FOREM REALI-
ZADOS TRABALHOS DE MANUTENCAO NA MAQUINA QUE OBRIGUEM A ELE-
VACAO DOS BRACOS DO PANTOGRAFO.

1.

Para instalar a escora de seguranca, elevar a plataforma
o suficiente para permitir que a escora de seguranca
rode verticalmente para posicao. (Ver a Figura 6-4.)
Rodar a placa de retencao do tirante e libertar o tirante
atuador da escora de seguranca na parte dianteira da
maquina. (Ver a Figura 6-5.)

Elevar o tirante atuador (plano) para cima e para fora
da ranhura do suporte da placa de retencédo e puxar o
tirante atuador para alinhar as escoras de seguranca
verticalmente com as cavilhas centrais do braco do
pantdgrafo acima e abaixo das cavilhas de montagem
da escora de seguranca.

Posicionar o tirante atuador (plano na posicao de colo-
cagao) na ranhura no suporte da placa de retengao e
rodar a placa de retencao para bloquear o tirante atua-
dor nesta posicao.

Baixar os bracos da plataforma até a escora de segu-
ranca assentar nas bases das cavilhas centrais do braco
do pantografo acima e abaixo da escora de seguranca.

Os trabalhos de manuten¢do podem agora ser iniciados.

6-10

Figura 6-4. Braco do pantégrafo — conjunto da escora
de seguranca

1. Tirante atuador/placadereten- 3. Escora de sequranca na posicao de
¢do do tirante. armazenamento.

2. Escora de seguranca na posicao
de colocacao.

Para armazenar a escora de seguranca, elevar a plataforma,
libertar o tirante atuador do suporte da placa de retencao,
empurrar o tirante da escora de seguranca de modo a que as
escoras de seguranca sejam colocadas novamente na posicao
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de armazenamento. Bloquear o tirante atuador em posicdo, Sugestoes de manutencao geral

com a placa de retencao do tirante até a préxima utilizacéo.

PARA EVITAR LESOES CORPORAIS, UTILIZAR A ESCORA DE SEGURANCA PARA  NOTA:
TODOS 0S TRABALHOS DE MANUTENCAO QUE OBRIGUEM A ELEVACAO DA
PLATAFORMA.

NOTA:

Figura 6-5. Tirante atuador da escora de seguranca

1. Tirante atuador da escora 3. Placa de retencdo do tirante
de sequranca

2. Entalhes planos no tirante

3123944

Assegurar que sao lubrificados os itens semelhantes em
ambos os lados da mdquina.

Os intervalos de lubrificagdo recomendados séo baseados
na operacdo da mdquina em condi¢ées normais. Em
mdaquinas utilizadas em opera¢do muito frequente (multi-
turno) ou expostas a ambientes ou condicbes severas, os
intervalos de lubrificagGo devem ser reduzidos conforme
necessdrio.

Operar as fungées hidrdulicas através de um ciclo com-
pleto antes de verificar o nivel do fluido hidrdulico no
reservatario. O fluido deve ser visivel na visor ADD (adicio-
nar) do reservatdério de fluido hidrdulico. Se o fluido nédo
estiver visivel, adicionar fluido até que este esteja visivel
nos visores ADD (adicionar) e FULL (cheio) do reservaté-
rio. Néo exceder o nivel do reservatério.

Sempre que o acoplamento da bomba é retirado, recobrir
as estrias do acoplamento com massa lubrificante Texaco
Code 1912 antes de montar.
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Componentes com manutencao efetuada pelo operador

MAF04540

1. Reservatério de combustivel — (gasolina ou diesel) 5. Braco do pantdgrafo — placas de desgaste 9. Filtro de combustivel/bomba de combustivel —
2. Reservatério de combustivel ¢/ valvula de corte — 6. Mudanca de 6leo c/filtro— Kubota Kubota — Gasolina
(apenas PL). 7. Filtro de combustivel/purgador de dgua — 10. Filtro de ar
3. Reservatdrio de fluido hidrdulico Kubota — Diesel 11. Fluido de refrigeracdo do motor
4, (ubos de tracdo 8. Filtro de carga hidrdulico — Kubota — Diesel

6-12 3123944
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Reservatorio de combustivel Cubo de tracao

r
« Combustivel — diesel ou gasolina (dependendo do tipo de « Ponto(s) de lubrificacdo — Tampédes de enchimento (4)

motor — autocolante de referéncia na maquina)

« Lubrificacdo — EPGL
» Capacidade — 83,21(22 gal)

« Periodicidade — A cada 2 anos ou 1200 horas

Bracos do pantografo — placas de desgaste
« Pontos de lubrificagcdo — 8 placas de desgaste

« Lubrificagdo — MPG

« Intervalo — Todos os meses ou a cada 50 horas.

3123944 6-13
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s
Figura 6-6. Multico

NOTA: Sistema de escape removido para fins ilustrativos apenas.

» Ponto(s) de lubrificaggo — Tampéao de enchimento/Ele-
mento de encaixe

» Capacidade — Apenas motor de 3,41(0.9 gal)

* Lubrificante — EO — API SL minima (para viscosidade, ver a
Figura 6-2.)

« Intervalo — Todos os anos ou a cada 200 horas de funciona-
mento

« Verificar o nivel de 6leo diariamente, manter dentro do
nivel marcado (1)/Mudar de acordo com o manual do
motor.

6-14

o

<Y

SO 4 N
Figura 6-7.KubotaDiesel (D1305-E3B e D1305-E4B)

« Ponto(s) de lubrificacio — Tampédo de enchimento/Ele-
mento de encaixe

» Capacidade — 5,71 (1.51 gal) de 6leo do motor

o Lubrificante — EO — API CF minima (para viscosidade, ver a
Figura 6-3.)

« Intervalo — Todos os anos ou a cada 200 horas de funciona-
mento

« Verificar o nivel de 6leo diariamente, manter dentro do
nivel marcado (1)/Mudar de acordo com o manual do
motor.
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Reservatorio de fluido hidraulico

« Ponto(s) de lubrificacdo — Tampao/nivel de enchimento

* Lubrificante — HO — classificacdo de reparacao APl GL-3,
Ver — Figura 6-1., Especificacdes de temperatura de funcio-
namento do fluido hidraulico

« Intervalo — Verificar o 6leo a cada 10 horas de funciona-
mento; mudar o dleo a cada 2 anos ou 1200 horas de fun-
cionamento.

3123944

Filtro de combustivel/purgador de agua (diesel) — Kubota

NOTA: Montado no interior do compartimento do motor na
parte posterior direita atrds da bateria e tubo de escape.

« Ponto(s) de lubrificagdo — Elemento substituivel

« Intervalo (filtro) — Mudar a cada 500 horas, a cada mudanca
alternada de 6leo, ou anualmente, o que ocorrer primeiro.

« Intervalo (recipiente de agua) — Esvaziar diariamente.
Desapertar a vélvula de drenagem no lado inferior do filtro
de combustivel e deixar escorrer a &gua para um recipiente,
até ser visivel a saida de combustivel limpo. Fechar a valvula

de drenagem.
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Filtro de carga hidraulico

] L L
0AD00220

« Ponto de lubrificagdo — Elemento substituivel

« Intervalo — Mudar apés as primeiras 50 horas e a cada
6 meses ou 300 horas

6-16

Filtrador de combustivel (diesel) — Kubota

NOTA: Montado no interior do compartimento hidrdulico/com-
bustivel na parte posterior esquerda atrds do depdsito de
combustivel.

« Ponto(s) de lubrificagdo — Elemento substituivel

« Intervalo — Todos os anos ou a cada 600 horas de funciona-
mento

3123944
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Filtro de combustivel (gasolina) — Kubota Filtro de ar

NOTA: Montado no interior do compartimento hidrdulico/com-
bustivel na parte posterior esquerda atrds do depdsito de

combustivel. L i o
o o « Ponto(s) de lubrificagdo — elemento filtrante primario
« Ponto(s) de lubrificagdo — Elemento substituivel substituivel (1) (tipo seco)
« Intervalo — Verificar a cada 100 horas; mudar anualmente « Intervalo — A cada 6 meses ou 300 horas de funciona-

mento. Em condi¢des de funcionamento severas (como
uma area de trabalho muito poeirenta), verificar o filtro com
maior frequéncia.

« Apertar, uma vez por semana, a valvula de evacuacao (2),
na parte inferior do conjunto do filtro de ar, para permitir a
saida de eventuais detritos recolhidos no filtro de ar.

3123944 6-17
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Fluido de refrigeracao do motor 6.5 ALIVIO DA PRESSAO DO SISTEMA DE GPL

A cuiDADO

0 SISTEMA DE GPL FUNCIONA A PRESSOES QUE PODEM ATINGIR 21,5 BAR
(312 PSI). PARA MINIMIZAR 0 RISCO DE INCENDIO E DE LESOES CORPORAIS,
ALIVIAR A PRESSAO DO SISTEMA DE GPL (SEMPRE QUE APLICAVEL) ANTES DE
EFETUAR INTERVENCOES NOS COMPONENTES DO SISTEMA DE GPL.

Para aliviar a pressao do sistema de GPL:
1. Fechar a valvula de corte manual no reservatério de

GPL.

2. Colocar o veiculo em funcionamento até que o motor
pare.

3. Desligar a chave daignicéo.

A cuIDADO

DEVERA EXISTIR PRESSAO DE VAPOR RESIDUAL NO SISTEMA DE COMBUSTI-
VEL. VERIFICAR SE A AREA DE TRABALHO ESTA BEM VENTILADA ANTES DE
DESLIGAR QUALQUER TUBO DE COMBUSTIVEL.

 Ponto(s) de lubrificagdo — Tampao/nivel de enchimento

« Intervalo — Verificar o nivel do fluido de refrigeracao diaria-
mente. Assegurar que se encontra entre as linhas “FULL"
“LOW” (1). Se o nivel do fluido de refrigeracao for reduzido,
permitir que o fluido de refrigeracao arrefeca e, depois, adi-
cionar conforme necessario.
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6.6  TESTE DE FUGAS DO SISTEMA DE GPL

NUNCA UTILIZAR UMA CHAMA DE QUALQUER TIPO PARA VERIFICAR FUGAS
NO SISTEMA DE GPL.

Inspecionar sempre o sistema de GPL quanto a fugas apds
realizar qualquer reparacdo. Verificar se existem fugas nas
unides do componente reparado ou substituido. Utilizar
um detetor de fugas de liquido a venda no mercado ou um
detetor de fugas eletrénico. Ao utilizar ambos os métodos,
utilizar primeiro o detetor de fugas eletronico para evitar
contaminacdo pelo detetor de fugas liquido.

6.7 PneusEJantes

Danos dos pneus

Para os pneus, a JLG Industries, Inc. recomenda que
quando descobrir qualquer corte ou rasgao, que exponha
a parede lateral ou os cabos do rasto no pneu, devem ser
iniciadas medidas para a remocédo do produto JLG de ser-
vico imediatamente. Devem ser tomadas medidas para a
substituicao do pneu.

Para pneus com enchimento de espuma de poliuretano,
a JLG Industries, Inc. recomenda que quando for desco-
berta qualquer uma das condi¢des que se seguem, devem

3123944

ser iniciadas medidas para a remocao do produto JLG de
servico imediatamente e devem ser tomadas medidas para
a substituicdo do pneu:

« Um corte suave e uniforme no rasto que exceda 7,5 cm
(3 in) de comprimento total.

« Quaisquer rasgdes (extremidades rugosas) no rasto, que
excedam 2,5 cm (1 in) em qualquer direcao.

« Qualquer furo, que exceda 2,5 cm (1 in) de diametro.

» Qualquer dano na area dos cabos do rasto do pneu.

Se um pneu estiver danificado, mas dentro dos critérios

citados anteriormente, o pneu deve ser inspecionado dia-

riamente, de modo a assegurar que os danos nao se propa-
garam para além dos critérios permitidos.

Substituicao dos pneus

A JLG recomenda que o pneu de substituicdo seja do
mesmo tamanho, tela e marca que o pneu instalado origi-
nalmente na maquina. Consultar o Manual de Pecas JLG
para obter o nimero de peca do pneu aprovado para um
modelo e uma maquina em particular. Se nao for utilizado
um pneu de substituicao aprovado pela JLG, recomenda-se
que o pneu de substituicdo tenha as seguintes caracteristi-
cas:

« Tela/classificacdo de carga igual ou superior ao tama-
nho original
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 Largura de contacto do rasto do pneu igual ou superior
ao original

« Diametro, largura e dimensdes da jante iguais ou supe-
riores ao original.

« Aprovado para aplicacdo pelo fabricante de pneus
(incluindo a pressdo e a carga maxima).

A menos que especificamente aprovado pela JLG Indus-
tries Inc, nao substituir um pneu com enchimento de
espuma por um pneu pneumatico. Ao selecionar e instalar
um pneu de substituicdo, assegurar que todos sao cheios
com a pressdo recomendada pela JLG. Devido a variagdes
de tamanhos entre marcas de pneus, ambos os pneus no
mesmo eixo devem ser iguais.

Substituicao das jantes

6-20

Os rebordos instalados em cada produto foram concebidos
para requisitos de estabilidade, que consistem na largura
do rasto, pressao dos pneus e capacidade de carga. Altera-
¢Oes de tamanhos, tais como a largura do rebordo, a locali-
zacdo da peca central, um diametro maior ou mais
pequeno, etc., sem recomendacdes, por escrito, de fabrica,
podem resultar numa condicdo nao segura relativamente a
estabilidade.

Instalacao das rodas

E extremamente importante aplicar e manter um binario de
montagem das rodas adequado.

AS PORCAS DAS JANTES DEVEM SER INSTALADAS E MANTIDAS COM 0 BINA-
R10 ADEQUADO, DE MODO A EVITAR JANTES SOLTAS, REBITES PARTIDOS E A
POSSIVEL SEPARACAO PERIGOSA DA RODA DO EIXO. CERTIFICAR-SE DE QUE
SAO UTILIZADAS APENAS AS PORCAS CORRESPONDENTES A0 ANGULO DO
CONE DA JANTE.

Apertar as porcas dos olhais com o binario adequado para
evitar que as rodas se soltem. Utilizar uma chave de binario
para apertar as retengdes. Caso nao exista uma chave de bina-
rio, apertar as retengées com uma chave de olhais e, em
seguida, solicitar o aperto numa oficina de reparacao qualifi-
cada ou representante. O aperto em demasia resulta na que-
bra dos rebites ou a deformacao permanente dos orificios dos
rebites de montagem nas rodas. O procedimento adequado
para a afixacdo das rodas é o seguinte:
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1. Colocar todas as porcas a mao de modo a evitar cruza- Tabela 6-5. Grafico de binario das rodas
mentos. NAO utilizar lubrificante nas roscas ou nas _
porcas. SEQUENCIA DE APERTO (SECO)
2. Apertar as porcas na sequéncia seguinte: 1.2Fase 2.3Fase 3.3Fase
60-70Nm 125-150Nm 230Nm
(40-501b-ft) (90-105Ib-ft) (1701b-ft)

PADRAO DE9 OLHAIS

3. Oaperto das porcas deve ser feito por fases. Seguindo
a sequéncia recomendada, apertar as porcas de
acordo com o gréfico de binario das rodas.

As porcas das rodas devem ser apertadas apds as primeiras
50 horas e apds a remocédo de cada roda. Verificar o binario a
cada 3 meses ou 150 horas de funcionamento.
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6.8 LOCALIZACAO DOS AUTOCOLANTES
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Tabela 6-6. Legenda de localiza¢dao dos autocolantes — ANSI, Exportagao ANSI

Item n.o Portugués — ANSI Francés/CSA Ing/Chinés Ing/Espanhol Portugués/Esp Inglés/Coreano
(1001187668-D) (1001187669-D) (1001187671-C) (1001187672-C) (1001187673-C) (1001215449-C)
1-2 - - - - - --
3 1702631 1702631 1702631 1702631 1702631 1702631
4 1703687 1703687 1703687 1703687 1703687 1703687
5 1703816 1704684 1705195 1704691 1704699 1001162115
6 1704412 1704412 1704412 1704412 1704412 1704412
7-11 -- - - - - --
12 -- 1705303 -- -- -- --
13 1001223453 1001223453 -- -- -- --
14 1001223055 1001223971 1001224050 1001224049 1001224052 1001224048
15 1001231801 - - - - --
100 -- - - - - --
101 1701509 1701509 1701509 1701509 1701509 1701509
102 1703811 1703811 1703811 1703811 1703811 1703811
103 1703812 1703812 1703812 1703812 1703812 1703812
104 1703814 1703814 1703814 1703814 1703814 1703814
105 1703819 1703819 1703819 1703819 1703819 1703819
106 1704277 1704277 1704277 1704277 1704277 1704277
200 -- - - - - --
201 1703818 1704686 1705193 1704693 1704701 1001162111
202 1703821 1704687 1705194 1704694 1704702 1001162112
203 1703823 1705040 1705944 1705041 1705043 1001162114
6-24 3123944
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Tabela 6-6. Legenda de localizacdo dos autocolantes — ANSI, Exportacao ANSI

Item n.o Portugués — ANSI Francés/CSA Ing/Chinés Ing/Espanhol Portugués/Esp Inglés/Coreano
(1001187668-D) (1001187669-D) (1001187671-C) (1001187672-C) (1001187673-C) (1001215449-C)
204 1704432 1705311 1705943 1705316 1705318 1001162113
205 1705019 1705019 1705019 1705019 1705019 1705019
206 1001192853 1001203075 1001203078 1001203076 1001203077 1001162113
301 1701214 1704690 1001207839 1704697 1704698 1001215447
1701505 — Diesel 1701505 — Diesel 1701505 — Diesel 1701505 — Diesel 1701505 — Diesel 1701505 — Diesel
302 1701542 — Multicombus- | 1701542 — Multicom- | 1701542 — Multicom- | 1701542 — Multicom- | 1701542 — Multicom- | 1701542 — Multicom-
tivel bustivel bustivel bustivel bustivel bustivel
303 -- -- -- -- -- --
304 1702788 1702788 N N N 1702788
1704174-SYN 1704174-SYN 1704174-SYN
305 -- -- -- -- -- --
1001202973 — Ext.sim- 100120.2973 —Ext. 1001292973 —Ext. 1001 292973 —Ext. 1001202973 —Ext. 100120‘2973 —Ext.
306 ples simples simples simples simples simples
1001191732 —Ext. 1001191732 —Ext. 1001191732 —Ext. 1001191732 —Ext. 1001191732 — Ext.
1001191732 —Ext.dupla
dupla dupla dupla dupla dupla
307 1001191735 1001191735 1001191735 1001191735 1001191735 1001191735
309 1001142595 1001142595 1001142595 1001142595 1001142595 1001142595
310 1001200543 1001200543 1001200543 1001200543 1001200543 1001200543
N 1700818 1704271 1001207840 1702720 1001207841 1700818
3N 1001125387 1001125387 - - - 1001125387

3123944
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Figura 6-8. Localizacao dos autocolantes — Folha 1 de 4 (CE/AUS/JPN)
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Figura 6-9. Localizacao dos autocolantes — Folha 2 de 4 (CE/AUS/JPN)
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Figura 6-10. Localizacao dos autocolantes — Folha 3 de 4 (CE/AUS/JPN)
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Figura 6-11. Localizacdo dos autocolantes — Folha 4 de 4 (CE/AUS/JPN)
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Tabela 6-7. Legenda dos autocolantes — CE/AUS/JPN

Tabela 6-7. Legenda dos autocolantes — CE/AUS/JPN

Item n.° CE/AUS/JPN
(1001187670-D)
202 1705372
203 1705671
204 1706338
301 1701785
302 1701505
303 --
1702788
18-304 703470 Eﬂao
1704175 —SYN — Alemao
305 --
306 1001202974 — Ext. simples
1001191733 — Ext. dupla
307 1001191735
309 --
310 1001200543
3N 1001139654

ltem n.o CE/AUS/JPN
(1001187670-D)
1-2 --
3 1702631
4 1703687
5 1704412
6-8 --
9 1001197634
10 1705515 (anteri’orao n.°de série E2{0\00006.75)
80463053 (n.°de série E200000676 até a atualidade)
100 --
101 1701509
102 1703811
103 1703812
104 1703814
105 1703819
106 1704277
200 --
201 1705019
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CAPITULO 7. REGISTO DE INSPECOES E REPARACOES

Data Observagées
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