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Acaba de comprar uma maquina HAULOTTE® e

agradecemos a sua confianca.

1 - Manual de utilizagao

Indicado na guia de remessa, este presente manual faz parte dos documentos da nossa bolsa
fornecida na entrega da sua maquina.

De forma a garantir-lhe a maior satisfacdo, & imperativo seguir escrupulosamente as instrucoes de
utilizacao contidas neste manual.

Iremos chamar a sua atencado para 2 pontos essenciais :

* O respeito das instru¢des de seguranca (maquina - utilizacdo - ambiente)

e Uma utilizacéo nos limites de desempenho do material.

2 - Servico P6s-Venda

O nosso Servigo Pos-Venda HAULOTTE Services® estd a sua inteira disposi¢do durante e apos o
periodo de garantia para assegurar 0 servi¢co de que precisa.

» Contacte 0 nosso Servigo P6s-Venda, indicando o tipo exacto da maquina e o seu numero de série.

e Para qualquer encomenda de consumiveis ou de pecas de reposi¢ao, utilize o presente manual bem
como o catalogo Haulotte Essential para receber pecas de origem, Unica garantia de
permutabilidade e de perfeito funcionamento.

e Em caso de anomalia ou de incidente numa maquina HAULOTTE®, mesmo que ndo seja constatado
nenhum dano material ou corporal, contacte imediatamente HAULOTTE Services® que intervira o
mais rapido possivel.

24203 3244 0 E 0108 PT 7



3 - Conformidade

Lembramos-lhe que as maquinas HAULOTTE® estdo conformes as disposi¢cdes das directivas em
vigor aplicaveis a este tipo de maquina.

Qualquer alteragdo sem autorizacao prévia por escrito da HAULOTTE®, torna esta conformidade sem
efeitos.

Os dados técnicos contidos neste manual apenas podem implicar a responsabilidade
de HAULOTTE®.

HAULOTTE® reserva-se o direito de efectuar melhorias ou alteragcbes na maquina sem alterar o
presente manual.

24203 3244 0 E 0108 PT



- Instrucoes de seguranca

1 - Recomendacoes

1.1 -

1.2 -

MANUAL DE UTILIZACAO

O manual de utiliza¢é@o destina-se aos utilizadores das maquinas HAULOTTE®.

O manual de utilizagdo ndo substitui a formacgéo de base necesséria para qualquer utilizador de material
de obra.

Este manual identifica as instrugdes de utilizacdo previstas pela HAULOTTE® para utilizar as maquinas
de forma correcta e segura.

O manual de utilizagao deve ser guardado na sua caixa de arrumagao na maquina. Este manual deve estar
disponivel para cada utilizador e mantido em bom estado.

Exemplares adicionais podem ser encomendados junto de HAULOTTE Services®.

SIMBOLOS UTILIZADOS

Os simbolos sdo utilizados para alertar para as instrugdes de seguranca ou realgar
informagdes praticas.

Significado dos simbolos

Simbolo Significado

Nota :

Perigo : Risco de ferimento ou de morte (seguranca do trabalho)
Atencao : Risco de deterioracdo material (qualidade do trabalho)

Proibicdo relativa a seguranca e a qualidade do trabalho

N&o esquecer : Nenhum risco foi identificado, mas chama-se & atencéo
para o bom senso, boas praticas ou pré-requisitos antes de qualquer
accao

Reenvio para outro manual (Ver manual)

Reenvio para a reparacao (Contactar HAULOTTE Services®)

Reenvio interno para o manual (Ver sec¢éo ou ficha)
=

A
L]

Informac®es técnicas adicionais

24203 3244 0
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- Instrugdes de seguranga

1.3 - CORES DE ETIQUETA

Os perigos potenciais, as situagdes de risco e as instrugdes especiais encontram-se indicadas
na maquina atraves de etiquetas e das placas do construtor.

As etiquetas devem ser mantidas em bom estado. Exemplares adicionais podem ser solicitados junto
de HAULOTTE Services®.

Tomar conhecimento das etiquetas de conformidade com o cédigo de cor.

Co6digo de cor das etiquetas

Etiquetas Cor Significado
g Vermelho Perigo potencialmente mortal
: Laranja Risco de ferimento grave
E Amarelo Risco de danos materiais e / ou ferimento ligeiro
I:I Outro Informac®es técnicas adicionais
24203 3244 0 E 0108 PT



- Instrucoes de seguranca

2 - InstrucOes antes da colocacao em funcionamento

2.1 - INSTRUCOES GERAIS

Nunca utilizar a maquina nas situa¢des seguintes :

e Sobre um piso mole, instavel ou congestionado.

e Com um vento superior ao limiar admissivel. Verificar o valor maximo nas caracteristicas técnicas

(C23 Seccéo G 1- Principais caracteristicas). Consultar a escala de Beaufort (3] Seccédo A 3.2.3-
Risco de abalo e de desabamento).

* Proximo de linhas eléctricas. Respeitar as distancias de seguranca ([ Seccéo A 3.2.1- Risco de
electrocussao).

¢ Por temperaturas superiores a 45 °C (113 °F) e inferiores a -15 °C (5 °F). Consultar HAULOTTE® se
houver necessidade de trabalhar fora deste intervalo. —

* Em atmosfera explosiva.
e Durante trovoadas (risco de relampagos).

* Em presenca de campo electromagnético intenso (radar...).

2.2 - INSTRUCOES ESPECIFICAS

Nunca utilizar a maquina nas situagdes seguintes :

¢ Se a carga ha nacelle (ou plataforma) é superior & carga méaxima autorizada. Verificar o valor maximo
nas caracteristicas técnicas ([ Seccdo G 1- Principais caracteristicas).

* Se 0 piso apresenta uma inclinagdo superior ao limite admissivel. Verificar o valor maximo nas
caracteristicas técnicas ([_g] Seccéo G 1- Principais caracteristicas).

¢ Numa zona nao ventilada, dado os gases de escape serem toxicos.
* A noite se néo tiver equipada de farol opcional.

e Se 0 numero de pessoas for superior a0 numero admissivel. Verificar o valor maximo nas
caracteristicas técnicas ([j] Seccdo G 1- Principais caracteristicas).

e Com um esforc¢o lateral na nacelle (ou plataforma) superior ao esfor¢o admissivel. Verificar o valor
maximo nas caracteristicas técnicas Secgéo G 1- Principais caracteristicas). I

24203 3244 0 E 0108 PT 1 —



- Instrugdes de seguranga

3 - InstrucOes de utilizacao

Recomenda-se a utilizagdo das maquinas num piso plano e ordenado (em asfalto, betéo, etc.).

3.1 - PROIBICOES

¢ Nunca utilizar uma méaquina que apresenta falhas (fuga hidraulica, pneumaticos usados, anomalias).

¢ Nunca accionar os comandos da maquina através de gestos bruscos.

¢ Nunca colocar a maquina contra uma estrutura de forma a suportar a mesma.

¢ Nunca utilizar a maquina para puxar ou rebocar.

e Nunca expor as baterias ou 0s componentes eléctricos a &gua (equipamento de limpeza a jacto, chuva).
e Nunca desactivar as segurancgas.

¢ Nunca colidir com obstéaculos fixos ou mdveis. O contacto pode provocar a deterioragcdo prematura da
estrutura e causar a ruptura de determinados elementos de seguranca.

e Nunca subir para cima dos capots.
e Nunca utilizar a maquina sd. Qualquer utilizacéo ¢é efectuada em binémio.
e Nunca utilizar a maquina com uma nacelle (ou plataforma) congestionada.

* Nunca aumentar a superficie na nacelle (ou plataforma) utilizando extensdes de pavimento ou
acessarios ndo autorizados pela HAULOTTE®.

e Nunca deixar os émbolos hidraulicos completamente estendidos ou recolhidos antes de desligar a
maquina, ou durante um periodo de tempo prolongado de paragem.

e Nunca utilizar a maquina com material ou objectos suspensos ao parapeito ou a lanca.

e Nunca utilizar a maquina com elementos que podem aumentar a carga face ao vento (painel).
e nunca aumentar a altura de trabalho através da utilizacdo de acessorios (escada).

e Nunca utilizar os parapeitos como meio de acesso para subir ou descer da nacelle (ou plataforma).
Degraus estao previstos para este efeito na nacelle (ou plataforma).

e Nunca subir para cima dos parapeitos.

¢ Nunca utilizar a maquina sem a colocacdo da cinta intermédia deslizante ou sem o fecho da porta de
segurancga.

* Nunca utilizar a maquina como grua, monta-cargas ou elevador.

* Nunca utilizar a maquina para outro fim que o de levar pessoas, a sua ferramenta e material até o local
pretendido.

*Nunca conduzir em alta velocidade em zonas estreitas ou impedidas. Controlar a velocidade nas curvas.

e Nunca puxar a maquina por tractor (esta deve ser transportada por reboque).

— 24203 3244 0 E 0108 PT



- Instrucoes de seguranca

3.2 - RISCOS POTENCIAIS
3.2.1 - Risco de perturbagdes do sistema de comandos
Risco de movimentos perturbados na proximidade de linhas de alta tensao ou de um campo
magnético. I

3.2.2 - Risco de queda

A bordo da maquina, respeitar as instru¢cdes seguintes :

e Usar um equipamento de proteccdo individual adaptado as condi¢es de trabalho
e a regulamentacao local. O uso de um capacete aprovado é fortemente I
aconselhado.

¢ Os ocupantes da nacelle devem usar uma correia ou um arnés de seguranca ( 1 por pessoa).
¢ Evitar colidir com obstaculos fixos ou méveis (outra maquina).

e Certificar-se de que a cinta intermédia elevavel esta fechada (posicdo baixa e apoiada sobre os
parapeitos).

¢ Durante a subida e a conducéo, segurar-se firmemente aos parapeitos.
¢ N&o sentar, ficar em pé, nem subir para cima dos parapeitos da nacelle.
¢ Manter sempre 0s pés firmemente colocados no piso da nacelle.

¢ Eliminar qualquer vestigio de 6leo ou massa lubrificante nos degraus, piso, corrimdes e parapeitos. S
e Manter o piso da nacelle livre de detritos.

* N&o sair da nacelle se a maquina ndo esta em posicao recolhida.

¢ Para subir ou descer da nacelle (ou plataforma) :

¢ A maquina deve ser completamente recolhida.

" ¢ o > =
e Utilizar o alcap&o de acesso de frente para a maquina.
e Manter 3 pontos de apoio entre o degrau e 0s parapeitos. ° o o

24203 3244 0 E 0108 PT 13 o—



- Instrugdes de seguranga

3.2.3 - Risco de electrocussao

Esta maquina néo est4 isolada e ndo oferece nenhuma proteccéo.

Os riscos de electrocusséao sdo importantes nas situagfes seguintes :
¢ Proximo de uma linha sob tensao, ter em conta os movimentos da maquina e a oscilacédo das linhas
eléctricas.

* Em caso de colisdo com uma linha de alta tenséo, aguardar o corte eléctrico da linha de alta tensao
antes de utilizar a maquina (remocéao, afastamento da maquina).

e Por tempo de trovoadas.
Nunca utilizar a maquina como massa para soldadura.
Manter uma distancia minima de seguranca em relacao as linhas e equipamentos eléctricos.

Respeitar a regulamentacao local e as distancias minimas de seguranca.

Distdncias minimas de seguranca

Tensdao eléctrica Distancia minima de seguranca
Metre Feet
0-300V Evitar o contacto

300V -50V 3 10

50 - 200 V 5 15

200 - 350 V 6 20

350 - 500 V 8 25

500 - 750 V 11 35

750 - 1000 V 14 45

NOTA : ESTA TABELA APLICA-SE, SALVO QUANDO AS REGULAMENTAGOES LOCAIS SAO MAIS ESTRITAS.

— L 24203 3244 0 E 0108 PT



- Instrucoes de seguranca
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3.2.4 - Risco de abalo e de desabamento

A bordo da maquina, respeitar as instru¢des seguintes :

¢ Antes de introduzir a maquina em qualquer superficie interna ou externa (local,
ponte, camido, etc.) verificar que o solo pode suportar a carga. Verificar o valor
maximo nas caracteristicas técnicas (g Sec¢éo G 1- Principais caracteristicas).

e Parar imperativamente na posi¢cao neutra dos comandos (manipuladores ou interruptores) durante
as inversdes de movimentos a partir das consolas de comandos (inferior e superior).

e De acordo com o congestionamento, colocar as cargas no centro da nacelle (ou plataforma) ou
distribui-las uniformemente.

¢ No cais, passeio, etc. manter-se vigilante em relacéo a inversédo do sentido de conducéo. Verificar o
sentido de conducdo com a ajuda das setas vermelha ou verde no chassis e na consola de comando
superior.

* Manter o chassis da maquina a pelo menos1 m (3 ft 3 in) dos buracos, relevos, inclinagdes,
obstrucgdes, detritos e revestimentos susceptiveis de dissimular buracos e outros perigos no solo.

*N&o conduzir a maquina em terrenos com declive ou inclinag6es fora do limite. Verificar o valor maximo
nas caracteristicas técnicas([Z_j Seccado G 1- Principais caracteristicas).

* Nao descer declives a alta velocidade.

* Em terrenos com declive ou inclinagdo, ndo levantar a nacelle (ou plataforma) nem conduzir com a
nacelle (ou plataforma) levantada.

* Nao conduzir em marcha atras (direccdo oposta ao campo de viséo).
* Nao puxar ou empurrar objectos com a lanca.
e Nunca utilizar a maquina com um vento superior ao limiar admissivel.

* Ndo aumentar a superficie exposta a vento. Quanto maior é a superficie exposta, menor é a estabilidade
da maquina.

NOTA : A ESCALA DE BEAUFORT MEDE A FORGA DO VENTO ATRAVES DE UM SISTEMA DE GRADUAGAO. A

CADA GRAU E ASSOCIADO UM INTERVALO DE VELOCIDADE A 10 M (32 FT 9 IN) ACIMA DE UM TERRENO PLANO
E DESCOBERTO.

E 0108 PT 15




- Instrugdes de seguranga

Escala de

Beaufort

Efeitos observados

Descricao
Forca o
meteoroldgica
0 Calmo
1 Brisa muito ligeira
2 Brisa ligeira
3 Pequena brisa
4 Bela brise
5 Boa brisa
6 Vento fresco
7 Muito fresco
8 Rajada de vento
9 Forte rajada de vento

O fumo eleva-se na vertical.

O fumo indica a direccao do
vento.

Sente-se o0 vento na face. As
folhas movem-se. Os cata-
ventos giram.

As folhas e os ramos pequenos
estdo em movimento continuo.
As bandeiras movem-se
ligeiramente.

As poeiras e 0s papéis leves
levantam voo. Os ramos
pequenos dobram.

As arvores pequenas balancam.
As ondas formam espuma sobre
o lago.

Os ramos grandes agitam-se.
Os fios eléctricos e a chaminé
‘cantam'. A utilizacéo do guarda-
chuva é dificil.

Todas as arvores agitam-se.
Caminhar contra o vento torna-
se dificil.

Alguns ramos quebram.
Geralmente néo se pode
caminhar contra o vento.

O vento provoca danos ligeiros
nos edificios. Algumas telhas e
as bases de chaminé levantam
dos telhados.

3,4-54

55-7,9

8,0-10,7

10,8 - 13,8

13,9-17,1

17,2 - 20,7

20,8-14,4

0-1
1-5

12-19

20-28

29 - 38

39 - 49

50 - 61

62 - 74

75 - 88

0-0,62
0,62 - 3,11

3,72 - 6,84

7,46 -11,8

12,43 -
17,4

18,02 -
23,6

24,23 -
30,45

31-37,9

38,53 -
45,98

46,60 -
54,68

24203 3244 0

E 0108

PT



- Instrucoes de seguranca
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3.2.5 - Risco de queimadura e de explosao

=

Para qualquer intervencgao nas baterias, usar 6culos e vestuério de proteccao W
(projecgao de acido).

NOTA : O ACIDO E NEUTRALIZADO COM BICARBONATO DE SODA E AGUA.
¢ Ndo trabalhar em atmosfera explosiva ou inflamavel (faisca, chama, etc.).
¢ Ndo tocar nas partes quentes do sistema de motorizagcéo (motor, filtros, etc.).

¢ Ndo por em contacto os p6los da bateria com uma ferramenta.

¢ Ndo manipular a bateria proximo de faiscas, chamas, tabaco incandescente (emissao de gases).

* Ndo abastecer o depdsito de combustivel como o motor em funcionamento e / ou préximo de chamas
nuas.

3.2.6 - Risco de esmagamento e de coliséo

A bordo da maquina, respeitar as instru¢ées seguintes :
¢ Durante o funcionamento, manter todas as partes do corpo no interior da nacelle
(ou plataforma).

¢ Adaptar a velocidade de deslocacdo em fungéo das condi¢des no solo (trafego, terreno com declive,
etc.).

¢ Respeitar as distancias de paragem :
e 3m (9ft 10in) em alta velocidade.
e 1m (3ft 3in) em baixa velocidade.

e Para posicionar a maquina junto de obstaculos, utilizar os comandos de elevacédo / levantamento
(braco, lanca, etc.) em vez dos comandos de translacgéo.

¢ Verificar a auséncia de obstaculos (estrutura da obra) na zona de trabalho.

¢ Para circular, posicionar a nacelle (ou plataforma) de forma a ter a maior visibilidade possivel.
¢ Pedir sempre a ajuda de um guia de manobra em caso de visibilidade reduzida.

¢ O conjunto do pessoal ha maquina e no solo deve usar um capacete aprovado.

¢ Aquando do levantamento ou descida da maquina e durante a translacao, verificar o espaco livre por
baixo e dos lados da nacelle.

¢ Durante uma deslocacédo da maquina, certificar-se sempre que a zona de evolucdo da maquina esta
livre de pessoas e obstaculos.
Nao manobrar na zona de trabalho de outras maquinas (grua, nacelle, etc.).

Ter em conta a distancia, a visibilidade reduzida e os &ngulos mortos durante a conduc¢&o e/ou a utilizacéo
da maquina.

E 0108 PT 17




- Instrugdes de seguranga
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- Responsabilidade dos intervenientes

1 - Responsabilidade do proprietario (ou do locador)

O proprietario (ou locador) é obrigado a dar a conhecer as instrucdes do manual de utilizacdo aos
utilizadores.

O proprietario (ou locador) é obrigado a renovar todos 0os manuais ou etiquetas em falta ou em mau
estado. Exemplares adicionais podem ser encomendados junto de HAULOTTE Services®.

O proprietario (ou locador) é responsavel pela aplicacdo da regulamentacéo local em termos de
utilizacao.

2 - Responsabilidade do empregador

O empregador é obrigado a fornecer uma autorizacéo de conducéo ao utilizador.

O empregador € obrigado a informar o utilizador sobre a regulamentacgéo local.

A Proibir a utilizagdo da maquina a qualquer pessoa:
A ¢ Sob o efeito de drogas, alcool, etc.

¢ Propensa a crises, perdas de controlo motor, vertigens, etc.

3 - Responsabilidade do formador

O formador deve ser qualificado para ministrar a formagédo dos utilizadores. A formacédo deve ser
ministrada numa zona livre de qualquer obstaculo até que o formando seja capaz de conduzir e utilizar
a maquina em seguranca.

24203 3244 0 E 0108 PT 19—



- Responsabilidade dos intervenientes

4 - Responsabilidade do utilizador

O utilizador deve ler e compreender o presente manual e as etiquetas apostas na maquina.

O utilizador deve assinalar ao proprietario (ou locador) a auséncia ou o mau estado do manual e das
etiquetas, e todas as anomalias da maquina.

O utilizador apenas deve utilizar a maquina no ambito previsto pelo construtor.

Apenas um utilizador autorizado e qualificado pode utilizar as maquinas HAULOTTE®.

Todo o utilizador deve estar familiarizado com os comandos de socorro e o funcionamento da maquina
em caso de urgéncia.

O utilizador e obrigado a interromper a utilizagdo da maquina em caso de anomalia ou problema de
seguranga na maquina ou na zona de trabalho.

20 24203 3244 0 E 0108 PT



- Responsabilidade dos intervenientes

5 - Inspeccao e manutencao

A tabela das inspeccGes e manutencdes identifica o papel e as responsabilidades de cada um nas
intervengdes periddicas da maquina.

§

Inspeccdes

Tipo de

intervencéao

Inspeccao antes da
entrega

Inspeccéo antes da
utilizagéo

Manutencao
preventiva periédica

Visita periddica

e manutencooes

Frequéncia

Antes de cada
entrega de venda,
locacéo ou revenda
Antes da utilizagao
ou a cada mudanca
de utilizador

Nos intervalos
especificados (250h
ou 1 ano)

2 vezes por ano ou
0 mais

tardar 6 meses
ap6s a ultima visita
periddica, e também
em funcgdo da
regulamentacéo
local

Responséavel

Proprietéario (ou
locador)

Utilizador

Proprietario (ou
locador)

Proprietéario (ou
locador)

Interveniente

Técnico
qualificado HAULOT
TE Services®

Utilizador

Técnico do local ou
técnico

qualificado HAULOT
TE Services®
Organismo
aprovado ou técnico
aprovado do
empregador ou
através

de HAULOTTE
Services® no
ambito do

contrato HAULOTT
E Services®

Documento de
referéncia

Manual de utilizacdo

Manual de utilizacéo

Diario de manutencéo

Diario de manutencgéo

24203 32440

E 0108

PT

Se a maquina é utilizada num ambiente hostil ou de forma intensiva, aumentar a frequéncia das
intervencoes.
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- Responsabilidade dos intervenientes
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Articuladas térmicas de 12 a 26 m

- Apresentacdo da maquina

1 - Identificacao

A placa do construtor fixa na parte traseira direita do chassis contém todas as indicacdes permitindo

identificar a maquina.

Para qualquer pedido de informacdes, de intervengdo ou de pecas sobresselentes, indicar o tipo e 0
ndmero de série da maquina.

Placa do construtor

A3

o

MAQUINA
TIPO

o

GROUP c
PINGUELY HAULOTTE, La Péronniére, BP9

o

Haulotte®>

m

42152 L'Horme - France

N° SERIE

PESO Kg
ANO DE CONSTRUCAO [ ]
POTENCIA NOMINAL [ kw]
CARGA MAX.
NUMERO DE PESSOA + CARGA P+ Kg
FORGA LATERAL MAX. [ n]
VELOCIDADE DO VENTO MAX.
INCLINAGAO MAX.
DECLIVE TRANSPONIVEL

307P2181406 O

24203 3244 0 E 0108
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- Apresentacdo da maquina

2 - Principals componentes

2.1 - VERSAO TERMICA

Vista dos componentes HA12PX

C35 C29 C144 C1 C31

(==

- —
m ]
-

c9 C20 C30

I 24 24203 3244 0 E 0108
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C32
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C14
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Articuladas térmicas de 12a 26 m

- Apresentacdo da maquina

dos componentes articuladas inferiores a 20
f

t 7 in)
C8 c4 C7 B

C35

C5

C2 C1 C140 C3-C34

C36

C6 ‘ca2 C41

.C30
- .-C31

C43

T C20

C3-C34 C14 C28 C140 C14 C2

24203 3244 0 E 0108 PT 25




- Apresentacdo da maquina

Vistas dos componentes articuladas entre 20 m (65
ft 7 in) e 26 m (85 ft 3 in)
C13 C26 Cl11 C37 Cl12 C8 C4 C7
/ — C35
a - F N
C33 il N
r
C16 \ _
c2 c1 c10 c3 C29 C12 (01°] Cc22
] = C73
‘: /7 c20 c31
C6 C42 C3 Ci4 Cé8 C43 C30 C14 Cc2

— 26 24203 3244 0 E 0108 PT



- Apresentacdo da maquina

Designacdao dos componentes

Marca de - x
A Designacao
referéncia
C1 Chassis rolante
c2 Roda dianteira motriz e direccional -
C3 Roda traseira motriz e direccional
C4 Pendular
C5 Suporte de nacelle (ou plataforma) com limitador de carga
cé Nacelle (ou plataforma)
Cc7 Consola superior
(0F:] Embolo receptor de compensacéo
C9 Lanca
Cc10 Coroa de orientagdo
C11 Base giratéria
C12 Capot
C13 Peca de ligagcéo brago/lanca
Ci14 Motor hidraulico de translacao e redutor
Ci16 Braco I
C20 Tirantes de carga e de levantamento
Cc22 Embolo de levantamento da lanca
C26 Motor térmico e bomba hidraulica
ca7 Consola inferior
Cc28 Caixa de controlo de inclinagéo
C29 Embolo rotativo da nacelle (ou plataforma) ou Motor de rotacdo da cesta(Conforme a maquina) —
C30 Depésito hidraulico
C31 Depésito de combustivel
C32 Redutor de orientagdo
C33 Contrapeso
C34 Rodas motrizes
C35 Porta-documentos
C36 Brago superior
C37 Bateria de arranque
C38 Brago inferior
C39 Tirante superior
C41 Tirante inferior
C42 Pedal "Homem morto"
C43 Pino de paragem de rotac¢édo da torre I
C73 Braco
C140 Botijas de gas’
1. Para US apenas

24203 3244 0 E 0108 PT 27 o



- Apresentacdo da maquina

3 - Dispositivos de seguranca

3.1 -

3.2 -

3.3 -

FUSO DA BASE GIRATORIA

O fuso da base giratoria permite bloguear a base
durante o transporte da maquina.

Apés cada transporte, retirar o fuso da base giratéria.

CINTA INTERMEDIA DESLIZANTE

A nacelle (ou plataforma) € composta por parapeitos e
uma cinta intermédia deslizante que facilitam o acesso
a nacelle (ou plataforma).

N&o fixar a cinta intermédia deslizante ao resguardo.

PONTOS DE ANCORAGEM

A maquina é munida de pontos de ancoragem
aprovados que apenas aceitam um arnés por ponto de
ancoragem. Os pontos de ancoragem séo localizados
pela presenca da etiqueta Ponto de ancoragem.

Se aregulamentagdo local impde o uso do arnés, utilizar
0s pontos de ancoragem aprovados.

24203 3244 0 E 0108
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- Apresentacdo da maquina

4 - Etiquetas

4.1 - PLANO DE CLASSIFICACAO

4.1.1 - Eiquetas vermelhas —

As etiquetas vermelhas representam um perigo potencialmente mortal.

Etiquetas comuns —

R7

Composant spécifique a
cette machine.
NE PAS INTERCHANGER. |

Component specific
G to this machine.

DO NOT INTERCHANGE.

Komponenten nur fiir
diese maschine geeignet.
.D BITTE AUF EINE ANDERE
MASCHINE NIGHT
MONTIEREN.

N° MACHINE - MASCHINE N°

7814 518

7814 362 7814 363

'

B

Etiquetas especificas HA12PX (HA33JRT)

7815351 a 7814 507

7814 349

R1 R17

0 o [

12,5 m /:
]

| Fmax=2295daN
sors1s0. ¥ Pmax = 6,9 daN/em?

7814397 a

24203 3244 0 E 0108 PT 29  p—



- Apresentacdo da maquina

Etiguetas especificas HA16X

R1

230 Kg =

=y +2 g0

| Fmax=3158 daN
roisresa ¥ Pmax =92 daNicm®

Etiguetas especificas HA16SPX (HA46SJRT)

s O H<1O))))mn.

25m/s
(45km/h) //‘

B Frmex=3400 daN
rors 2. ¥ Pmax = 10.1 daNicm?

AN

Etiguetas especificas HA18SPX (HA51SJRT)

R1

0 H<Q)))))mx1,.

2,5m/s

(askm/h) //-

| Fmax=3883 daN
wisrsss ¥ Pmax=82 daNjem®

30 24203 3244 0 E 0108 PT



- Apresentacdo da maquina

Etiguetas especificas HA16PX (HA46JRT)

R1 R9

0 o —
25m/s| =} /h
(45km /h) //‘

| Fmax=3540 daN
sots1ssa ¥ Pmax =8 daNiem?

Etiquetas especificas HA18PX (HA51JRT)

R1

400 N L
H@))mm,. ‘
f
| Fmax=3883 daN
ssroae ¥ PMax=8,2 daNiem?

Etiquetas especificas HA20PX (HAB61JRT)

r“] rH] (max)
12,5 misec
(45 km/h) :]
40 kg

[ Fmax=4030 daN
porsora & Pmax =12 daNicm?

P21520 a I
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- Apresentacdo da maquina

Etiguetas especificas HA260PX (HAB80JRT)

R1

IHI IIHI (max)
12,5 misec
(45 km/h) A :]
40 kg

.F - COMPOSANTS DE SECURITE
En cas de démontage, calibration
obligatoire par technicien HAULOTTE.

.GB - SAFETY COMPONENTS

l Fmax = 6450 daN In the event of disassembling, obligatory

calibration by technician HAULOTTE.
W' Prmax = 13 daNicm? D - SIGHERHEITSKOWPONENTE
Bei Demontage muss die Komponente
durch einen Techniker von HAULOTTE
neu Kalibriert werden.
-ES - COMPONENTES DE SEGURIDAD
En caso de desmontaje, la calibracién
por un técnico HAULOTTE s obligatoria.
.IT - COMPONENTI DI SICUREZZA
P21687 a Nel caso di smontaggio, la nueva
regolazione deve essere obbligatoriamente
eseguita da tecnici HAULOTTE.
P21693a

4.1.2 - Etiquetas laranjas

As etiquetas laranjas representam um risco de ferimento grave.

Etiquetas comuns

01

INSTRUGOES DE UTILIZACAO

PARA UTILIZAR ESTE APARELHO,

O OPERADOR DEVE
1-Lere p der as informaco i no de ¢
e as inscricdes colocadas na maquina, familiarizar-se com os comandos.
2 - Ser informado e treinado para a conducao deste,
sob a responsabilidade do seu empregador.
3 - Assegurar a manutencgéo segundo o catalogo do fabricante.
4 - Nao utilizar o aparelho em caso de mau funcionamento.
5 - Nao lavar a pressdo os componentes eléctricos.
6 - Nao desmontar nada porque a estabilidade ficaria modificada.
7 - Nao modificar o aparelho sem o consentimento do fabricante.
8 - Nao utilizar a maquina como massa de soldadura.
9 - Nao soldar na maquina sem desligar os terminais das
baterias; refira-se ao manual de conducéo e de manutencao.

INSPECGAO DIARIA

1 - Verificar o nivel do dleo hidraulico e o liquido das baterias.
2 - Verificar se ndo ha indici P de defei

(fuga hidraulica, porcas e parafusos, ligagdes eléctricas).

3 - Verificar o funci ito do indicador de inclinaga
fazendo funcionar o alarme sonoro.

INSTRUGOES ANTES DA UTILIZAGAO

1 - Retirar o pino de bloqueio de orientacao (se houver uma torre).
2 - IMPORTANTE : A tomada deve ser ligada a uma instalacao eléctrica
protegida por um disj dif ial de 30 mA (NORMA C15 100).

COLOCAGAO EM FUNCIONAMENTO

1 - Desbloquear a paragem de emergéncia e em seguida
accionar o botdo de arranque.
2 - Em caso de nao funcionamento, esperar 10 segundos

e repetir a operacgao. .
INTERDICAO
DE UTILIZAR O APARELHO
DURANTE A CARGA DAS BATERIAS. 7514 583
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- Apresentacdo da maquina

4.1.3 - Etiguetas amarelas

As etiquetas amarelas representam um risco de danos materiais e / ou um ferimento ligeiro.

Etiguetas comuns

Etiguetas especi as
e HA260PX (HAB80JRT)

HA20PX (HAB61JRT)

35 -
A
‘Eﬁi = % g

24203 3244 0 E 0108 PT 33



- Apresentacdo da maquina

4.1.4 - Outras etiquetas

D As outras etiquetas representam uma informacé&o técnica complementar.

Etiguetas comuns

A5 - A6

Haulotte> | HA260PX HA18PX
= A16 ’m m
-0 VIIISIP4 HA18SPX HA16X

'@@ﬁg&ﬁr@, AL AL HA16SPX HA12PX

>
w
N

A15

XO0oO=DI
XOo0oa>I

Etiguetas especificas opcédo

A8 R18 A31

€T |

“ /@ ® OFF ON

B I O 7814 889
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Articuladas térmicas de 12a 26 m

- Apresentacdo da maquina

4.2 - IDENTIFICACAO

L a etiquetas articuladas inferiores a B

ocal ¢ a S
20 m 65 ft 7 in)

R5. = \

Only for Australia A28 _ ™

A4
A5 A32
A1
R4 _
R1-R2-R8 A8 -A9
I R17 - J10 A4 R14 only or Austaa
VI — R20 only for Australia J2
A7 J26
R6 - J4 R5
onlyforAustraiaR15 ~ A15 A16 R1 J1
R4 R7-J437
A30 - ~ A30
A5 R16 R16

24203 3244 0 E 0108 PT 35




- Apresentacdo da maquina

20 m

Localizacao das etiquetas articuladas entre
(65 ft 7 in) e 26 m (85 ft 3 in)
R3
R11
0 Al
o —— % ¥
A5 =
2
5 R1-R2-R8-J10
R4 VT T 1— A28 - R20 only for Australia
T
AL2 ) ALl L -ALS
PP A30 R15 only for Australia
A30 , Al
; i / /
Only for Australia R16 R9 J5 J3 J4 J5 R9 R160niy for Australia
A31 A7
A6 A2 R6 O1 A8 Rldonyforaustaia A4
\ i / /!
o N A5
w—' T =
R
R5. { _ :..':.\\.ﬂ.:‘
Iz AN
A5 = J6 TN \_( ‘
R18 \ N
Al6 R9 R5 R1 A3 A10 R7 J1 AQ 43
24203 3244 0 E 0108
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- Apresentacdo da maquina

Designacao

das

etiquetas

Marca de Designacéo Quant HA12PX
referéncia idade (HA33JRT)
Vermelho R1 Altura de pavimento e carga 2 3078148860 307P200530
Vermelho R2 Sentido de translacéo 1 3078145070 3078145070
Vermelho R3 Esmagamento maos 2 3078143620 3078143620
Vermelho R4 Esmagamento corpo 2 3078143630 3078143630
Vermelho R5 Perigo de electrocussao 1 3078143490 3078143490
Vermelho R6 Nao transferir 1 3078145180 3078145180
Vermelho R7 Néo estacionar na zona de 2 3078143550 3078143550
trabalho
Vermelho R8 Fechar a cinta intermédia elevavel 1 3078153510 3078153510
Vermelho R9 Carga sobre rodas 4 3078151560 3078151590
Vermelho R17 Nao descer declives a alta 1 3078143970
velocidade
Vermelho R18 Gerador embarcado 1 3078149240 3078149240
Laranja O1 Instrucdes de utilizagéo 1 3078145830 3078145830
Amarelo J1 Lubrificagdo da coroa de 1 3078143570 3078143570
orientacéo
Amarelo J2 Retirar o fuso de bloqueio antesda 3078143530 3078143530
orientacéo
Amarelo J3 Nao colocar o pé sobre o capot 1 3078143640 3078143640
Amarelo J4 Nao utilizar a maquina como 2 3078143600 3078143600
massa para a soldadura
Amarelo J6 Verificag&o da inclinacéo 1 3078144650 3078144650
Amarelo J10 Localizagdo da tomada 1 3078143540 3078143540
Outro A1l Consola superior 1 307P218010 307P217960
Outro A2 Consola inferior 1 3078149770 307P217970
Outro A3 Placa do construtor 1 307P218140 307P218140
Outro A4 Grafismo do nome da maquina 1 307P218240 307P218230
Outro A5 LRI AL TED OO 2 307P218180 307P217770
formato
Outro A7 Ler o manual de utilizacéo 1 3078143680 3078143680
Outro A8 Oleo hidraulico 1 3078143520 3078143520
Outro A8 Oleo biodegradavel 1 3078148890 3078148890
Outro A9 Nivel de 6leo alto e baixo 1 3078143590 3078143590
Outro A10 Poténcia acustica 1 3078149740 307P202240
Outro Al Lanca verde frente 1 3078143930 3078143930
Outro A12 Lanca vermelha tras 1 3078143940 3078143940
Outro A15 Localizagcdo dos arnés 1 307P216290 307P216290
Outro A16 Adesivo amarelo e preto 1 2421808660 2421808660
Outro A30 Pontos de ancoragem da maquina 2 3078147930 3078147930
Outro A31 Selector de gerador embarcado 1 3078150500 3078150500
outro A32 Grafismo do nome da méaquina na 1 3078148850
vertical
24203 32440 E 0108 PT
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- Apresentacdo da maquina

Designacao

das

etiquetas

Marca de Designacéo Quant HA16PX HA16SPX
referéncia idade (HA46JRT) (HA46SJRT)
Vermelho R1 Altura de pavimento e carga 2 3078143690 307P205770
Vermelho R2 Sentido de translacéo 1 3078145070 3078145070
Vermelho R3 Esmagamento maos 2 3078143620 3078143620
Vermelho R4 Esmagamento corpo 2 3078143630 3078143630
Vermelho R5 Perigo de electrocussao 1 3078143490 3078143490
Vermelho R6 Nao transferir 1 3078145180 3078145180
Vermelho R7 Néo estacionar na zona de 1 3078143550 3078143550
trabalho
Vermelho R8 Fechar a cinta intermédia elevavel 1 3078153510 3078153510
Vermelho R9 Carga sobre rodas 4 3078151530 3078152380
Vermelho R18 Gerador embarcado 1 3078149240 3078149240
Laranja o1 Instrug@es de utilizagdo 1 3078145830 3078145830
Amarelo J1 Lubrificagao da coroa de 1 3078143570 3078143570
orientacéo
Amarelo J2 AU EIEIUEDCE RIS C 2 3078143530 3078143530
orientacéo
Amarelo J3 Nao colocar o pé sobre o capot 2 3078143640 3078143640
Amarelo Ja Néo utiizar a maquina como 1 3078143600 3078143600
massa para a soldadura
Amarelo J6 Verificagdo da inclinagéo 1 3078144650 3078144650
Amarelo J10 Localizagcdo da tomada 1 3078143540 3078143540
Outro A1 Consola superior 1 307P217930 307P217950
Outro A2 Consola inferior 1 307P217920 307P217940
Outro A3 Placa do construtor 1 307P218140 307P218140
Outro A4 Grafismo do nome da maquina 1 307P218190 307P218200
Outro A5 Grafismo HAULOTTE® pequeno 3 307P217770 307P217770
formato
Outro A7 Ler o manual de utilizagdo 1 3078143680 3078143680
Outro A8 Oleo hidraulico 1 3078143520 3078143520
Outro A8 Oleo biodegradavel 1 3078148890 3078148890
Outro A9 Nivel de 6leo alto e baixo 1 3078143590 3078143590
Outro A10 Poténcia acustica 1 3078148700 3078148700
Outro A11 Lanca verde frente 1 3078143930 3078143930
Outro A12 Lanca vermelha tras 1 3078143940 3078143940
Outro A15 Localizagdo dos arnés 2 307P216290 307P216290
Outro A16 Adesivo amarelo e preto 1 2421808660 2421808660
Outro A30 Pontos de ancoragem da maquina 2 3078147930 3078147930
Outro A31 Selector de gerador embarcado 1 3078150500 3078150500
outro A32 Grafismo do nome da méaquina na 1 3078152130
vertical
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- Apresentacdo da maquina

Designacao

das

etiquetas

Marca de Designacao Quant HA18PX HA18SPX
referéncia idade (HA51JRT) (HA51SJRT)
Vermelho R1 Altura de pavimento e carga 2 3078143710 307P205780
Vermelho R2 Sentido de translagéo 1 3078145070 3078145070
Vermelho R3 Esmagamento maos 2 3078143620 3078143620
Vermelho R4 Esmagamento corpo 2 3078143630 3078143630
Vermelho R5 Perigo de electrocussao 1 3078143490 3078143490
Vermelho R6 Na&o transferir 1 3078145180 3078145180
Vermelho R7 Ndo estacionar na zona de 1 3078143550 3078143550
trabalho
Vermelho R8 Fechar a cinta intermédia elevavel 1 3078153510 3078153510
Vermelho R9 Carga sobre rodas 4 3078151540 3078151540
Vermelho R18 Gerador embarcado 1 3078149240 3078149240
Laranja o1 Instrug@es de utilizagao 1 3078145830 3078145830
Amarelo J1 Lubrificagao da coroa de 1 3078143570 3078143570
orientagéo
Amarelo J2 RO e 2 3078143530 3078143530
orientacéo
Amarelo J3 Nao colocar o pé sobre o capot 2 3078143640 3078143640
Amarelo Ja Néo utilizar a maquina como 1 3078143600 3078143600
massa para a soldadura
Amarelo J6 Verificagdo da inclinag@o 1 3078144650 3078144650
Amarelo J10 Localizagdo da tomada 1 3078143540 3078143540
Outro A1 Consola superior 1 307P217930 307P217950
Outro A2 Consola inferior 1 307P217920 307P217940
Outro A3 Placa do construtor 1 307P218140 307P218140
Outro A4 Grafismo do nome da maquina 1 307P218220 307P218210
Outro A5 Grafismo HAULOTTE® pequeno 3 307P217770 307P217770
formato
Outro A7 Ler o manual de utilizagéo 1 3078143680 3078143680
Outro A8 Oleo hidraulico 1 3078143520 3078143520
Outro A8 Oleo biodegradavel 1 3078148890 3078148890
Outro A9 Nivel de 6leo alto e baixo 1 3078143590 3078143590
Outro A10 Poténcia acustica 1 3078148700 3078148700
Outro Al Lanca verde frente 1 3078143930 3078143930
Outro A12 Lanca vermelha trés 1 3078143940 3078143940
Outro A15 Localizagdo dos arnés 2 307P216290 307P216290
Outro A16 Adesivo amarelo e preto 1 2421808660 2421808660
Outro A30 Pontos de ancoragem da maquina 2 3078147930 3078147930
Outro A31 Selector de gerador embarcado 1 3078150500 3078150500
outro A32 Grafismo do nome da maquina na 1 3078152170
vertical
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- Apresentacdo da maquina

Designacao

das

etiquetas

Marca de Designagéo Quant HA20PX HA260PX
referéncia idade (HA61JRT) (HA80JRT)
Vermelho R1 Altura de pavimento e carga 2 307P215200 307P216870
Vermelho R2 Sentido de translagéo 1 3078145070 3078145070
Vermelho R3 Esmagamento maos 2 3078143620 3078143620
Vermelho R4 Esmagamento corpo 2 3078143630 3078143630
Vermelho R5 Perigo de electrocussao 2 3078151410 3078151410
Vermelho R6 Na&o transferir 1 3078145180 3078145180
Vermelho R7 Ndo estacionar na zona de 1 3078143880 3078143880
trabalho
Vermelho R8 Fechar a cinta intermédia elevavel 1 3078153510 3078153510
Vermelho R9 Carga sobre rodas 4 307P215210 307P216880
Vermelho R11 Calibragéo se desmontado 1 307P216930
Vermelho R18 Gerador embarcado 1 3078149240 3078149240
Laranja o1 Instrug@es de utilizagao 1 3078145830 3078145830
Amarelo Ji Lubrificagao da coroa de 1 3078143570 3078143570
orientagéo
Amarelo J2 Retirar o fuso de bloqueio antes da 1 3078143530 3078143530
orientacéo
Amarelo J3 N&o colocar o pé sobre o capot 2 3078143640 3078143640
Amarelo Ja Nao utilizar a maquina como 2 3078143600 3078143600
massa para a soldadura
Amarelo J5 Antiderrapagem 1 3078150770 3078150770
Amarelo J6 Verificagdo da inclinag@o 1 3078144650 3078144650
Amarelo J10 Localizagédo da tomada 1 3078143540 3078143540
Outro Al Consola superior 1 307P215720 307P215720
Outro A2 Consola inferior 1 307P216900 307P216900
Outro A3 Placa do construtor 1 307P218140 307P218140
Outro A4 Grafismo do nome da maquina 1 3078137650 307P216920
outro A5 Grafismo HAULOTTE® pequeno 3 307P217080 307P217080
formato
Outro A6 ik HALLOTT SR glese 1 307P217770 307P217240
formato
Outro A7 Ler o manual de utilizagéo 1 3078143680 3078143680
Outro A8 Oleo hidraulico 1 3078143520 3078143520
Outro A8 Oleo biodegradavel 1 3078148890 3078148890
Outro A9 Nivel de 6leo alto e baixo 1 3078143590 3078143590
Outro A10 Poténcia acustica 1 3078148740 3078148740
Outro Al Lanca verde frente 1 3078143930 3078143930
Outro A12 Lanca vermelha trés 1 3078143940 3078143940
Outro A15 Localizagdo dos arnés 2 307P216290 307P216290
Outro A16 Adesivo amarelo e preto 1 2421808660 2421808660
Outro A30 Pontos de ancoragem da maquina 2 3078147930 3078147930
Outro A31 Selector de gerador embarcado 1 3078150500 3078150500
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- Apresentacdo da maquina

5 - Consolas de comandos

NOTA : AS FUNCOES SAO DESCRITAS PARA O CONJUNTO DA GAMA. REFERIR-SE A CONFIGURAGAO DA
MAQUINA PARA IDENTIFICAR OS COMANDOS E OS INDICADORES FUNCIONAIS.

5.1 - CONSOLA INFERIOR

Vista geral

00 E9 08
© ©60 003 0
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- Apresentacdo da maquina

Comandos e

Marca de

referéncia

indicadores

Designagéo

Indicador luminoso de pré-

Funcéo

Aceso : Motor em pré-aguecimento

P1 : . - - -
aquecimento eléctrico Apagado : Motor pré-aquecido, arranque possivel
P2 Indicador luminoso do 6leo do motor Presséo do 6leo do motor baixa'
Indicador luminoso da temperatura do
P3 motor P Temperatura de 6leo do motor elevada'
Indicador luminoso de carga da . 1
P4 bateria Carga da bateria fraca
Indicador luminoso de colmatagem do : 1
P5 filtro de ar Filtro de ar colmatado
P6 Indicador luminoso de sobrecarga na Sobrecarga na nacelle (ou plataforma)
nacelle (ou plataforma)
Limitacdo de alcance proxima :
¢ O indicador luminoso pisca
. . o ¢ A velocidade dos movimentos é reduzida
Indicador luminoso de limitagdo de S —
P7 Limitacéo de alcance atingida :
alcance L ) .
¢ O indicador luminoso acende em continuo
¢ Um movimento automatico é desencadeado para voltar
a limitacéo de alcance autorizada
Para cima : Elevacéo do pendular
P Selector do pendular - ;
8 P Para baixo : Descida do pendular
Para a esquerda : Saida do telescopio
P Selector de telescopagem da lanca — —
9 pag ¢ Para a direita : Recolha do telescopio
Para cima : Elevacao da lanca
P10 Selector de levantamento da lanca - 9 ¢
Para baixo : Descida da lanca
Para cima : Saida do telescépio ou de levantamento do
P11 Selector de telescopagem ou de brago
levantamento do brago Para baixo : Recolha do telescépio ou de descida do
braco
Para cima : Levantamento do braco
P12 Selector de levantamento do brago - . i
Para baixo : Descida do braco
Para a direita : Compensagao da nacelle para baixo ou
P13 Selector de compensacéo da nacelle posicionamento de transporte
ou posicionamento de transporte Para a esquerda : Compensacéao da nacelle para cima ou
posicionamento de utilizagdo
S Para a esquerda : Rotacdo em sentido horario
P14 Selector da base giratoria . q. - i - . —
Para a direita : Rotacdo em sentido anti-horéario
Botdo para fora (activado) : Alimentacéo da consola
Botdo de pressdo de paragem de inferior
P15 P - g - =
urgéncia Premido (desactivado) : Corte de alimentacdo das
consolas inferior e superior
Premido : Activagao do grupo de socorro
P19 Selector do grupo de socorro —
Solto : Desactivacéo do grupo de socorro
P20 Contador horario Numero de horas de utilizagdo da maquina
Para a direita : Aceleracédo do regime do motor
P21 Selector de aceleracéo do motor .9 9
Para a esquerda : Regime do motor em marcha lenta
P22 Selector de arranque do motor Arranque do motor
LPG : Alimentacéo a gas
P2 i 452 . ~ .
8 Selector gasolina / gas G : Alimentacao a gasolina
24203 3244 0 E 0108
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- Apresentacdo da maquina

Marca de

. Designacao Funcao
referéncia ghac ¢

Para a direita : Farol rotativo ligado

P24 Selector de farol rotativo -
Para a esquerda : Farol rotativo apagado
Selector com chave de activa¢édo da A e .
consola A esquerda : Activagao da consola superior
P72 No centro : Colocagéo fora de tens@o
A direita : Activagao da consola inferior
Sinal luminoso de temperatura do L .
P167 Temperatura do liquido de arrefecimento elevada

motor®

1. Efectuar a manutencao requerida (Ver o Diario de manutencao da maquina)
2. Para as maquinas equipadas
3. Para as maquinas equipadas
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C- Apresentacdo da maquina

5.2 - CONSOLA SUPERIOR

Vista geral HA12PX (HA33JRT)
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- Apresentacdo da maquina

Comandos e

Marca de
referéncia

indicadores

Designagéo

HA12PX

(HA33JRT)

Aceso : Maquina sob tensédo

24203 3244 0

P31 Indicador luminoso de tenséo —— -
Apagado : Maquina desligada
Botdo para fora (activado) : Alimentacdo da mesa
Botdo de pressdo de paragem de superior

P46 P - g - =

urgéncia Premido (desactivado) : Corte de alimentacédo das
consolas inferior e superior

P51 Indicador luminoso de pré- Aceso : Motor em pré-aquecimento

aquecimento eléctrico Apagado : Motor pré-aquecido, arranque possivel
Para a frente : Translagdo para a frente, levantamento do
pendular, rotagdo em sentido anti-horario da cesta,
levantamento de compensagéo da cesta, levantamento
do brago, levantamento da lanc¢a, saida de telescépio da
. . langa, rotacdo em sentido anti-horéario da torre
Manipulador de movimentos . = . -

P52 Para tras : Translagao para tras, descida do pendular,
rotacdo em sentido horéario da cesta, descida de
compensacao da cesta, descida do brago, descida da
lanca, recolha de telescopio da langa, rotagdo em sentido
horério da torre

. ~ . . . Apoio direito : Direccéo para a direita
Selector de direc¢éo do eixo dianteiro s . .9 E
Apoio esquerdo : Direcgéo para a esquerda
Selector sensitivo e indicador de Prem!do (activado e L~ED aceso).: SAeIe.cgao de pequena
P57 . ~ velocidade de translagao (curta distancia, abordagem
pequena velocidade de translagéo final)
. - Premido (activado e LED aceso) : Seleccao de
Selector sensitivo e indicador de . - ~ e
P58 . Py ~ velocidade média de translacao (terreno dificil, com
velocidade média de translacéo .
declive)
Selector sensitivo e indicador de Premido (activado e LED aceso) : Seleccao de

P59 . ~ . ~ A

velocidade grande de translacéo velocidade grande de translacéo (longa distancia)

P60 S.elector. sensitivo de bloqueio Premido (activado) : Selec¢éo de bloqueio diferencial

diferencial

P61 zilt?rtor sensitivo de arranque do Premido (activado) : Arranque do motor

P62 Selector sensitivo da buzina Premido (activado) : Buzina

P63 ﬁ;l;c:grsensmvo € indicador do Premido (activado e LED aceso) : Selec¢éo do pendular

P64 Selector sensitivo e indicador de Premido (activado e LED aceso) : Seleccao de rotacao

rotacdo da cesta da cesta

P65 Selector sensitivo e indicador de Premido (activado e LED aceso) : Seleccao de

compensacdo da cesta compensacdo da cesta

P66 Selector sensitivo e indicador de Premido (activado e LED aceso) : Seleccao de

levantamento do brago levantamento do brago

P67 Selector sensitivo e indicador de Premido (activado e LED aceso) : Seleccao de elevacao

elevacéo da lanca da lanca

P68 Selector sensitivo e indicador de Premido (activado e LED aceso) : Seleccao de

telescopagem da lanca telescopagem da lanca

P69 Selector sensitivo e indicador de Premido (activado e LED aceso) : Seleccéo de rotacéo

rotacao da torre da torre

P85 Indicador luminoso de falha Sobrecarga na nacelle (ou plataforma)
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- Apresentacdo da maquina

Vista geral
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- Apresentacdo da maquina

Comandos e

Marca de

referéncia

Designagéo

indicadores (S

auf HAL12PX (NA))

Funcéo

Falha de funcionamento’

P26 Indicador luminoso de falha I
Maquina inclinada
P30 Indicador luminoso de sobrecarga na Sobrecarga na nacelle (ou plataforma)
nacelle (ou plataforma)
. . ~ A : Maquin tensa
P31 Indicador luminoso de tenséo ceso aqL,' a_sob © _sao
Apagado : Maquina desligada
O indicador luminoso pisca : Limita¢do de alcance
Indicador luminoso de limitagdo de préxima B
P32 I - - —
alcance O indicador luminoso acende em continuo : Limitagdo de
alcance atingida
. N Para a frente : Translacéo para a frente
Manipulador de translacéo - = -
P33 Para tras : Translagdo para tras
. ~ . . . Apoio direito : Direc¢éo para a direita
Selector de direccéo do eixo dianteiro . - =
Apoio esquerdo : Direcgdo para a esquerda
. ~ . . Para a direita : Direccao para a direita
P34 Selector de direccéo do eixo traseiro el ! .Q ‘3 ret
Para a esquerda : Direcgdo para a esquerda
Premido (activado) : Binario maximo (terreno dificil ou
P35 Selector de bloqueio do diferencial com declive)
Solto (desactivado) : Binario padréao
Para cima : Elevacéo do pendular
P37 Selector do pendular - ;
P Para baixo : Descida do pendular -
. Para a direita : Rota¢do em sentido anti-horario
P38 Selector de rotag&o da nacelle ¢ ~ - -
Para a esquerda : Rotagdo em sentido horario
. Para cima : Elevacao da nacelle (ou plataforma
P40 Selector de compensagéo da nacelle - 9 (oup )
Para baixo : Descida da nacelle (ou plataforma)
Premido : Activacao do grupo de socorro
P41 Selector do grupo de socorro - ¢ ~ grup
Solto : Desactivacao do grupo de socorro
P42 Selector de arranque do motor Arranque do motor
P43 Selector da buzina Buzina
LPG : Alimentacéo a gas
P44 i 452 . ~ -
Selector gasolina / gas G : Alimentacao a gasolina
Botao para fora (activado) : Alimentacéo da consola
P46 Botdo de pressdo de paragem de inferior
urgéncia Premido (desactivado) : Corte de alimentacédo das E—
consolas inferior e superior
. L Para a direita : Rotagdo em sentido anti-horario
Manipulador da base giratéria - _ - —
P49 Para a esquerda : Rotacdo em sentido horario
Manipulador de levantamento da Para cima : Elevacao da lanca
lanca Para baixo : Descida da lanca
P50 Manipulador de levantamento do Para a frente : Levantamento do brago
brago Para tras : Descida do braco
Para a direita : Recolha do telescopio
P54 Selector de telescopagem da langa b

24203 3244 0
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- Apresentacdo da maquina

Marca de : - ~
A Designacao Funcao
referéncia

4&7 Translagdo em alta velocidade (longas distancias)

N\ Translagao de velocidade média (terreno dificil,

P71 Selector de velocidade de translacéo )
com declive)

Translagdo em baixa velocidade (curtas

distancias, abordagem final)

1. Efectuar a manutencao requerida (Ver o Diario de manutencao da maquina)
2. Para as maquinas equipadas
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- Principio de funcionamento

1 - Descricao

Os movimentos da maquina sdo assegurados pela energia hidraulica fornecida por um grupo
motobomba.

Os comandos e o arranque do motor térmico sédo assegurados por intermédio da bateria.

Para proteger o pessoal e a maquina, sistemas de seguranca proibem a utilizagdo da maquina para
além das suas possibilidades.

Estas segurangas imobilizam a maquina e neutralizam os movimentos.

‘“ Um desconhecimento das caracteristicas e funcionamento da maquina pode levar a crer numa anomalia
Jal enquanto que se trata de um funcionamento normal das segurangas.

2 - Dispositivos de seguranca
2.1 - ACTIVACAO DOS COMANDOS

Os comandos devem ser validados por um sistema de 'Homem morto' para activar os
diferentes movimentos.

O sistema de 'Homem morto' depende da configuracdo da maquina :
e Puxador no manipulador. S
e Pedal.

* Botdo de validacéao.
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- Principio de funcionamento

2.2 - VELOCIDADE DE TRANSLACAO (MINIMA)

Todas as velocidades de translacdo sdo autorizadas quando a maquina Q@ (é

esté recolhida (maquina em posicado baixa).

Exceptuando a posi¢ao baixa, apenas a micro-velocidade é autorizada.

2.3 - VELOCIDADE DE MOVIMENTOS

O selector de velocidade de movimentos permite actuar sobre a velocidade dos movimentos
de:

e Elevacdo / rotacdo do pendular.
¢ Rotagcdo / compensac¢do da nacelle.
As velocidades dos movimentos depende da escolha do utilizador em fungéo do ambiente.

NOTA : PARA AJUSTAR A VELOCIDADE DOS OUTROS MOVIMENTOS, E NECESSARIO UTILIZAR A
PROPORCIONALIDADE DOS MANIPULADORES.

Salvo HA12PX (NA) :

O selector de velocidade de movimentos permite actuar sobre a velocidade dos movimentos
de:

¢ Elevacéao / rotagdo do pendular.
¢ Rotacéo / compensacao da nacelle.
As velocidades dos movimentos depende da escolha do utilizador em fungcéo do ambiente.

NOTA : PARA AJUSTAR A VELOCIDADE DOS OUTROS MOVIMENTOS, E NECESSARIO UTILIZAR A
PROPORCIONALIDADE DOS MANIPULADORES.

2.4 - DETECTORES DE COMPRIMENTO E DE ANGULO

Por razdes de estabilidade e de gestdo da zona de trabalho, a lanca é munida de detectores
de comprimento e de &ngulo.

Estes detectores de comprimento e de angulo transmitem dados que permitem ao calculador
gerar o funcionamento automatico de movimentos combinados.

Regra de funcionamento para HA260PX (HA80JRT)

Em determinadas configuracoes :
¢ Quando o comando de descida do braco é efectuado, o sistema gere a combinacdo necessaria de
movimentos de descida da lanca.

¢ Quando o comando de descida da lanca é efectuado, o sistema gere a combinacao necessaria de
movimentos de telescopagem da lanca.
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- Principio de funcionamento

2.5 - CALCULADOR HEAD

As maquinas sdo equipadas com um calculador especifico parametrizado para as
funcionalidades da maquina.

N&o permutar os calculadores entre maquinas.

DETECCAO DE FALHA INTERNA

NOTA : A PRESENCA DESTE DISPOSITIVO DEPENDE DA CONFIGURACAO DA MAQUINA.
O indicador luminoso de falhas pisca para indicar uma anomalia interna.
A maquina passa para o modo degradado.

Determinados movimentos podem ser limitados ou proibidos para preservar a seguranca do
utilizador.

2.7 - PARAGEM AUTOMATICA DO MOTOR

O motor é automaticamente desligado nas condi¢Bes seguintes :
¢ O alternador deixou de funcionar.

* A temperatura do motor é demasiado elevada.
* A pressao do 6leo é demasiado baixa.
e Uma anomalia da maquina é detectada.

Para as maquinas equipadas(HA260PX (HA80JRT)): :
¢ A cesta saiu da zona de trabalho.

2.8 - CARGA NA NACELLE (OU PLATAFORMA)

Se a carga na nacelle (ou plataforma) € superior a carga maxima autorizada,
nenhum movimento pode ser executado a partir da consola superior de
comandos.

O indicador luminoso de sobrecarga na nacelle (ou plataforma) e o sinal sonoro alertam o
utilizador.

2 possibilidades para voltar a uma configuracdo normal :
¢ Descarregar a nacelle (ou plataforma) para voltar a uma carga admissivel.

» Utilizar a consola inferior de comandos para descer a nacelle (ou plataforma).

NOTA : A VELOCIDADE DE TODOS OS MOVIMENTOS E REDUZIDA.
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- Principio de funcionamento

2.9 - INCLINACAO DA MAQUINA

Para HA16X

Se a maquina se situa num terreno com declive superior a inclinagdo admissivel, o sinal
luminoso de inclinacdo da mesa superior de comando e o sinal sonoro alertam o utilizador.

A translacao é interrompida.

Para retomar a utilizacdo da translacdo, apenas 0s movimentos permitindo recolher a
madquina s&o permitidos :
* Recolha do telescopio.

* Subida ou descida da lanca para voltar & posicéo horizontal.

e Descida do braco.

Para HA12PX (HA33JRT) - HA16PX (HA46JRT) - HA18PX (HA51JRT) - HA16SPX
(HA46SJIRT) - HA18SPX (HA51SJRT) -

Se a maquina se situa num terreno com declive superior a inclinagdo admissivel, o sinal
luminoso de inclinagdo da mesa superior de comando e o sinal sonoro alertam o utilizador.

A translagédo é interrompida.

Para retomar a utilizacdo da translacdo, apenas 0s movimentos permitindo recolher a
maquina séo permitidos :
* Recolha do telescopio.

* Subida ou descida da lanca para voltar & posic¢éo horizontal.
¢ Descida do braco.

¢ Descida do pendular até ficar abaixo da horizontal.

Para HA20PX (HA61JRT) - HA260PX (HA80JRT)

Se a maquina se situa num terreno com declive superior a inclinagdo admissivel, o sinal
luminoso de inclinagdo da mesa superior de comando e o sinal sonoro alertam o utilizador.

A translagédo é interrompida.

Para retomar a utilizacdo da translacdo, apenas 0s movimentos permitindo recolher a
maquina séo permitidos :
* Recolha do telescopio.

» Descida da lanca para voltar a posic¢éo horizontal.
e Descida do braco.

¢ Descida do pendular até ficar abaixo da horizontal.
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- Principio de funcionamento

2.10 - LIMITACAO DE ALCANCE

Para HA260PX (HAS0JRT) Q

NOTA : A PRESENGA DESTE DISPOSITIVO DEPENDE DA CONFIGURAGAO DA MAQUINA.

O indicador luminoso de limitacdo de alcance (laranja) da mesa superior serve de indicador ~———

visual.

e Este indicador luminoso pisca para indicar que a maquina executa por si um movimento
complementar ao movimento solicitado para manter a cesta (ou plataforma) nos limites da zona de
estabilidade. Por exemplo : A maquina recolhe o telescépio a medida que pede a descida da lanca.

Para uma maior seguranga, a acumulac¢ado de outros movimentos ndo esta autorizada durante estas
fases. A translacédo é proibida nesta zona.

¢ Este indicador luminoso permanece aceso quando o operador solicita um movimento que faria sair a
cesta (ou plataforma) da zona de trabalho.
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- Conducao

1 - Recomendacoes

O chefe de estabelecimento em que a maquina é colocada em servico deve certificar-se da adequacéao
desta. Ou seja que a magquina esta apropriada para as tarefas a executar em toda a seguranca e que
é utilizada em conformidade com o manual de utilizacdo. Cada responsavel utilizador deve informar-
se acerca e respeitar as exigéncias das regulamenta¢des em vigor no pais da utiliza¢ao.

Antes de qualquer utilizagdo da maquina, tomar conhecimento dos capitulos anteriores. Certificar-se da
compreensdo dos pontos seguintes :

¢ As instrucdes de seguranca.
¢ As responsabilidades do utilizador.
¢ A apresentacdo e o principio de funcionamento da maquina.
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- Conducao

2 - Controlos antes da utilizacao

Todos os dias e antes do inicio de um novo periodo de trabalho e a cada mudanca de utilizador, a
maquina deve ser submetida a uma inspeccéo visual e a um teste funcional.

Qualquer reparacdo requerida deve ser realizada antes de utilizar a maquina, disto depende o seu
bom funcionamento.

2.1 - INSPECCOES VISUAIS

2.1.1 - Mecéanica geral

Verificar os pontos seguintes :
¢ A presenca da placa do construtor, das etiquetas e do manual de utilizagdo.

¢ O estado visual da maquina :
* Auséncia de fendas, soldaduras estaladas, lascas de tinta.
¢ Auséncia de pecas ou pecas desapertadas (parafuso, porca, conector, flexivel, etc.).

¢ Auséncia de fugas (acido da bateria, 6leo, etc.).

O estado dos émbolos (fuga, ferrugem, sinal de desgaste, choque, risco, corpo estranho, etc.).

O estado das rodas (parafuso em falta ou desapertado, etc.).

O estado dos pneuméticos (corte, desgaste, etc.).

O estado dos interruptores de fim de curso (corpo estranho, etc.).

A fixacdo dos redutores.

O estado e a ligacao dos fios e cabos eléctricos.

O nivel de 6leo hidraulico.

O estado da central e da bomba hidraulica (fuga, componente desapertada, etc.).

O estado das consolas de comandos.

O estado dos parapeitos e da cinta intermédia deslizante.

e Conjuntos mecanicos excessivos.

O nivel de combustivel.

O estado do braco, da lanca, do pendular, da cesta ou da plataforma (auséncia de danos visiveis,
sinais de desgaste ou de deformacao).
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2.1.2 - Ambiente

[ Seccao A Instrugdes de seguranca

Verificar os pontos seguintes :
* A velocidade do vento (g Secg&o G 1- Principais caracteristicas).

* A presséo e a carga admissivel pelo solo ([ Sec¢do G 1- Principais caracteristicas).
* A carga maxima admissivel ([ Seccdo G 1- Principais caracteristicas).

* O esforco lateral manual ([ Seccdo G 1- Principais caracteristicas).

2.2 - TESTES FUNCIONAIS

2.2.1 - Orgéos de seguranca

Elementos a testar : S
¢ O funcionamento dos botdes de pressédo de paragem de urgéncia superior e inferior.

¢ O funcionamento da caixa de controlo da inclinacao.
e Os alarmes visuais e sonoros.
¢ O sistema de pesagem.

Referir-se ao procedimento de testes funcionais (L3 Seccéo E 3.1- Procedimento de teste).

2.2.2 - Comandos da consola inferior

Referir-se as operag¢des correspondentes para testar os comandos pela ordem indicada
(&3 Seccao E 3.2- Operagdes a partir do solo).

Testes a partir da consola inferior HA16X

1 Selector de arranque do motor P22

2 Selector de aceleragao do motor P21
Movimentos :
¢ Subida / descida do brago P12

3 * Subida / descida da langa P10

¢ Saida / recolha do telescépio lanca P9
¢ Base giratoria P14
4 Selector de farol rotativo P24 -
5 Selector com chave de activacao da consola P72
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1 Selector de arranque do motor P22
2 Selector de aceleracdo do motor P21
Movimentos :

¢ Subida / descida do brago P12
* Subida / descida da langa P10
3 * Saida / recolha do telescopio langa P9
¢ Subida / descida do pendular P8
* Base giratoria P14
e Compensacao da nacelle P13

4 Selector de posicéo de transporte P13
5 Selector de farol rotativo P24
6 Selector com chave de activacdo da consola P72

2.2.3 - Comandos da consola superior

Referir-se as operag¢des correspondentes para testar os comandos pela ordem indicada
(E23 Seccao E 3.3- Operagdes a partir da nacelle (ou plataforma)).

Testes a partir da consola superior HA12PX
(HA33JRT)
Etapa Comando

1 Selector de arranque do motor P61

2 Selector de direccao do eixo dianteiro ( P52 ) e manipulador de movimentos ( P52 )
Movimentos :
¢ Subida / descida do pendular ( P63 ) e manipulador de movimentos P52
* Rotac&o da cesta ( P64 ) e manipulador de movimentos P52

3 * Compensacéo da cesta ( P65 ) e manipulador de movimentos P52
* Subida / descida do brago ( P66 ) e manipulador de movimentos P52
e Subida / descida da lanca ( P67 ) e manipulador de movimentos P52
¢ Saida / recolha do telescépio da langa ( P68 ) e manipulador de movimentos P52
* Rotacéo da torre ( P69 ) e manipulador de movimentos P52
Selector de velocidade de translagdo :
¢ Selector de velocidade baixa ( P57 ) e manipulador de movimentos P52

4
¢ Selector de velocidade média ( P58) e manipulador de movimentos P52
¢ Selector de velocidade alta ( P59 ) %} e manipulador de movimentos P52

5 Selector de bloqueio do diferencial P60

6 Selector da buzina P62
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Testes a partir da consola superior HA16X
Etapa Comando
1 Selector de arranque do motor P42
2 Translagdo P33
3 Selector de rotacao da nacelle P38
Movimentos :

¢ Subida / descida do brago P50
* Subida / descida da langa P49

4 * Saida / recolha do telescépio langa P54
* Base giratoria P49
e Compensacao da nacelle P40
Selector de velocidade de translagdo :
* Selector de velocidade baixa ( P71) e manipulador de movimentos P33
5
¢ Selector de velocidade média ( P71) e manipulador de movimentos P33
¢ Selector de velocidade alta ( P71) %? e manipulador de movimentos P33
6 Selector de bloqueio do diferencial P35
7 Selector da buzina P43
Testes a partir da consola superior HA16SPX
(HA46SJRT) -HA18SPX (HA51SJRT) - HA16PX
(HA46JRT) - HA18PX (HA51JRT) -HA20PX (HAG61JRT)
- HA260PX (HAB80JRT)
Etapa Comando
1 Selector de arranque do motor P42
2 Translagdo P33
3 Selector de rotacao da nacelle P38
Movimentos :
* Subida / descida do braco P50
¢ Subida / descida da langa P49
4 ¢ Saida / recolha do telescépio langa P39
¢ Subida / descida do pendular P37
* Base giratoria P49
e Compensacao da nacelle P40
Selector de velocidade de translagdo :
* Selector de velocidade baixa ( P71) e manipulador de movimentos P33
5
¢ Selector de velocidade média ( P71) e manipulador de movimentos P33
* Selector de velocidade alta ( P71 ) %? e manipulador de movimentos P33
6 Selector de bloqueio do diferencial P35
7 Selector da buzina P43
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2.3 -

2.4 -

2.5 -

VERIFICACOES PERIODICAS

A maqguina deve ser sujeita a inspecgdes periodicas (periodicidade aplicada no pais da
utilizacéo) e pelo menos uma vez por ano, para detectar qualquer falha susceptivel de causar
um acidente.

Estas inspeccOes sdo efectuadas por um organismo ou por pessoal especialmente designado
pelo chefe de estabelecimento e sob a responsabilidade deste (Pessoal da empresa ou néo).

O resultado destas inspecc¢des deve ser anotado num registo de seguranca aberto pelo chefe
de estabelecimento. Este registo bem como a lista do pessoal especialmente designado
devem ser constantemente colocados a disposicao do inspector do trabalho e do comité de
seguranca do estabelecimento se houver.

NOTA : [3] SECCAO H REGISTO DE INTERVENGAO

REPARACOES E REGULACOES

Reparagbes importantes, intervencdes ou regulagbes nos sistemas ou elementos de
seguranca.

Os técnicos HAULOTTE Services® sao especialmente formados sobre as nossas maquinas
e dispdem das pecas de origem, da documentacado necessaria e da ferramenta apropriada.

Na falta de cumprimento de uma destas instru¢des, a responsabilidade da HAULOTTE
Services® nado podera ser comprometida.

Qualquer alteracdo sem autorizacdo prévia por escrito da HAULOTTE®, torna esta
conformidade sem efeitos.

VERIFICACOES AQUANDO DA REPOSICAO EM ESTADO DE
FUNCIONAMENTO

Intervencao a efectuar apos :
* Uma desmontagem e nova montagem importante.

¢ Uma reparacdo que implique os érgaos essenciais do aparelho.

¢ Qualquer acidente que cause solicitacdes.

Proceder a um exame de adequacdo, um exame do estado de conservacdo, uma prova
estatica e uma prova dinamica (Consultar o Servico P6s-venda HAULOTTE Services®).
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3 - Utilizacao

NOTA : AS FUNCOES SAO DESCRITAS PARA O CONJUNTO DA GAMA. REFERIR-SE A CONFIGURAGAO DA
MAQUINA PARA IDENTIFICAR OS COMANDOS E OS INDICADORES FUNCIONAIS.

3.1 - PROCEDIMENTO DE TESTE

3.1.1 - Funcionamento dos botdes de presséo de paragem de urgéncia

Botdo de pressao de paragem de urgéncia da consola
inferior

1 Puxar os bot6es de pressao de paragem de urgéncia ( P15, P46 ).

2 Colocar a maquina sob tenséo ( P72).

3 Rodar a chave do selector de activacéo da consola ( P72 ) para a direita de forma a activar
a consola inferior. Os indicadores luminosos acendem-se.

4 Premir o botéo de presséo de paragem de urgéncia ( P15 ). Os indicadores luminosos

apagam-se.

Botdo de pressadao de paragem de urgéncia da consola
superior N

1 Puxar os bot6es de pressao de paragem de urgéncia ( P15, P46 ).
2 Colocar a maquina sob tenséo ( P72).
3 Rodar a chave do selector de activacéo da consola ( P72 ) para a esquerda de forma a

activar a consola superior. Os indicadores luminosos acendem-se. —
Premir o boté@o de pressdo de paragem de urgéncia ( P46 ). Os indicadores luminosos
apagam-se.

4

3.1.2 - Funcionamento da caixa de controlo da inclinagao

Puxar os botbes de presséo de paragem de urgéncia P15, P46.

2. Colocar a maquina sob tenséo P72. Todos os indicadores luminosos da consola inferior
acendem-se, um sinal sonoro (bip) é emitido.
3. Inclinar manualmente e manter a inclinagéo para a frente durante alguns segundos

(G2 Seccéo C 2- Principais componentes). O sinal sonoro é emitido.
3.1.3 - Alarmes visuais e sonoros

1. Puxar os botbes de presséo de paragem de urgéncia P15, P46.

2. Colocar a méaquina sob tensdo P72. Todos os indicadores luminosos da consola inferior
acendem-se, um sinal sonoro (bip) é emitido.
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3.1.4 - Sistema de pesagem

1. Puxar os botes de presséo de paragem de urgéncia P15, P46.

2. Colocar a maquina sob tenséo P72. O sinal luminoso de sobrecarga na cesta (ou
plataforma) ( P30 ) da mesa superior emite um flash.

3.2 - OPERA(;C)ES A PARTIR DO SOLO
3.2.1 - Arranque da maquina

Puxar o botao de presséo de paragem de urgéncia P15.
2. Colocar a maquina sob tenséo P72.

3. Rodar a chave do selector de activagéo da consola ( P72 ) para a direita de forma a
activar a consola inferior. Os indicadores luminosos seguintes acendem-se :

* Presséo do 6leo do motor baixa P2.
* Temperatura do motor P3.
» Carga da bateria P4.
4, O indicador luminoso de colmatagem do filtro de ar ( P5 ) est4 apagado.

5. Premir o selector de arranque do motor P22. O motor arranca. Os indicadores
luminosos apagam-se.

6. Deixar o motor aquecer.

Para :HA12PX (HA33JRT)

1. Puxar o botdo de presséo de paragem de urgéncia P15.
2. Colocar a maquina sob tenséo P72.
3. Rodar a chave do selector de activacdo da consola ( P72 ) para a direita de forma a

activar a consola inferior. Os indicadores luminosos seguintes acendem-se :
* Pré-aquecimento eléctrico P1.
* Presséo do 6leo do motor P2.
e Temperatura do motor P3.
e Carga da bateria P4.
4, O indicador luminoso de colmatagem do filtro de ar ( P5 ) esta apagado.

5. Premir o selector de arranque do motor P22. O motor arranca. Os indicadores
luminosos apagam-se.

6. Deixar o motor aquecer.

NOTA : SE O MOTOR NAO ARRANCA, DESLIGAR O CONTACTO (BOTAO DE PRESSAO DE PARAGEM DE
URGENCIA PREMIDO). REINICIAR O PROCEDIMENTO DE ARRANQUE. OUTRA POSSIBILIDADE, UTILIZAR O MOTOR
DE ARRANQUE DE CHAVE DO VEiCULO. O BOTAO NAO PRECISA SER MANTIDO PREMIDO, UM IMPULSO BASTA
PARA ACCIONAR OU PARAR O MOTOR. UM LIGEIRO DESFAZAMENTO NO ARRANQUE CORRESPONDE AO PRE-
AQUECIMENTO DO MOTOR

3.2.2 - Paragem da méaquina

¢ Premir o botéo de pressdo de paragem de urgéncia ( P15).
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3.2.3 - Comando dos movimentos

Comandos da consola inferior HA12PX (HA33JRT)
HA16SPX (HA46SJRT) - HA18SPX (HA51SJRT) -
HA16PX (HA46JRT) - HA18PX (HA51JRT) -HA20PX
(HA61JRT) -HA260PX (HAB80JRT)
Comando Accéo
Accionar o selector de levantamento do braco ( P12 ) para cima para
levantar o brago.
Subida / descida
do braco Accionar o selector de levantamento do brago ( P12 ) para baixo para
descer o brago.
Accionar o selector de levantamento da lanca ( P10 ) para cima para
levantar a langa.
Subida / descida
da lanca Accionar o selector de levantamento da lanca ( P10 ) para baixo para

descer a lanca.

Saida/recolha do
telescopio lanca

Accionar o selector de telescopagem da lanca ( P9 ) para a esquerda
para sair o telescopio.

Accionar o selector de telescopagem da lanca ( P9 ) para a direita
para recolher o telescépio.

Subida / descida
do pendular

Accionar o selector do pendular ( P8 ) para cima para levantar o
pendular.

Accionar o selector do pendular ( P8 ) para baixo para descer o
pendular.

Base giratoria

24203 32440

Accionar o selector da base giratéria ( P14 ) para a esquerda para
uma rotagdo no sentido horario.

Accionar o selector da base giratéria ( P14 ) para a direita para uma
rotacdo no sentido anti-horario.
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Comando Accao

Accionar o selector de compensacgédo da nacelle ( P13 ) para cima
para levantar a nacelle.

Compensacao da
nacelle di Accionar o selector de compensacéo da nacelle ( P13 ) para baixo

para descer a nacelle.

NOTA : A LIBERTAGAO DO SELECTOR CAUSA A PARAGEM DOS MOVIMENTOS.

Comandos da consola inferior HA16 X

Comando Accéo

Accionar o selector de levantamento do braco ( P12 ) para cima para
levantar o braco.

Subida / descida

do brago Accionar o selector de levantamento do braco ( P12 ) para baixo para
descer o brago.
Accionar o selector de levantamento da lanca ( P10 ) para cima para
levantar a lanca.

Subida / descida

da lanca Accionar o selector de levantamento da lanca ( P10 ) para baixo para

descer a lanca.

Accionar o selector de telescopagem da lanca ( P9 ) para a esquerda
para sair o telescopio.

Saida/recolha do
telescopio lanca Accionar o selector de telescopagem da lanca ( P9 ) para a direita

para recolher o telescopio.

Accionar o selector da base giratoria ( P14 ) para a esquerda para
uma rotagdo no sentido horario.

B iratori . o -
ase giratoria Accionar o selector da base giratoria ( P14 ) para a direita para uma

rotacdo no sentido anti-horario.

NOTA : A LIBERTAGAO DO SELECTOR CAUSA A PARAGEM DOS MOVIMENTOS.
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3.2.4 - Outros comandos
¢ Passagem da consola inferior para a consola superior :

E O botéo de presséo de paragem de urgéncia ( P15 ) deve ser puxado.

* Rodar a chave do selector de activagdo da consola ( P72 ) para a esquerda de forma a activar a consola —
superior. Os comandos da consola inferior estdo inoperantes.

e Passagem da consola superior para a consola inferior :

D O botdo de pressao de paragem de urgéncia ( P15) deve ser puxado.

¢ Rodar a chave do selector de activacédo da consola ( P72) para a direita de forma a activar a consola
inferior. Os comandos da consola superior estdo inoperantes.

¢ Posicionamento para transporte :

* Accionar o selector de posicdo de transporte ( P13 ) para o lado direito para uma colocagdo em posicdo de —
transporte.

* Accionar o selector de posicéo de transporte ( P13 ) para o lado esquerdo para uma colocagéo em posi¢éo de
utilizagao.

NOTA : A LIBERTAGAO DO SELECTOR CAUSA A PARAGEM DOS MOVIMENTOS.
¢ Aceleracao do regime do motor :

* Rodar o selector de aceleragdo do motor ( P21 ) para a direita para passar para o regime acelerado.

* Rodar o selector de aceleracéo do motor ( P21 ) para a esquerda para passar para o regime de marcha lenta.

NOTA : A ACELERACAO DO REGIME DO MOTOR PERMITE AUMENTAR A RAPIDEZ DOS MOVIMENTOS A PARTIR
DA CONSOLA INFERIOR.

¢ Para as maquinas munidas de farol rotativo :
¢ Accionar o selector do farol rotativo ( P24 ) para a direita para acender o farol rotativo.

¢ Accionar o selector do farol rotativo ( P24 ) para a esquerda para apagar o farol rotativo.
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3.3 - OPERAQC)ES A PARTIR DA NACELLE (OU PLATAFORMA)
3.3.1 - Arranque da maquina

Puxar o botao de presséo de paragem de urgéncia P46.

2. Premir o selector de arranque do motor P42. O motor arranca. O indicador luminoso de
colocacao sob tensao ( P31 ) acende.
3. Deixar o motor aquecer.

NOTA : SE O MOTOR NAO ARRANCA, DESLIGAR O CONTACTO (BOTAO DE PRESSAO DE PARAGEM DE
URGENCIA PREMIDO). REINICIAR O PROCEDIMENTO DE ARRANQUE.

3.3.2 - Paragem da méaquina

Premir o bot&o de presséo de paragem de urgéncia ( P46 ).

3.3.3 - Comando dos movimentos

E Activar os comandos e o sistema de '"Homem morto' simultaneamente para executar os diferentes
movimentos.

Comandos da consola superior HA12PX (HA33JRT)

Comando Accao

Accionar o selector sensitivo de velocidade de transla¢éo em :

* Pequena velocidade ( P57)

¢ Velocidade média ( P58 )

* \elocidade grande ( P59 )

Accionar o manipulador de translagdo ( P52 ) para a frente para
avancar a maquina.

Accionar o selector sensitivo de velocidade de translacéo em :

* Pequena velocidade ( P57)

¢ Velocidade média ( P58)

¢ Velocidade grande ( P59)

Accionar o manipulador de translacdo ( P52 ) para tras para recuar a
magquina.

Accionar o manipulador de translagao ( P52 ) para a frente para
avancar a maquina. Premir & direita do selector de direc¢édo do eixo
dianteiro ( P52 ) para uma direccao a direita.

Translagdo

Direc¢éo . . ~
¢ Accionar o manipulador de translagéo ( P52 ) para a frente para

avancar a maquina. Premir & esquerda do selector de direcg¢éo do eixo
dianteiro ( P52 ) para uma direccdo a esquerda.
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Comando Accao

Accionar o selector sensitivo de levantamento do brago ( P66 ).
Accionar o manipulador de levantamento do brago ( P52 ) para a
frente para levantar o braco.

Subida / descida
do brago —
¢ Accionar o manipulador de levantamento do braco ( P52 ) para tras
para descer o brago.
Accionar o selector sensitivo de levantamento da lanca ( P67 ).
4 Accionar o manipulador de levantamento da lanca ( P52 ) para a

frente para levantar a lanca.
Subida / descida i S
da lanca

Accionar o manipulador de levantamento da lanca ( P52 ) para tras
para descer a lanca.

Accionar o selector sensitivo de levantamento do pendular ( P63 ).
Accionar o manipulador do pendular ( P52 ) para a frente para levantar

ﬂ 0 pendular.

Subida / descida Q

do pendular Vs

Accionar o manipulador do pendular ( P52 ) para trés para descer o
pendular.

Accionar o selector sensitivo de rotacéo da torre ( P69 ).
Accionar o manipulador de rotagao da torre ( P52 ) para a frente para
efectuar uma rotagdo em sentido horario.

Base giratoria
Accionar o manipulador de rotacéo da torre ( P52 ) para tras para
efectuar uma rotagdo em sentido anti-horario.

Accionar o selector sensitivo de rotacéo da cesta ( P64 ).
Accionar o manipulador de rotacéo da cesta ( P52 ) para a frente para
efectuar uma rotagdo em sentido horario.

Rotagdo da
nacelle

Accionar o manipulador de rotac&o da cesta ( P52 ) para tras para
efectuar uma rotagdo em sentido anti-horario.

Accionar o selector sensitivo de compensacao da cesta ( P65 ).
Accionar o manipulador de compensagéao da cesta ( P52 ) para a
frente para levantar a cesta.

Compensacéo da
nacelle

Accionar o manipulador de compensacao da cesta ( P52 ) para tras —
para descer a cesta.

=1 0
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Comando

Velocidade de
translagao
(minima)

%

SN

Accao

Accionar o selector de velocidade de translagdo ( P59 ) em 42’?

para uma translacéo em velocidade alta (deslocagédo de longa
distancia, solo de asfalto, de betéo).

Accionar o selector de velocidade de translagdo ( P58 ) em A

para uma translacédo em velocidade média (deslocacédo em piso ndo
apropriado, com declive).

Accionar o selector de velocidade de translacéo ( P57 ) em

para uma translacéo em velocidade baixa (curta distancia,
aproximagcao final).

Saida/recolha do
telescopio lanca

Accionar o selector sensitivo de telescopagem da lanca ( P68 ).

Accionar o manipulador de telescopagem da langa ( P52 ) para a
frente para fazer sair o telescopio.

Accionar o manipulador de telescopagem da lanca ( P52 ) para tras
para recolher o telescopio.

Comandos

consola superior HA16X

Comando Accao
Accionar o manipulador de translagéo ( P33 ) para a frente para
avancar a maquina.
Translagao Accionar o manipulador de translacdo ( P33 ) para tras para recuar a
magquina.
Posicionar o selector ( P34 ) a direita para uma direcgao para o lado
direito.
Di a .- N . x
receao Posicionar o selector ( P34 ) a esquerda para uma direcgdo para o
lado esquerdo.
Accionar o manipulador de levantamento do braco ( P50 ) para a
frente para levantar o brago.
Subida / descida
do braco Accionar o manipulador de levantamento do bracgo ( P50 ) para tras
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Comando Accao

Accionar o manipulador de levantamento da lanca ( P49 ) para cima
para levantar a langa.

Subida / descida
da lanca Accionar o manipulador de levantamento da lanca ( P49 ) para baixo —

para descer a lanca.

Accionar o manipulador da base giratoria ( P49 ) para a esquerda para
uma rotagdo no sentido horario.

Base giratoria . . L o
9 Accionar o manipulador da base giratéria ( P49 ) para a direita para

uma rotagdo no sentido anti-horario.

Accionar o selector de rotagao da nacelle ( P38 ) para a direita para
uma rotagdo no sentido anti-horario.

Rotacao da
nacelle Accionar o selector de rotacdo da nacelle ( P38 ) para a esquerda para

uma rotagdo no sentido horario.

Accionar o selector de compensacao da nacelle ( P40 ) para cima
para levantar a nacelle.

Compensacéo da
nacelle dE Accionar o selector de compensagédo da nacelle ( P40 ) para baixo

para descer a nacelle.

Posicionar o selector de velocidade de translagdo ( P71 ) em ‘(%Dj
para uma translacéo de alta velocidade (deslocag¢éo em longa

%} distancia, solo de asfalto, de bet&o).
Velocidade de Posicionar o selector de velocidade de translagsio ( P71) em <\
translagéo Y . o .
(minima) para uma translacéo de velocidade média (deslocacéo em piso néo

apropriado, com declive).

Posicionar o selector de velocidade de translagdo ( P71 ) em

para uma translacéo de baixa velocidade (curta distancia, abordagem
final).
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Comando Accao

Accionar o selector de telescopagem da lanca ( P54 ) para a esquerda
para sair o telescopio.

Saida/recolha do
telescopio langa Accionar o selector de telescopagem da lanca ( P54 ) para a direita

para recolher o telescopio.

Comandos da consola superior HA16SPX
(HA46SJRT)-HA18SPX (HA51SJRT)-HA16PX
(HA46JRT)-HA18PX (HA51JRT)-HA20PX (HAG61JRT)-
HA260PX (HAB80JRT)
Comando Accéo
Accionar o manipulador de translacéo ( P33 ) para a frente para
avancgar a maquina.
Translagdo Accionar o manipulador de translacédo ( P33 ) para tras para recuar a
maguina.
Posicionar o selector ( P34 ) a direita para uma direc¢éo para o lado
direito.
Direccao Posicionar o selector ( P34 ) a esquerda para uma direcgdo para o
lado esquerdo.
Accionar o manipulador de levantamento do bracgo ( P50 ) para a
frente para levantar o brago.
Subida / descida
do brago Accionar o manipulador de levantamento do brago ( P50 ) para tras
para descer o brago.
Accionar o manipulador de levantamento da lanca ( P49 ) para cima
para levantar a langa.
Subida / descida
da lanca Accionar o manipulador de levantamento da lanca ( P49 ) para baixo

para descer a lanca.
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Comando Accao
Accionar o selector do pendular ( P37 ) para cima para levantar o
pendular.
Subida / descida ﬂc
do pendular & Accionar o selector do pendular ( P37 ) para baixo para descer o —
pendular.

Accionar o selector da base giratoria ( P49 ) para a esquerda para
uma rotagdo no sentido horario.

Base giratoria . o o
9 Accionar o selector da base giratéria ( P49 ) para a direita para uma

rotacdo no sentido anti-horario.

Accionar o selector de rotagao da nacelle ( P38 ) para a direita para
uma rotagdo no sentido anti-horario.

Rotacao da
nacelle Accionar o selector de rotacdo da nacelle ( P38 ) para a esquerda para

uma rotagdo no sentido horario.

Accionar o selector de compensacao da nacelle ( P40 ) para cima
para levantar a nacelle.

Compensacéo da
nacelle dE Accionar o selector de compensagédo da nacelle ( P40 ) para baixo

para descer a nacelle.

Posicionar o selector de velocidade de translagdo ( P71 ) em ‘(%Dj
para uma translacéo de alta velocidade (deslocag¢éo em longa

%} distancia, solo de asfalto, de bet&o).
Velocidade de Posicionar o selector de velocidade de translagsio ( P71) em <\
translagéo Y . o .
(minima) para uma translacéo de velocidade média (deslocacéo em piso néo

apropriado, com declive).

Posicionar o selector de velocidade de translagdo ( P71 ) em

para uma translacéo de baixa velocidade (curta distancia, abordagem
final).
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Comando Accao

Accionar o manipulador de telescopagem da langa ( P54 ) para a
esquerda para sair o telescoépio.

Saida/recolha do
telescopio langa Accionar o manipulador de telescopagem da lanca ( P54 ) para a

direita para recolher o telescopio.

NOTA : A LIBERTAGAO DOS SELECTORES E (OU) DOS MANIPULADORES CAUSA A PARAGEM DOS
MOVIMENTOS.

3.3.4 - Outros comandos
¢ Buzina : Accionar o selector da buzina ( P43 ) para a direita para buzinar.

NOTA : A LIBERTAGAO DO SELECTOR CAUSA A PARAGEM DA BUZINA.
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1 - Descida de salvamento

1.1 -

1.2 -

24203 3244 0

PRINCIPIO

A descida de salvamento pode ser necessaria se o utilizador na nacelle (ou plataforma) néo
esta em condi¢Bes de comandar os movimentos apesar da maquina funcionar normalmente.

Um utilizador em terra, formado nos comandos de salvamento e na posse da chave de
arranque pode utilizar a consola inferior com a fonte de energia principal para descer o
utilizador na nacelle (ou plataforma).

PROCEDIMENTO

3] Seccéo A 2- Instrugdes antes da colocacdo em funcionamento

1. Rodar a chave do selector de activacado da consola ( P72 ) para a direita de forma a activar a
consola inferior. Os comandos da consola superior estdo inoperantes.
2. Efectuar os movimentos de descida a partir da consola inferior.

Se a maquina esta bloqueada ou presa a alguma estrutura ou equipamento, € imperativo retirar 0s
operadores antes de intervir na maquina.
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- Procedimento especial

Reboque

Em caso de avaria da maquina, esta pode ser rebocada por tractor.

2.1 - DESENGATE DO ROTOR

Para rebocar uma maquina avariada, desengatar os redutores das rodas.

w Executar estas operagdes num piso plano e horizontal. Caso n&o seja possivel, calcar as rodas com
Jal cunhas de forma aimobilizar a maquina.

Para :HA12PX (HA33JRT) - HA16X - HA16SPX (HA46SJRT) - HA18SPX (HA51SJRT)

Desapertar o parafuso central ( 1) até que o parafuso
chegue ao fim de curso.

Para : HA16PX (HA46JRT) - HA18PX (HA51JRT)

Desapertar os 2 parafusos de fixagdo com uma chave
de 11.

Virar e aparafusar novamente a peca.
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O redutor esta destravado.

Para : HA20PX (HAG61JRT) - HA260PX (HA80JRT)

1. Desapertar o bujdo ( 1) (Porca central).

2. Remover o eixo central estriado (2 ) com a ajuda de
um parafuso 6 x 50.

3. Voltar a apertar o bujao ( 1).

2.2 - REBOQUE
A méquina pode ser rebocada.
‘A Em caso de reboque, a maquina deixa de ter travBes. Utilizar uma barra de engate para evitar qualquer

risco de acidente.

N&o ultrapassar 5 km/h (3,10 mph) .
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2.3 - ENGATE DO ROTOR

Apo6s a reparacdo da avaria da maquina, engatar os redutores das rodas.

Para HA16SPX (HA46SJRT) - HA18SPX (HA51SJRT) - HA12PX (HA33JRT) - HA16X
* Maquina sem calibragdo

1. Voltar a apertar o parafuso central para engatar os rotores.
2. Activar o comando de translagao em micro-velocidade em caso de resisténcia(Virando as rodas).
3. Voltar a apertar completamente o parafuso central quando os rotores estdo indexados.

Para HA20 PX (HA61JRT) - HA260PX (HA80JRT)
Reposicionar o obturador central em cada roda.

NOTA : AQUANDO DA NOVA MONTAGEM, POSICIONAR CORRECTAMENTE O OBTURADOR CENTRAL EM CADA
RODA E RESTABELECER O NIVEL DE OLEO DOS REDUTORES.

Para HA16PX (HA46JRT) - HA18PX (HA51JRT)

Efectuar em ordem inversa o procedimento de desengate do rotor.
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3 - Carregamento e descarregamento

NOTA : AQUANDO DA PASSAGEM NUMA RAMPA, EM CARREGAMENTO OU DESCARREGAMENTO,
A HAULOTTE® PRECONIZA A ORIENTAGAO DO CONTRAPESO NA PARTE TRASEIRA.

D Levantar ligeiramente a nacelle (ou plataforma) para evitar o contacto com o solo.
Para evitar qualquer risco de basculamento, a langa deve ser mantida no eixo do chassis.

3.1 - PRINCIPIO

w Para evitar qualquer risco de deslizamento durante o carregamento, certificar-se de que :
¢ As rampas de carregamento podem suportar a carga.

* As rampas de carregamento estdo fixadas correctamente.

* A aderéncia é suficiente.

Sendo o declive da rampa geralmente superior ao declive autorizado para translagéo, o brago
e a lanca devem ser baixados para possibilitar a translacéo. —

Neste caso, o sinal sonoro funciona mas a translagéo € autorizada.

Para transpor o declive, seleccionar a velocidade baixa de translagéo .
Se o declive for demasiado elevado, utilizar um guincho em complemento da traccao. —

Nunca colocar-se debaixo ou demasiado proximo das maquinas durante o carregamento.

Uma falsa manobra pode causar a queda da maquina e provocar acidentes corporais e materiais graves.
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3.2 - POSICIONAMENTO PARA TRANSPORTE

A méaquina deve ser completamente recolhida.

1. Verificar a auséncia de carga na nacelle (ou plataforma).

2. De acordo com a configuragdo da maquina, accionar o selector de posi¢éo de transporte ( P13)
para a direita.

3. Amarrar a maquina nos pontos de ancoragem previstos para o efeito.

4. Bloguear a base com a ajuda do fuso de paragem de orientacdo situado debaixo desta.

Nao transportar a maquina se a base néo estiver bloqueada.

A1

PX (HAS3
- HA16PX
HA18PX

a H 2
46 SJIRT)
51SJRT)

V=
=
<
O =
1o 1 :E:n:ﬁ#ﬁ;‘
oo
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Para

HA20PX (HA61JRT) -HA260P X

= i

Caracteristicas de carregamento

Marca
de

referén
cia

Designacéo

Entre-eixo lateral das rodas
Pressao roda dianteira
Presséo roda traseira

Pontos de ancoragem

Bloqueio de rotagéo da base

HA12PX
(HA33JRT)

1,64 m (5ft 4in)
6.9 daN/cm2
6.9 daN/cm2

(HAB80JRT)

2,00m (6ft 6in)
9.2 daN/cm2
9.2 daN/cm2

Caracteristicas de carregamento

Marca
de
referén
cia

Designagéao

HA16SPX
(HA46SJRT)

HA16PX
(HA46JRT)

B Entre-eixo lateral das rodas 2,00m (6ft 6in) 2,00m (6ft 6in)
C Presséo roda dianteira 10.1daN/cm2 8 daN/cm2

D Pressao roda traseira 10.1daN/cm2 8 daN/cm2

Pontos de ancoragem

g

N . ~

m Bloqueio de rotagdo da base

E 0108 PT
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Caracteristicas de carregamento

Marca
de e HA18SPX
Designacao (HA51SJRT)

referén
cia

B Entre-eixo lateral das rodas 2,00m (6ft 6in)
C Presséo roda dianteira 8.2 daN/cm2

D Presséo roda traseira 8.2 daN/cm2
Pontos de ancoragem

Bloqueio de rotac¢éo da base

HA18PX
(HA51JRT)

2,00m (6ft 6in)
8.2 daN/cm2
8.2 daN/cm2

Caracteristicas de carregamento

Marca

de , ~ HA20PX
Designacao

referén (HA61JRT)

cia

Entre-eixo lateral das rodas
12 daN/cm2
12 daN/cm2

Pressao roda dianteira
Presséo roda traseira

Pontos de ancoragem

Bloqueio de rotagéo da base

@j@ OO w

2,80m (9ft 2in)

HA260PX
(HA80JRT)

2,80m (9ft 2in)
13 daN/cm2
13 daN/cm2

3.3 - DESCARREGAMENTO

- Antes de qualquer manipulacéo, controlar o bom estado da maquina.
-

Se a maquina foi danificada durante o transporte, notificar o transportador por escrito.

1. Desbloquear o fuso de rotacdo da base.
2. Remover as correias de amarragéo.
3. Colocar a maquina em funcionamento.
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24203 3244 0

AVISO

No arranque de uma maquina que foi amarrada e transportada de seguida, o sistema de seguranca pode
detectar uma falsa sobrecarga interditando todos 0s movimentos a partir da consola superior.

Para reinicializar o sistema, elevar o pendular de alguns centimetros a partir da consola inferior.
Accionar o selector de posicdo de transporte ( P13) para o lado esquerdo para colocar a
maquina em posic¢ado de utilizacao.

Para descarregar a maquina, seleccionar a velocidade baixa de translacao @)

Nao descer as rampas em velocidade alta.

ARMAZENAMENTO

Quando a maquina esta estendida, deve sempre manter-se sob tensdo para que os sistemas de seguranca
estejam activos.

Isto implica que a maquina seja estacionada em posicionada recolhida.
Apenas o levantamento da langa sem a sua telescopagem esta autorizado.

Desaconselhamos assim formalmente o armazenamento e a imobilizacdo da maquina estendida para
evitar que a seguranca das pessoas e bens seja comprometida.
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4 - Deteccao de falha interna

4.1 - PRINCIPIO

Para as maquinas equipadas.
¢ A maquina esta equipada com um sistema de detecg¢éo interna de falhas.

¢ O numero de intermiténcias do indicador luminoso de falhas indica ao utilizador a natureza da
anomalia.

¢ Em fungdo da natureza da anomalia, a maquina passa para o0 MODO DEGRADADO; alguns
movimentos podem ser limitados ou proibidos pelo sistema de forma a preservar a seguranca do
utilizador.

NOTA : SE A PARAGEM DE URGENCIA E ACCIONADA DURANTE OS COMANDOS DE RECOLHA DO TELESCOPIO
E DE LEVANTAMENTO DA LANGCA, NO ARRANQUE, A MAQUINA PASSA PARA 0 MODO DEGRADADO.
RECOLHER COMPLETAMENTE A MAQUINA. DESLIGAR A MAQUINA.

4.2 - PROCEDIMENTO

Proibir a utilizag8o da maquina até a reparacéo da falha.

Efectuar a manutencéo requerida (Ver o Diario de manutencdo da maquina).

—— 24203 3244 0 E 0108 PT
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1 - Principais caracteristicas

cteristicas
X

r
1

o

ara
Al6G6

Méaquina

Caracteristicas

Comprimento da maquina em
posicao recolhida

Largura da maquina em posi¢ao
recolhida

Altura total da maquina

Altura maxima do chéo

Altura de transporte

Comprimento de transporte
Altura méxima de trabalho

Altura maxima da plataforma
Desvio méaximo

Alcance méaximo

Giro da base giratoria

Angulo de deslocamento da lanca
Deslocacéo vertical do pendular
Comprimento da nacelle (ou
plataforma)

Largura da nacelle (ou da
plataforma)

Giro da nacelle

Raio de manobra externo (sem
regulagéo eixo recolhido)

Raio de manobra interno (eixos
recolhidos)

Entre-eixo lateral das rodas
Largura da maquina, eixos
estendidos

Controlador de inclinagéo
Velocidade maxima autorizada do
vento

Carga eixo dianteiro

Carga eixo traseiro

Peso total

Carga maxima na nacelle (ou
plataforma)

Tipo de motor

Poténcia do motor

Poténcia do motor em marcha lenta
Consumo em marcha lenta

24203 3244 0

técnicas-Para HA12PX

HA12PX (HA33JRT)

Sistema
internacional

Sistema

imperial internacio

Sistema

(HA33JRT) -

HA16X

Sistema

nal imperial

550 m (18 ft 0 in) 7,60 m (24 ft 11 in)
1,85 m (6ft 0 in) 2,26 m (7t 5 in)
2,15 m (7 ft 0 in) 2,08 m (6ft 9 in)
0,29 m (Oft 11 in) 0,35 m (1ft 1 in)

.m (.ft . in) 2,26 m (7ft 5 in)

.m (.ft . in) 6,70 m (21 ft 11 in)
12,40 m (40 ft 8 in) 15,45 m (50 ft 8 in)
10,40 m (341t 1 in) 13,45 m (44 ft 1 in)
6,60 m (21 ft 7 in) 8,45 m (27 ft 8 in)
6,10 m (20ft 0 in) 7,35 m (241t 1 in)

180° 350°
+75°/ -4° +76°/-18°
+70°/-70°
0,80 m (2ft 7 in) 0,80 m (2ft 7 in)
_ (3ft 11 in) - i (5ft 10 in) -
1,20 m -1,50 m @ft 11 in) 1,80 m-2,30 m (7t 6 in)
+90° /-90°
3,45 m (11 ft 3 in) 9,30 m (30 ft 6 in)
1,55 m (5ft 1 in) 3,55 m (11 ft 7 in)
1,64 m (5ft 4 in) 2,00 m (6ft 6 in)
50
45 km/h (28 mph) 45 km/h (28 mph)

. kg (- Ib) . kg (. Ib)

. kg (. Ib) . kg (. Ib)
5640 kg (12434 Ib) 6500 kg (14330 Ib)
230 kg (507 Ib) 230 kg (507 Ib)

Diesel - Lombardini - LDW 1404 Diesel - Deutz F3L1011F
21 kW (28,5 Hp) 28 kW (38 Hp)
9,5 kW (12,9 Hp) 15 kW (20,3 Hp)
2309 g/kWh
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Méaquina
Caracteristicas

Nivel sonoroa 10 m (32 ft 9 in)
Vibragfes nas maos

Vibrag6es nos pés

Capacidade do depdésito de
combustivel

Capacidade do depésito hidraulico
Bateria de arranque

Bloqueio diferencial

Terreno com declive maximo
transponivel

Tipo de pneumaticos

Binario de aperto dos parafusos das

HA12PX (HA33JRT)

Sistema
imperial

Sistema
internacional

67 dB (A)

HA16X

Sistema
internacional

75 dB (A)

Sistema
imperial

<2,5 m/s? (98,4 in/s?) <2,5 m/s? (98,4 in/s?)
<0,5 m/s? (19,6 in/s?) <0,5 m/s? (19,6 in/s?)
651 (17 gal US) 551 (14 gal US)
100 | (26 gal US) 100 | (26 gal US)

40%

Insuflados espuma-10,5/80 - 18/10

12 V-95 Ah

50%

Insuflados espuma-14 x 17,5

25 daN.m (184 Ibf.ft) .daN.m (- Ibf.ft)
rodas
EIETD 612 SRR 0R GOuR R _daN.m (. Ibt.ft) _daN.m (. Iof.ft)
oreintacdo
Pressao maxima em solo duro 6,9 bar (100 psi) 10,1 bar (146,4 psi)
Pressdo maxima em solo movedico 6,9 bar (100 psi) 3 bar (43,5 psi)
Micro-velocidade de translagé@o . km/h (- mph) . km/h (- mph)
Velocidade baixa de transla¢éo 0,7 km/h (0,4 mph) 0,4 km/h (0,2 mph)
Velocidade média de translagao 2,2 km/h (1,3 mph) 1,5 km/h (0,9 mph)
Velocidade alta de translacéo 4,5 km/h (2,7 mph) 6,0 km/h (3,7 mph)

24203 3244 0 E 0108 PT



- Caracteristicas técnicas

nicas-Para HA16PX (HA46JRT) -

HA18PX (HA51JRT)

Maquina

HA16PX (HA46JRT)

24203 3244 0

Caracteristicas

Comprimento da maquina em
posicédo recolhida

Largura da maquina em posicao
recolhida

Altura total da maquina

Altura méxima do chéo

Altura de transporte

Comprimento de transporte
Altura maxima de trabalho

Altura maxima da plataforma
Desvio maximo

Alcance maximo

Giro da base giratdria

Angulo de deslocamento da langa
Deslocacéo vertical do pendular
Comprimento da nacelle (ou
plataforma)

Largura da nacelle (ou da
plataforma)

Giro da nacelle

Raio de manobra externo (sem
regulacgéo eixo recolhido)

Raio de manobra interno (eixos
recolhidos)

Entre-eixo lateral das rodas
Largura da maquina, eixos
estendidos

Controlador de inclinagcao
Velocidade maxima autorizada do
vento

Carga eixo dianteiro

Carga eixo traseiro

Peso total

Carga maxima na nacelle (ou
plataforma)

Tipo de motor

Poténcia do motor

Poténcia do motor em marcha lenta
Consumo em marcha lenta

Nivel sonoro a 10 m (32 ft 9 in)
Vibragdes nas maos

VibragGes nos pés

Capacidade do depdésito de
combustivel

Capacidade do depésito hidraulico
Bateria de arranque

Sistema
internacional

Sistema
internacional

Sistema
imperial

Sistema
imperial

6,95 m (22 ft 9 in) 7,60 m (24 ft 11 in)
2,30 m (7 ft 6 in) 2,30 m (7 ft 6 in)
2,20 m (7 ft 2 in) 2,20 m (7 ft 2 in)
0,40 m (1t 3 in) 0,40 m (11t 3 in)
2,15m (7 ft 0 in) 2,15m (7 ft 0 in)
5,25 m (17 ft 2 in) 5,90 m (19ft 4 in)
16,00 m (52 ft 5 in) 17,30 m (56 ft 9 in)
14,00 m (45ft 11 in) 15,30 m (50 ft 2 in)
9,10 m (29 ft 10 in) 10,60 m (34 ft 9 in)
8,70 m (28 ft 6 in) 10,07 m (33ft 0 in)
360°
+74° [ -3°
+70°/-70°
0,80 m (2t 7 in) 0,80 m (2ft 7 in)
) (5ft 10 in) - i (5t 10 in) -
1,80 m-2,30 m (7t 6 in) 1,80 m-2,30 m (7t 6 in)
+90° /-90°
4,00 m (131t 1 in) 4,00 m (13ft 1 in)
1,90 m (6ft 2 in) 1,90 m (6ft 2 in)
2,00 m (6ft 6 in) 2,00 m (6ft 6 in)
50
60-45 km/h (37 - 28 mph) 60-45 km/h (37 - 28 mph)

. kg (. Ib) . kg (- Ib)

. kg (. Ib) . kg (. Ib)
7240 kg (15961 Ib) 8120 kg (17901 Ib)
230 kg (507 Ib) 230 kg (507 Ib)

Diesel - Deutz F3L1011F
28 kW (38 Hp) 28 kW (38 Hp)
15 kW (20,3 Hp) 15 kW (20,3 Hp)
2309 g/kWh
75 dB (A)
<2,5 m/s? (98,4 in/s?) <2,5 m/s? (98,4 in/s?)
<0,5 m/s? (19,6 in/s?) <0,5 m/s? (19,6 in/s?)
721 (19 gal US) 721 (19 gal US)
100 | (26 gal US) 100 | (26 gal US)
12 V-95 Ah 12 V-95 Ah
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Méaquina HA16PX (HA46JRT) HA18PX (HA51JRT)

Sistema Sistema Sistema Sistema

Caracteristicas . : ) : : : . .
internacional imperial internacional imperial

Bloqueio diferencial Sim
Terreno com declive maximo

. 50%
transponivel
Tipo de pneumaticos Insuflados espuma-385/65D22,5
:3(:2:20 de aperto dos parafusos das 32,5 daN.m (236 Ibf.ft) 32,5 daN.m (236 Ibf.ft)
LI ED ElED CE CTEREE 21,5 daN.m (158 Ibf.ft) 21,5 daN.m (158 Ibf.ft)
oreintacdo
Pressdo maxima em solo duro 8 bar (116 psi) 8,2 bar (118 psi)
Pressdo maxima em solo movedico 3,2 bar (46 psi) 3,6 bar (52 psi)
Micro-velocidade de transla¢éo 0,22 km/h (0,1 mph) 0,22 km/h (0,1 mph)
Velocidade baixa de translagédo 0,38 km/h (0,2 mph) 0,38 km/h (0,2 mph)
Velocidade média de translacéo 0,77 km/h (0,4 mph) 0,77 km/h (0,4 mph)
Velocidade alta de translagdo 1,52 km/h (0,9 mph) 1,52 km/h (0,9 mph)
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Maquina

Caracteristicas

internacional

Comprimento da maquina em
posicédo recolhida

Largura da maquina em posicao
recolhida

Altura total da maquina

Altura méxima do chéo

Altura de transporte

Comprimento de transporte
Altura maxima de trabalho

Altura maxima da plataforma
Desvio maximo

Alcance maximo

Giro da base giratdria

Angulo de deslocamento da langa
Deslocacéo vertical do pendular
Comprimento da nacelle (ou
plataforma)

Largura da nacelle (ou da
plataforma)

Giro da nacelle

Raio de manobra externo (sem
regulacgéo eixo recolhido)

Raio de manobra interno (eixos
recolhidos)

Entre-eixo lateral das rodas
Largura da maquina, eixos
estendidos

Controlador de inclinagcao
Velocidade maxima autorizada do
vento

Carga eixo dianteiro

Carga eixo traseiro

Peso total

Carga maxima na nacelle (ou
plataforma)

Tipo de motor

Poténcia do motor

Poténcia do motor em marcha lenta
Consumo em marcha lenta

Nivel sonoro a 10 m (32 ft 9 in)
Vibragdes nas maos

VibragGes nos pés

Capacidade do depdésito de
combustivel

Capacidade do depésito hidraulico
Bateria de arranque

E 0108

HA16SPX (HA46SJRT)

Sistema

6,80 m

2,30 m

220m
0,35 m
2,25 m
5,30 m
16,00 m
14,00 m
9,10 m
8,60 m

0,80 m

1,80 m

9,30 m

3,55 m
2,00 m

45 km/h

2700 kg
3900 kg
6600 kg

230 kg

30,9 kW
15 kW

<2,5 m/s?
<0,5 m/s?

551
100 |

HA16SPX

Sistema
internacional

Sistema
imperial

(22 ft 3 in) 7,50 m
(7 ft 6 in) 2,30 m
(7 ft 2 in) 2,20 m
(1ft 1 in) 0,35 m
(7 ft 4 in) 225m
(17t 4 in) 5,80 m
(52 ft 5 in) 17,30 m
(45ft 11 in) 15,30 m
(29 ft 10 in) 10,60 m
(28 ft 2 in) 10,00 m
350°
+75°/-0°
+70°/-70°
(2ft 7 in) 0,80 m
(5ft 10 in) 1,80 m
+90° /-90°
(30ft 6 in) 9,30 m
(11 ft 7 in) 3,55 m
(6ft 6 in) 2,00 m
50
(28 mph) 45 km/h
(5952 Ib) . kg
(8598 Ib) . kg
(14550 Ib) 7500 kg
(507 Ib) 230 kg
Diesel - Deutz F3L2011F
(42 Hp) 30,9 kW
(20,3 Hp) 15 kW
2309 g/kWh
75 dB (A)
(98,4 in/s?) <2,5 m/s?
(19,6 in/s?) <0,5 m/s?
(14 gal US) 551
(26 gal US) 100 |
12 V-95 Ah

PT

(HA46SJRT)

HA18SPX (HA51SJRT)

Sistema
imperial

(24 ft 7 in)

(71t 6 in)

(71t 2 in)
(11t 1 in)
(71t 4 in)
(19t 0 in)
(56 ft 9 in)
(50 ft 2 in)
(34 ft 9 in)
(32t 9 in)

@1t 7 in)

(51t 10 in)

(30 ft 6 in)

(11t 7 in)
61 6 in)

(28 mph)

(. Ib)
(. Ib)
(16534 Ib)

(507 Ib)

(42 Hp)
(20,3 Hp)

(98,4 in/s?)
(19,6 in/s?)

(14 gal US)
(26 gal US)




- Caracteristicas técnicas

Maquina HA16SPX (HA46SJRT) HA18SPX (HA51SJRT)

Sistema Sistema Sistema Sistema

Caracteristicas . : ) : : : . .
internacional imperial internacional imperial

Bloqueio diferencial Sim
Terreno com declive maximo

. 40%
transponivel
Tipo de pneumaticos Insuflados espuma-14 x 17,5
:3(:2:20 de aperto dos parafusos das 32,5 daN.m (236 Ibf.ft) 32,5 daN.m (236 Ibf.ft)
LI ED ElED CE CTEREE 21,5 daN.m (158 Ibf.ft) 21,5 daN.m (158 Ibf.ft)
oreintacdo
Pressdo maxima em solo duro 10,1 bar (146 psi) 13 bar (188 psi)
Pressdo maxima em solo movedico 3 bar (43 psi) 3,5 bar (50 psi)
Micro-velocidade de translacéo 0,7 km/h (0,4 mph) 0,7 km/h (0,4 mph)
Velocidade baixa de translagédo 1,5 km/h (0,9 mph) 1,5 km/h (0,9 mph)
Velocidade média de translacéo 2,3 km/h (1,4 mph) 2.3 km/h (1,4 mph)
Velocidade alta de translagdo 5,5 km/h (3,4 mph) 5,5 km/h (3,4 mph)

——_ 24203 3244 0 E 0108 PT
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- Caracteristicas técnicas

Maquina

Caracteristicas

internacional

Comprimento da maquina em
posicédo recolhida

Largura da maquina em posicao
recolhida

Altura total da maquina

Altura maxima do chéo

Altura de transporte

Comprimento de transporte
Altura maxima de trabalho

Altura maxima da plataforma
Desvio maximo

Alcance maximo

Giro da base giratdria

Angulo de deslocamento da langa
Deslocacéo vertical do pendular
Comprimento da nacelle (ou
plataforma)

Largura da nacelle (ou da
plataforma)

Giro da nacelle

Raio de manobra externo (sem
regulacgéo eixo recolhido)

Raio de manobra interno (eixos
recolhidos)

Entre-eixo lateral das rodas
Largura da maquina, eixos
estendidos

Controlador de inclinagcao
Velocidade maxima autorizada do
vento

Carga eixo dianteiro

Carga eixo traseiro

Peso total

Carga maxima na nacelle (ou
plataforma)

Tipo de motor

Poténcia do motor

Poténcia do motor em marcha lenta
Consumo em marcha lenta
Consumo regime acelerado
Poténcia acustica

Vibrag6es nas méos

Vibragdes nos pés

Capacidade do depdsito de
combustivel

Capacidade do depésito hidraulico

E 0108

icas-Para

HA20PX (HA61JRT)

Sistema

8,92 m

2,38 m

2,67 m
0,42 m
3,10 m
6,80 m
20,65 m
18,65 m
14,00 m
13,50 m

0,80 m

1,80 m

3,90 m

2,80 m

45 km/h

. kg
. kg
11710 kg

230 kg

43,1 kW
15 kW

<2,5 m/s?
<0,5 m/s?

150 |
150 |

Sistema
imperial

HA20PX

(HA61JRT) -

HA260PX (HA80JRT)

Sistema
internacional

Sistema
imperial

(291t 3 in) 12,00 m (39t 4 in)
(7 ft 9 in) 2,38 m (7ft 9 in)
(8ft 9 in) 2,67 m (8ft 9 in)
(1ft 4 in) 0,42 m (11t 4 in)
(10ft 2 in) 3,20 m (10 ft 6 in)
(22 ft 3 in) 9,50 m (31ft 2 in)
(67 ft 9 in) 25,60 m (83 ft 11 in)
(21ft 2 in) 23,60 m (77 ft 5 in)
(45ft 11 in) 15,70 m (51 ft 6 in)
(44 ft 3 in) 15,70 m (51 ft 6 in)
360°Continua
+75°/-0°
+70°/-70°
(2ft 7 in) 0,80 m (2ft 7 in)
(5ft 10 in) 1,80 m (5ft 10 in)
+90° /-90°
(12 ft 9 in) 3,90 m (12ft 9 in)
(. ft . in) .m (.ft . in)
(9ft 2 in) 2,80 m (9ft 2 in)
(28 mph) 45 km/h (28 mph)
(. Ib) 9110 kg (20084 Ib)
(. Ib) 6840 kg (15079 Ib)
(25816 Ib) 15950 kg (35164 Ib)
(507 Ib) 230 kg (507 Ib)
Diesel - Deutz F4L2011 L 04i
(58,6 Hp) 43,1 kW (58,6 Hp)
(20,3 Hp) 15 kW (20,3 Hp)
220 g/kWh
252 g/kWh
108 dB (A)
(98,4 in/s?) <2,5 m/s? (98,4 in/s?)
(19,6 in/s?) <0,5 m/s? (19,6 in/s?)
(33 gal US) 150 | (33 gal US)
(33 gal US) 1501 (33 gal US)

PT

89




- Caracteristicas técnicas

Méaquina

Caracteristicas

Bateria de arranque
Bloqueio diferencial
Terreno com declive méximo
transponivel

Tipo de pneumaticos

Binério de aperto dos parafusos das

HA20PX (HA61JRT)

Sistema
internacional

Sistema
imperial

12 V-95 Ah

HA260PX (HA80JRT)

Sistema
internacional

Sim

40%

Insuflados espuma-385/65D22,5

Sistema
imperial

rodas 32,5 daN.m (236 Ibf.ft) 32,5 daN.m (236 Ibf.ft)
Binario de aperto da coroa de 21,5 daN.m (158 Ibf.ft) 21,5 daN.m (158 Ibf.ft)
oreintacéo

Pressdo maxima em solo duro 12 bar (174 psi) 13 bar (188 psi)
Pressdo méaxima em solo movedico 6 bar (87 psi) 6,2 bar (90 psi)
Micro-velocidade de translacédo 0,5 km/h (0,3 mph) 0,5 km/h (0,3 mph)
Velocidade baixa de translagéo 4 km/h (0,6 mph) 4 km/h (0,6 mph)
Velocidade média de translacéo 2 km/h (1,2 mph) 2 km/h (1,2 mph)
Velocidade alta de translagdo 4,5 km/h (2,7 mph) 4,5 km/h (2,7 mph)
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G - Caracteristicas técnicas

2 - Congestionamento
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- Caracteristicas técnicas

Caracteristicas de congestionamento

Marca de referéncia HA12PX (HA33JRT)
Metre Feet inch
A 5,50 18-0
B 1,85 6-0
C 2,15 70
D 1,64 5-4
E 0,29 0-11
FXxG 1201,50x080 41 /121'7 X3
H * *
J * *

Caracteristicas de congestionamento

Marca de referéncia HA16PX (HA46JRT) HA18PX (HA51JRT)
Metre Feet inch Metre Feet inch
A 6,95 22-9 7,60 24-11
B 2,30 7-6 2,30 7-6
C 2,20 7-2 2,20 7-2
D 2,00 6-6 2,00 6-6
E 0,40 1-3 0,40 1-3
FxG 1,80/2,30x0,80  5-10/7-6x2-7  1,80/2,30x 0,80  5-10/7-6 x 2-7
H 5,25 17-2 5,90 19-4
J 2,15 7-0 2,15 7-0

Caracteristicas de congestionamento

Marca de referéncia HA16SPX (HA46SJRT) HA18SPX (HA51SJRT)
Metre Feet inch Metre Feet inch
A 6,80 22-3 7,50 24-7
B 2,30 7-6 2,30 7-6
C 2,20 7-2 2,20 7-2
D 2,00 6-6 2,00 6-6
E 0,35 1-1 0,35 1-1
FxG 1,80 x 0,80 5-10 x 2-7 1,80 x 0,80 5-10 x 2-7
H 5,90 19-4 5,80 19-0
J 2,25 7-4 2,25 7-4

24203 3244 0 E 0108 PT



- Caracteristicas técnicas

Caracteristicas de congestionamento

Marca de referéncia HA20PX (HAG61JRT) HA260PX (HA80JRT)
Metre Feet inch Metre Feet inch
A 8,92 29-3 12,00 39-4
B 2,38 7-9 2,38 7-9
c 2,67 8-9 2,67 8-9
D 2,80 9-2 2,80 9-2
E 0,42 1-4 0,42 1-4
FxG 1,80 x 0,80 5-10 x 2-7 1,80 x 0,80 5-10 x 2-7
H 6,80 22-3 9,50 31-2
J 3,10 10-2 3,20 10-6 —

24203 3244 0 E 0108 PT 93  m—



- Caracteristicas técnicas

Esquema geral HA16X

— L 24203 3244 0 E 0108 PT



- Caracteristicas técnicas

Caracteristicas de congestionamento

Marca de referéncia HA16X
Meétre Feet inch

A 7,60 24-11
B 2,26 7-5
c 2,08 6-9
D 2,00 6-6
E 0,35 1-1

FxG 1,80/2,30x 0,80  5-10/7-6 x 2-7
H 6,70 21-11
J 2,26 7-5 —

24203 3244 0 E 0108 PT 9%  m—



- Caracteristicas técnicas

3 - Zona de trabalho

3.1 - MAQUINA HA12PX (HA33JRT)

Zona de trabalho

ftin
-3 ft 1in 0 3ft 1lin 6ft6in 9ft10in 13 ft1lin 16 ft4in 19 ft8in 22 ft 11in
13m 421t 65in
12m 39ft 4in
N

o E ; \ 36ft 11in
10m \ 32ft 9in

/,

9m \ 29t 6in
8m g y" 26t 2in
)

7m 22t 11in
Ny _

6m — A7 19ft 8in

KT |
o B

5m 16ft 4in

4m 13ft Lin

sm 9ft 10in
iy

2m S s — 6t 6in

1m '\;’ / 3ft 3in

—
0 0
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- Caracteristicas técnicas

3.2 - MAQUINA HA16X

Zona de trabalho

ftin
16 -6ft 56in o 6ft 56in 13ft 10in 19ft 8in 26ft 2in
m
52ft 5in
- oy
15m \\ 49ft 2in
ﬁ 9 \

14 m T N 45ft 11in

13 m \ 42ft 7in

12m \ 39ft 4in

11m \ 36t 1in
10 m \ 32ft 9in
om 29ft 6in
8m 26ft 2in
I [ 3
7m 1‘% 22ft 11in
] 1 I
- .
6m 19ft 8in
5m 16ft 4in
4m 13ft 10in
3m 9ft 10in
2m R
6ft 6in
@ /
1m / 3ft 3in
o | [
‘ L o
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- Caracteristicas técnicas

3.3 - MAQUINA HA16PX (HA46JRT)

Zona de trabalho

ftin
-5ft o 5ft 10ft 15ft 20ft 25ft 30ft 35ft
16,5 m 551t
15 m 50ft
13,5m 451t
12m 40ft
10,5 m 351t
om 30ft
7,5m 25ft
6,1 m 20ft
4,6 m 15ft
3m 10ft
1.5m | Sft
A
o - o)
-1,5 10,5 m
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Articuladas térmicas de 12a 26 m

- Caracteristicas técnicas

3.4 - MAQUINA HA18PX (HA51JRT)

Zona de trabalho

ftin

55ft

50ft

45ft

40ft

35ft

30ft

25ft

20ft

15ft

10ft

5ft
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- Caracteristicas técnicas

3.5 - MAQUINA HA16SPX (HA46SJRT)

Zona de trabalho

-6ft 56in o 6ft 56in
16 m |

13ft 10in 19ft 8in 26ft 2in

ftin

15 m

~

32ft 9in
521ft 5in

49ft 2in

—
L

14 m

45ft 11in

13 m

42ft 7in

12 m

39ft 4in

11 m

36ft 1in

32ft 9in

29ft 6in

26ft 2in

22ft 11in

19ft 8in

16ft 4in

13ft 10in

9ft 10in

15}

——1 6ft 6in

3ft 3in
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- Caracteristicas técnicas

3.6 - MAQUINA HA18SPX (HA51SJRT)

Zona de trabalho
ftin
-6ft 56in o) 6ft 56in  13ft 10in 19ft 8in 26ft 2in  32ft 9in 36ft 1in
18 m 59ft
17mE_ \ 55t 9in
16 m = \\ 52ft 5in
15m \\ 49ft 2in
14 m \ 45ft 11in
13 m 42ft 7in
12m 391t 4in
11 m 361t 1in
10m 32ft 9in
9m \ 20ft 6in
8m 26ft 2in
7m 5 22ft 11in
0 — 4 & T
6m 19ft 8in
5m 161t 4in
4m 13ft 10in
3m oft 10in
2m ‘ 4 . 6ft 6in
1m P ‘ 3ft 3in
I © (@ /
o T ! ! T | T = - o
-2m om 2m 4 m 6ém 8m 10 m 12 m
m
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- Caracteristicas técnicas

3.7 - MAQUINA HA20PX (HA61JRT)

Zona de trabalho

ftin
-13ft10in -6t 6in 0 6ft6in  13ft10in  19ft8in  26ft2in  320t%in  39ftdin  42ft7in

21m 68 ft 10in
20m 65 ft 7in
19m 62 ft 4in
18m 59 ft
17m 55 ft 9in
16m 52 ft 5in
15m 49 ft 2in
14m 45 ft 11in
13m g \ 42 £t 8in
12m 39 ft 4in
Im 36 ft 11in
10m 32ft9in
am 29 ft 6in
8m 26 ft 2in
7m A 22 ft 11in
6m 19 ft 8in
5m 16 ft 4in
4m 13 ft 1in
3m A\ 9ft 10in

6ft 6in

3ft 3in

0
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- Caracteristicas técnicas

3.8 - MAQUINA HA260PX (HA80JRT)

Zona de trabalho

ftin

-13ft 10in -6ft 6in 0 6ft 6in 13ft 10in 19ft 8in 26ft 2in 32ft 9in 39ft 4in 45ft11in  52ft 5in I
26 m ! ‘\ 85ft 3in
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17 m 55ft 9in
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14 m 45ft 11in
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12m 39ft 4in
11m 36ft 1in
10m 32ft 9in
9m 29ft 6in
8m 26ft 2in
7m 22ft 11in
6m 19ft 8in -
5m 16ft 4in
4m 13ft 10in
3m oft 10in
2m —— 6ft 6in
im [ —— 3ft 3in

o o
-4m
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- Caracteristicas técnicas
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- Registo de intervengao

1 - Registo de intervencao

Para poder beneficiar da aplicacéo da garantia HAULOTTE®, cada intervencéo de manutencgédo ou de
reparacdo deve constar no REGISTO DAS INTERVENCOES, situado no final do diario de

manutencao fornecido com a sua maquina.
Registo de intervencao

24203 3244 0

H - REGISTRE D’INTERVENTION
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	Acaba de comprar uma máquina HAULOTTE® e agradecemos a sua confiança.
	1 - Manual de utilização
	Indicado na guia de remessa, este presente manual faz parte dos documentos da nossa bolsa fornecida na entrega da sua máquina.
	De forma a garantir-lhe a maior satisfação, é imperativo seguir escrupulosamente as instruções de utilização contidas neste manual.
	Iremos chamar a sua atenção para 2 pontos essenciais :
	. O respeito das instruções de segurança (máquina - utilização - ambiente)
	. Uma utilização nos limites de desempenho do material.


	2 - Serviço Pós-Venda
	O nosso Serviço Pós-Venda HAULOTTE Services® está à sua inteira disposição durante e após o período de garantia para assegurar o serviço de que precisa.
	. Contacte o nosso Serviço Pós-Venda, indicando o tipo exacto da máquina e o seu número de série.
	. Para qualquer encomenda de consumíveis ou de peças de reposição, utilize o presente manual bem como o catálogo Haulotte Essential para receber peças de origem, única garantia de permutabilidade e de perfeito funcionamento.
	. Em caso de anomalia ou de incidente numa máquina HAULOTTE®, mesmo que não seja constatado nenhum dano material ou corporal, contacte imediatamente HAULOTTE Services® que intervirá o mais rápido possível.


	3 - Conformidade
	Lembramos-lhe que as máquinas HAULOTTE® estão conformes às disposições das directivas em vigor aplicáveis a este tipo de máquina.
	Qualquer alteração sem autorização prévia por escrito da HAULOTTE®, torna esta conformidade sem efeitos.
	Os dados técnicos contidos neste manual apenas podem implicar a responsabilidade de HAULOTTE®.
	HAULOTTE® reserva-se o direito de efectuar melhorias ou alterações na máquina sem alterar o presente manual.
	Instruções de segurança

	1 - Recomendações
	1.1 - Manual de utilização
	O manual de utilização destina-se aos utilizadores das máquinas HAULOTTE®.

	1.2 - Símbolos utilizados
	Os símbolos são utilizados para alertar para as instruções de segurança ou realçar informações práticas.
	Significado dos símbolos


	1.3 - Cores de etiqueta
	Os perigos potenciais, as situações de risco e as instruções especiais encontram-se indicadas na máquina através de etiquetas e das placas do construtor.
	Tomar conhecimento das etiquetas de conformidade com o código de cor.
	Código de cor das etiquetas



	2 - Instruções antes da colocação em funcionamento
	2.1 - Instruções gerais
	2.2 - Instruções específicas

	3 - Instruções de utilização
	3.1 - Proibições
	3.2 - Riscos potenciais
	3.2.1 - Risco de perturbações do sistema de comandos
	Risco de movimentos perturbados na proximidade de linhas de alta tensão ou de um campo magnético.

	3.2.2 - Risco de queda
	A bordo da máquina, respeitar as instruções seguintes :

	3.2.3 - Risco de electrocussão
	Esta máquina não está isolada e não oferece nenhuma protecção.
	Os riscos de electrocussão são importantes nas situações seguintes :
	Nunca utilizar a máquina como massa para soldadura.
	Manter uma distância mínima de segurança em relação às linhas e equipamentos eléctricos.
	Respeitar a regulamentação local e as distâncias mínimas de segurança.
	Distâncias mínimas de segurança


	3.2.4 - Risco de abalo e de desabamento
	A bordo da máquina, respeitar as instruções seguintes :
	Escala de Beaufort


	3.2.5 - Risco de queimadura e de explosão
	3.2.6 - Risco de esmagamento e de colisão
	A bordo da máquina, respeitar as instruções seguintes :
	. 3 m (9 ft 10 in) em alta velocidade.
	. 1 m (3 ft 3 in) em baixa velocidade.


	Responsabilidade dos intervenientes

	1 - Responsabilidade do proprietário (ou do locador)
	O proprietário (ou locador) é obrigado a dar a conhecer as instruções do manual de utilização aos utilizadores.
	O proprietário (ou locador) é obrigado a renovar todos os manuais ou etiquetas em falta ou em mau estado. Exemplares adicionais podem ser encomendados junto de HAULOTTE Services®.
	O proprietário (ou locador) é responsável pela aplicação da regulamentação local em termos de utilização.

	2 - Responsabilidade do empregador
	O empregador é obrigado a fornecer uma autorização de condução ao utilizador.
	O empregador é obrigado a informar o utilizador sobre a regulamentação local.

	3 - Responsabilidade do formador
	O formador deve ser qualificado para ministrar a formação dos utilizadores. A formação deve ser ministrada numa zona livre de qualquer obstáculo até que o formando seja capaz de conduzir e utilizar a máquina em segurança.

	4 - Responsabilidade do utilizador
	O utilizador deve ler e compreender o presente manual e as etiquetas apostas na máquina.
	O utilizador deve assinalar ao proprietário (ou locador) a ausência ou o mau estado do manual e das etiquetas, e todas as anomalias da máquina.
	O utilizador apenas deve utilizar a máquina no âmbito previsto pelo construtor.
	Todo o utilizador deve estar familiarizado com os comandos de socorro e o funcionamento da máquina em caso de urgência.
	O utilizador é obrigado a interromper a utilização da máquina em caso de anomalia ou problema de segurança na máquina ou na zona de trabalho.

	5 - Inspecção e manutenção
	A tabela das inspecções e manutenções identifica o papel e as responsabilidades de cada um nas intervenções periódicas da máquina.
	Inspecções e manutenções

	Apresentação da máquina

	1 - Identificação
	A placa do construtor fixa na parte traseira direita do chassis contém todas as indicações permitindo identificar a máquina.
	Placa do construtor


	2 - Principais componentes
	2.1 - Versão térmica
	Vista dos componentes HA12PX
	Vistas dos componentes articuladas inferiores a 20 m (65 ft 7 in)
	Vistas dos componentes articuladas entre 20 m (65 ft 7 in) e 26 m (85 ft 3 in)
	Designação dos componentes



	3 - Dispositivos de segurança
	3.1 - Fuso da base giratória
	O fuso da base giratória permite bloquear a base durante o transporte da máquina.

	3.2 - Cinta intermédia deslizante
	A nacelle (ou plataforma) é composta por parapeitos e uma cinta intermédia deslizante que facilitam o acesso à nacelle (ou plataforma).

	3.3 - Pontos de ancoragem
	A máquina é munida de pontos de ancoragem aprovados que apenas aceitam um arnês por ponto de ancoragem. Os pontos de ancoragem são localizados pela presença da etiqueta Ponto de ancoragem.


	4 - Etiquetas
	4.1 - Plano de classificação
	4.1.1 - Eiquetas vermelhas
	Etiquetas comuns
	Etiquetas específicas HA12PX (HA33JRT)
	Etiquetas específicas HA16X
	Etiquetas específicas HA16SPX (HA46SJRT)
	Etiquetas específicas HA18SPX (HA51SJRT)
	Etiquetas específicas HA16PX (HA46JRT)
	Etiquetas específicas HA18PX (HA51JRT)
	Etiquetas específicas HA20PX (HA61JRT)
	Etiquetas específicas HA260PX (HA80JRT)

	4.1.2 - Etiquetas laranjas
	Etiquetas comuns

	4.1.3 - Etiquetas amarelas
	Etiquetas comuns
	Etiquetas específicas HA20PX (HA61JRT) e HA260PX (HA80JRT)

	4.1.4 - Outras etiquetas
	Etiquetas comuns
	Etiquetas específicas opção
	4.2 - Identificação
	Localização das etiquetas articuladas inferiores a 20 m (65 ft 7 in)
	Localização das etiquetas articuladas entre 20 m (65 ft 7 in) e 26 m (85 ft 3 in)
	Designação das etiquetas
	Designação das etiquetas
	Designação das etiquetas
	Designação das etiquetas




	5 - Consolas de comandos
	5.1 - Consola inferior
	Vista geral
	Comandos e indicadores


	5.2 - Consola superior
	Vista geral HA12PX (HA33JRT)
	Comandos e indicadores HA12PX (HA33JRT)

	Vista geral
	Comandos e indicadores(Sauf HA12PX (NA))


	Princípio de funcionamento

	1 - Descrição
	Os movimentos da máquina são assegurados pela energia hidráulica fornecida por um grupo motobomba.
	Os comandos e o arranque do motor térmico são assegurados por intermédio da bateria.
	Para proteger o pessoal e a máquina, sistemas de segurança proibem a utilização da máquina para além das suas possibilidades.
	Estas seguranças imobilizam a máquina e neutralizam os movimentos.

	2 - Dispositivos de segurança
	2.1 - Activação dos comandos
	Os comandos devem ser validados por um sistema de 'Homem morto' para activar os diferentes movimentos.
	O sistema de 'Homem morto' depende da configuração da máquina :

	2.2 - Velocidade de translação (mínima)
	Todas as velocidades de translação são autorizadas quando a máquina está recolhida (máquina em posição baixa).
	Exceptuando a posição baixa, apenas a micro-velocidade é autorizada.

	2.3 - Velocidade de movimentos
	O selector de velocidade de movimentos permite actuar sobre a velocidade dos movimentos de :
	As velocidades dos movimentos depende da escolha do utilizador em função do ambiente.
	Salvo HA12PX (NA) :
	O selector de velocidade de movimentos permite actuar sobre a velocidade dos movimentos de :
	As velocidades dos movimentos depende da escolha do utilizador em função do ambiente.

	2.4 - Detectores de comprimento e de ângulo
	Por razões de estabilidade e de gestão da zona de trabalho, a lança é munida de detectores de comprimento e de ângulo.
	Estes detectores de comprimento e de ângulo transmitem dados que permitem ao calculador gerar o funcionamento automático de movimentos combinados.
	Regra de funcionamento para HA260PX (HA80JRT)
	Em determinadas configurações :

	2.5 - Calculador HEAD
	As máquinas são equipadas com um calculador específico parametrizado para as funcionalidades da máquina.

	2.6 - Detecção de falha interna
	O indicador luminoso de falhas pisca para indicar uma anomalia interna.
	A máquina passa para o modo degradado.
	Determinados movimentos podem ser limitados ou proibidos para preservar a segurança do utilizador.

	2.7 - Paragem automática do motor
	O motor é automaticamente desligado nas condições seguintes :
	Para as máquinas equipadas(HA260PX (HA80JRT)) : :

	2.8 - Carga na nacelle (ou plataforma)
	Se a carga na nacelle (ou plataforma) é superior à carga máxima autorizada, nenhum movimento pode ser executado a partir da consola superior de comandos.
	O indicador luminoso de sobrecarga na nacelle (ou plataforma) e o sinal sonoro alertam o utilizador.
	2 possibilidades para voltar a uma configuração normal :

	2.9 - Inclinação da máquina
	Para HA16X
	Se a máquina se situa num terreno com declive superior à inclinação admissível, o sinal luminoso de inclinação da mesa superior de comando e o sinal sonoro alertam o utilizador.
	A translação é interrompida.
	Para retomar a utilização da translação, apenas os movimentos permitindo recolher a máquina são permitidos :
	Para HA12PX (HA33JRT) - HA16PX (HA46JRT) - HA18PX (HA51JRT) - HA16SPX (HA46SJRT) - HA18SPX (HA51SJRT) -
	Se a máquina se situa num terreno com declive superior à inclinação admissível, o sinal luminoso de inclinação da mesa superior de comando e o sinal sonoro alertam o utilizador.
	A translação é interrompida.
	Para retomar a utilização da translação, apenas os movimentos permitindo recolher a máquina são permitidos :
	Para HA20PX (HA61JRT) - HA260PX (HA80JRT)
	Se a máquina se situa num terreno com declive superior à inclinação admissível, o sinal luminoso de inclinação da mesa superior de comando e o sinal sonoro alertam o utilizador.
	A translação é interrompida.
	Para retomar a utilização da translação, apenas os movimentos permitindo recolher a máquina são permitidos :

	2.10 - Limitação de alcance
	Para HA260PX (HA80JRT)
	O indicador luminoso de limitação de alcance (laranja) da mesa superior serve de indicador visual.

	Condução

	1 - Recomendações
	O chefe de estabelecimento em que a máquina é colocada em serviço deve certificar-se da adequação desta. Ou seja que a máquina e...

	2 - Controlos antes da utilização
	Todos os dias e antes do início de um novo período de trabalho e a cada mudança de utilizador, a máquina deve ser submetida a uma inspecção visual e a um teste funcional.
	Qualquer reparação requerida deve ser realizada antes de utilizar a máquina, disto depende o seu bom funcionamento.
	2.1 - Inspecções visuais
	2.1.1 - Mecânica geral
	Verificar os pontos seguintes :
	. Ausência de fendas, soldaduras estaladas, lascas de tinta.
	. Ausência de peças ou peças desapertadas (parafuso, porca, conector, flexível, etc.).
	. Ausência de fugas (ácido da bateria, óleo, etc.).


	2.1.2 - Ambiente
	Secção A Instruções de segurança
	Verificar os pontos seguintes :
	2.2 - Testes funcionais

	2.2.1 - Órgãos de segurança
	Elementos a testar :
	Referir-se ao procedimento de testes funcionais (Secção E 3.1- Procedimento de teste).

	2.2.2 - Comandos da consola inferior
	Referir-se às operações correspondentes para testar os comandos pela ordem indicada (Secção E 3.2- Operações a partir do solo).
	Testes a partir da consola inferior HA16X
	Testes a partir da consola inferior HA16SPX (HA46SJRT) - HA18SPX (HA51SJRT) - HA16PX (HA46JRT) - HA18PX (HA51JRT) - HA12PX (HA33JRT) - HA20PX (HA61JRT) - HA260PX (HA80JRT)


	2.2.3 - Comandos da consola superior
	Referir-se às operações correspondentes para testar os comandos pela ordem indicada (Secção E 3.3- Operações a partir da nacelle (ou plataforma)).
	Testes a partir da consola superior HA12PX (HA33JRT)
	Testes a partir da consola superior HA16X
	Testes a partir da consola superior HA16SPX (HA46SJRT) -HA18SPX (HA51SJRT) - HA16PX (HA46JRT) - HA18PX (HA51JRT) -HA20PX (HA61JRT) - HA260PX (HA80JRT)

	2.3 - Verificações periódicas
	A máquina deve ser sujeita a inspecções periódicas (periodicidade aplicada no país da utilização) e pelo menos uma vez por ano, para detectar qualquer falha susceptível de causar um acidente.
	Estas inspecções são efectuadas por um organismo ou por pessoal especialmente designado pelo chefe de estabelecimento e sob a responsabilidade deste (Pessoal da empresa ou não).
	O resultado destas inspecções deve ser anotado num registo de segurança aberto pelo chefe de estabelecimento. Este registo bem c...

	2.4 - Reparações e regulações
	Reparações importantes, intervenções ou regulações nos sistemas ou elementos de segurança.
	Os técnicos HAULOTTE Services® são especialmente formados sobre as nossas máquinas e dispõem das peças de origem, da documentação necessária e da ferramenta apropriada.
	Na falta de cumprimento de uma destas instruções, a responsabilidade da HAULOTTE Services® não poderá ser comprometida.
	Qualquer alteração sem autorização prévia por escrito da HAULOTTE®, torna esta conformidade sem efeitos.

	2.5 - Verificações aquando da reposição em estado de funcionamento
	Intervenção a efectuar após :
	Proceder a um exame de adequação, um exame do estado de conservação, uma prova estática e uma prova dinâmica (Consultar o Serviço Pós-venda HAULOTTE Services®).



	3 - Utilização
	3.1 - Procedimento de teste
	3.1.1 - Funcionamento dos botões de pressão de paragem de urgência
	Botão de pressão de paragem de urgência da consola inferior
	Botão de pressão de paragem de urgência da consola superior

	3.1.2 - Funcionamento da caixa de controlo da inclinação
	1. Puxar os botões de pressão de paragem de urgência P15, P46.
	2. Colocar a máquina sob tensão P72. Todos os indicadores luminosos da consola inferior acendem-se, um sinal sonoro (bip) é emitido.
	3. Inclinar manualmente e manter a inclinação para a frente durante alguns segundos (Secção C 2- Principais componentes). O sinal sonoro é emitido.

	3.1.3 - Alarmes visuais e sonoros
	1. Puxar os botões de pressão de paragem de urgência P15, P46.
	2. Colocar a máquina sob tensão P72. Todos os indicadores luminosos da consola inferior acendem-se, um sinal sonoro (bip) é emitido.

	3.1.4 - Sistema de pesagem
	1. Puxar os botões de pressão de paragem de urgência P15, P46.
	2. Colocar a máquina sob tensão P72. O sinal luminoso de sobrecarga na cesta (ou plataforma) ( P30 ) da mesa superior emite um flash.
	3.2 - Operações a partir do solo

	3.2.1 - Arranque da máquina
	1. Puxar o botão de pressão de paragem de urgência P15.
	2. Colocar a máquina sob tensão P72.
	3. Rodar a chave do selector de activação da consola ( P72 ) para a direita de forma a activar a consola inferior. Os indicadores luminosos seguintes acendem-se :
	. Pressão do óleo do motor baixa P2.
	. Temperatura do motor P3.
	. Carga da bateria P4.
	4. O indicador luminoso de colmatagem do filtro de ar ( P5 ) está apagado.
	5. Premir o selector de arranque do motor P22. O motor arranca. Os indicadores luminosos apagam-se.
	6. Deixar o motor aquecer.

	Para : HA12PX (HA33JRT)
	1. Puxar o botão de pressão de paragem de urgência P15.
	2. Colocar a máquina sob tensão P72.
	3. Rodar a chave do selector de activação da consola ( P72 ) para a direita de forma a activar a consola inferior. Os indicadores luminosos seguintes acendem-se :
	. Pré-aquecimento eléctrico P1.
	. Pressão do óleo do motor P2.
	. Temperatura do motor P3.
	. Carga da bateria P4.
	4. O indicador luminoso de colmatagem do filtro de ar ( P5 ) está apagado.
	5. Premir o selector de arranque do motor P22. O motor arranca. Os indicadores luminosos apagam-se.
	6. Deixar o motor aquecer.



	3.2.2 - Paragem da máquina
	3.2.3 - Comando dos movimentos
	Comandos da consola inferior HA12PX (HA33JRT) - HA16SPX (HA46SJRT) - HA18SPX (HA51SJRT) - HA16PX (HA46JRT) - HA18PX (HA51JRT) -HA20PX (HA61JRT) -HA260PX (HA80JRT)
	Comandos da consola inferior HA16X

	3.2.4 - Outros comandos
	. Accionar o selector de posição de transporte ( P13 ) para o lado direito para uma colocação em posição de transporte.
	. Accionar o selector de posição de transporte ( P13 ) para o lado esquerdo para uma colocação em posição de utilização.
	. Rodar o selector de aceleração do motor ( P21 ) para a direita para passar para o regime acelerado.
	. Rodar o selector de aceleração do motor ( P21 ) para a esquerda para passar para o regime de marcha lenta.
	. Accionar o selector do farol rotativo ( P24 ) para a direita para acender o farol rotativo.
	. Accionar o selector do farol rotativo ( P24 ) para a esquerda para apagar o farol rotativo.
	3.3 - Operações a partir da nacelle (ou plataforma)

	3.3.1 - Arranque da máquina
	1. Puxar o botão de pressão de paragem de urgência P46.
	2. Premir o selector de arranque do motor P42. O motor arranca. O indicador luminoso de colocação sob tensão ( P31 ) acende.
	3. Deixar o motor aquecer.

	3.3.2 - Paragem da máquina
	Premir o botão de pressão de paragem de urgência ( P46 ).

	3.3.3 - Comando dos movimentos
	Comandos da consola superior HA12PX (HA33JRT)
	Comandos da consola superior HA16X
	Comandos da consola superior HA16SPX (HA46SJRT)-HA18SPX (HA51SJRT)-HA16PX (HA46JRT)-HA18PX (HA51JRT)-HA20PX (HA61JRT)- HA260PX (HA80JRT)

	3.3.4 - Outros comandos
	Procedimento especial

	1 - Descida de salvamento
	1.1 - Princípio
	A descida de salvamento pode ser necessária se o utilizador na nacelle (ou plataforma) não está em condições de comandar os movimentos apesar da máquina funcionar normalmente.
	Um utilizador em terra, formado nos comandos de salvamento e na posse da chave de arranque pode utilizar a consola inferior com a fonte de energia principal para descer o utilizador na nacelle (ou plataforma).

	1.2 - Procedimento
	Secção A 2- Instruções antes da colocação em funcionamento
	1. Rodar a chave do selector de activação da consola ( P72 ) para a direita de forma a activar a consola inferior. Os comandos da consola superior estão inoperantes.
	2. Efectuar os movimentos de descida a partir da consola inferior.



	2 - Reboque
	Em caso de avaria da máquina, esta pode ser rebocada por tractor.
	2.1 - Desengate do rotor
	Para rebocar uma máquina avariada, desengatar os redutores das rodas.
	Para : HA12PX (HA33JRT) - HA16X - HA16SPX (HA46SJRT) - HA18SPX (HA51SJRT)
	Desapertar o parafuso central ( 1 ) até que o parafuso chegue ao fim de curso.
	Para : HA16PX (HA46JRT) - HA18PX (HA51JRT)
	Desapertar os 2 parafusos de fixação com uma chave de 11.
	Virar e aparafusar novamente a peça.
	O redutor está destravado.
	Para : HA20PX (HA61JRT) - HA260PX (HA80JRT)
	1. Desapertar o bujão ( 1 ) (Porca central).
	2. Remover o eixo central estriado ( 2 ) com a ajuda de um parafuso 6 x 50.
	3. Voltar a apertar o bujão ( 1 ).


	2.2 - Reboque
	A máquina pode ser rebocada.

	2.3 - Engate do rotor
	Após a reparação da avaria da máquina, engatar os redutores das rodas.
	Para HA16SPX (HA46SJRT) - HA18SPX (HA51SJRT) - HA12PX (HA33JRT) - HA16X
	1. Voltar a apertar o parafuso central para engatar os rotores.
	2. Activar o comando de translação em micro-velocidade em caso de resistência(Virando as rodas).
	3. Voltar a apertar completamente o parafuso central quando os rotores estão indexados.

	Para HA20 PX (HA61JRT) - HA260PX (HA80JRT)
	Reposicionar o obturador central em cada roda.
	Para HA16PX (HA46JRT) - HA18PX (HA51JRT)
	Efectuar em ordem inversa o procedimento de desengate do rotor.


	3 - Carregamento e descarregamento
	3.1 - Princípio
	Sendo o declive da rampa geralmente superior ao declive autorizado para translação, o braço e a lança devem ser baixados para possibilitar a translação.
	Neste caso, o sinal sonoro funciona mas a translação é autorizada.

	3.2 - Posicionamento para transporte
	A máquina deve ser completamente recolhida.
	1. Verificar a ausência de carga na nacelle (ou plataforma).
	2. De acordo com a configuração da máquina, accionar o selector de posição de transporte ( P13 ) para a direita.
	3. Amarrar a máquina nos pontos de ancoragem previstos para o efeito.
	4. Bloquear a base com a ajuda do fuso de paragem de orientação situado debaixo desta.
	Para HA12PX (HA33JRT) -HA16X- HA16SPX (HA46SJRT) - HA16PX (HA46JRT) - HA18SPX (HA51SJRT) - HA18PX (HA51JRT)
	Para HA20PX (HA61JRT) -HA260PX (HA80JRT)
	Características de carregamento
	Características de carregamento
	Características de carregamento
	Características de carregamento



	3.3 - Descarregamento
	1. Desbloquear o fuso de rotação da base.
	2. Remover as correias de amarração.
	3. Colocar a máquina em funcionamento.

	3.4 - Aviso
	Accionar o selector de posição de transporte ( P13 ) para o lado esquerdo para colocar a máquina em posição de utilização.
	Para descarregar a máquina, seleccionar a velocidade baixa de translação .

	3.5 - Armazenamento

	4 - Detecção de falha interna
	4.1 - Princípio
	Para as máquinas equipadas.

	4.2 - Procedimento
	Efectuar a manutenção requerida (Ver o Diário de manutenção da máquina).

	Características técnicas

	1 - Principais características
	Características técnicas-Para HA12PX (HA33JRT)- HA16X
	Características técnicas-Para HA16PX (HA46JRT) - HA18PX (HA51JRT)
	Características técnicas-Para HA16SPX (HA46SJRT) - HA18SPX (HA51SJRT)
	Características técnicas-Para HA20PX (HA61JRT) - HA260PX (HA80JRT)

	2 - Congestionamento
	Esquema geral HA12PX (HA33JRT) - HA16PX (HA46JRT) - HA18PX (HA51JRT) - HA16SPX (HA46SJRT) - HA18SPX (HA51SJRT) - HA20PX (HA61JRT) - HA260PX (HA80JRT)
	Características de congestionamento
	Características de congestionamento
	Características de congestionamento
	Características de congestionamento

	Esquema geral HA16X
	Características de congestionamento


	3 - Zona de trabalho
	3.1 - Máquina HA12PX (HA33JRT)
	Zona de trabalho

	3.2 - Máquina HA16X
	Zona de trabalho

	3.3 - Máquina HA16PX (HA46JRT)
	Zona de trabalho

	3.4 - Máquina HA18PX (HA51JRT)
	Zona de trabalho

	3.5 - Máquina HA16SPX (HA46SJRT)
	Zona de trabalho

	3.6 - Máquina HA18SPX (HA51SJRT)
	Zona de trabalho

	3.7 - Máquina HA20PX (HA61JRT)
	Zona de trabalho

	3.8 - Máquina HA260PX (HA80JRT)
	Zona de trabalho

	Registo de intervenção

	1 - Registo de intervenção
	Para poder beneficiar da aplicação da garantia HAULOTTE®, cada intervenção de manutenção ou de reparação deve constar no REGISTO DAS INTERVENÇÕES, situado no final do diário de manutenção fornecido com a sua máquina.
	Registo de intervenção




